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La patente principal espafiola No. 428,674 se refiere
a un dispositivo de avance de la tela para miquinas de coser de marcha
répida, que tiene un pid de avance y un pié de retencién que actua
conjuntamente con éste alternativamente, a los gue se administran mo-
vimientos de subida y bajada dirigidos perpendicularmente a la placa
de costura de la miguina de coser mediante un balancin accionado por
una excentrica y a través de una palanca en tridangulo que esti unida
articulada con &ste, El dispositivo de avance de la tela de la paten
te prindp;l presenta la particularidad de que entre la excentrica de
accionamiento y los piés actua un mecanismo que hace que la veloci-
dad de Jos piés Ae la fase final de su movimiente hacia abajo vaya
hacia "cero',

los mecanismos apropiados para esta finalidad son
por ejemploy mecanismos de levas y mecanismos de manivela, o bien ccp
binaciones de ambos. Tales mecanismos, por ejemplo el mecanismo de
manivela plaﬁo ilustrado en la patente principal como ejemplo de eje
cucidn, que consta de una cadena cinemitica de cuatro miembros no
rotativa, exigen en el presente caso de empleo una adaptacién conti=
nuada al espesor de la tela de una pieza de .trabajo que se encuentra
en cada caso debajo de los pies. De esto resultan dificultades cons=-
tructivas y de espacio -~en el eﬁemplo de ejecucidn de la patente
principal por la exigencia de un bastidor desplazable verticalmente
como elemento puente-~ eludir las cuales el cometido que se ha impues-~
to la presente invencién,

Segiin la presente invencidn el mecanismo de manive-
la plano previsto presenta una corredera unida articulada por un ex~
tremo con un balancin accionado y por el otro extremo, a través de
una biela, con una esquina de la palanca en triingulo portadora del
pié y alojada en un brazo giratorio solicitado por resorte, que estéi

guiada en una pieza de deslizamiento alojada girable ¥y cuya longitud
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eficaz mls la bngitud eficaz del balancin:unido con su primer punto de
articulacién, es igual a la distancia que hay entre los centros de ar-

ticulacidn del balancin y la pieza de deslizamiento.

La invencién crea para la finalidad indicada, un me~
canismo para altas velocidades de trabajo, de poca masa, perfectamente

dominable constructivamente y cuyos finicos elementos se pueden ubicar

sin dificultad en la cabeza de una maguina de coser,

Los dibujos ilustran un dispositivo de arance de la
tela con un mecanismo seglin la invencién,

La figura 1l muestra la vista frontal de una migquina
de coser cuya tapa estid retirada.

La figura 2 es una representacién simplificada, es-
quematizada del dispositivo de avance de la tela en una primera pési-
cibn ~pié de avance levantado~; -

La figura 3 muestra una vista corresfondiente en una
segunda posicidn -pié de avance y pié de retencidn haciendo asiento- ¥y

La figura 4 muestra una vista correspondiente en una
tercera posicidén -pié de retencién devantado-.

En los dibujos 1 es el pié de avance puesto en el ex-
tremo inferior de una barra 2 vertical y 3 es el pié de retencién
puesto en el extremo inferior de barra 4 vertical. La barra del pié
de avance 2 estéd gufada desplazable en el taladro de un casquille gufa
5 que es parte de una palanca 8 alejada girablé en 6 en la cabeza 7 de
la méquina de coser. La palanca 8 se acciona del modo usual para ad-
ministrar al pié de avance 1 una vez que ha sentado sobre la pieza de
trabajo un movimiento de avance dirigide horizontalmente. La barra del
pié de rentencisn & esti dispuesta desplazable werticalmente en un cas+
quillo gufa 9 insertado en la parte inferior de la cabeza de la miquie
na de coser 7. El pié de retencidn 3 se mueve solo hacia arriba y ha=

cia abajo, y concretamente alternativamente con el pié de avance 1.
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| siona hacia abajo por un muelle helicoidal 15 que produce con ésto tam-

L

Las barras 2 y 4 estéh unidas en el extremo superior a
través de mallas de articulacién 10 y 11 respectivamente con una pa-
lanca de trifingulo 12 que estd ajojada basculante en 12 en un brazo gi-
ratorio 13+ El brazo giratorio 13 estd alojado sobre un eje l& dispues-

to en una conformacién de la cabeza de la méquina de coser 7 ¥ se pre-

bién la neceséria presiSn de apriete de los pids 1 y 3. El muelle 15 se
apoya en el extremorsuperior contra un casquillo de ajuste 16 enrosca—i
do en la cabeza de la miguina de coser 7. |

Los movimientos de subida y bajada de los piés 1 vy 3 g
se producen por una excéntrica 17 accionada ¥ a través de un mecanis-
mo de manivela. La manivela 18 movida por el excéntrica 17 impulsa a
través de un brazo 19 a una balancin 20 unido rfgidamente con este bra
zo ¥y que estd alojado en la cabwza de la maquina de coser 7 en un ejo 21,
El extremo libre del balancin 20 esti unido articulado en 20 “con uno
de los extremos de una corredera 22 cuyc otro extremo estid articulado
en 23°en una biela 23. La corredera 22 esti configurada como colisa
gue va guiada sobre una piezz de deslizamiento 25. La pieza de desli-
zamiento 25 est& alojada girable sobre un eje 26 (figuras 2-L) en la
cabeza de la maquina de coser 7. La biela 23 ya mencionada establece
la unién a la palanca de tridngulo 12 portadora de los piés 1y 3, y
cierra asi pués el ciclo del mecanismo.

Para conseguir la exigida reduccidén de la velocidad
de los piés 1 y 3 en la fase final de su movimiento de baja -hasta
llegar a "cero'- es necesario que la longitud de los miembros del me-
canismo 20 y 22 (longitud de los miémbros igual a la separacidn de
sus centros de articulacidn) junto sea igual a la distancia entre los
centros de articulacién del balancin 20 y la pieza de deslizamiento
25, de manera que en la situacidén alargada del balancin 20 y la cow~

rredera 22 el punto de articulacién 23°de la corredera 22 en el que

ataca la biela 23 coincide con el punto de articulacién 26 de ia pie-



S

za de deslizamiento 25. La velocidad se reduce pués constantemente
por cuanto gque el punto de articulacién 23"se aproxima al punto de
articulacién 26 y supone "cero!" cuando los puntos de articulacibén 237
y 26 se hallan concéntricos entre si,

Descrita suficientemente la naturgleza del invento,
as{ como la manera de realizarse en la prictica, debe hacerse constar
que las disposiciones anteriormente indicadas son susceptibles de modis

ficaciones de detalle, en cuanty no alteren su principio fundamental. |
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REIVINDICACIONES

l.,~ Mejoras introducidas en el objeto de la pdente
principal No, 428;67&, concedida el 24 de Marzo de 1976, por perfec-
cionamientos en dispositivos de avance de la tela para miquinas de
c;ser, con un pié de avance y un pie de retencidén que actua conjunta-

mente con &ste alternativamente, a los cuales se administran movimien-

tos de subida y bajada dirigidos perpendicularmente a la placa de cos—|

tura, mediante un balancin accionado por una excéntrica y a través de
una palanca de trifngulo que esti unida articulada con &ste, actuan-
do entre la excéntrica de accionamiento y los piés un mecanismo de
manivela plano que hace que la velocidad de los pies en la fase final
de su movimiento de baja vaya hacia "cero", caracterizadas porque el
necanismo de manivela plano, presenta una corredera unida articulada
en un extremo con un balancin accionado y en el otro extremo, a través
de una biela, con una esquina de la palanca de triingulo portadora
de los pies y alojada en un brazo giratorio solicitado por resorte,
la cual estld guiada en una pieza de deslizamiento alojada girable y
cuya longitud eficaz mas la longitud eficaz del balancin unido con su
primer punto de articulacién es igual a la dist;ncia de los centros.
de articulacién del balancin y la pieza de deslizamiento.

2.~ Mejoras introducidas en el objeto de la patente
principal No. 428.674, concedida el 2k de marzo de 1976, por Perfec-
cionamientos en dispositivos de avance de la tela para miquinas de
coser, tal y como queda sustancialmente descrito en la presente memo~
ria, e ilustrado en los dibujos adjuntos,

Esta Memoria consta de 6 hojas escritas a maquina por

una scla carae

t% B w7y
Madrid,

DURKOPPVWERKE GMBH
J. 1. 655

RoTI0 W ECLLS

Gaota Farndndez

]
|
]
1




DURKOPPWERKE GMEH.,

4 Hojas no 1.




4 Hojas no 2,

DURKOPPWERKE GMEH.,

FIG.2

L

16

O NNWVAN

o
o~

Way= 0
S\ RNANS AN

n
o~

\w.f N m

- O
o o &~
&




DURKOPPWERKE GMBH., 4 Hojse no 3.
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