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"MECANISMO PARA GENERAR UN MOVIMIENTO LONGITUDINAL, UNIFORME

O VARIADO, PARTIENDO DE UNO CIRCULAR Y UNIFORME".

La presente Memoria d e scrip tiv a  tie n e  como f in  l a  de­

claració n  del objeto sobre que ha de recaer e l  p r iv ile g io  de 

5 * explotación in d u s tr ia l y  comercial exclu siva  en e l te r r ito ­

r io  nacion al, de una Patente de Invención conforme a l a  Le­

g is la c ió n  vigen te en materia de Propiedad In d u str ia l, que, -  

según expresa e l enunciado, tr a ta  de un mecanismo para gene­

ra r  un movimiento lo n g itu d in a l, uniforme o variado, p artien - 

10. do de uno c irc u la r  y  uniforme, cuya novedad representa una - 

evidente y  su stan cia l mejora a todo lo  conocido por e l esta­

do actual de l a  técn ica;

El presente Mecanismo ha sido especialmente d esarro lla  

do para l a  fab rica ció n  de formas y  elementos tubulares de —  

15» cartón , f l e j e  de acero, banda de p o liv in ilo  o m ateriales an¡| 

lo g o s, a s i como para tubos de p o lie s te r  armados.

Igualmente, e l mecanismo que se preconiza permite e l  -  

estudio del movimiento, para ap lica rse  a cualquier máquina -  

que en su proceso de fab ricació n  n ecesite  movimientos de ve- 

20. locid ad  l in e a l  o v a ria b le .

E l presente mecanismo comprende esencialmente l a  d is­

p osición  de una se r ie  de v a r i l la s  de sección c ir c u la r , con -  

lon gitu d  y  diámetro p re fija d o s , situadas según la s  generatri 

ces de un c ilin d ro  recto  de sección c irc u la r  de diámetro ads 

25, euado} dichas v a r i l la s  están dotadas de una sucesión de mués 

cas eq u id istan tes, dotadas de una c ie r ta  in c lin a ció n , de mo­

do que a l  s itu a r  en e l espacio todas la s  v a r i l la s  generando 

un cuerpo c il in d r ic o , la s  mencionadas muescas vengan a  esta­

b le ce r una alin eación  h e lic o id a l que permita en rro llar un —  

30 . cable o alambre para que éste adopte una h é lic e  sobre e l c i -



lin d ro  determinado por la s  v a r i l la s .  En esta  d isp osición , -  

se viene a comunicar a cada una de la s  v a r i l la s  un movimien 

to c iro u lar y  uniforme alrededor de su e je , de modo que e l  

cable viene a generar un movimiento lon gitu d in al de v e lo c i-  

5 * dad l in e a l adecuada en e l  sentido de la s  gen eratrices del -  

c ilin d r o .

Si g » velocidad angular de la s  v a r illa s *  

p * paso de l a  h é lic e , 

d ® diámetro de la s  v a r i l la s .

10. p m diámetro del c ilin d ro .

Y * velocidad l in e a l  de avance, 

l a  fórmula a n a lít ic a  que relacion a estas variab les es:

y  « TT.d.g....

1/tt2. d2+p

15 . Como puede ap reciarse , siendo constantes d , g  y  T

va ria rá  con j>, can lo  que se obtiene un mecanismo en e l que 

s i  £ es constante, J  también lo  és y  con un movimiento uni­

forme de g iro  £  se obtiene un movimiento uniforme de avance 

V. S i £ no es constante a lo  largo  del c ilin d ro , se obtie—  

20. nen velocidades v  d is tin ta s  según la s  gen eratrices , con una 

velocidad angular £  constante de la s  v a r illa s *

En resumen, con una velocidad angular £  constante de 

la s  v a r i l la s  de diámetro d se obtiene una velocidad l in e a l 

V uniforme o v a r ia b le , a lo  largo  - de la s  gen eratrices.

25. pe aquí se deduce fácilm ente e l  presente mecanismo —

comprenderá una estructura soporte de unos medios que o b li­

guen a mantener a la s  v a r i l la s  en e l  espacio según genera­

tr ic e s  r e c t ilín e a s  de un c ilin d ro  recto  de sección c irc u la r  

haciendo g ira r  a la s  mencionadas v a r i l la s  mediante l a  a p li-  

30. cación de un sistem a de transm isión adecuado acoplado a un



grupo m otriz, con su correspondiente grupo reductor, de modo 

que la s  mencionadas -varillas tomen un movimiento angular —  

constante.

De este  modo, como se lia dicho anteriormente, es po—

5 . s ib le  fa b ric a r  de formas tubulares de cualquier naturaleza, 

siempre que para cada uso se acondicione e l  mecanismo objeto 

de l a  presente patente con lo s  elementos accesorios necesa­

r io s  para obtener e l  producto manufacturado correspondiente, 

don e l  f in  de f a c i l i t a r  l a  in terp retació n  más exacta - 

10 , d el objeto sobre que ha de recaer e l  presente p r iv i le g io ,  en 

e l  plano adjunto complementario de esta  exposición* se repre 

senta una forma p rá c tic a  para l a  re a liza c ió n  in d u str ia l y  —  

tínicamente a t í t u lo  de ejemplo y* por consiguiente, s in  ca­

rá c te r  exhaustivo sino meramente informativo*

1 5 , En e l mencionado plano:

l a  fig u ra  1 ,  muestra una d isposición  esquemática del 

mecanismo que se preconiza»

l a  f ig u ra  2, representa un d e ta lle  fraccionado de la s  

v a r i l la s  y  su acoplamiento en sentido lo n gitu d in a l.

20. l a  fig u ra  3, muestra una viB ta  de p e r f i l ,  según l a  —

sección  I I I - I I I  de una arandela soporte de v a r illa s *

l a  fig u ra  4» muestra un d e ta lle  del c ilin d ro  soporte 

seccionado longitudinalm ente.

En la s  mencionadas f ig u ra s , la s  referen cias correspon

25. den;

1 . -  V a r illa s  c ilin d rica s*

2 *- Muescas p e rifé r ica s*

3 *- Espiga de acoplamiento axia l*

4 *- Rodamiento.

5 . -  Arandelas o r ific a d a s .30
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6 . -  Soporte tubular.

7 .  -  C aequillo .

8. -  T o rn illo .

9¿- Estructura soporte;

5 » l o ; -  Medios de acoplamiento para proporcionar un movi­

miento ro ta tiv o  a  la s  v a r i l la s  1 

11 ; -  Alambre o cab le.

De acuerdo con l a  invención, e l  presente mecanismo com 

prende una se r ie  de v a r i l la s  c ilin d r ic a s  ( 1 ) ,  de longitud y 

3-0* diámetro adecuados, su scep tib les de ser montadas en e l espa­

c io  según la s  generatrices de un c ilin d ro  recto  de sección -  

c ir c u la r ;  fig u ra  1 ,  de diámetro p reestablecid o y  longitud —  

v a r ia b le , y  con p o sib ilid ad  de movimiento c irc u la r  uniforme 

para cada v a r i l la  (1 ) .  Cada una de la s  mencionadas v a r i l la s  

15* ( i)  están dotadas de unas muescas o acanaladuras (2) a d is —

ta n d a s  ig u a le s ; con una c ie r ta  in c lin a ció n , fig u ra  2, que­

dando montadas en e l espacio de manera que la s  mencionadas - 

muescas (2) vengan a determinar sobre l a  p e r ife r ia  del c i l i n  

dro una a lin eación  en h é lic e  de paso p re fija d o , permitiendo 

20, e i  arrollam iento de un alambre o cable ( 1 1 ) ,  según se mues­

tr a  en l a  fig u ra  1 ;

Con e l  f in  de obtener una notable longitud en e l pre­

sente mecanismo, y  s in  p o sib ilid ad  de que la s  v a r i l la s  (1) -  

fla x e n , es p reciso  que éstas tengan tina c ie r ta  lon gitu d , ob- 

25, teniendo l a  to ta l y  d e fin it iv a  mediante e l  empalme a x ia l de 

v a r i l la s  ( 1 ) ;  viniendo a quedar soportadas ta le s  v a r i l la s ,  y  

precisamente por e l  punto de unión, sobre unas arandelas (5 ) 

convenientemente d istrib u id as i dotadas de una se r ie  de o r i f i ­

c io s  p revistos sobre un e je  c ircu n feren cia l en lo s  que se —  

30 , a lo jan  unos rodamientos (4) so lidarizad os en l a  zona cen tra l



•'0^11*111de espiga (3) ¿0 acoplamiento a x ia l entre v a rilla s»

Dichas arandelas (5) se so lid a riza n  BObre un soporte —  

tubular (6) del mecanismo, por medio de un caeq u illo  (7) s o li  

dario  a ta le s  arandelas (5)* cuyo caeq u illo  queda f ija d o  a l  -  

soporte (6) con uno o más to r n illo s  ra d ia le s  (8 ), t a l  y  como 

se muestra en l a  fig u ra  4 »

Por medio del soporte tubular (6 ) , u otros adecuados,

e l  conjunto d escrito  se encuentra montado en una estructura -  

soporte (9 ), a modo de c h a sis , bancada, e tc ;  previéndose en - 

10 . l a  arandela (5) más inmediata a dicho punto de f i ja c ió n , o en 

o tra  p ieza  soporte adecuada^ l a  d isposición  de unos term in a" 

le s  o prolongaciones d el e je  de apoyo de la s  v a r i l la s  (1) co­

rrespondientes, de modo que en dichos term inales puedan ser -  

establecid os medios de acoplamiento y  transmisión 10 adecúa—

15 . dos para producir simultáneamente en la s  mencionadas v a r i l la s  

(1) un movimiento ro ta tiv o  uniforme»

En estas condiciones, a l  generar e l  movimiento c ircu —  

la r  uniforme en la s  v a r i l la s  (1) alrededor de su eje# e l  ca­

b le  o alambre ( 1 1 ) ,  genera un movimiento lon gitu d in al de ve—  

20. locid ad  l in e a l  adecuada en e l  sentido de la s  g en eratrices, —  

puesto que e l mencionado cable se encuentra arro llad o  forman­

do una h é lic e  sobre e l c ilin d ro  establecido por la s  v a r i l la s

<D¿
E l movimiento de la s  v a r i l la s  (1 ) puede ser originado 

25. por medio de un grupo, motor, variador de velocidad, reductor 

y  acoplamiento e lá s t ic o , transmitiendo un movimiento c ircu ­

la r  a unos piñones de una c a ja  de velocidades adecuada, y  de 

e s ta  mediante lo s  acoplamientos n ecesarios, (10) generar e l  -  

movimiento angular a la s  v a r i l la s  ( 1 ) .

D escrita  suficientem ente l a  naturaleza del invento, —30 .
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a s í como un. ejemplo de re a liza c ió n  p rá ctica  del mismo, so la­

mente cabe añadir que en dicho ejemplo es p osib le  introducir 

cambios de materias» formas y d isposición  de sus elementos, 

siempre que ta le s  a lteracion es no supongan variación  sustan- 

5 . c ia l  en e l  objeto reivindicado.

El s o lic ita n te  se reserva  e l  derecho de extender esta  

demanda a lo s  p aíses extran jeros, reivindicando l a  misma —  

Prioridad de l a  presente s o lic itu d  a l amparo del Convenio In 

to rn a d  onal para l a  protección de l a  Propiedad Industrial»  

10 . Igualmente e l s o lic ita n te  se reserva e l  derecho de in

troducir en l a  presente Invención cuantos perfeccionamientos 

sobre l a  misma puedan derivarse mediante l a  s o lic itu d  de lo s  

correspondientes C ertificad o s de Adición en l a  forma señala­

da por l a  le y .

15 .  *  0 X ...A
l a  Patente de Invención que se s o l ic i t a  por vein te —  

años, para España, de acuerdo con l a  vigente Legislación* de 

berá recaer sobres «MECANISMO PARA GENERAR UN MOVIMIENTO LC(N 

GITUDINAL, UNIFORME 0 VARIADO, PARTIENDO DE UNO CIRCULAR Y - 

20. UNIFORME", según la s  c a ra c te r ís t ic a s  esenciales de la s  s i ­

guientes

25.

30



R E I V I N D I C A C I O N E S  

13 . -  Mecanismo para generar un movimiento lo n gitu d in a l, 

uniforme o variado,, partiendo de uno c irc u la r  y  uniforme, ca­

racterizad o  por l a  d isposición  de un conjunto de v a r i l la s  fo r-  

5 * mando la s  gen eratrices re c ta s  de un c ilin d ro , recto  y  de sec­

ción  c ir c u la r , de modo que ta le s  v a r i l la s  puedan g ira r  con una 

velocidad angular constante, y  ranuradas con muescas a ig u a l -  

o d is t in ta  d ista n cia  entre e l la s ,  cuyas ranuras a lo jan  un alara 

bre o cab le , enrrollado helicoidalm ente sobre e l  cuerpo c i l i n -  

3-0» drico  establecido por la s  v a r i l la s ,  de modo que a l  g ir a r  éstas 

e l  cable genera un movimiento lon gitu d in al en e l  sentido del -  

e je  de la s  v a r i l la s ,  siendo éste  movimiento uniforme en lo s  ~  

tramos en que la s  ranuras sean eq u id istan tes, y  en forma t a l  - 

que s i  l a  d istan cia  entre ranuras v a ría  según elementos d ifo —  

■̂5 * r e n c ia le s , se obtiene un movimiento cuyas velocidades en fun­

ción del tiempo vendria a v a ria r  desde cero a un máximo y  nue­

vamente a cero, permitiendo estab lecer una d istrib u ció n  de ve­

locidades i que responderían a una le y  de velocidades p re-e sta - 

blecida*

20. 2a ¿- Mecanismo para generar un movimiento lo n gitu d in al,

uniforme o variado, partiendo de uno c irc u la r  y  uniforme, se—  

gún l a  an terior re iv in d ica ció n , caracterizado porque la s  v a r i­

l l a s  ranuradas se sitúan en e l  espacio precisamente según la s  

gen eratrices de un c ilin d ro  recto  de sección c ir c u la r , quedan- 

25. do montadas en tramos alineados coaxialmente sobre unas aran­

d elas regularmente d istrib u id as en un soporte tubular, so lid a­

rizado  a l a  estru ctura o chasis correspondiente# intercalando 

en la s  mencionadas arandelas rodamientos de apoyo para lo s  ex­

tremos yuxtapuestos y acoplados de v a r i l la s  consecutivas*

30 . 3S*- Mecanismo para generar un movimiento lo n gitu d in a l,

-  7 -
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uniforme o variado, partiendo de uno c irc u la r  y  u n lí - ..... ■

1 0.

según anteriores re iv in d icacio n es, caracterizado porque la s  

v a r i l la s  reciben e l  movimiento de un grupo motriz adecuado 

a través de lo s  acoplamientos de transmisión n ecesarios.

4» .-  "MECANISMO PARA GENERAR ÜN MOVIMIENTO LOHGITUDI 

NAL, UNIFORME 0 VARIADO, PARTIENDO DE UNO CIRCULAR Y UNIDOR

Según queda sustancialmente d escrito  en l a  presente 

Memoria que consta de ocho hojas e sc r ita s  a máquina por una 

so la  cara y  acompañada de dibujos.

ME".

Madrid,

TECNORSSINAS ESPAÑOLA, S.A. Y en su 
nombre D« Oswaldo Juan G ib e tti, es­
pañol, como Socio Gestor de l a  So—
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