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El invento se refiere a un dispositivo tensor
1

para bandas que tranmscurren continuamente, especialmente
bandas metdlicas, can por loAmenos dos tambores tensores
en la entrads y dos tambores tensores en la salida.

Dispositivos tensores para bandas metdlicas
que tfanscurren continuamente se utilizan normalmente en
instalaciones de estirado, flexion y aplanade, cajas de
enderezado, equipos de decapado, plantas de galvanizacidn
0 instalaciones similares. Estos dispositiveos sirven pa-
ra tensar y finalmente para estirar las bandas metdlicas
de acuerdo con un grado de estirado. El aumento y la dis-
minucidn de la traccidn se realiza a través de juegos de
tambores con varios tambores tensores. Entre estos tambo-
res tensores debe consasguirse una cumpensacién Optima del
nimero de revoluciones en la entrada y la salida con una
distribucidn exacta de los momentos de giro sobre los dis-

tintos tambores tensores, ya que de otro modo no se pue-

den compensar los alargamientos de la longitud de la ban-

. da ni se puede ajustar el grado de estirado que se dssea.

Para la adaptacion de los diferentes nidmeros de revolu-
ciones de los distintos tambores tensores al objeto de
compensar los alargamientos de la longitud de la banda
que aumenta continuamente de un tambor tensor a otro y
para la transmisién controlada de los momentos de giro
que en cada instante se necesitan para los distintos tam-
bores tensores dentro de una distribucidn exacta de los

gsfuerzos de tensidn entre los distintos tambores tenso-
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res se conocen diferentes dispositivos tensores,

En una forma de realizacidén conocida se ejerce
un tensado puramente hidrdulico entre los distintgs tam-
bores tensores a la entrada y a la salida, para lo cual
con cada tambor tensor estd coordinado un motor hidrédu-
lico propio. Los motores hidrdulicos trabajan aqui en el
lado de entrada como bombas y en el lado de salida pro-
piamente como motores y estdn unidos entre si en su lado
de alta presidn por una conduccidn comdn, auya presidn .
puede ser regulada por medio de una bomba de presidn re-
gulable., Los momentos de giro de los motores hidrdulicos
estén escalonados sucesivamente en dependencia de los es-
fuerzos de tensidn que sobrevienen en los tambores tenso-
res correspondientes. Las bombas en el lado de entrada y
los motores en el lado de salida son atacados & través
de la bomba de presidn en direccidn de giro opuesta, con
lo que se realiza el tensado de la banda. De este modo
pueden ajustarse determinados esfuerzos de tensidn y pue~
den crearse determinadas tracciones de tensidn. Con ayuda
de los motores hidrdulicos se consigue siempre una adap-
tacion de los nimeros de revoluciones de los tambores ten-
sores al alargamiento continuo de la longitud de la ban-
da, mientras ademds los motores hidrdulicos con sus mo-
mentos de giro escalonados, siendo su alimentacidn con
presién la misma, de acuerdo con su coordinacién con los
tambores tensores producen los momentos de giro que se

necesitan alli, Aparte de esto los motores hidrdulicos
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pueden utilizarse para la impulsién de la-banda, a saber>
porque los motores hidraulicos que trabajan camo'bombas
en la enirada son alimentados en su lado de baja presidn
por una bomba de contrapresién adicional regulable, o
bien porque estan realizados como motores de reglaje o
bombas de reglaje. El inconveniente de este conecido dis-
positivo tensor es el hecho de que para producir teﬁsio-
nes de traccidn especialmente grandes, por ejemplo de mé;
de 30 Mp, se necesita un sistema hidraulico sumamente dis-
pendioso, Esto se refiere especialmente a las instalacio-
nes de tuberias, refrigeracién y filtraje, puesto que es-
tdn en circulacidn varios miles de litros de aceite hi-
drédulico por minuto (véase la publicacidn alemana

16 52 615).

Por este motivo ha sido desarrollado por la so-
licitante un tensado hidromecanico. Tiétasa aqui de un
dispositivo tensor para bandas metdlicas que transcurren
continuamente, con por lo menos dos tambores tensores en
la entrada y dos tambores tensores en la salida, estando
coordinado con cada tambor tensor un engranaje diferen-
cial. Los engranajes diferenciales estan estructurados
como engranajes de superposicidn y acoplados en paralelo
8 un gje comin, estando atacadas las entradas de super-
posicidn de los ehgranajes por motores de superposicidn
con momentos de giro regulables. La en%rada de superpo-
sicidn de uno de los sngranajes de un tambor tensor pue-

de estar fijada y a través de este engranaje de superpo-
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gicidn un motor puede trabajar sobre el eje comin. Esta
forma de realizacidn ya se ha acreditado en la practica,
pero estd todavia necesitada de perfeccionamientos, por-
que los engranajes de superposicidn deben estar situados
aproximadamente en un mismo plano. Por esto esta cons-
truccion no se puede realizar en équellos dispositivaos
tensores, cuyos tambores tensores estdn dispuestos en
planos diferentes por ejemplo desplazados entre si.o uno
encima de otro. Ocurre ademas que para-tambores tensores
con momegntos de gire pequefos el empleo de engranajes de
superposicidon realizados como engranajes diferenciales
con motores de superpugicién es relativamente dispendio-
so (véase la publicacidn alemana 2258192).

El invento tiene el objeto de crear un dispo-
sitivo tensor para bandas que transcurren cpntinuamente,
especialmente bandas metalicas, del tipo arriba descrito,
el cual prescindiendo de un sistema hidrdulico complica-
do, se distingue por su capacidad de adaptacidn por un
lado a cualguier disposicidn de los tambores tensores‘y
por otro lado a los esfuerzos de traccidn o tensiones de
traccidn a realizar.

Para resolver este problema un dispositivo ten-

sor de este tipo se caracteriza por la combinacidn de las

.cualidades siguientes, en parte conocidas en si a saber

que con por lo menos dos tambores tensores coordinados
entre si en la entrada y la salida estd coordinado siem-

pre un engranaje de superposicidn realizado como engra-
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naje diferencial con un motor de superposicidn con momen-
to de giro regulable que trabaja scbre la entrada de su-’
perposicidn, y que estos dos engranajes de supefposicién
estan acoplados a un eje comin y que con cada uno de los
otros dos tambores tensores combinados entre si esté
coordinado directamente un engranéjg con un motor hidrau-
lico con momento de giro requlable y que los motores de
superposicidn y los motores hidraulices con momentos de
giro escalonados estdn acoplados a una conduccion comdn
con presién regulable, por ejemplo con una bomba de pre-
sion regulable. Asi es que de acuerdo con la ensefianza
del invento un tensado hidraulico se combina con un ten-
sado hidromecanico, con lo que todo el dispositivo ten-
sor, prescindiendo de un sistema hidraulico complicada,
se hace més flexible en el sentido de su capacidad de
adaptacidén tanto en lo que se refiere a las circunstan-
cias locales como también a las fuerzas de tensidn o
tracciones de tensidn a realizar. La dispésicién de los
engranajes de superposiciaon con sus motores de superpo-
sicidn y de los motores hidrdulicos puede hacerse de m6~
do que solamente tambores tensores con un momento de girn_
bajo poseen un tensado hidraulico, de modo que se redu-
cen considerablemente las cantidades de aceite hidrduli-
co en circulacidn y ya no se necesitan instalacianes va=
luminosas de tuberias, refrigeracidn y filtraje. También
las perdidas por fugas de ‘aceite son solamente pequefias.

Puesto que ademas solamente una parte del tensado es un
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tensado hidromecénica, el eje comin de los engranajes
de superposicidn ya no se extiende sobre todos los tam-
bores tensores de la entrada y de la salida. Par consi-
guiente se consigue una flexibilidad entre el tensado
hidrdulico y el tensado hidromecénico de tal manera que
todo el tensado prescindiendo del empleoc de ejes articu-
lados se caracteriza por una capacidad de adaptacién_sa~
tisfactoria por sjemplo & tambores tensures dispuestos
gn planos horizontales diferentes. En particular es ven-
tajoso el que la impulsidn de la banda puede realizarse
por el tensado hidromecénico y que para la instalacidn
de una mayor potencia de impulsidn los motores hidrduli-
cos del tensado hidrdulico pueden emplearse suplementa-
riamente como motores de impulsidn, ya que pare esto los
motores hidrdulicos solamente tienen que estar realiza-
dos como motores de reglaje o bombas de reglaje. Por lo
tanto se pueden realizar sin dificultad también disposi-
tivos tensores con un nimero cualquiera de tambores ten-
sores en casi cualquier disposicion deseada en el lado
de entradas y el lado de salida, sobre todo porque siamn-
pre se pueden producir las fuerzas tensoras o tracciones
tensoras necesarias por medio del tensado hidraulico/hi-
dromecdnico combinado con una distribucidn exacta de los
momentos de giro y cen un efecto diferencial simulténeo, -

Otras caracteristicas esencisles del invento

se indican en lo que sigue. Asi los engranajes de super-

' posicidn con sus motores y los motores o bombas hidrdu-
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licas de la entrada sstan dispusstos preférentemente in;
versamente andlogos a los de la salida. Por ejemplo dos
tambores tensores con un gran momento de giro en la en-
trada y salida pueden tener los engranajes de superposi-
cidén con sus motores de superposicidn y en‘cambio los
tambores tensores con momento de giro bajo los motores
hidraulicos. Ademas preve gl invento que habiendo cuatro
o mdg tambores tensores en la entrada y en la salida
giempre con uno o varios tambores tensoares en la entrada
y en la salida esta coordinado un engranaje de superpo-
sician con motor de superposicidn y con los demds un wo-
tor hidraulico o una bomba hidrdulica. Asi por ejemplo
de guatru o mds tambores tensores en la entrada y en la
salida puede estar equipado solamente un tambor tensor
en cada lado con un motor hidrdulico o una bomba hidrdu-
lica, mientras con los demds tambores tensores estdn coor-
dinados engranajes de superposicion con motores de super=
posiciGn o viceversa. También es posible cualquier solu-
cion intermedia. De un modo conveniente la entrads de su-
perpusicion de un engranaje de superposicidn estd fija-
da en la salida y prescindiendo de un motor de superpo-
sicion trabaja sobre este engranaje de supgrposicién_fi-.
jado un motor de impulsidn separado del sistema hidrdu-
lico, Preferantemente los motores hidrédulicos o las bom-
bag hidrdulicas en la entrada pueden ser atacados en su
lado de presion baja por una bomba de contrapresién re-

gulable. Peroc también axiste la posibilidad de que los
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motores hidrdulicos y las bombas hidréuiicgs estén reali-
zados como motores de reglaje o bombas de reglaje y pue-
den completar por este motive la impulsidn derla banda,
Las ventajas conseguides por el invento consis-
ten esencialmente en que se realiza un dispositivo ten-
sor para bandas que transcurren continuamente, especial-
mente bandas metdlicas, que prescindiendo de un sistema
hidrdulico complicado se caracteriza por su capacidad de
adaptacidn, La capacidad de adaptacién estd asegurada por
la combinacién de un tensado hidrdulico con un tensado
hidromecénico y quiere decir la capacidad de adaptacidn -
tanto a disposiciones de tambores tensores en planos di-
ferentes como también la adaptacidén de la potencia de -
pulsidn ingtalada a los esfuerzos de tensidn o traccio-
nes de tensidn a realizar. En realidad con el dispositi-
vo de acuerdo con el invento pueden aplicarse todos los
nimeros de reveluciones que se exigen de los tambores
tensores y tambien se pueden producir todos los momentos
de giro que hay que transmitir a los tambores tensores.
De este modo gueda asegurado un tensado relativamente
sencillo y sobre todo correcto de los tambores tensores.
Pero una importancia especial tiene la posibilidad de els-
gir libremente la disposicidn de los tambores tensores,
de modo que siempre se puede escoger la solucion mas eco-
nomica con casi cualquier disposicién deseada de los tan-
bores tensores. A este respecto se obtienen grandes ven-

tajas especialmente si el dispositivo de acuerdo con el
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invento se incorpora posteriormente en ingtalaciones ya
existentes, | |

A continuacidon se explica el invento de un mé-
do méds detallado con la ayuda de dibujos que representan
solamente un ejemplo de realizacidén y que muestran lo si-
guiente:

Fig. 1 un dispositivo tensor de acuerdo con el invento
en representacion esquemdtica can solamente dos
tambores tensores en la entrada y la salida,

Fig. 2 una forms de realizacion modificada del abjeto
de acuerdo con la Fig. 1 con cuatro tambores ten-
sores en la entrada y la salida,

Figs. 3 y 4 otras variantes del objeto de acuerdo con 18.'
Fig, 2 en lo que se refiere a la combinacidn de
tensado hidraulico e hidromecdnico '

Fig. 5 una forma de realizacién modificada del objeto
de acuerdo con la Fig. 2 con los tambpres tenso-
res dispuestos en planos diferentes.

En las figuras estéd representado un dispositi-

vo tensox para bandas que transcurren continuamenta 1,

espagialman£e bandas metdlicas, can por lo menos dos tam=

bores tensores 2, 3 en la entrada y dos tambores tensores

4, 5 en la salida. Con los dos tambores tensores 3, 4

combinados en la entrade y la salida estdn coordinados

sendos engranajes de superposicidn 6, realizados como
engranajes diferenciales, con un motor de superposicidn

7 de momento de giro regulable y que %trabaja sobre la en-
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trada de superpcsicién.»Estos dos engranajes de superpo- ’
sicidn 6 estén acoplados a un eje comdn B, Con los otros
dos tambores tensores 2, 5 combinados entre si estan coog
dinados sendos motores hidrdulicos 9 de momento de giro
regulable (o un motor hidrdulico y una bomba hidriulica
de momento de giro regulable) con sus eﬁgranajes. Los
motores de superposicidn 7 y los motores hidraulicos 9
can mﬁmentos de giro escalonados estan acoplados a una
conduccidn comin con presidn regulable, por ejemplo a un
sistema hidrdulico comln 10 con bomba de presidn reguia—.
ble 11 y que solamente estd esbozado. Los engranajes de
superposicidn 6 con sus motores de superposicion 7 y los
motores o bombas hidrdulicos 9 en la entrada estan dis-
puestos inversamente anidlogos a los de la salida. Habien-
do solamente dos tambores tensores 2, 3'y 4, 5 respecti-~
vamente en la entrada y en la salida, los engranajes de
superposicion 6 con sus motores de superposicidn 7 estén
dispuestos hacia fuera y los motores hidrdulicos hacia
dentro, peroc también es posible una disposicién inversa.
Tratdndose de custro o més tambores tensores 2, 3, 12,

13 y 4, 5, 14, 15 respectivamente en la entrada y la sa-
lida, estd coordinado siempre con uno o varios tambores
tensores en la entrada y en la salida un engranaje de
superposicidn 6 con motor de superposicién 7 y con los
demas tambores tensores siempre un motor hidraulico 9.

La entfada de superposicidn de un engranaje de superpa-

sicifn en la salida puede estar fija. Sobre este sngra-
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najs de superposicion fijo 16 trabaja entonceé, prgacin-
diendo de un motor de superposicién, un motar de impul-
si6n A separado del sistema hidrdulico 10. Los motores

o bombas hidrdulicos 9 en la entrada pueden ser atacados
en su lado de baja presidn por una bomba de contrapresidn’
regulable. Pero también existe la posibilidad de reali-
zar a los motores o bombas hidraulicos 9 como motores o
bowbas de regulacidn, Ambas pnaibilidades no estan repre-
sentadas en los dibujos., En aﬁbus casos los motores hi-.

drdulicos 9 pueden ser utilizados como complemento de la

] + !
impulsion,
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- REIVINDICACIONES -~

1, Dispositivo tensor para bandas que transcurren conti-
nuamente, especialmente bandas metdlicas, con pdr lo me~-
nos dos tambores tensores en la entrada y dos tambores
tensores en la salida, caracterizado por la combinacion
de las caracteristicas, en parte conocidas, siguientes,
a saber porque con cada.uno de por lo menos dos tambores

tensores combinados entre si en la entrada y en la sali-

da estd coordinado un engranaje de superposicion reali-

zado como engranaje diferencial con un motor de superpo-
sicién de momentos de giro regulables y que frabaja so~
bre la entrada de superposicidn, y porque estos dos en-
granajes de superposicidn estan acoplados a un eje coman,
y porque con cada uno de los otros dos tambores tensores
combinados entre si estd coordinade un motor hidrdulico
de momentos de giro regulables con un engranaje, y por-
que los motores de superposicidn y los motores hidrduli-
cos con momentos de giro escalonados estén acoplados a

« ’ . 7 ) .«
una conduccion de prasion comun con presion regulable.

2. Dispositivo, de acuerdo con la reivindicacién 1, ca-
racterizado porque los engranajes de superposicidn cen
sus motores de superposicidn y los motores hidrdulicos
en la entrada estén dispuestos inversamente andlogos a

aquellos en la salida.

3. Dispositivo, de acuerdo con las reivindicaciones ane

teriores, caractarizado porque en la entrada y en ls sa-
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lida los tambores tensores con momento de giro mayor tie-
nen las engranajes de superposicion cor sus motores de
superposicidn y los tembores tensores con mamento de gi-

ro menor tienen los motores hidraulicos.

4. Dispositivo, de acuerdo con las reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque habiendo cuatro o mas tam
bares tensores respectivamente en la entrada y en la sa-
lida, siempre con uno o varios tambores tsﬁsores en la
gentrada y en la salidas esta coordinadorun engranaje da.
superposicidn con motor de superposicidn y con los demés

tambores tensores siempre un motor hidrdulico,

5. Dispositivo, de acuerdo con las reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque la entrada de superposi- -
cion de un engranaje de superposicidn en la salida estd
fijada y porque sobre este engranaje, prescindiendo de
un motor de superposiciédn, trabaja un motor de impulsidn

separado del sistema hidrdulico.

6. Dispositivo, de acuerdo con las reivindicaciones‘an-
teriores, caracterizado porque los motores hidréulicos
en la entrada pueden ser atacados en su lado de bajs
presidén por una bomba de contrapresidn regulﬁbla o0 que
ellos mismos pueden estar realizados como motores de re-

gulacidn,

7. DISPOSITIVO TENSOR PARA BANDAS QUE TRANSCURREN CONTI-

NUAMENTE, ESPECIALMENTE BANDAS METALICAS.
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Tal como se describe y reivindice en la presen-
te Memoria Descriptiva, que consta de catorce hojas es-
critas a maquina por una sola cara y de sus COrrespon=-

dientes dibujos.

Madrid, @ & ABR. 1917
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