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APERPECCTIOHARIENTOS EX INTERRUPLORLS ELECTRICOSY,

Esté invencidn se refiere a un interrupbor electrico
de la clase que incluye un cuerpo, un rotor wmontado sobre el ~
cueryo parg moverse con relacidén al mismo alrededor de un pri-
mer v segundo ejes espacindos y en general mutuamente perpendi
culares, un rrimer y segundo contactos eléctricos fijos porta-
dos por el cuerpo ¥ con los gque puede cooperar un rrimer contac
to movible portado por el rotor en una posicién angular del --
mismo alrededor de dicho priner eje, un émbolo movible gencral
mente en sentido varalelo a dicho srimer eje por moviwiento —-
del robor alrededor de dicho segundo eje, un segundo contacto
movible rortado por el émbolo y con el gue puede coonerar un -
contacto fijo adicional del cuerpo y un nuelle de alambre con-
ductor gue incluye un rpar de brazos eldsticos qué, en una posi
c¢ién de reposo del muelle, son empujados eldsticamente en di--
recciones opuestas ressectiveaente en cooperacidén con dicho pri
uer contacto fijo, siendo moviile uno de dichos brazos contra
su empuje inherente por el rotor, durznbe el movimicnio del ro
tor alrededor del orimer eje, para coorerwy con dicho segundo
contacto fijo por uedio de lo cual el muelle puentea & dichos -
primer ¥ segundo contactos fijos.

De acuerdo con la invercién, cn wa interrunbor de la
clase especificada més arriba, existe unz conexidn eléecirica -
peruanente entre dicho pri.cr contacto fijo y dicho segundo -~
contacto movible por medio de dicho rumelle de elambre ¥ dicho
émbolo.

Preferiblenente, el émbolo se encuentra en contacto
deslizante con dicho muelle por lo que la conexidn eléctrica -
entre los mismos no es interrumpida por dicho movimicnio del -

&mbolo en relacidn con el cuergoe y el nuelle.
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Convenientemente, el muelle incluye un bucle gque uné
de meners enteriza dichos brazos, pasando dicho émbolo a tra-~
vés de dicho bucle,

Se ha ilustrado un ejemplo de la invencién en los di
bujos que se acompefia, en los que:

La figure 1 es una viste en alzado de costado, prin-
cipalmente en seccidn, de un interruptor eléctrico; y

La figura 2 es una vista en planta del interruptor -
mostrado en la figura 1 con la tapa superior del mismo suprimi
da,

Con referencia a los dibujos, el interruptor eléetri~
co incluye un cuerpo hueco de resina gintética moldeada 11 que
tiene une pleca de cublerta metdlica 12 pars cerrar wna cars -
abierta del mismo. Dentro del cuerpo 11 hay un rotor de resina
sintética moldeada 13 que lleva un védstago de accionamiento 14
que se extiende a partir del mismo. EL vdstago 14 se proyscta
con relacién al cuerpo 11 para facilitar el movimiento del ro-
tor 13 con relacidén al cuerpo 11,

Un émbolo de latén 15 que tiene una regidén cilindrica
lisa 152 y una regién 15b de seccibén transversal hexagonal es-
t4 soportado con vistas & su movimiento de deslizamiento axial
con relacifn al cuerpo 11 siendo recibida su regién 15p de ma-
nera deslizable en un agujero del cuerpo 11. El extremo libre
de la regifén 15p se proyecta e partir del cuerpo 11 y la regién
152 pasa a través del rotor 13 y la tapa 12, ElL rotor 13 tiene
un agujero incorporado 16 a través del cuel pasa el émbolo 15,
A través de la mayor parte de su longitud, el agujero 16 es de
un diémetro considerablemente mayor que el didmetro de la re--
gién 15a del émbolo 15, pero en la proximidad de la unibn de -

las regiones 15a, 15b el didmetro del agujero 16 se reduce a -
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un diémetro tal que el agujero se ajuste de una maneré relati

vamente precisa sobre la regifn 158. Un respaldo que se extien
de radialmente 16a estd definido en la unién de les dos regip

nes del agujero 16, y dispuestas en alineamiento diametral so

bre el respaldo 16a hay dos partes de una nervadura 16h de -~

seccidn transversal parcialmente circular,

La regién 15a del émbolo 15 se extiende a través de
une abertura de holgura en la tapa 12 y rodeando @ la regibn
158 hay un manguito‘de resina sintética moldeads 17. El mon--
guito 17 pase a través de la aberture de holgure de la iapa -
12 y exteriormente a la tapa 12 incluye unz brida enteriza -~
circunferencial que se extiende radialmente hacia fuera 18. -~
El manguito 17 termine en su extremo opuesto formando tope -
con el nervio 16b y actuando entre la superficie interior de
la tapa 12 y el nervio 16b hay un muelle de compresidn arro--
1lado helicoidalmente 19 que rodea el manguito 17, EL extremo
libre de la regién 15a del émbolo 15 estd formado con un agu~
jero roscado que recibe un perno corto 21 que a su vez sujeta
una arandela 22 contra el extremo libre de la regibén 15a. El
didmetro de la arandela 22 es superior el difmetro de la re--
gibn 15a y de este modo recubre parte de la brida 18 del man-
guito 17. Una mrandela de latbn 23 estéd conectada tanfo fisi-
ca como eléctricamente con el extremo libre de la regién 15b
del émbolo 15 por remachado o estaquillado,

El rotor 13 se extiende mds allé del &mbolo 15 denw-
tro del cuerpo 11 y estd formado con un agujero 24 que se ex-
tiende generalmente en sentido transversal al eje del émbolo
15, Un rodillo de metal conductor 25 es recibido por el aguje
r0 y es empujado hacie el exterior del mismo por un émbolo em

pujedo por resorte 26. ElL rotor 13 termina en la proximided -
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de una pared lateral del cuerpo 11, soportandq asi la pared i‘igffd
lateral 30 cuatro contactos eléctricos fijos 27-31., Los cua-
tro contactos fijos se extienden paralelamente al eje del ég
bolo 15 y estén espaciados equiangularmente uno de otro en -
5e un arco de un circulo cuyo centro se encuentra sobre el eje
del émbolo 15. Cada uno de los contactos fijos incluye un -
terminal enterizo a través del cual se asegura su respectivo
conductor, extendiéndose los conductores desde la cara del -
cuerpo alejada de la tapa 12, Igualmente, cada contacto es -
10, de seccidn transversal arqueada y el espaciamlento entre los
contactos es menor que el difdmetro del rodillo 25, De este -
modo el rodillo 25 es empujado hacia fuera del rotor 13 por
el émbolo empujado por resorte 26 y coopera con pares adyd--
centes de los contactos 27-31 dependiendo de la posicién an-
15, gular del rotor 13 alrededor del eje del émbolo 15 con rela-
cién al cuerpo. Segdn se ha mostrado en la figura 2, el rodi
1lo 25 coopera e interconecta asi eléctricamente los contac-
tos 29-31. Se comprenderd que por rotacién del rotor alrede-
dor del eje del &mbolo 15 en direccién de las agujas del re-
20, 1o0j (en la figura 2) se puede mover el rotor para hacer que
el rodillo 25 puentee el contacto 27, 29 o los contactos 27,
28, Al ser movido el rotor para hacer gque el rodillo 25 se =
desplace sobre uno de los contactos, se produce la compresién
del muelle que actlia sobre el émbolo 26 y de este modo el rg
25, dillo empujado por resorte 25 y los contactos 27-31 constitu
yon un medio de trinquete que define tres posiciones estables
angulermente espaciadas del rotor 13 en relacidén con el cuerpo.
Seglin puede verse en la figura 1, cade uno de los con
tactos 27-31 tiene wna pia eléstica que se apoya en un respal

30, do interno del cuerpo para oponerse & la retirada del contacto
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con relacién al cuerpo. De un modo similar, cada uno de los
contactos incluye una superficie que se apoya en una superfi
cle del cuerpo para impedir el movimiento del contacto en re
lacién con el cuerpo en la direccibén opuesta, De este modo -
los contactos son bloqueados en posicién en el cuerpo y segin
puede verse cléramente en la figura 2 estén soporitados sobre
regiones de la pared 26 de forma externa similar a la forma -~
interna de los contactos,

El rotor 13 incluye un pié enterizo 32 que puede apo
yarse en el cuerpo 11 para limitar el movimiento del rotor 13
en la direccidn del eje del émbolo hacia el cuerpo 11, Rodean
do & la regién 15b del émbolo entre el rotor 13 y la cara ad-
yacente del cuerpo 11, se encuentra el bucle 34 de un muelle
de alambre en espiral coanductor 33. Los extremos del bucle 34
del muelle 33 se extienden hacia la pared 26 definiendo dos -
brazos eldsticos 35, 36 que se cruzan entre s{ entre sus ex-
tremos. El extremo libre del brazo 35 pasa entre los contactos
fijos 2%, 28 mientras que el extremo libre del brazo 36 pasa
entre los contactos fijos 27, 29, La resiliencie inherente de
los brazos entrecruzados 35, 36 es tal que ambos brazos sean
empujados, en direcciones opuestas respectivamente, contra el
contacto 27 y de este modo en ausencia de cualquier otra in--
fluencia ejercida sobre el muelle 33 ambos brezos sélo coope~
ran con el contacto 27.
El bucle 34 del muelle no es ajustado a presién alrededor de
la regién 15b del émbolo 15, y de este modo el émbolo 15 pue-
de deslizarse a través del bucle 34. No obstante, se compren-
deréd que d=2d0 gque los brazos entrecruzados son empujedos ambos
en direcciones opuestas contra el contacto 27 por su propia =

regiliencia inherente, existird una accidn a modo de tijera =
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entre los brazos y el contacto 27 empujando el muelle hacia

el émbolo 15. As{ pues el bucle 34, aunque estd relativamen-
te suelto alrededor de la regién 15b del émbolo, de todos mo
dos siempre se apoya en el émbolo y asi{ existe una conexién

eléctrica entre los contactos 27 y el &mbolo 15 por medio del

muelle 33.

El rotor 13 estd formado, en su extremo alejado del
véstago 14, con un saliente enterizo 37 que coopera conla su
perficie interior de la tapa 12, Un contacto fijo adiclional
38 estd remachado con el exterior del cuerpo 11 adyacente al
émbolo 15, consistiendo el contacto 38 en un contacto de re-
sorte laminar y pudiendo cooperar con &1 la arandels 23 como
resultedo del movimiento axial del &mbolo.

Se comprenderd por la descripeién precedente que el
rotor puede moverse con reolacidn al cuerpo 11 en dos planos
distintos. Primeramente, el rotor puede pivotar con relacién
al cuerpo 11 alrededor del eje del é&mbolo 15 para hacer que
el rodillo 25 puentee pares diferentes de los contactos fijos
27-31. Alternativemente, el rotor 13 puede pivotar con rela-
cién al cuerpo 11 alrededor de un eje que pasa a través del
punto de contacto del par de bornes 39, 41 del rotor con el
cuerpo 11, Tal movimiento del rotor 13 tlene lugar desde la
posicidn de reposo mostrada en la figura 1, contra la accién
del muelle 19, moviéndose el manguito 17 con el rotor contra
la accién del muelle 19, Se recordard que le brida 18 del man
guito 17 coopera con la arandela 22 fijade al émbolo 15, y de
este modo el movimiento axial del menguito 17 va acompafiado -
por el movimiento axial del émbolo 15 en relacién ocon el cuep
po. EL movimiento axial del émbolo 15 conduce & la arandels =

23 desde una posicién espaclada del contacto fijo 38 a une po



sicién en la que la arandela 23 coopera con el contacto fijo
38, As{ pues, este movimiento del rotor 13 sirve para hacer
una conexidén eléecirica entre el conductor eléetrico fijado -
al contacto 27 y ol conductor fijado al contacto fijo 38 por
5, medio del muelle 33 y el émbolo 15, Previa liberacién del ro
tor 13 se produce su retorno hacia su posicibén de reposo por
medio del muelle 19. EL &umbolo 15 y el manguito 17 son resti
tuidos a sus posiciones de reposo separando asi la arandela
23 del. contacto fijo 38 por tope entre el rotor 13 y un esca
10, 16n del émbolo en la unibn de las regiones 15a, 15b del mis-
0,
La finalidad del muelle 33 del interruptor es doble,
Los bornes 39, 41 estdn interacoplados con el rotor y estén -~
separados uno de otro, pudiendo cooperar los bornes respecti-
15, Vvanmente con los brazos 35, 36 en el lado demsu punto de cruce
alejado del contacto 27. Segin puede verse en la figura 2, -
el borne 41 se encuentrs en la proximidad del brazo 36 en la
pogicibn del rotor donde el rodillo 25 puentea el contacto 29,
31. EL rotor puede ser movido en una direccidn contraria a las
20, agujas del reloj més alld de este posicidén de manera que el ro
dillo 25 pase sobre el contacto 31, y que de este modo no conm
plete ninguna conexién eléctrica dentro del interruptor. Igual
mente se habrd observado que la puesta en contacto del rodillo
25 Gnicamente con el contacto 31 representa una posicidn ines-
25, table del rotor 13 en relacién con el cuerpo, desde la que el
rotor serd movido por la accién combinada del rodillo y el ém-
bolo empujade por resorte cuando es liberado el rotor.
No obstante, éste movimiento del rotor 13 & la posim
cién inestable hace que coopere el borne 41 con el brazo 36 -

30, del muelle 33 y da como resultado la flexidn del brazo 36 por
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el borne 41 en cooperacién con el contacto 29. Asi pués, el
brazo 35 del muelle permanece en contacto con el contacto 27,
mientras que el brazo 36 coopera con el contacte 29 y asi, -
aunque el rodillo 25 no forme una conexién eléctrica en esta
pogicién del rotor, el muelle 33 puentes los contactos 27,29,

En el movimiento del rotor 13 haciaz la posicién en -
lg que el rodillo 25 puentea los contactos 27, 28, el borne -
39 coopera con el brazo 35 del muelle y le realizacién es tal
que, al consegulr el rotor su posicidén estable en la que el -
rodillo puentea los contactos 27, 28, el brazo 35 sea flexado
por el borne 39 para cooperar con los contactos 28, Asi pués,
el brazo 36 permanece en cooperacién con los contactos 27 y
los contactos 27, 28 son puenteados simulténeasmente por el ro
dillo 25 y el muelle 33,

Resultard evidente por consiguiente que, en todo mo-
mento, uno u otro de los brazos del muelle 33 es cogido por -
el contacto 27 y de este modo la conexién eléctrica entre la
arandela 23 y el contacto 27 por medio del muelle 33 y el ém-
bole 15 es wna conexién eléetrica permanente.

Segdn une forms de realizacién particular del inte-
rruptor descrito mds arriba, se usa el interruptor para con-
trolar el funcionamiento de un motor de limpiaparebrisas de
imén permanente, con dos velocidedes y de parada automética,
e igualmente pare el motor eléctrico de una bomba de limpia-
rarebrisas. El1 contacto 27 del interruptor es un contacto de
alimentacibn eléctrica, el contacto 28 estd conectado con el
circufto de velocidad rdpida del motor, y el contacto 29 estéd
conectado con el circufto de velocidad lenta del motor., Asi -
pués, cuendo son puenteados los contactos 27, 29 el motor es

acclonado & velocidad lenta y cuando son puenteados los conw-
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tactos 27, 28 el motor funciona a una velocided répida. El‘
contacto 31 esté conectado a través de un juego de contac-
tos con un interruptor de parada del motor del limpiaperabri
sas a maesa, por lo que cuando es movido el rotor a una posi-
cién en la que el rodillo puentea los contactos 29, 31, las
escobilles asociadas con el limpiaparabrisas alcanzardn en-
tonces el extremo de una carrera de barrido completa después
de lo cual se acciona el interruptor de parade haciendo que
el inducido del motor del limpiaparabrisas sea cortocircuita
do pare conseguir el frenado dindmico del motor, De este mo-
do la posicién del rotor en la que el rodillo 25 puentea los
contactos 29,31 es una posieibn inactiva en lo que respecta
el motor del limpiaparabrisas pero moviendo el rotor 13 mds
alléd de la posicién inactiva, a la posicién inestable, se -
completa de nuevo el circufto de velocidad lenta, pero esta
vez por medio del muelle 33, Naturelmente, inmediatemente -
despuds de que comlence a funcionar el motor, se acciona el
interruptor de parada para mantener la alimentacién del indn
cido del motor del limpiaparabrisas independientemente de la
posicibén del rotor 13 hasta que las escobillas hayan realiza
do una carrera completa adicional, Asi pués, con el rotor 13
en la posicidén inactive, moviendo momentédneamente el rotor -
13 a su posicibn inestable, se hard que las escobillas del -
vehiculo efectien una carrera complete de funcionamiento y =
luego se paren,

Como se ha mencionado més arriba, en la posicibén del
rotor 13, en la gue los contactos 27, 28 son puenteados por
el rodillo 25, los mismos son también puenteados por el mue-
1le 33. En el curso de la fabricacidn del interruptor, con -

el fin de que el rotor 13 pueda moverse libremente, sin impe
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dimento, hacia la posicién en la que el rodillo 25 puentea
los contactos 27, 28, se ha dejado suficiente holgurs en -
una direccién anguler, entre el rotor y el cuerpo para ase
gurar que el rotor no se apoye en el cuerpo en la posicién
en la que el rodillo 25 se dispone en cooperacién con los
contactos 27, 28, Se comprenderéd por consiguiente que si se
aplica presién a la palanca 14 pare mover més el rotor 13

en la direccién anguler en que es movido para alcanzar esta
posicién del rotor, el rotor podrd ser movido entonces mis
alld de la posicién estable antes de que sea impedido su -
movimiento al ponerse en contacto con el cuerpo. Como resul
tado de las toleranciass de fabricacidn de los componentes -~
del interruptor, el movimiento anguler adicional permitido
puede ser perfectamente suficiente para separar el rodilloe
25 del contacto 27. No obstante, €1lo no interrumpird el -
circuito de velocidad rédpida del motor del limpiaparabrisas
ye que el circuflto serd mantenido por medio del muelle 33,
En la préctica, se observa que puede tener lugar el movimien
to adicionel del rotor 33 cuando el operador apoya su mano -
sobre la palance 14 como algunos conductores de vehiculos -
tienen la costumbre.

El contacto 38 es conectado en su uso con el circui
t0 del motor de la bomba del lavaparabrisas y el movimiento
del émbolo 15 para poner la arandela 23 en cooperacidn con -
el contacto 38 complete un circuito a través del interruptor
desde el contacto 27 al contacto 38 para excitar el motor de
1la bombe del levaparsbrisas. El rotor 13 puede ser movido pare
excitar el motor de la bomba durante su uso en cualguiera de

las posiciones del rotor alrededor del eje del émbolo 15,
ooo/o..
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La Patente de Invencién que se solicita por veinte
afios, para bspaia, de acuerdo con la vigente Legislecién, de
berd recaer sobre: "PERFECCIOUALIENTOS El INTERRUPPORES ELEC
TRICOS", con Prioridad de la Demanda de Fatenbte en CGRAN BRE~ -
T4lA ne 16.953 de fecha veintisiete de abril de mil novecien
tos setenta y sels, seglin las caraciheristicas esenciales de

las siguisntes:
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REIVINDICACIOIES

18.,~ Perfeccionatientos en interrustores eleciricos,
de la clase esuecificada en los que existe una conexién elée~-
{trica permanente entre dichio primer contacto fijo y dicho se~-
5e gundo contacto movible por medio de dicho muelle de alambre y
dicho émbolo,
28,~ Perfeccionaiientos en interruptores electricos,
segin la reivindicacién 1, en los que el émbolo se encuentra -~
en contacto deslizante con dicho muelle con el fin de que la co
10. nexidn eléctrica entre los mismos no sea interrumpida por di--~
cho movimicnto del émbolo en relacidén con el cuerpo y el muelle,
38.- Perfeccionamientos en interruptores celectricos,
segin la reivindicacién 1, 6 2, en las que el muelle incluye un
bucle que une dichos brazos de manera enteriza, pasando dicho -~
15, émbolo a través de dicho bucle.
42 ,~ “PERFECCIOZAI IEIT0S EX INTERRUPTORES ELEJTRICOSM
Segin queda sustorcialuente descrito en la presente
memoria que consta de doce hojas escritas a miquina por una 80

la cara ¥ aconjaiiada de dibujoo.
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