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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente inyencidn se refiere a los notores
nonofdsicos de induccidn, del tipo provisto de un rotor de
jaula de ardilla obtenido por fusisn a prgsidn:

Los rotores de jaula de ardilla, particularmente
los obtenidos por fusidn a presidn pueden presentgr irregu~
laridades y anonalias construc?ivas; En este caso, los nmo~
tores que l?s utilizan ofrecen, en las condiciones de fune
cionaniento, caracteristicas y rendinientos que se apartan
de los previstos tedricanentes Se presenta pues el prohle-
na de realizar un procedimients que permita detectar la pre~
sencia eventual de las citadas anomalias:

El objeto de la presente invencidn es ¢l de reg—
lizar un procediniento de ferificaciﬁn de los nmencionados
rotores, que sea particularmente sencillo y que permita con~
trolar el compurtamiento efectivo del rotor que se exanina,
en condiciones de funclonaniento correspondiente a la mayor
parte del sector de variaciones de su Velocidad;

Con objeto de alcanzar esta finalizad, la presen=
te invencidn tiene pour objeto un procedimiento para la ve-
rificacidn de rotores fundidos a presidn de jaula de ardi-
lla para motores nonofédsicos de induccién; caracterizado
por el hecho de conprender las sgligulentes fases:

a) Acoplar temporalmente el rotor a verificar con

un estator de prueba que tenga un arrollaniento de arrangue

Yy un arrollaniento de marcha y Z£ijar sobre el eje del rotor

un volante de nasa preesatblecida;

b) Poner el rotor en rotacidn por medio de la
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excitacidn de los arwllanientos del estator;

¢) Interrunpir la excitacisn del arrollamiento de
puesta en marcha despuds de un jbiempo preestableclido y ne-
dir la velocidad del rotor en el momento de la desconexidn;

d) Realizar posteriores mediciones de la veloci-
dad del rotor en tiempos sucesivos preestahlecidos;

e) Medir el ndmero de revoluciones efectuadas por
el rotor desde la puesta en marcha hasta un tienpo final
estahlecido;

£) Comparar los valores de velocidad asi como el
ninero de revoluciones medidos con valores unbral prefija-
dos;

g) Comprobar si los valores nedios alcanzan los
valores unabral prefijados; )

Segin una forna preferida de realizacldn prdctica,
el procedimiento segun la presente invencidn estd adends
caracterizado por el hecho de que el timepo preestablecido
en el cual es inbterrumpida la excitacidn del arrollamiento
de puesta en narcha es inferior al tienpo en el cual seria
interrumpida la excitacidn del arrollaniento de puesta en
nmarcha en un motor que utilice un rotor del tipo que se es-
t4 comprobando;

La presente invencidn serd ahara'descrita hac ien-
do referencia al plano esquendtico adjunto! aportado sengi-
llamonte a titulo de ejemplo no linitativo, que ilustra un
dispositivo para la realizacldn prdctica del procediniento
objeto de la presente :i.nvenoidn:

Con 1 se indica un rotor o inducido del cual se
pretende hacer verificacidn de calidad. EL rotor 1 estd aco-
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plado durante la comprobacisn y un estator de prueba , del
cual estdn indicados con 2 y 3 respectivamente el arrolla~
niento de narcha y el arrollanmiento de arranque; E1l rotor

1 estda acoplaé_lo 8 un eje 13, al cual estén acoplad?s ademés;
necanicamente, un volante de masa preestablecida 4, un dis—
co 5 provisto de un generador de inpulsos 7 para la debeccisn
del n@mero de rewvoluciones del rotor 1l y una dinamo taquimd-
trica; 8.

Un cirourbo electrdnico de medicidn y de compara-
cién, :|.nd:1.cado con 9, comprende uh nedidor digital de ten—
g8idn 10, que rec;:.be la sefial procedente de'la dinamo taguie
nétrica 8 y que, despuéds de su elaboracidn, la alimenta a
una pluralidad de compradores ll, y un conbador de impulsos
12, conectads eléétricamente con el detector de impulsos 7
¥ que a su vez alinenta un conparadox 13:

Con 14 se ha indicado un progranador elec“brénico;
provisto de un generador de base de los tienpos 15, sincro-
nizad> por la frecuencia de la red: El programnador electrd—
nico estd conectado eléctricanente con el circuito de medi~
cidn y conparacldn 9 y adends controla psr'medio de un par
de'relés estdticos 16 y 17 la alimentacidn, respectivamens
te, del arrollaniento de marcha 2 y el arrosllaniento de a=
rrangue 3; ' '

Un estabilizador de tensidn 18 alimenta, por me-
dio de un par de reguladores dg tensidn 19 y 20 ¥y a ‘través
de 1os relds estdticos 16 y 17, respectivamente, el arrolla-
niento de narcha 2 y el arrollamiento de arranque 3 y ade~
nds alinenta a través del alinentador 2 el circuito de ne-

dicidn y compracidn 9 y el progwanador cléctronico lde



56

10.

15.

254

ELl procediniento de verificacidn se produce del
nodo slguientes

-en un nonento inicial, el progranador electrdnico
14 envia sefiales de nando a los relés estdtlcos 16 y 17,
que se ponen en condiciones de permitir la excltacidn, res-
pectivanente, del arrollaniento de narcha 2 y del arrolla~
niento arranque 3, poniendo de este nodo el Yotor 1 en 1o~
tacisn. '

Degpués de un tlenpo preestablecido; cuya duraciqn
es inplantada previamet:rbe en el programedoxr electrdnic? 14,
este dltino desinserta, por nedlo del relé estdtico 17, el
arrollaniento de arrangue 3 y sinulténcamente habilita el
nedidor digiral de tensidn 10 para nedir la velocidad del
rotor 1 detecta por la dinamo tagquinétrica 8 y habilita ade~
nds uno de los compradores 1l para comparar esta nedicldn
con el valor de umbral preestableciao:

En tienpos sucesivos‘prefijados e implantados en
el programador electrdnico 14, este ultinmo ordema la reali-
zaocidn de nediciones ulteriores de la velocidad del rotor 1
por nedio del nedidor digltal Je tensidn 10 y la realizacidn
de.una comparacidn; pox nedio del resto de Llos conparadores
11, entre los valores de las nediciones realizadas y log va-
lores de wmbral previanente :fijad.os: '

En un tienpo final preestablecido, el progranador
glectrdnico 14 habilita el comparador 13 para conparar el
ninero de? revoluciones realizado por el rotor 1 a partir del
arranque, y que es contado por el contador de inmpulsos 12;

con un valor unbral prefijad.o;
S1 todos los valores de velocidad medidos y el nde=



56

10

1.5

0.

254

nero contado de revoluciones no son inferiores a 1log valoe
res de uabral preestab}ecidos, el rotor l’que estd siendo
verificado es aceptado, en caso contrario, el anteriormen=
te citado rotor es descartado.

El rigor de la.prueba depende; adends de los va-
lores de wabral elegidos, del ‘tlenpo eh el cusl es desin-
sertado el arrollaniento de arranque 3; De hecho, cuanto
nds breve es el tienpo durante el cusl permanece insertado
el arrollaniento de arranque, tanto nds anplio es el canpo
de velocidad explirado y tanto nds indicativo es el desig-
nado de las nediciones y de las conparaciones efeotuadas:

‘NOTA

Descrito el objeto del presente invento se declaw
ran nuevas y de propia invencidn las siguientes reivindica-
ciones:

lew Procediniento para la verificacidn de roto-
reg fundidos a presiﬁn'de jaula de ardillg para notores no-
nofdsicos de induccidn, caracterizads por;el hecho de con-
prender lag fases siguientes:

a) acoplar temporalmente el rotor (1) a verificar
con un esgtator de prucha que posea un arollaniento de arran—
que (3) y un arrollaniento de marcha (2) y fijar sobre el
eje (La) del rotor (1) un volante (4) de nasa preestablecie
da,

b) poner el rotor (1) en rotacidn por medio de

la excitacidn de los arrollanientos del estator (2; 3);
¢) interrunpir la excitacidn del arrollamiento

de arrenque (3) despuéds de un tierpo preestablecido y nedir
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la velocidad del rotor (1) en el nomento de la desconexidn,

d) realizar ulteriores nedicivnes de la velocidad
del rotor (1) en tiempos suocesivos preestablecidos,

e) nedir el n¥nero de revolucionés realizado por
el rotor (1) desde el arrangue hasta un tienpo final prees-
tablecido,

£) conperar los valores de velocidad asi cono el
nirero de ?evoluoiones nedlidos con valores de unbral prece-
tablecidos,

g) conrpobar si los valores nedidos alcanzan los
valores de unbral prefijados; ‘

2= Procediniento segdin la revivindicacidn 1, ca-
racterizado por el hecho dc que el tilempo preestablecido en
el cual es interrunpido la excitacidn del arrollaniento de
arrangue (3) es un tlempo inferior al tiermpos en el cual se-
ria interrunpida la excitacidn del arrollaniento de arran=-
que en un notor gue utilice un rotor del +ipo que e cone-
prueba: ‘

3¢~ Procediniento segin la reivindicacidn L, ca~-
racterizados por el hecho de que las nediciones de velocidad
del rotor y del ninero de revoluciones alcanzadas por el
votor son realizadas por via eléetrica de nodo continuo y
las oorreSpondignmes seﬁalés son alinantadas a un equipo
eleotrdnico (9), donde despuds de su elaboracisdn son compa-
radas con lop valores de uabral prefijados en pomentos es-
tablecidos por un programador electrsnico (14)

4+= Procedinicmto para la verificacisn de rofo-
res fundidos a presidn de Jaula de ardilla para motores moe—

nofasicos de induocidn:



Segin se describe y reivindica en la presente ne-

noria descriptiva que consta de 8 pAginas foliadas y escri-

tas a néguina por una sola de sus caras.
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