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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a perfeccionamientos en
aparatos reguladores de volumen constante y variable para usoc en
los sistemas de acondicionamiento de aire tanto de conducto finico
como de conducto doble, estando citados dichos reguladores en cad%
unidad terminal del sistema o instadacidn.

Convencionalmente, en las instalaciones de volumen varia=
ble, tanto en los sisttemas de doble como de finico conductd, los
cambios de volumen de aire originan cambios de presidn en los con-
ductos que poséen las unidades individuales en relacidn con la prﬁ—
58idn y con la corriente o flujo de aire.

Se dispone de reguladores convencionales dotados de con-
juntos de cortina flexible, que operan autométicgmente ¥y en los
que la presifn y el volfmen varfan juntamente segfin los requeri-
mientos y variaciones del sistema de instalacibn,

Es una de las finalidades de la presente invencidén el man
tener un ritmo de corriente de aire constante dentro de limites fi
jos sobre una amplia gama de ritmos de corrientes de aire, sin te-
ner en cuenta los cambios de presidn en el siste,a de conductos y
este mecanismo de volumen constante y variable es un perfecciona-
miento frente a los m&todos existentes para llevar a cabo esta fi-
nalidad, realizéndolo en mucho mayor grado que lo conseguido hastJ
el presente.

Un aspeéto de la invencidn lo constituye el uso de un pin
cipio de punto de apoyo, o fulero y palanca, siendo variable la
posicibn del fulero, el cual piede ser ajustado, bien manual o
bien mecénicamente, sobre una amplia gama de posiciones para cada
tamafio del regulador, y esta posiciln variable del fulcro cambia
el ritmo de la corriente a través del regulador, mediante reposi=-
ciones del conjunto de cortinas flexibles dentro del alojamiento
convencional perforado.

EL aparato segfin la invencidn es sencillo, econémico de
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fabricacibn, y adecuado a los fines para los que se ha disefiado.

Para mejor comprensidn de la presente memoria se acompa=-
fian los dibujos adjwntos, que muestran un ejemplo de realizacibn,
no limitativo, de los varios que caben en el cuadro general de la
invencifn sin que el mismo se altere. En tales dibujos:

La fige 1 es una vista lateral del objeto de la invencién
que es un mecanismo de inversidn de accibn, instalado sobre un alg
jamiento del regulador de volimen representado imaginariamente.

La fig. 3 es una planta de la parte superior de la £g. l.

La fige 2 es un alzado terminal de la fig. 1.

La fig. 4 muestra una vista de costado, fragmentaria, de
un aspecto de la presente invencidn.

De conformidad con dicha invencién referida a los dibujos
adjuntos, coﬁ 10 se representa el alojeamiento para el regulador
de vollmen situado en el extremo de wn sistema de conduccidn, no
mostrado.

Dicho alojamiento 10 incluye cartelas 1l o placas latera=-
les diversas divergentes hacia abajo, normelmente perforadas, 12,
pendtrando normalmente el aire desde el extremo 13 inferior (res-

pecto al dibujo) y sale por las perforaciones 12 para descargarse

normalmente.

Un par de cortinas flexibles 14 se hallan normalmente co-
locadas pivotando adyacentes al lado 15 superior del alojamiento,
estnado fabricadas normalmente en neopreno o similar y pueden pi=-
votar hacia fiera o hacia dentro en la direccidn de la flecha 16
de dos cuerpos, y controla el volumen de aire que pasa a travis
del alojamiento por efecto de la presidn generada por este aire.

En este aparato, dichas cortinas se hallan normalmente en
posiciln abierta mientras que en el ciclo de accidn directa se

hallan en posicibn totalmente cerrada.

El mecanismo de control del regulador de volfmen se desig

na colectivamente con 17 y se halla situado sobre el lado superiop

del alojamiento 10, segln dichos dibujos.
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Un canal de montaje 18 en "U" va sujeto a este lado supe=
rior mediante conjuntos 19 de perno y tuerca, y un canal 20 de
via, va empernado sobre los extremos superiores de dicho canal 18
o sujeto por remaches o cualquier medio adecuado.

Otro canal 21 del actuador va sujeto al canal 18 entre log
extremos del mismo, y se extiende verticalmentey centradoy hacia
arriba para llevar; sobre un lado del mismo, un actuador 22 de
posicionamiento del fulcro,normal, que actha por el airk a través
del punto de conexidn 23 de aire.

Extendiéndose en Angulos rectos sobre el lado opuesto del
canal 21 hay un soporte 24 de tope limitador, que descansa para=
lelo al cakal 18 pero espaciado del mismo, segfn muestra la fgo 1}

Un par de limitadores 25, o topes de limitacidn, van fijoT
a este soporte 24 y son desplazables a lo largo del mismo, con lo
que pueden inmovilizarse en la relacidn deseada uno respecto al
otro segln luego se describiri.

Un brazo 26 de papalca principal va pivotante por uno de
sus extremos, asf{ como por la conexidn 27 pivotante, al extremo
superior de una articulacifn 28 del regulador del brazo de paban-
¢a, cuya articulacidn, a su vez, es pivotante por el extremo infe
ferior de la misma, ref. 29, al extremo superior de una varilla
30 de maniobra conectada operatiwamente a las cortinas 14 antes
citadas, para la apertura y cierre de las mismas, teniendo en
cuenta que el movimiento vef¥ical del elemento 30 abre las cortiJ
nas 14 mediante la articulacidn 31 (fige. 2).

BEl otro extremo del brazo 26 de palanca va conectado a
pivote 32 al extremo de una articulacidn 33 a resorte, del brazo
de palanca, a la que se sujeta el extremo superior del resorte
3l de control de volfmen, segln se muestra claramente. El extre-
mo inferior del resorte 3% va a su vez conectado a un tornillo
35 de calibracidn a través de un soporte fojo 36 y ajustado me~

diante tuercas 37 seglin se muestra claramente.
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Un par de barras estabilizadores de los brazos de palanca
van sujetas a pivote a cada lado del brazo 26 de palanca, adyacen+
tes al punto 32 del pivote y sobre el pivote transversal o eje 39
de retencidn, y los otros extremos de las barras 38 de estabilizad
cidn van sujetos a pivote adyacentss a lo opuesto del canal 18 por
medio del pivote o eje de retenciln 40. Un conjunto de fulcro se
dispone pars e) brazo 26 de palanca y adopta la forms de un sopor-
te de fulcro o rodillo 41 sobre un eje 42 de fulcro, que a su vez
va sujeto a un par de articulaciones L3 de actuacién y soporte del
fulero, como se ve en los dibujos. Un eje 44 de parada de articu-
lacidn del actuador se extiende a través de los otros extremos de
la articulacidn 43, y a través del extremo distante de un eje 45
inmersor, extendilndose desde el actuador 22 de posicionamiento
del punto dai fulcro. Este eje de firada acopla los tomes 25 limiti-

dores antes citados, permitiendo el desplazamiento terminal del

Soporte 41 del fulecro entre ellos cambiando asf la accién de apa~-
lancamiento del brazo 26 de palanca. Los resortes 46 de escasa
tensidn (fige. 1) se extienden entre los pasadores 47 adyacentes a
un extreno del brazo 26 de palanca y a un punto 44°de anclaje den-
tro del canal 18 segln ref. 48 y acthan como resortes de retorno
regulador.

Estos resortes 46 de retorno del regulador aseguran el pod
sicionamiento de las cortinas 14 en la posicibn de cierre, en cond
diciones nor ales, y las barras 38 de estabilizacidn del brazo de
palanca estabilizan el brazo 26 de palanca en el extremo exterior
y mantienen el brazo 26 de palanca en contacto con el rodillo 41
de soporte del fulcro.

Seglnm antes se ha dicho, el mecanismo de control represens
tado en las figss 1, 2 ¥ 3 es para un ciclo de control de aceidn
contraria. En este ciclo de control, el regulador est® normalmente
abierto y proporciona el ritmo de corriente de aire calibrado. Un

reposiciongmiento del punto del fulcro mediante el rodillo 41 de
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soporte del fulcro, origina el ritmo de la corriente de aire a
fin de que disminuya a un minimo o cero, si se requisre un cierre
total.

Sin embargo, con un ciclo de control de acciln direeota,sed
glin se ve parcialmente en la fig. 4, el regulador estd normalmentd
carrado y no existe corriente de aire. Un reposicionamientd del
fulero o soporte 414 del rodillo, en este ejemplo, abre el regu~
lador y permite que aumente el ritmo de la corriente de aire has~
ta el méximo ritmo de corriente calibrado, o capacidad mixima del
reguladore

En la fige 4 se ve que el camal 21A del actuvador ha invers
tido su posicibn, y que el actuador del posicionamiento del punto
22 del fulcro estd situado sobre el lado opuesto al representado
en la fig. 1

En tales circunstancias, el soporte del fulero y las artis+
culaciones'43 del actuador, estin en forma de brazo de manivela an
gulado, conectado al eje 454 de control segln se ve en el dibujo,
& estl conectado al soporte 41A del rodillo.

En dicha fig, 4 se mencionan las mismas referencias, pero
lo la adicilin del subfijo "A" para distinguirlos de las retantes.r

El regulador se calibra sobre un caballete de pruebas y
en fAbrica, antes de su instalacidén. Se calibra ajustando el tor-
nillo 35 de labrado o ajuste de calibre y las tuercas 37 de dicho
ajuste hasta obtener el ritmo especificado de la corriente'de
aire, pudiéndose mintar entonces un graduador de calibracifn en
el lateral del soporte 24 del tope limitador, y los topes limita~
dores van situados, segln se requiera, hacia sus posiciones minif
ma y mAxima. Bntonces se comprueba el regulador en varias entra~
das y en cuanto a las posiciones est&ticas, para asegurar que el

ritmo de la corriente de aire va dentro de las limitaciones permi

sibles y, seguidamente, se puede montar el regulador en una unidafl

terminal o alojamiento 10 del regulador, en forma habitual.
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El instrumento de respuesta de control, de esta versidn,
estriba en un termostato neumftico (no representado) sito en el
espacio o zona que se dispone con aire desde el sistema de aondi-
cionamiento de aire. El ritmo de la corriente del aire a través
165 del espacio se rige por la ya citadas unidad o unidades termina-
les que contienen cada una un regulador de volfmen constante y
variable dentrd del mecanismo de control, segin antes se ha dicho
Bl termostato de la sala o espacio en que va instalado (no repre--
sentado) permite que la presibn del aire pase a través del actua-
170 dor 22 de posicionamiento del punto del fulcro, cuando se requie~
ra un aumento de la corriente de aire, o bien purgarid el aire del
actuador 22 cuando se requiera una dismonucidn de dicha corriente
Ello e concecuencia de la secuencia de control de la actuacibdn
directa. Paré una secuencia de accibn invertuda se invierte la
175 operacibn anterior. '

El actuador 22 de posicionamiento del punto del fulcro es
uncperador neumftico accionado por aire comprimido, normalmente
no en exeso de 20 psi. Generalmente la gama de presidn de opera-
cidn real es de cinco de &stas; por ejemplo, un operador neumtico
180 tendrd una gama de operaciln de 5 a 20 o de 8 & 13 psi, lo que sig~

nifica que a una presidn inferior, el operador comienza a moverse

¥ que a una presiln superior el operador ha terminado su movimienf
too

Cuando se ha extraldo la presidn del aire del operador
185 neumético hay un resorte interior (no representado) que retorna
el operador a su posicibn de arranque normal.

La operacibn siguiente tiene lugar con un sistema de acont
dicionamiento de aire de conducto finico suministranco aire a un
nimero de unidades terminales, donteniendo el regulador de volh~
190 men variable y constante.

BEn condiciones de carga total, las unidades terminales

suninistran la cantidad requerida de aire a los espacios o zonas
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que se hallan acondicionando. Una o més unidades terminales puéden
controlarse mediante un termostato de espacio fnico y en condicio¥
nes de carga normal o total se requerira el néximo ritmo de la co4 .
rriente de aire desde cualquier unjdad y el termostato pasari la

presidn de aire de control total a travds del actuador 22 de posis

L]

cionamiento del punto del fulcro en la unidad terminal, que posi=
cioparf el punto del fulecro hasta ajustar el conjunto 37 de cor-
tinas de manera que permitan el ritmo requerido de la corriente
de aire.

A medida de que las condicioneskde carge en el espacio se
reducen, el termostato del espacio citado detectaraveste cambio
y porgara el aire fuera del actuador 22 de posicionamiento del
punto del fulcro, volviéndolo a posicionar, y ademis, ajustard
la posicidn del conjunto de cortinas, 1, hasta reducir el ritmo
de la corriente de aire a través del regulador.

Este nuevo posicionamiento del fulcro y del conjunto de
cortinas continuari en respuesta a la presidén de control desde el
termostato neumitico, a medida de que la carga de acondicionamiend
to del aire varia en el espacio.

Puede observarse que con un nimero de unidades terminales
yendo & travds del ciclado anterior} se producirf una variacién
en el ritmo de la corriente de aire y en la presidén en el sistema
del conducto.

Donde se priducen estas variaciones de la presifn de aire
en unidades terminales individuales, el mecanismo de control permij
te que el conjunto de cortinas 14t reaccione a estas variaciones
de presidn y donde la presidn se reduce, el conjunto de cortinas
se abrikf para permitir que pase la cantidad de aire reguerida.

No obstante, cuando se aumenta la presién, el conjunto de
cortinas reaccionari ante este aumento en la presidn del conjunto
¥y se cerrarad oara mantener el riitmo requerido de la corriente de
aire. El conjunto 14 de cortinas responderi continuamente a estas

variaciones de presidn para mantener un ritmo constante de corriepu-
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te de aire en cualquier posicibn del fulero, dentro de variacione
de limites fijos determinadas mediante parametros de dizefio adecul-

do.

Este mecanismo de control puede aplicarse a unidades ter-

nismo de control puede hacerse para operar secuencialmente con des
manda de calor procedente de las citadas bobihas (no representa-
das). Con una de 8stas, la secuencia normal e operacifn estriba
en reducir el ritmo de la corriente de aire hasta un valor minima
antes que las bobinas de recalentamiento entren en funcionamiento

En un sistema de conducto doble se supone que el conjunto

de acondicibnamiento de aire estd formado por dos conductos, sumi

nistrando uno de ellos aire frio y el otro aire caliente, conecta
dos a un nfmero de unidades terminales que contengan el regulador

de volumen variable y constante. Sin embargo ya que tales siste-

mgs de acondiconamiento de aire son conocidos, no se citan sus de

talles en esta memoria,

Las demandas de cambio de aire en los espacios o zonas ori

ginan varigciones de presidn en los conductos con alteraciones re
sultantes en el volimen que fluye a través de los conductoss En
los sistemas de conducto doble, la corriente de los conductos de
aire frio y caliente pieden variar sobre gemas muy amplias, en
respuesta a demandas en los espacios o zonas, y por tanto, pueden
producirse grandes variaciones de presidn. El regulador de volflmen
constante y variable responderd en forma similag a lo antes des-
crito para los sistemas de conducto fmico al objeto de mantener

un ritmo de corriente constante pese a las variaciones de presidnl

Tras lo descrito sdlo resta sefialar que en la presente in
vencidn cabrin cuantas variantes de realizacifén como sean posible
sin que se altere la esencia general de la misma, pudiéndose faw

bricar su objeto en todos tamaflos y materiales adecuados sin limije

tacibne
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NOTA: Descrito suficientemente lo que antecede sdlo resta sefialar
que lo que se considera propio y nuevo del solicitante es lo coatp

nido en las siguientes:
REIVINDICACIONES

1 - Perfeccionamientos en reguladores de volfimen de con=- |

trol variable para uso en instalaciones de suministro de aire, ca

racterizados por el hecho de incluir por lo menos una unidad ter~
minal que riene un alojamiento para el regulador de wvolfmen y un
conjunto de control de cortinas flexibles o similar, situado en

el mencionado alojamiento; disponiendo de una fuente de aire de

control para dicho regulador} comprendiéndose una varilla de manig
bra para dicho conjunto de control de cortinas flexibles, que va
operativamente conectada alAmismo; disponiéndose asimismo de me-
dios para controlar la gama de movimiento de dicha cortina, los

cuales incluyen una estructura de soporte, un brazo de palanca coj

nectado a pivote por uno de sus extremos a dicha varilla de manioft
bra; y un drgano de fulcro o punfo de apoyo sobre dicha estructu-
ra sustentando dicho brazo de palanca; disponiendo asimismo de
medios de carga ajustables, gue se hallan conectados operativa=
nente al otro extremo de dicho brazo de palancae

2 = Perfeccionamientos, segln reivindicacidn 13 caracterit
zados porque los medios de carga ajustable incluyen un resorte de
tensidn que se extiende entre el antes citado otre extremo, y mn
punto de anclaje; disponifndose de medios para ajustar la tensidn
de dicho resorte.

3 ~ Perfeccionamientos, seghn reivindicaciones 1 y 2 ca-~
racterizados por disponerse de por lo menos de una barra de estaw-
bilizacidn pivotante en un extremo de la mencionada estructura de
soporte; halléndose el oiro extremo adyacente al brazo de palanca

antes mencionado.

b -~ Perfeccionamientos, segn reivindicaciones de 1 a 3
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caracterizados porque el mecanismo de fulcro antes citado es ajusp
table dentro de determinados limites, respecto al brazo de palanca
mencionado, controlando con ello las caracterfsticas de apalanca-
miento del mismo, y de aqul se desprende el efecto de control del

citado mecanismo ajustable de carga, al producirse la operacidn

13

del conjunto de control de las cortinas flexibles, dentro del alod
jamiento ya mencionado.

5 = Perfeccionamientos, seghn reivindicacibn 4 caracteri=
zados porque el aparato incluye 8rganos para ajustar la posicibn
del fulcro, y de otros érganos similares para limirter dicho ajus-’
te, incluyendo estos filtimos un par de elementos de retencidn,re-
gulables selectivamente, y dotados de mordazas, montados para el
movimiento a dar, sobre la estructura de soporte; disponiéndose
asimismo de médios cooperantes entre el fulero y el drgano limi-
tador.

6 =~ Perfeccionamientos, segln reivindicacidén 5 caracterisz
dos porque el mecanismo de fulcro incluye wn conjunto de rodillos
un canal o gufa para éstos, sobre ls estructura de soporte sobre

la que va montado el conjunto de rodillos para el movimiento de
rodadura longitudinal; una artioculacidn de maniobraj y estando
dicho conjuntoe de rodillos articulado para la rotacién dentro de
un extremo de la articulacibn de maniobre, cooperando el mecanis=-
mo citado entre el fulcro y el 8rgano de retencidn, halléndose a
su vez montado sobre el otro extremo de la articulacidn de manio-
bra.

7 = Perfeccionamientos, segln reivindicaciomes 5 y y ca~
racterizados porque el conjunto dispone de medios de control para
mover dicho fulcro entre lps elementos de retencidn; incluyendo
dichos medios de control un aotuador de posicidn del punto del
fulero impulsado por aire comprimido, y que se halla conectado
operativamente a la fuente de aire de control.

8 - PERFECCIONAMIENTOS EN REGULADORES DE VOLUMEN DE CON-
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TROL VARIABLE PARA USO EN INSTALACIONES DE SUMINISTRC DE AIRE,
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Todo segln se describe en esta memoria que consta de doce
hojas foliadas y escritas por una sbla cara con un total de tres-

cientas veinticinco lfneas y dibujos anexos,
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