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Le presente invenocién se refiere a perfeccionamientos relati-
vos a un dispositivo para la medicién de superficies en objetos planos, es~
Pecialmentes en plezas de cuero, con ruedas medidoras que ruedan sobre el
objeto & medir y que presentan una multiplicidad de elementos palpadores
méviles radialmente y que entran en contacto con el objeto & ﬁedir. -

Los dispositivos de medicién de este tipoc son generslments wo-
nocidos en la fabricacién del cuero, bajo la denominacién de "méquina medi

dora de rTuedas de pasadores",

Como elementos pépadores estéin aqui previstos pasadores aloja-,
dos desplazables radialments que al tropezar sobtre la superficie de la plel
za de cuero a medir se desplazan hacia dentro en la rusda medidora y luego
debido & la ulierior rotacién de la ruedad medidora hacen avanzar en un pe
80 de medida a la rueda sumadora asociada a ella. lLos &ngulos de rotacién
totales de las ruedas sumadoras se suman mecénicamente, con lo cual una
vez que ha pasado la pleza de cuero resulta una indicacidén que corresponde
al &rsa a medir., Una desveniaja aceptsda hasta ahora de estas méquinas me—
didoras es el comparativamente gran desgaste de los dispositivos mecédnicos
de transmisién y de suma. Ademés estas méquinas no pueden satisfacer sin
mds la neceslidad de una sencilla elaboracibébn uwlterior automética del resul
tado de mediocién, como por ejemplo regisiro, transmisién g un disvositive
de presién y similar, y tembién de indicacién en Pforma digital.

Son ademds conocidas miquinas medidoras de superficies de ocue-
ro con palpado fotoeléctrico (memoria de patente U.S..3'717 414), en las
que la totalizacién de los pasos de medida se efectua con mazdios eléciri-
cos. Aqui resultan sin emdbargo en la préctica dificultades debido a la ne-
cesidad de estructurar transparentes los lugares de pdpado, con ayuda de
rodillos de vidrio o similar, que son costosos de fabricar y delicados en
el funcionamiento, Otres ejecuciones con huecos para el paso de los hﬁces
de luz exploradores en los medios de alimentacién y transporte para el

cuero, producen dificultades en lo que se refiere a extender y mantener




10

15

20

2

30

perfectamente planc el cueroj lo que es necesario para una exacta medicién
del 4res.

El cometido de la invencién es por tanto crear un dispositive
paras la medicién de superficies que se caracteriza por una construccidn con
roco desgaste, wn ocoste de fabricacién comparativamente vajo y un segwro
funcionamiento, y proporciona el resultado de medicidén en forma que wo pue-
de fécilmente elaborar ulteriormente. La solucién de este ocometido segin
la invencién se caracteriza en wn dispositivo de la clase citada al princi-
pio por las caracieristicas indicadas en la reivindiceeién 1. La explora—
cidén eléctrica o bien magnéiica previstas segln &stas hace qus pueda pres—’
cindirse ampliamente de elementos de transmisién mecinicos entire los elemen
tos palpadores y los siguientes elementos para la indicacién o bien elabo-
racién ulterior, oon lo cual se da la pretendida pobreza de desgaste y se~
guridad de funoionamiento, en una construccidn sencilla. Adem&s se produca
una medicién en forma de impulsos de contaje eléctricos que son ficilmente
elaborables ultériormente sin originar las mencionadas desventajas de la
exploracién fotoelécirica.

La invencién se aclara a continuaci6n a base de ejemplos de
ejecucién represetzdos en losg dibujos.

La figura 1 muestra una disposicién de rueda medidora de una
méquina pera medir superficies de cuero, en seccidn axial, con dispositive
explorador eleciromagnético.

La figura 2 muestra una seccién radial de 12 disppsicién de rug
da medidora de la figura l.

La figura 3 muestre una ejecucién modificada de un dispositivo
explorador electromagnético, dentro de una rueda medidora representada en
seccidn axial.

La figura 4 muesira otra variante del dispositive explorador

en una representacidn correspondiente a la figurs 3.

La figura 5 muestra una ejecucidn modificada ds la rueda medi-
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esto log pasadores se desplazan radislmenie hacia dentro desde su posicién

dora con dispositivo de transporte para el cuerp, en una seccién axial co-
rrespondiente a la figura 1.

La figura 6 muestra una seccién radial de la sjecucién de la
figura 5.

Como se ve en las Pfiguras 1 y 2, como elementos palpadores sirT-
ven pasadorss 1 que estén slojados desplazables radialmente en ruedas medi-
doras 7 y que estén Adispuestos distribuidos en la periferia de la rueda.
Las ruedas medidoras % rusdan sobre una ;ieza de cuero 3 a medir que se ha-
cé pasar por debajo de las ruedas medidoras mediante un rodillo de transgor

te 12 y & la que tooan los pasadores 1 con sus extremos exteriores 2. Con

adslantada que adoptan en la zona inferior de la periferia de la rueda a
congsecuencia de la fuerza de la gravedad, y sus extremos 4 interiores en~
tran en acoplamiento con un detectof de posicibén 5 electromagnético, deno-
minado también “iniciador", por ejemplo de tipo conocido. Para cada fila de
pasadores 1 est4 dispuesto un detector de posicién, y concretamente en uns
posicién angular que corresponde al lugar de contacgto de la rueda medidora
con el cuero., Asi pues cada pasador al pasar por el vunto de contzcto o de
rodadura de la rueda medidora entre en acoplo con el detector de posicién
s6lo cuando hay cuero en este lugar. En otro caso el extremo exterior del
pasador 2 entra en una ranura 1l del rodillo de transporte y no se desplaza
radialmente hacia dentro.

Mediante el acoplamiento ¢on el detector deliosici5ﬁ>céda pasa-
dor 1 que tropieza sobre wn lugar del cuero provoca un impulso de contaje,
de manera gque pueden contarse y totalizarse todos los slementos superficies
de la pieza deo cuero por .todas las ruedas medidoras y detectores de posicidh
La provocacidén de impulsos de contaje y la totalizacién puede efectuarge
ror gjemplo con medios y circuitos usuales, que no estén representados.

56 ha ds hacer nota que el acoplamiento de los pasadores con

los detectores de posicién fundamentazlmente solo tiemeque variarse por el
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desplazamiento de los pasadores lo suficiente para garantizar una diferen—
ciacibén entre posicibn de exploracién y posicibdn de vacio, de cada uno de
los pasadores, ééldéqyi;ié§%§_iéuexistencia o no existencia de cuero deba-
Jo de los.lugares de exploraciébn.

Bn la ejscucidén dibujada los detectores de posicién estén dis-
puestos en los brazos de palancas 6 girables que llevan también el aloja-
miento del eje de lag ruedas medidoras 7 y posibilitan un contacio de e
si6n de las ruedas medidoras al cuero, por el peso de laz rueda. Segln las
figuras 1 y 2 los detectores de posicién estédn desarrollados en forma de U!

(denominados tapbidn detectores de ranura), encontrindose el campo de de-

teccibn elécitrico o bien magnético principalmente entre los polos Sa'y 5b

de los detectores y so influencia para la produccibn de un impulso de conia
Jjey mediante los extremos de los pasadores 4 que en su posicién de explora%
cibén entran en el sspacio entre los polos.

Bn 1la ejecucitn de la figura 3 estd previsto un detector ds po
sicibén 51 cuyo campo de detsccidn sale lateralmente a los exiremos de los
rasadores 4. La disposicién lateral de los detectores, gue se da debido a
esto, posibilita de forma eepecialmente vantajose una posterior transfor-
macién de miquinas medidoras més antlguas con emisién mecédnica de los im-
pulsos de contaje, a la exploracién seglin la invencidn, porque se necesita
menos espacio y elementos de fijacibén adicionales para la colocacién de los
detectores de posicidn,

BEn la 9jecucidn de la figura 4 esatéd previsto un detector de
posicién 52 dispuesto frontalmente respecto a los exitrsmos de los pasado-
res 4. Aqui la intensidad del campo de deteccidn varia comparativamente mu
cho oon el distanciamiente del detectory lo cual hace posible una alta sen
aibilidad de deteccibn.

La ejecucibén representada en las figuras 5 y 6 se caracteriza

en principio por dos filas la y 1lb de pasadores palpasdores.l en wa rueda

medidora 13, digpuestas a separacién axial y paralelss entre si. Esto se
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hace posible una consiruccién de la rueda medidora eapecialments sencilla y

sién 19a dentro do las filas de palpadores. Esto se indica en la figura 5.

econbmica, porque los diferentes elementos de construccién s6lo son necesa-
rios una vez peras ambas filas de pasadores palpadores, También mediante que
da a disposicibén mis sitio para la ubicacibén de los detectores de posicién
¥y de su sopofte. Fundamentalmente pusden ponerse ftamboén mis de dog filas

de pasadores palpadores en una rueda medidora, sin embargo al ser demasiado
ancha la rueda medidora se perjudica la adapfacién a los diferentes espeso—
res del cuero, Para cada fila de palpadores esti previsto un detector 5.
Log detectores o bien los pasadores mismos pueden desplazarse unos resp2c- .

to a otros entre embas filas en w &ngulo 19 diferente del dngulo de divi-

Debido a ésto resulta la posibilidad de controlar el sentido de paso délla
vieza de cuero a medif, nediante deteccién de la sucesién temporal de la
aparicién. de impulsos de contaje por ambos detectores., Esta deteccién de 1lal
sucesién temporal puede efectuarse automdticamente con medios usuales en
wn circuito anaelizador eléetrico para impulsos de contaje., El control del
sentido es importante como proteccién contra falseo del resultado de medi-
cidn,.

Para mejorar la precisibén medide sirve una banda transportadoral
14 que pasae por debajo de los lugares de exploracibén, con estrias longitu-
dinalesg 15 correspondientemente a las ranuras 11 del rodillo de transporte
12 de la figura 1. Con wn funcionapiento del mismo tipo en lo referente a
los palpedores pasadores esta ejecucidn ofrece la ventaja de qﬁe en la zong
de los lugares de exploracién no tiene lugar una curvatura del cueroc con
su correspondiente variacién superficial.

Para la palanca 23 alojada girable a un travessfio 22 fijo, es-
tén previstos érganos de apriete flexibles, en la figura deo muelles 16 o
cilindros neum&ticos 20 asociados individualmente a cada una de las rusdas

medidoras. Esto posibilita un apriete individual de las ruedas medidorzs,

independientemente dsl peso asi como un ajuste éomin de la presién ds aprig
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dir. Pam ésto los muelles 16 estén fijados a un travesafio 18 graduable ver
ticalmente por medio de huaillos 17, mientras que los cilindros neuméticos
20 estén conectados a una tuberia de presién 21 comln, El apriete indepen~
diente del peso posibilite ademds ruedas medidoras econémicas de matarial
ligero, especialmente material sintético.

Convenientemente se emplean dlectores de posicién que .entwan

en acoplamiento con los elementos palpadores a través de un ocampo alteino

elécirico o magnético, preferentemente eltromagnético, en especial un cam-
po ds alta frecuencia. Los elementos palpadores metilicos provocan entonceJ
una variacién especialmente fuerte del campo de deteccién o bien de las mag
nitudes de detecoiéﬁ derivadas de el, tales como las tensiones indiocadas o
corrientes, o indictividades de cirouitos magnéticos no lineales, y simi-
lares.

Ventajosamente se prevé ademds para cada detector de posicién
un oséilador para la produccidén del campo alterno de deteccidén, que estéd
dispuesto convenientemente dentro del detector de posicitnm.

Desorita suficientemente la naturaleza del invento, asi como
la manera de realizarlo em la prédctica, debe hacerse constar que las dig-
posiciones anteriormente indicadas son susceptibles de modificaciones de

detalle en cuanto no alteren su principio fundamental.
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— BEIVINDICACIONES -

l.- Perfeccionamientos en dispositivos para la medicién de su-
perficies en objetos planos, especialmente en piezas de cuero, con ruedas
medidoras que ruedan sobr el objeto a medir y que presentan una multiplici-
dad de elementos palpadq?es méviles radialmente y que entran en contacto
con el objeto a medir, caracterizados porque se dota 2 cada dispositivo de

detectores de posicién eléctricos y/o magnéticos que en el transcurso del

movimiento de rodadura de las rusdas medidoras se acoplan con los elererto
| palpedores en dependencia de su posicién de palpado, a través de un camyo :
eldoctrico y/o magnético, provocando un impuiso de contaje al pasar un ele-
mento palpador, y que esté en contacto con el objeto a medir.

2.- Perfoccionamientos segn la reivindicacién 1, caracteriza-
dos porgue los detectores de posicién se disponen en palancas giratorias,
cadza ung de las cuales lleva el zlojamisento del eje & una rueda medidora,

3Jv= Perfecdonamientos segfin la reivindicacién 1, caracteriza-
dos porque los detectores de posicidn presentan pares de polos eléctricos d
bien magnéticos y porque los dementos palpadores que se ponen en contacto
con el objeto a medir, atraviesan el campo de deteccién entre los polos
de los detectores de posicibén al rodar las ruedas medidoras,

44~ Perfeccionamientos segln la reivindicacién 1, caracteriza-
dos porque log detectores de posicién presentan campos eléciricos o bien
magnéticos que parten lateralmente hacia el extremo de los elemsnios palpa-
dores en forma de pasadores. v

5.~ Poerfaccionamientos segfin la reivindicacién 1, caracteriza-
dos porque los detectores de posicién presentan campos eléctrices o bien

maegnéticos que parten en direccidén al lado frontal de los elementos palpa-

:ffffg/éﬁ/forma de pasadores.
N 6.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacién 1, caracteriza-

dos porque una rueda medidora presenta por lo menos dos filas de elementos

palpadores dispuestos equidistanies en la periferia de la rueda medidora,
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>/pa.‘s'ferer.!:amen't;e un campo electromagnéiico de alta frecuencia.

dispuestas con separaoibén axial a reciproocs.

7.~ Porfeccionamientos segln la Treivindiscacién 6, caracteriza-
dos porque los elsmentos palpadores y/o los detectores ds posiecién de fi-
las contiguas de elementos palpadores, se disponen desplazados entre si en
lz direccidn periférica de la rueda en un &ngulo que es diferente del in-
gulo de divisién dentro de las filas de elementos palpadores.

8.~ Perfecciocnamientos seglin la reivindicacidn 1, caracteriza-
dos porque las distintas ruedas medidoras se prevén bérganocs de sriete fie—

xibles, individuales.

9.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacién 8, caracteriza-
dos porque eomo O6rganos de apriete se disponen ressortes sujetos a un acror-
ta comfin, regulable. .

10.~ Perfeccionamientos segim la reivindicacién 8, caracteriza
dos porque como érganos de apriete se disponen cilindros neuméticos conse—~
tados a una fuente de presidn comln.

11,- Perfeccionamientos segln la reivindicacién 8, caracteri-
zados porgque las ruedas medidoras constan de un material ligero, ﬁreferen—
temente de material sintético. '

12.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacidén 1, caracteri-
zados porque como apoyo para el objeto a medir se preve por lo menos una
bande que transcurre en direccién tangencial a las ruedas medidoras y por-
que en la zona de los elementos palpadores se prevén escotadurasg que trans
curren en la direccién longitudinal de la banda. "

13.,= Perfeccionamientos segln la reivindicacién 1, caracteri-
zados porque los detectores de posicibén entran en acoplamiento con los ele+

mentos palpadores a través de un campo alterno elSctrico o bien magnético,

14+~ Perfeccionamientos segln la reivindicscién 13, caracteri-

zados porque bada uno de los detectores de posicién se prevé un ogeilzdor

para producir el campo alterno.
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‘zados porque los osciladores se disponen dentro de los detectores de posi-

15.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 14, caracteri-

cién.
16.~ Perfaccionamientos en dispositivoé para la medicién de su-
perficies en objetos planos, tal y como queda sustancialmente descrito =
la presente Memoria e ilustrado en los dibujos adjuntos. o
Esta Memoria consta de nueve hojas eacritaé a méquina por -u:n‘a
sola ocara. |
fedridss g Uy 1977
JIRI DUKOUPIL.
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