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-
"CONJUNTO DE ROTOR PARA HA QUINA DINAEOEUECTRICA".

Esta invención se relaciona con en conjunto de ro­
tor para una máquina dinamoeléctrica, cuyo conjunto de rotor 
es del tipo que incluye un núcleo circundado por un devanado 

5. de rotor y que tiene magnéticamente conectado al mismo un par 
de garras polares, incluyendo cada una de éstas unos dedos —  
que se extienden paralelamente al eje del núcleo y que se su­
perponen al devanado, estando entrelazadas dichas garras polg, 
rea.

10. De acuerdo con la invención, en un conjunto de ro­
tor del tipo especificado, por lo menos una de las garras po­
lares presenta una abertura en la que se acopla una zona ter­
minal do dicho núcleo con ajuste de interferencia, para mon­
tar el miaB&ro sobre el núcleo en conexión magnética con el - 

15. mismo.
Preferiblemente, dicha zona terminal del núcleo es 

de diámetro reducido, definiéndose un escalón radial en la —  
unión de aquella zona terminal con el resto del núcleo, apo­
yándose la citada garra polar en este escalón radial.

20. Deseablemente, el material de la zona terminal del
núcleo está deformado radialmente hacia fuera para acoplarse 
a la superficie exterior de la garra polar, ayudando así al - 
ajuste de interferencia entre la zona terminal y la garra pa­
ra asegurar ésta última al núcleo.

25. Como variante, la citada zona terminal del núcleo -
incluye un hueco o varios de ellos, en los que se deforma el 
material de la garra para facilitar el citado ajuste de inter­
ferencia entre aquélla y la zona terminal en el aseguramiento 
de dicha garra al núcleo.

30. Preferiblemente, la otra garra polar mencionada se



asegura al Malee en el extremo del mismo opuesta a la prime­
ra garra citada, de igual manera a como ésta se asegura al —  
ndcleo *

En los adjuntos dibujos se ilustra un ejemplo de la 
5, invención, en cuyos dibujos:

La figura 1 es una vista en sección de un conjunte
de rotor*

La figura 2 as una vista similar a la figura i, de 
una primera modificación de la disposición mostrada en la fi­

lo* gura citada*
La figura 3 es una vista terminal del conjunto mos­

trado en la figura 2*
La figura 4 es una vista similar a la figura 2, de 

una segunda modificación*
15. La figura 5 es una vista terminal de la disposición

mostrada en la figura 4*
La figura 6 es una vista similar a la figura 2, de 

una tercera modificación; y
La figura 7 es una vista similar a la figura 1, de 

20* ana disposición variante*
Con referencia a la figura 1 de los dibujos, el con 

junto do rotor incluye un árbol cilindrico 11 sobre el que se 
sostiene un ndcleo ferromagnétlco 12 de sección transversal - 
circular. Las dos zonas terminales 13 y 14 del ndcleo 12 son 

25* de sección transversal reducida en comparación con la zona —  
central del mismo, definiéndose unos escalones radiales en —  
las uniones de las zonas terminales 13 y 14 oon la zona con—  
tral. Circundando a la zona central dol ndcleo 12 hay un deva 
nado de rotor 15 enrollado sobre un foroador eleotroaislante 

30. 16. La longitud axial del formador 16 es igual a la de la so-
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na central del núcleo 12 entre dichos escalones radiales. Ase 
gurada a cada zona terminal 13 y 14 del inicleo, hay ana res­
pectiva garra polar 17 y 18.

Cada garra polar 17 y 18 incluye una base a modo de 
5. disco indicada por el sufijo ja y que presenta una abertura ge 

neralmente circular centralmente dispuesta. Solidariamente —  
con la respectiva base a modo de disco y extendiéndose en án­
gulo recto con ella desde su periferia externa, cada garra —  
polar incluye una serie do dedos equiángulamente espaciados, 

10. indicados por el sufijo b.
Las dos garras polares 17 y 18 se acoplan al núcleo 

12 con un ajuste de interferencia. Las zonas terminales de re 
ducido diámetro 13 y 14 del núcleo se acoplan con un ajuste - 
de interferencia a las aberturas centralmente dispuestas de - 

15* las porciones básicas 17a y 18a de las garras polares 17 y —  
18, respectivamente. El ajuste de interferencia entre cada zo 
na terminal y su respectiva garra polar es tal que ésta últi­
ma queda firmemente retenida en su posición respecto al nú­
cleo y magnéticamente conectada a él de modo eficaz. La cara 

20. interna de cada garra polar se apoya en el respectivo escalón 
radial del núcleo y los dedos de loa miembros polares 17 y 18 
so disponen aagulaxmente de tal manera que las dos garras po­
lares queden entrelazadas, siendo las longitudes mdLales de - 
loa dedos de dichas garras superiores a la mitad de la longl- 

25. tud de la zona central del núcleo 12.
En la disposición mostrada en la figura 1, el ajus­

te de interferencia entre cada garra polar y el núcleo os el 
único medio de aseguramiento mediante el cual las citadas ga­
rras se montan en el núcleo. En una primera modificación ilua 

30. trada en las figuras 2 y 3? cada zona terminal 13 y 14 del —
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núcleo 12 está provista en aa cara terminal axial de un Meco 
19 y la longitud axial de cada una de las senas terminales 13 
y 14 aa tal que se proyecta a través do su respectiva garra - 
polar. La provisión del hueco 19 en cada cara terminal axial 

5. de cada zona terminal del núcleo define un reborde periférico 
axialmente extendido en cada extremo de cada sena terminal. - 
Como puede versa en las figuras 2 y 3, para facilitar el ajus 
te de interferencia entre cada garra polar y el núcleo en la 
retención de aquélla en su posición respecto a éste último, - 

10* el reborde axialmente extendido está deformado hacia fuera —  
para definir un reborde circular 21 radialaento dirigido ha­
cia el exterior, que so acopla a la superficie extema de la 
garra polar.

Como variante al reborde continuo 21 anteriormente 
15. descrito con referencia a las figuras 2 y 3* la porción pro­

yectada de cada zona torminal 13 y 14 puede defornarse local- 
mente como se indios en las figuras 4 y 5, definiendo unos tjo 
tonos localizados 22 extendidos radialmonte hacia fuera, que 
se superponen a la superficie externa de la respectiva garra 

29. polar, a fin de facilitar el ajuste de interferencia en la re 
tención de dichas garras en su posición sobre el núcleo 12. - 
Los tetones 22 pueden formarse mediante cualquiera de una se­
rie de operaciones, por ejemplo mediante recalcado, repujado 
u operación análoga.

29. Como variante adicional, y tal corno se muestra en la 
figura 6, la porción proyectada de cada zona terminal 13 y 14 
puede dotarse de una muesca circunferencial 23 en la que se - 
deforma parte o partes del material de las garras polares pa­
ra formar unos tetones o un reborde 24 extendido radialaento

30. hada dentro en la muesca 23. La deformación de dichas gorras
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para producir las proyecciones o reborde extendidos radielmen 
te hacia dentro puede efectuarse de una serie de maneras dife 
rentes, por ejemplo mediante aplicación localizada de un punzón 
para deformar parto del material de las garras e introducirla 

5. en la muesca 23) ó bien podría emplearse un punzón anular pa­
ra producir un reborde continuo radialsente extendido hacia - 
dentro por deformación del material de la garra polar.

La figura 7 ilustra otra variante do disposición en 
la que se utiliza temblón pursacnte un ajuste de interferen—  

10. cia entro el núcleo y los miembros o garras polares para rettr 
ñor éstos en su posición sobre aquél. La disposición mostrada 
en la figura 7 defiere de la ilustrada on la figura 1 solasen 
te en que ol núcleo 12 eo de un diámetro continuo en toda su 
longitud, omitiéndose las zonas terminales de diámetro reduci 

15. do 13 y 14. Esta omisión requiere la provisión de aberturas - 
de mayor diámetro en las porciones básicas de las garras 17 y 
18 y naturalmente no existen escalones radiales contra los cua 
les se apoyen las superficies internas de las bases de las ga 
rras. Asi, la operación mecánica que coloca las garras sobre 

20. el núcleo, para producir el ajuste de interferencia entre - - 
ellos, es cuidadosamente controlada para asegurar que las dos 
garras alcancen las adecuadas posiciones axiales entre sí y res 
yecto al núcleo.

Se comprenderá que en cada una de las disposiciones 
25. anteriormente descritas, el devanado 15, junto con su forma—  

dor 16, puede acoplarse a la zona central del núcleo 12 antes 
de que cualquiera de las garras polares se acople a aquél. De 
rao do análogo, el devanado y el fo mador podrían acoplarse na­
turalmente al núcleo después de haberse acoplado a éste una - 

30. de las garras polares, pero en la práctica es probable que —
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las dos garras as aso pisa al núcleo siKtultáneamente, colocán­
dose sobro el Mismo desde extremos opuestos en una sola opera 
ción de prensado.

En otra modificación, no ilustrada, el núcleo y una 
5* de las garras polares son solidarios entre si y se producen—  

co:ao unidad solidaria mediante una operación de revestimiento, 
de forja o de extrusión por impacto. EL extremo del núcleo —  
alejado de la garra, solidaria recibe una segunda garra polar 
con ajuste de Interferencia de cualquiera de las maneras an­

te* tea descritas*
El montaje do la garra polar o do cada una do ellas 

sobro el núcleo con un ajusto de interferencia presenta dotar 
minadas ventajas sobre el método habitual do montaje de una - 
garra separada, que consiste en aprisionar ésta contra una ca 

15* ra torminal del núcleo, en el sentido de que dicho ajúste de 
interferencia tiene por resultado una menor producción de rui 
do en el conjunto de rotor durante su uso, como asimismo una 
perfeccionada conexión magnética entre el núcleo y la garra - 
polar o cada una de días* En el conjunto de rotor convenció—  

20, nal, como las garras polares son meramente aprisionadas con­
tra las caras torminales axiales del núcleo, se observa que - 
talos garras pueden vibrar respecto al núcleo durante el uso, 
como resultado de los campos magnéticos íluctaaates produci­
dos al girar el conjunto del rotor* Esta vibración de las ga- 

25. rras polares respecto al núcleo da lugar a un ruido y se ob­
serva que el ajuste de interferencia entre la garra o cada —  
una de ellas y el núcleo reduce al mínimo la vibración de aque 
Has respecto a éste último y por consiguiente el ruido genera 
do* Si ajuste de interferencia mejora naturalmente la conexión 

33. magnética respecto a la conseguida simplemente mediante el —
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apoyo de la garra o garras polares contra las caras torminales 
del núcleo y cuando, como en el caso de las figuras t a 6, el 
núcleo se halla escalonado y las garras se apoyan en I03 osea 
Iones, la conexión magnética de cada garra y el núcleo es me- 

5+ jorada más aún por el incremento del área de contacto entre - 
ellos.

N O T A
La Bótente de Invención que se solicita por veinte 

años para Espada, de acuerdo con la vigente Legislación, debe 
10. rá recaer eobre: "CONJUNTO DB ROTOR PARA HA QUINA DINASOELSC—  

TRICA", con Prioridad de la solicitud de Patente en Gran Bro­
tada na 13595/76 de fecha 3 de Abril de 1.976, áegdn las carao
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8
R E I V I N D I C A C I O N E S  

13.- Conjunto do rotor para maquina dlnaaoelectrlca, 
del tipo especificado, en el que por lo seno o una de las ga­
rras polares presenta una abertura en la que so acopla una ¡zo 

9. na terminal del núcleo con un ajuste de interferencia, para - 
montar el miembro o garra citada sobre el núcleo en conexión 
magnética con él.

23.- Conjunto de rotor para máquina dinamo el éc trica, 
según la reivindicación 1, en el que dicha zona terminal del 

1̂ * núcleo es de diámetro reducido, definiéndose un escalón ra- - 
dial en la unión de aquella zona terminal con el resto del —  
núcleo, sobro cuyo escalón redial se apoya la referida garra 
polar.

33.- Conjunto de rotor para máquina dinanooléctrica, 
13. según las reivindicaciones 1 ó 2, en el que el material de di 

cha zona terminal del núcleo es deformado radialmonte hada - 
fuera para acoplarlo a la superficie exterior de la garra po­
lar, facilitando asi el ajuste de Interferencia entre dicha - 
zona terminal y la garra en el aseguramiento de ésta al núcleo. 

20. 43.- Conjunto do rotor para máquina dinamo eléctrica,
según las reivindicaciones 1 ó 2, en el que dicha zona tormi­
nal del núcleo incluye un hueco o varios en loa cuales se in­
troduce por deformación el material de la referida garra para 
facilitar el ajuste de interferencia entre ella y la sena ter 

25. ainal mencionada, en el aseguramiento de tal garra al núcleo.
po.- Conjunto de rotor para máquina dinamo eléctrica, 

sepia cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, en el que la 
/ótra garra polar citada se asegura al núcleo por el extremo - 
del mismo opuesto al de la primera garra polar, de igual mana 

30. ya a como se asegura esta prtaera garra al núcleo.



69.- "CONJUNTO DE ROTOR PARA MAQUINA DINAMOELECTRICA'S. 
Según queda sustancialmente descrito en la presento 

memoria que consta de nueve hojas, escritas a máquina por una 
oola cara y acompañada, de dibujos..

Hadrid, 4ABR.13??
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