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Memeoria descriptiva

e

La presente invencidn se refiere a unos perfec—

cionamientos en las filetas de alimentacidn por hotes pa-
b ra alimentar cintes de fibras textiles a mdquinas opera=
doraes,

Son muy conocidas en la industria textil las de-
nominades filetas de alimentacidn por botes que proporcio-
nan la extraccidn de una pluralidad de cintas o mechas de

10 fibras textiles, recogidas en correspondientes botes ¥y
proporcionan, ademds, el transporte, ordenado segin lineas
de alimentacidn, de las'varias cintas substancialmente pa-~

~ ralelas, hacia la salida de la fileta, donde la plurslidad
de cintas pasa a la boca de la correspondiente mdaquinea
15 operadora, para ser tratada a continuacidn por dicha mdqui-
na que puede ser, por ejemplo, una peinadora, una mezcla-
- dora, un manuar u otra.
' El problema de las roturas accidentales de las
cintas extraidas de los botes que se hacen avanzar por la
20 fileta hacia la mdquina operadora, presenta graves incon=
venientes que se refierem principalmente a la detgnci&n,
de la instalacidn para el restablecimiento de 1la contiﬁui-
ded de les cintas rotas. Lo mismo puede decirse por lo
que respecta al problema del agotamiento de las cintas.
25 Este problema ha sido resuelto de modo complicado mediante
.
el acoplamiento, en cada bote que contiene la cinta normal

de alimentacidn, de un bote correspondiente que contiene
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la denominada cinta de reserva, la cual se extrae por la
fileta cuando 8¢ rompe o se agota la correspondiente cin-
te de alimentacidn normal. Esta Solucidn comprende la pre-
sencia de medios complicados, numerosos y costosos,

Le invencidnm objefo de la presente patente tie-
ne la finalidad de resolver el citado problema de manera
simple y satisfactoria. La invencion consiste en unos per~.
feccionamientos en laos filetas de alimentacidn por botes
pufa alimentar cintas de fibras textiles a mdquinas opera-
doras, que compfenden una pluralidad de botes conteniendo
c;dn uno de ellos una o mds cintas de fibras textiles,
siendo extraida cada cinta mecdnicamente del bote, junta-.
mente con las otras cintas de los otros botes, y hacidndo-
Be avanzar hac{a la citada maquina éperadora, de modo que
Bé tiene una pluraliﬂad de cintas substancialmente parale=
lag y que avanzan en el mismo sentido, caracterizados por
el hecho de que por lo menos una cinta de reserva esta
dispuesta con Bu extremo anterior en correspondencia con
el extremo anterior de la fileta, arrastrade por un par
correspondiente de rodillos motores de avance los cuales
se detienen cuando la fileta funciona normalmente, mien-
tras que se ponen en rotacidn cuando se interrumpe una
correspondiente cinta de alimentacidn o bien cuando se
termina dicha cinta, de manera gue la cinta de reserva,
arrastrada por los rodillos correspondientes, sen alimen-
tada hacia la pluralided de les cintas normanles, ocupando
el lugar de la rota o agotada, incorporando el mando ade~

cuado para poner en rotacidn los citados rodillos motores
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con un retardo oportumo respecto al momento en yue se ha
detoerminado la rotura de la cinta normal, con lo que se
obtiene una superposicidn combtrolada del extremo delantero

de la cinta de reserva sobre el extremo posterior de la

.ciptu normal rota o agotada. .

Estas y otras caracteristicas de le presente in=-
vencidn se ilustrardn mediante la siguiente descripcidn
detallada con referencia a los dibujos adjuntos, deserip=

cidn y dibujos que se dan tansdlo a titulo de ejemplo no

limitativo del alecance de la invencidn.

En los disefios,

La figura 1, muestra una vista esquematica lam
teral de una fileta del tipo indicado construida de acuer
do con los perfeccionamientos objeto de la invencidn,

La figura 2, es una vista esquemdtica en plantar
d; la fileta de la figura 1,

’ La figura 3, es una'vista lateral de la parte de
la fileta correspondieﬁte a un par de.rodillos de arrase

tre de la correspondiente cinta de reserva, guiada por

oportunos medios predispuestos a .su posicionamiento respeg

to al c&njunto que avanza constituide por las cintas nor-
males,
La figura 4, representa una vista en pluﬂtn del
detalle de la figura 3, '
.La figura 5, es una vista csquemdtica, sndloga
;~la de 1d figura 4, que representa un par de medios de
éosicionamiento de las correspondientes cintas de reserva

en correspondencia con los correspondientes haces,
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figura 7.

*5-
-La figura 6, muestra la disposicidn de una bobi~
na de cinta de reserva apoyada sobre 5us correspondientes

cilindros de desenrollamiento,

La figura 7, representa el detalle correspondien

te a un cilindro de presidn equilibrado para la alimenta-

cidn de una cinta normal,

La figura 8, es una vista del detalle de la fi-

gura 7 considerada por un plano perpendicular al de la

.

La figura 9, es una vista andloga a la de. la fi~
gura 1, en la que la alimentacidn de las cintas de reser-
va, en lugar de producirse superiormente al plano de des-
plazamiento de las ointas, se produce inferiormente. '

" La figura 10, es una vista andloga a la de la

figura 9, en la que la alimentacion de la cinte de reser-

va tiene lugar a travds de oportunos medios de arrastre

de dicha ¢inta due es recogida por una Zona posterior de

la fileta ¥y iIBVada en correspondencia con el extremo an-

terior de la fileta.

La figurs 11, muestra una forma de realizacidn
del dispositivo de embrague electromagnétice para el ne-

eioﬁamiento del rodillo motor del par de rodillos de avan-

>oe de la correspondiente cinta de reserva y para la rotura

de la cinta de reserva, cuando sea reactivada la normal,

Y la figure 12, ilustra el esquema electromagné-

tico de la temporizacidn de lo8 mandos impartidos a los

rbdillos de arrastre de las cintas de reserva.

Con referencia a lo8 dibujos, se indica la filew
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 ta del tipo que comprende una pluralidad de botes que con=

tienen correspondientes cintas de fibras textiles; en es- -

te casec diSpueétos segin dos series laterales, es decir,

los botes B, Bl, B2 y los botes C, C1, C2 que contienmen

las cintas D, D1, ‘D28 y F, Fl, F2 cuyas cintns se desenrro~ .

.llan & consecuencia de la conocida accidn de la fileta y
de ésta manera Sson extraidas, pasando cada cinta a través

'del'oorrespondiente par de rodillos de presidn M y adop~

tando después una disposicidn paralela al eje longitudi-
nal de la mdquina, con lo que se produce la formacidn de
un haz N de cintas paralelas, en este caso uh haz de seis

cintas paralelas, suponiendo que se dispone de seis botes

" que contienen las cintas de alimentacidn. Estas dltimas

son arrastrndus.en el sentido de la flecha X a través de

los rodillos de arrastre P animados de un movimiento gira-

?torio due se derive del mando general de la mdquina, El

haz N, que éasa‘de un planoe de soporte superior -10~ a un
pl#no de soporte inferior ;12é, es tratade por un Fodillo
aoompuﬁ;d;r o transportador .=l4~ que desarrolla una consi-
derable presidn sobre las fibras del citado haz para la
ﬁomogeneizaci6n de las mismas, |
h Luego el haz N es trnnsportado hacia la méqﬁina
qurudora, no ilustrada, que puede Ser una peinadora, una
mezoladora, un ‘manuar, ﬁ otra, '
En correspondencia con el extremo anterior de
la fileta estdn dispueétas las cintas de reserva, en este
caso dos cintas de reserva ( y R, que se derivan de los

correspondientes .botes: de reservé =20~ y ~18-; dispuestos
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lateralmente a la fileta y que ocupan la priméru posicidn

-con relacidn al sentido de avance X de las cintas F y D ,

Los extremos delanteros -24~ de las cintas de reserva 0 y

R son arrastrados por'correSpondientes pares de rodillos
ﬁotores «28, 28« que son puestos en movimiento, alternati-
va o simultdneamente, a consecuencia de la aplicacidn de
los correspondientes embragues, producidos como Se expli-~
card a continﬁaci&n.

Después de lo explicado, son evidentes las pres-

_ taciones y el funcionamiento de la fileta perfeccionada

objeto do la invencidn y que se resumen a continuacidn,
Durante el funcionamiento normal de la fileta, el haz N
compuesto por las seis cintas elementnles paralelas D, D1,
y D2 y F, F1, F2 es arrastrado con ung cierta tensidn por
parte de los rodillos de arrastre P los cuales lo guian
hacia la méqﬁina operadora donde dicha cinta serd Someti-

da a tratamientos sucesivos, Durante éste funcionamiento

normal de la fileta, los rodillos motores de avance ~26-,

~28~ correspondientes a las cintas de reserva @ ¥y R se
detienen, arrastrando los extremos anteriores de tales
¢cintag, superpuestas respecto al haz N,

“Suponiendo qﬁe, por cualguier motivo, por ejem=-
plo la cinta F2 se romps o Se agote, deberd intenvenir la
cinta de reéervavparu mantener inalteradns las carscteris-
ticas del haz y por tanﬁo el valor del hilado. En la priac-
tica, con un cierto retardo c;n respecto al -momento en
qué»se produce la interrupcidn de 1a.cintn F2, que viene

deﬁeiminado por el tiempo empleado por el extremo posterior
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de la cinta interrumpida a llegar en corfespondencia con

la zona dellplano =12~ dispuesta debajo del extremo ante~

rior -24- de la cinta de reserve R, tiene lugar el mando

‘ -
de accionamiento del par de rodillos -28-~ determinado por

el diSparo del embrague -32;, produciéndose, por. tanto, el

giro de dicho par segin la flecha. Esté giro comporta un

ﬁovimiento de extraccidn de 1@ cinte de reserva R del bote
-22« ¥y Qu deposicion sobre el iaz N con una ciérta-super-,
posiéf&n respecto al extremo posterior de la cinta F2 in-
terrumpida j, por tantp,:oompo}ta el restablecimiento del

liaz N como 5i no se produjera munce la rotura de la cinta

Es evidente que la velocidad de los rodilles

- =28 astd sincrohicada con la de los otros rodillos mo bo-

"~ res, de modo que no existen aesﬁlaZamientos entre las va~

rias‘fiﬁras'del haz recompuesto.

Esta situacidn se mantendrd hasta que se hays

reinsertado una nueva cinta F2 ‘(evidentemente, vale lo

mismoreh el caso de que no se trate de roturas de la cin~
te si no de su agotamiento),

En este caso, se debe proceder a la interrupcidn

de la alimentacidn de la cinta de reserva R cuando la

nueva cinta F2 haya llegado en correspondencisa con la zona

‘de confluencia o reunidn de la cinta R dentro del haz N, .

Para evitar que dsta cinta de reservg R, sea unide nueva-

- mente a la cinta normal F2, se actia sobre un mando que

e8 accionado por el operador cuando el mismo ha constatado

o comprobado que la cinta de alimehfqéidn introducida nue-

3
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\Vamente ha .superado en un cierto tramo la zona de confluen
cia de la éintd de reserva, El mando estd constituido de
:manerg que ei par de cilindros motores -28- se detiene,
V'manteniendo ﬁloqueudu la ciﬁta de reserva que es rota por
] © la tensidn-de avance impuesta por los rodilles P, o bien
,'es cortada por un'cortacinpas normal,
El extremo anterior de la cinta de reserva R
permahece, ﬁof tanto, arrastyado entre los rodillog ~28~
¥ la cinta estd lista'aemrnuevamente a;rastrada cuando se
10 . produgca ¥na nueva rotura de las cintas F, F1, F2 o bien
cudnd; se agote cualquiera de tales .cintas, '
El accionamiento de los rodillos -28-, asi como
el de los rodilloes -26—,'tiene lugar cuando éi correspon-
- . .dieﬁte par de rodillos de presidn M, y por el gque se veri=-
i - fica la iﬁterrupéién de la cinta normal F; se encuentra
en'una'titudcién en la que dichos rodillos estan en contac
to entre 8f{ con lo que la distanciarentre.dichos rodillos

es8 nula & consecuencia de la ausencia de la cinta entre

.ellos;
20 | Es evidente que, si la rotura o el agotamiento
dé_ia cinta n?rmal son producidos por la cinta F o pot
la cinta F1, se repite toda la primera situacidn descrita
con ia diferencia de que se varia el retairdo en la inter=
-vehciénAde los rodillos -28~, cuyo retardo es evidentemen-
25 | te mayor cuanto mayor es la distancia del extremo poste-
.rior de la cinta interrumpida respecte a la zona situadae

debajo de los rodillos -28-, -28-, Andlogamente, si la ro-

tura o la interrupcidn de la binta es producida por la otra
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serie de cintas o bien por las cintas<D, D1, D2, se repi-~
te todo en el citado sentido, salvo que habra la interven~
’cién del embrague ;80- Y de los rodillos motores -26~ los

cuales arrastran la cinta de reserva.{ pars sustituir la

- ¢inta interrumpida .o agotada,

. Naturalmente, se podrd producir la intervencidn

simultdnea de los rodillos -26~ y -28-, cuando se produz—

ca una rotura Bimultdnea o un simultdneo agotamiento de

dos cinias, una perteneciente a la serie D y la otra a la

serie F,

Eq'iugar de disponer de doé botes —209! -22e y
por tantd, dos 6intas de reserva 0 y R, se.podrén dispo~
ner otros botes y, por tanto, otras cintas de:reServn que
ﬁodrén confluir hacia el correspondiente par de rodillos
motores, -

Por cuanto anteqede, es evidente queAlos pérfec—
cionamientos objeto de la invemeidn permiten obtener 1la
uniéﬁ’controlada ent?e los extremqé'posteridres de las cin-
tas normales rotas o agotadas y los extfemos‘anteriores
de las cintas de reserva qué intervienen eﬁ substitucidn
asi como entre los extremos posteriores de las cintas de
reserva y los extremos anteriores de las nuevas cintas de
qlimén%aciéh normales que han sido reempl&zadns~eu lugaf
de las agotadas,

' Guahdo‘se rompe o Se agota una cintn de 1lan file-
ta y falte la correspondientle cinta de’ reserva, la mdqui-

na se detiene automdticamente por el contacto simulbdneo

f;'dé ;os cilindros M con el drbol -iba;'y de los rodillos .
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.motores de cada par =26-, -28- entre .si, Este contacto
.simultineo provoca la interrupeidn de un ecircuito elde-
ndtrico éorrespondiente:y, por tanto,'la dotenciéh de la
dﬁéqpinaq En el caso de que llegase a agotarse una cinta
.de reserva durante ‘su afrastre, se ha previsto la inter=-

vencidn de una sefial acustica u dptica.

Para posicionar una nueva cinta de reserva, se
[

puede actuar-manualmente, introduciendo el extremo delan-
_ tero entre el par de rodillos motores ~26= ¢ ~28~, o bien
s ptede actuar a través de'un‘dispositivo introductor

oportuno, no representado,

Los perfecocionamientos de la invencidn Se pue-
den -aplicar a las filetas ya existentes con adaptaciones
aenoillas Y economlcus.

Los perfecclonamlentos obgeto de la invenc1on

ge pueden utillzar tambzen cuando la cinta o cintas, de

alimgntacién normal o de reserva, Sean retiradas de bobi-

na8 en lugar de los botes,

Con referencia a las figuras 38 a 5, se ilustra

la caracteristica relativa a la presencia de los medios

de guia y posicionamiento =100~ destingdos a depositar la

cinta de reserva R en correspondencia con la cinta rota

0 agotada del haz de la izquierdn del conjunto N que se

deriva de los botes C, siendo tales medios -100~, como se

aprecia, correspondientes a un par de rodillos de avance

y préciSamente al par de rodillos ~28- de los cuales el
rodillo =283~ es mo tor 7 el rodille ~28,- e8 movido o bien

looo..
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Con ~i4~ ge indica el rodillo acompeoilador, mien -

tras que con ~12~ se designa el plano de éoporte de las

rfibras que avanzan, Los sentidos de giro dependientemente

) del aVance de las cintas indicado con la flecha X se apre-

cian mediante las correspondientes flechas.

El rodillo movido -28,~ estd sometido o une cier
ta accion eldstice por la presenocia del muelle ~102- que

provoca la tendencia al giro del brazo ~104~ en torno el

perno -106- en el sentido de acefcamiepto del rodilile

-282-’hacia'el rodillo -28i~.

Con =108~ se indica un transportador a través

del cual pasa la cinta de reserva R que se transfiere

después a la canilln o casquillo perfilada ~110= soporta-‘
da por una palanca —112— art:culada en ~114- con eje per—

pendicular a los ejes paralelos de los rodillos -281-

-282— cuya pulanca -112- esta baao la acclon, en el extre~

A,

mo =116~ opuesto al portador de la canilla -110- de drga-

nos eldsticos -118-, que tiendeﬁ @ mantener alejada la pa=-
lanca -1i2f en la posicidn indicade con linca continua en

la figura 4, cuyo perno =-114- estd fijado reSpecto'Pl bas-
tidor de la mdquina, Bl extremo -116< de la palanca -112-

se articula al extremo éorrespbndienﬂé del ndcleo mdvil

de un electroimdn -120- el cual eé uctivabIe y desuctivd~

ble en funcion de los cambios experlmentados por el corres
pond1ente haz N del conjunto de lus cintns normules en

elaboracidn, comportando la actlvacion del electroiman _

-120— la atrucclon del ndcleo hacia la izqulerdu (flg. 4)

: en oposicion & la acoidn del muelle ~118— yy por tanto,

. .
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el desplazamxento angular en sentido contrario al del giro

de lal manecillas del reloj de la pelanca =112« que ocupa~-

ré lu.posicxon indicada con linen de trazos en la figura
4,

Como ya .se ha dicho, la funcidn de los medios

_ ~100~ consiste en depositar la correspondiente cinta de

reserva B exdctamente en correspondencia con la cinta nor-

mal de trabajo F~D, tanto si se ha roto, como 8i se ha

' 'agotado Y, por,ello, si ha llegado a faltar en la aomp0n

sicidn del correspondiente haz. En el caSo de la fileta
en cuestidn, dado que existen dos haces, existirdn eviden
teﬁepte dos diSpositivoé -100~,

. En gusencia del dispositivoe ~100~, cuando la
cints normal rota o agotada no se encuentre en la posi-

cidn de la cinta de reserva afectada por la substitucidn,

se producird una superposicidn de cintas y, por ello, una

estruoﬁura alterada del haz, Gracias & la adopcion del dis

positivo =-100-, que en éste caso puede adoptar mediante

su canille o casquillo =110~, solamente dos posiciones, pe-

ro que-en otros casos podrd adoptar mds de dos posiciones,
cuando el electroimdn =120~ es desactivado, la posicidn

de -1a cinta de reserva R correspondiente a la posicidn de

las cintas de 'la izquierda del haz N, (fig 8), y por tan-

to, se pone en movimiento el rodillo -281-, la cinta de
reserva R Serd arrastrada segin la misma posicidn de ‘la

.1zquierda, substituyendo la -¢inta normal de la izquicrda

iﬁte:rumpidu. Si, por'ei contrario el electroimdin -120-

edkgotiVado, el ndcleo se desplaza hacia lu'izquierdn Y
\ Ve . .
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por tanto la palanca -112- gira hacia la derecha y la ca~
nilla ~110- se sitda en la pos1c1on indicada con linea de
trnZos, con lo que la cinta de reserva R adopta la mismg

posicidn de la derecha correspondiente a 19 posicidn de

. la derecha de las cintas normales, Em esta' posicidn, la
‘cinta de reserva substituird exactamente a la de las'dos

-cintas ﬁormnlesrde la derecha que ha llegado a faltaer,

s evidente que la intervencion del d13positivo -100~ se

’ deriva de las condiciones de funclonamiento de la maqu1nn

Yy en particular'el accionamiento del electroimén -120~ o8

sonsible a las condiciones de posicidn de la cinta a reem-

plazar, Como se ilustre conmcretamente en la figura 5, en

el caso de la mdquina objeto de los perfeccionamientos de

- la presente 1nvenclon, existird un dilpositiVo -100,~ en

la izquierda y un dispositivo -100D- en la derecha, el

primero ‘de los cuales .corresponde a la cinta de reserva R,

en tanto que'el segundo corresponde a la cinta de- reserva

2. ' | o

[y

" Pasando ahora & lo que Se ilustra en la figura

8, se aprécia que la cinta de reserva R, antes de desen-

"rrollarse del correspondiente bote.-18~, forma parte de

una bobina ~132=~ apoyada sobre ﬁn par'de eilindros girato~-
rios =122-, 124 qfect68 a_cotrequndiantes ejes -126-,.
~128~ dispuestos sogfe un soporte -130-, La bobina ~132«
es mantenida en posicidn lateral respéoto al separador
-~136=, El1 cilindro ~124- es motor, habiéndose previsto el
engranaje =138~ dispuesto en el e#t}émo anterior de un

drbol correspondiente accionado pdk'al embrague electromdg-
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nético =140~ el cual termina en un pifidn ~142~ que se
halla continuamente en movimiento, como consecuencia del
mdvihiento general de la méquina, cuyoe pifidn estd rela-

cionado a través de la cadena =144~ con el pifidn -146-"

" del rodillo motor —281- del par de rodilles -28- para-el

. arrastre de la cinta de reserva 'R, Cuando el embrague

electromagndtico -140- recibe la accidn de activacidn,

- simultdnea al accionamiento de los rodillos -28~ (retar-

dada respecto al momento de rotura o.agotamiento de la
cinta normal a substituir),el engranaje del cilindro -124-

gira en el sentido de la flecha indicada y, por elle, la

. bobina =132~ gira en el sentido de-la flecha X, girando

siﬁulﬁaneamente al ;ilindro conducido -122-, El giro de
la bobina -132= permite el dosenrrollamiento de la cinta
% y, por tanto, el avance de la misma y su insercidn en
el correspondiente haz de cintes., Cuando ya ha tenido

efecto la reunidn de la cinta normal, es evidente que los

'_rodillos -28~ se detengan, y se detienen udém&s el cilin=-

“dro =124~ como consecuencia de la desactivecidn del eleco—-

troimdn ~140-, ;
. Con referencia & las figuras 7 y é, se ilustra

la earaéter{stica segin la cual el rodillo ée presion M

correspondiente a una ciﬁta normal F-D, en’éste caso él

rodille de presidn Mi’ estd équilibrado, de manera que

8¢ garentice siempre la obtencidn de la posicion hojada

o inferior del rodillo M1 sobre el drbol ~156-, una vez

que se ha procedido a la inSercidn de la cinta normal P-D,
- En la précticq, el rodillo M, es solidario

.
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giratoriamente por su extremo =141= con el ejé ~143~ s0li=-
dario con le palanca =146~ articulada Sobre el eje de giro
~147= paralelo al eje ~143=, cuyo eje =147~ estd fijado
a una escuadra ~149~- fijada al bastidor de la fileta, El

gxtremo «15l- de la palanca opuesto al que comporta el

eje =143«, presenta la empuﬁddurg ~1568~ apta para ser ma=

niobrada por el operador con el fin de levantar el rodi-
llo M; ¥ por tanto, producir el giro de 1la palanca -145~=
en sentido cbntfdrio el de las menecillas del reloj. -

En le prdctica, cuando el operador tieme que
levantar el rodillo M1 para colocar el extremo delﬁntero
de la cinta F, empufiard el elemento -153- al cual imparti-
ré una cierta potencia hacia abajo, por lo qu 1a ﬁulugca
;i45F o0séila en ;1 sentido contrario al de las menecillas
del reloj hasta llegar a la posiciJA indicada con linea
de truz;s (f;gurd 7),'con lo que él roﬁillo M1 se sitda en
le posicidn eleveda de desacoplamiento con respecto del
drbol motor encargado del nvanc? de la cinta normel F.
Despuéds, una vez colocadg la citada cinta entre el drbol
-155= y o1 rodillo M,, el operador dejard de asir la empu-
findura -153- y, por tanto, la palanca =145-, oportunamen~

te eﬁuilihrada, descenderd, volviendo con seguridad a la

‘posicidn inferior, por lo que la cinta F resultard suje~

" ta entre los citados drganos y se hard.avanzar del modo

ilustrado,
» En la prdactica, en ausencia de la cinta F, el

levantamiento del rodillo M1 y su desacoplamiento del

drbol =166~ coinciden con el iniéio,de la seiial del bloque
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de los rodilles de avance de la cinta de reserva despuds

'de haber transcurrido un determinado periodo desde el mo-

mento de la colocacidn de la nueve cinta normal debajo
del rodillo Ml’ de modo que la junta, o superposicidn en-
tre la cinta de reserva y la nueva ¢cinta normal se pro-

duzca de modo controlado sin excesivas superposiciones o

rAexceaivas desuniones, Por otra perte, dado que el nodi-

, desciende con seguridad e inmediatamente despuds

. de que el operador ha colocado el extremo delantero de

la nueva cinte normal, se evita la posibilidad de que sean

‘alimentado’s tramos demnsiado largos de cinta normal y,

por lo mismo; la posibilidad de que se produZcan juntgs
irregulares, También se impide que; por descuido u otra
causa del operador, el cilindro M; permanezca levantado y
se alimente una cinta de menos,

En las figuras 9 y 10, se ilustran respectivi-

‘ménte el sistema de alimentacidn por debajo, ‘de lus cin-

tas de reserva R-Q (de las cuales se indica Solamente 1la

cinta de la izquierda R), as{ como el sistema de guiddo y
atrahSporte de las cintas de reserva R-Q dispuesto poste~-

. riormente a las cintas normales, a través de medios del

tipo de transportador sin fin,
Con refercncia a la figura 9, se aprecia que el

par-de rodillos ~28~, es decir, del rodillo metor -28,-

Y del rodillo conducido -284~, estd dispuesto por debajo

-del pleno de avance de las cintas, colocandose napturalmen~

te, los extremos delanteros de las cintas de reserva,’

cuando es neocesario, en los haces de las cintas normales
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siemprejen4correspondencialconlel’extremd delanterq,de la .

fileta.‘Estq partioular dispositicidn de los diiados ro-

dillos»de avance =28~, que comporta limitadamente a esta

" parte de la maquina, una diversa estructura de los meca-

nismos, no altera el funcionamiento de la instalacidn,

En 1la prdctica, para conducirilns cintas de reserva por el

plano de avance de las cintas nofmales, se ha previsto un
&ispoaitivo complementario constituido por un reenvio
-157~ que tranSmite su ﬁovimientq a.lu ciptn trnnspofta-r
dora continua =159~ sobre el cuai Se aplican l;s extfemos
delanteros ~24- de las cintas ép rese;va procedentes de
los rodillos =28~, cuyas cint;s-se hocen avnni&r, juﬁto.

con las otras cintas normales, por el plano de avance sin

- peligro de caer hacia abajo.

Con referencia a la figuré 10, se aprecia que
las cintas dé reserva R=( se contiengn en botes -18- dis~
puestos posteriormente -a los botes C que contienen las bo=-

binas de las que se desenrrollan las cintas normales F,

"Con el fin de permitir el mejor transporte y guiade de
los cintas de reserva hnqiu la zona delentera de la file-
" ta, donde se debe colocar el extremo delantero =-24- de

~-la8 cintae de reserva, cuando es necesario, en el corres-

pondiente haz de-las cintas normales se han previsto los

transportadores 8in fin =163= -165= oportunamentd diSpues—'

tos, cuyas ramas correspondientes & la toma.  de la corres- .

pondlente cxnta de resetrva se deSplazan en' el sentido de

AIa mnrcha hacia la .citada zZona antarior de la fileta, en

tanto que las ramas opuestus se mueven en sentldo contra=

Ve
.Y

b e s e 3 &

.
‘ . .
L1 st b AR Bl o e 41 eassese s s sean o an

c——

W
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rio y, por tanto, en el sentido de la flecha Z, En la prdec-

", tieca, la cinta de reserva R o bien la cinta de reserva Q,.

resulta guiada en formg continua entre los citndos trans-

portadores que, primeramente, recorren un tramo horizon=
tal -467~ y despuéds recorren un tramo inclinado hacia
abajo =169~ al final del cual se encuentrah 163 rodillos

debarrabtre_-as- dispuestos superiormente al plano de aven

" "‘6e de los haces de cintas, Al término del transporte de

Ifflns cintas de reserva desde la parte posterior de la md~-

" quina & la mencionada %Zona de confluencia en el caso ilus-

trado exiéten dos pares de transportadores sim fin con

mandos independientes, similares al mando de los ci}indros-

" 28, Ademds, de los medios de transporte, se podrin uti-

' lizar-tembidn medios equivalentes, por ejemplo, medios de

cﬁdena, de cinta y similares,

Con referencia a la figura 11, Se ilustra un
dispositivo de embrague electromagnético ~171- para el
accionamiepto del rodillo motor -28,~ del par de rodillos
de avance de una cinta de reserva, El dispositivo —171f
estd constituido por un §rbol -178=~ el cual estd fijndﬁ

medionte leo chaveta ~176=~ sobre un aro cilindrico =177~

estando solidariamente fijada al extremo =179~ del drbol

~173- la rueda dentada =181~ que engrana con la ecndena

~183= la cual toma su movimiento del principal de la fi-

leta, de manera que diche rueda dentada ~181- gire con=-

- tfnuamente junto con el drbol -173- que estd soportado

pOtichreSpondientes cojinefes ~186« cuyos casquillos ex-

" ternos estdn fijados al bastidor -187~ de la mdquina,

ot
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El rodillo =28~ estd soportado por el drbol-
-173- mediante cojinetes =189~ =191~ cuyo casquillo in-
terno estd solidarizade con el citado drbol, en tanto que

el casquillo externo estd Solidurizudé con el rodillo

© =98, -, Este dltimo .comporta en su mismo extrems los gnillos

1 _ ) 4
ferromagndticos ~193~ ~196~ los cuales estén solidariza~-

_dés con dicho rodille y som bérpendiculares,uj drbol =178-,

Mientrus el anillo ﬂerromagneh:co -193- osta dispuesto

adyucente al anillo ferromagnetxco 177~ que formn parte

del electroimdn del qne se indlca con ~197~ la conexion

al generadof eléctrico, el anillo ferromhgnético -195- as

adyacente al anillo ferromagnotico -199~ que forma parte

'del otro electroimun, cuya oonexion el generador electrico

se indica con ~201~,

Obviamente, el rodlllo motbor —281- esta d18pues- o

to en contacto, a travds de su correspondiente generutrlz
con el rodille loco -282-
En razon de lo expuesto, es evidente que, en

condiciones de funcionamiento normal de la fileta, o hion

cuando las cintas D=F avanzan hacis lo miquina operadora

sobre el plano de trabajo -18~, gira el drbol =173=-, mienc

tras qﬁe el rodillo ~-28;~ se detiene junto cpn el rodilloe

-282-, en cuanto el eléctroimén -201= a8 activado y, POf’

'tnnto, el anillo -195- es atrafdo por el anillo -190= que

estando bloqueado constnntemente respecto al bastidor,

bloquea a dicho anillo -195- Yy por tanto, al rodille

~28, =;

1.

' Cuando sobreviene lu'roﬁurd o se agota por lo

+




10

15

a0

25

- 21 -

meno; una cinta normal y, por tanto, deben intervenir las
¢intas de reserva, que se deben hacer avanzar a través de
los rodillos =28~, se activa automdticamente el electroi-
mdn -197= y se desactiva el electroimdn -201-, Consiguien~—
temente, el anillo -193~ es atraido por el anillo -177-,
mientras el anillo =198~ se separa del anillo ~199-, Asfi,
se establece la ocontinuidad mecdnica entre el drbol moter
~-173= y el rodillo ~28;~ a través del acoplamiento torsio—
ngl =177« «193-~, En ewte punto, el movimiento gir;torio
continuo del drbol -173~ se transmite directamente al ro-
dillo —28i; que, por tanto, junto econ el rodille conduci~
do —282- arrastra oportunamente la cinta de reserva com=
prendida entre tales rodillos, Una vez deba cesar la in-
tervencidn de los rodillos -28-, en cuanto haya sido res=-
tablecida la continuidad de las cintas‘normales, se pro-
ducird un mando de desaotivaciﬁn del electroiman =197~ y
de uctivﬁcién del electroimdn -201-, con lo que serd abo-
lido el acoplamiento =177~ -1988-, guyo dltimo elemento ,
no siendo mds atraido por el precedente, serd accionado
por el acoplamiento =199~ -195=~, por lo que éste ddtimo
elemento serd atraido por el precedente, con lo que el ro-
dillo -28,~ se detendrd, bloquedndose, In realidad, no es
indispensable la presencia del electroimdn ~-201-, pero si
oportuna con el fin de frenar la inercia giratoria del ro-
dillo -28,~ y de bloquearlo en cuanto se haya producido
lu'Sepuracién entre- los elementos =177 y.—193—, produ~
ciég@pbe aéf el corte de la cinta de reserva, como 8e ha

explicado,
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Con referencia a la figura 12, se aprecia que
del par de rodil}os de.presién M se deriva un circuito
=203~ el cual pasa a través de un temporizador =205~ que
sé ramifica en los-circu{tos 207~ y =200~ de los cuales
el primero corresﬁohde al electroimdgn -201-, en tanto que

el segundo corresponde al electroimgn ~197=, En la situa-

cidn ilustrada en la parte g de la figura 12, es decir,

~ con cinta normal F que avance entre los rodilles de pre-

'sion, como se ha dicho, el electroimdn -201~ es activadoe

¥, por tanto, el rodille -23 - es detenido, en tanteo que

1
el electroiman —197- es desactivedo,

Cuando se produce el estado de la parte b de la

figura 12, o bien en caso de ausencia de la cinta F deba-

jo del rodillo M, la sefial de la ausencia o bien del con=
tacto del rodillo es retardada por el bemporizudorA-205-
el cual hace prosSeguir la sefial & travéds.de los circuitos
~207- =200~ hﬁcia los corrospondientes electroiménes -197-
y -201« con un determinado retardo, de manera que el elac—
troimdn ~197- sea desactiVado.después de un ciérto'tiempo
del momento de la roturs o del Agotamiento de la cinta
normal, Al prod;hirse dsta situucién, ¢l rodillo -28;-

se pone en movimiento después de .dicho determinado perfqdo‘
de tiempo ¥y, por tanto, arrastra la cinta de resefvu,'que

ya se hallaba colocada entre los rodillos ~-28-, justamen=

te ouando en correspondencia con el extremo delantero

-24= de la cinta de reserva llega el extremo posterior
de la ¢inta normal rota o agotada.

_ En 1la parte ¢ de . la oitddavfigura, a los cita=
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dos circuitos se afiade el circuite -215m que parte de

los rodillos M Y llega hasta un segundo temporizador

=205, del cual parten los circuftos ~217= y =210~ que

>

llegan, rqspectivaﬁente, al electroimdn =197~ y al elec~

‘troimdn =201=-, Cuando se introduce el extremo delantero

" de la nueva cinta normal por debajo del rodillo M, los

circuftos =203= =207= =209~ permaneccen inactivos, mientras
éﬁe lnlseﬁai, que parte apénas levantado el rodillo M

por la falta de contacto con el elemento -1506~, pasa a
través de -215- y llega a -2051Q.donde es oporbtunamente
r;tnrdadu; para Ber dirigide a travds de «217~ y -219-,

o los electroimdnes =201~ =197=-, activando el elcctroiman

=201 y blogueando, por tanto, los rodillos 28,

En la ‘prdctica, podrdn ‘variar amplismente los
detalles de accionamiento y de realizacidn de la apara-
dora de acuerdo con los presente perfeccionamientos sin

apartarse para ello del dmbito de la invencidn,

N o T A

Se reivindica como objeto de la presente Pa-

tente de Invencidn:

1,- Perfeccionamientos en las filetas de alimen-

- tacidn por botes para alimentar fibras textiles a mdquinas

operadoras, que comprenden una pluralidad de botes cadn

uno de -los cuales contiene una o mds cintas de fibras tex—

tilos, cada una de.cuyds cintes es extraf@u.mecénicamenta

del bote, junte con las otras cintas de los otros botes y
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se hace avanzar hacia dibhu mdquina operadora, de modo
que 8e tenga una pluralidad de ointas substunciulmente
paralelas y que avanzan en el citado sentido, cnracter1~

zados por el hecho de que por los megos una q;ntuAde re-

serva se dispone ocon su extremo anterior em corresponden- -

ciae con el extremo delantero de la fileta, arrastrada por

un correspondiente par de rodillés'motores'de avance ios

,ouales estdn parados cuando la fxletu fune1ona normalmen-

" e, m:entras que giran cuando Se interrumpe o b1en se-

agota una correspondiente cinte de'alimentacién, de maneQ
ba que la cinta de reserva, arrastrada por los corréspon—
dientes rodillos, sea alimentads haoia la pluralidad de
las cintas normales, ocupando el lugdr de la cinta rota

] agotdda,‘siendo producido el accionamienﬁo'adecuado'pa-

ra provocar el giro de dichos rodillos motores ¢con un re-— ;

tardo oportuno respecto al momento en el que se determxna
la rotura o agotamiento de la cinta normnl para obtener
una superposiolon controlada del extremo delnntero de la
oxnta de reserva sobre el extremo trasero de la cinta
normal rota o agotada.

2,~ Perfeccionamientos en las filetas de alimen

. tacidn por botes, segin la reivindicacidn 1, caracteriza-

dos por el hecho de qwe para proceder a la interrupcion
de la alimentacidn de la cinta de reserva, cuando ha sido

restablecido la cinta normal de alimentacidn, se actis

éobre un mando que es accionado'por el operador cuando el

'-mismo ha oons tatado que la cinta de alimentacion introdu=

oida ha superado con su extremo delantero en un cgierto
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,trgmgf(éeseado la zone de' confluencia de la cinta de re-

o «
serv@, ouyo mando provooa la detencidnade los cilindros

|
motores de la cinta de reserva la cual es rota por la ten
8idn de avance impuesta al hez de cintas que es arrastra=-

do por los rodillos motores de la maquina, y en Su caSo

08 ¢ortada por medio de un cortacintas normal, con lo que

se obtiene la union o superpesioidn controlada entre ol ex
tremo posterior de la cinte de reserva y el extremo delan
tero de la nueva cinta de alimentacidn,

8- Perfeccionamientos en las filetas de alimen
tacidn por botes, segin la reivindicacidn 1, caracteriza-
dos por el hecho’ de que la cinta o las cintas de reserva
se disponen en correspondientes botes situados delante de
la serie de los botes que contienen lag cintas de alimen-
tacidn normal,

4,~ Perfeccionamientos en las filetas de alimen-
tacidn por botes, segin la reivindicacidn 1, caracteriza-
dos por el heBho de que>1a cinta o cintﬁs de reserva Se
disponen en correspondientes botes situados detras de la
serie de botes que contienen lans cintas de alimentacidn
normgl,

.- Perfeccionamiontos'en las filetas de alimen
tacidn por botes, segin la reivindicacidn 4, caracteriza-
dos por ei hecho de que se han pr;visto medios del tipo
de transportadores sin fin y en su cn8o de ocadenn conti-
nua aptos pare guiar o transportar lea cinta o cintas de
reaefva-ﬁaciu la parte delantera de la Eileta para intro-

ducirigs_ev los correspondientes rodillos de arrastre-de
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dichps cintas de reserva. ;

6.~ Perfeccionamientos enifﬁs filetas de ali-
mentacidn por botes, segin la reivindicacidn 1, caracte=
riiados por el hecho de que comprenden mediog de posicig
namiento accionados, oorrespondiéntes-a la cinta de re=-

serva que 8¢ debe introducir en el haz de las cintas nor

males que avanza, cuando una de las cuales #e rompa o se

" agote, ouyos medios son posicionables para disponer la

cinta de reserva, guiada a itravds de dichos medios, en

corrénpondéncia con la posicidn de la cinta normal que

falta,

7.~ Perfeoccionamientos en las filetas de ali-~
mentacidn por botes, segdn la reivindicacidn 1, caracte-
rizados p;r el hecho de que la cinta o las cintas do re-
sefva forman parte de correspondientes hobinas apoyadas
sabre :ds:oorrespondientes pares de cilindros giratorios,
siendo por lo menos uno de los ¢ilindros del par um ci-
lindro motor y siendo aécioﬂado simdléaneumente con los
rodillos de arrastre de las cintas de reserva,

, 8.-»Perf§ccionamientos en’ las filetas de alimen
tacidn por botes, segdh las reivindicaciones 1 ¥y 2, caraoc-
terizados por el hecho de que los rodillos de presidn para
el ‘avance de 148 ocintas normales, que%cobperan a formar el
sorrespondiente haz o similar, estdn equilibrados de modo
que permiten la realizacidn de conﬁicionos de seguridad en
orden al nuevo descenso de dichos'rodiilﬁs'con respecto al
nb;rESpondiente drbol motor, desﬁues de que el operador ha

levantado el correspondients rodillo para la iisercidn de
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T4 cinta normal, coincidiendo la elevacidn del rodille
. h‘/.‘" . R

“oon 1a partida de la sefial del blogueogde los rodillos de

@vanoe de la cinta de reserva, cuya seilal es retardada pp
‘fu permitir la obtencidn de una perféota unidn y para evi
tar que permaneciendo el rodillo- levantado casualmente la
méquinL sea alimentada por una cinta de m;nos.

0ym Pérfeooionamientos en lag filetas de ali~-
mentucién por botes, segin la reivindicacidn 1, caracteri=
zados por el hecho de que la alimentacidn de las cintas
de reseva de produce inferiormente al planc de av;nce de
las oinﬁ@s normales mediante la diépoaicién de pares de
rodillos de arrastre de las cintas de reserva dispuestos -
por debaj& de dicho plano de avance, siendo aplicados los

extremos delanteros de las-oiptan de resaerva, e la salida

de dicho par de rodilloes, a un transportador sin fin og
P 2,

I

rfeupondi%nte que Soporta las citadas ¢intas de reserva Yy

las transporta hasta la zZona de confluencia don 1as cintas

)

normales,

10,~ Perfeccionamientos en las filetas de ali-
mentacidn por botes, segin las reivindicdcidn 1,4 y 5 ca-
racterizados.por ol hecho ‘de que saliendo las cintas de rg

serva por la parte posterior de la fileta para confluir,me

diante accionamiento, en la parte delantera de la mdquina

dichas cintas son transportadas y guiadas por corresponsw=
dientes transportadores sin fin, cuyas caras adyascentes
sujetan las cintas de reserva y las transportan con su mo
vimiento de avance hacia @ichu zona de confluencia.,

11,~ Perfeccionamientos en las filetas de ali-’

méptaci&n por botes para alimentar fibras toxtiles a
: Lo



mdquinas operadoras,

Esta memoria consta de veinte y ocho pdginas

escritas por una sola cara,

.

P.A,

\
1

BARCELONA, 2 5 MAR. 1977
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