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qua por veinte años para Esparta, so solicita a favor do la Piras 
BmtUR-ffiinG GmbH» antidad clanana, reoidonto on BRAUNSCHfflEXG (RE» 
PUBLICA FEDERAL DE ALEMANIA), Ernst-Amme-Str, 19, por* PJEBgECClQ» 
NAaiÊ TOS IMTCOOUCIDOS Eyj LA3 INSTALACIOM5 CtASlFICADSBM -PARA »

La prosante invención oe refiere a unos perfsceienamien» 
tos introducidos en lee instalaciones clasificadoras para arres * 
sin pelar, avena, maíz y otras materias Granulosas eon dos masas 
clasificadoras que van montadas sobro rodillos de apoyo que por - 

5 medio de un impulso oscilante, común regulable en eu amplitud,son 
movidas de modo osellante on sentido mutuamente opuestos,*

Tal como es sabido, en las ya conocidaa instalaciones * 
clasificadoras de este tipo, y de forma contraria e las otras inj» 
talaoiones de separación como, por ejemplo, en las aventadoras, la 

10 separación de las partículas del material como por ejemplo, do loe 
granos de arroz pelados de los granos no pelados, es efectuada por
el aprovechamiento del comportamiento da choque de los miemos, La 
cantidad de granos, clasificado por cada unidad da tiempo, o res»
pectivamsnte el rendimiento de la clasificación, depende do una ma 

13 riera decisiva tanto de la frecuencia como de la amplitud del movi-



«lente cediente de las mesa» clasificadoras» y conar atacante raau¿ 
ta ser mi» «lavado «1 rendimionto da la eladfleaddn eulnto «ia q| 
tas son la froeuanela y la amplitud»-

s« eonooan tanto Inatalaelonas clasificadoras «qulpadas - 
con una masa clasificadora! cono aquella» een varias asaos dasifi- 
oadoras» Un ya conocida clasificador d« aasa (vlass la detente Al»» 
«ana r»o Oí - P5 11 72 102) tiene una asea clasificadora movible an 
vaivén cuya frecuencia de oscilación y aaplitud da oscilacidn son - 
ragulablsst «lando regulable» la frecuencia da feraa rudiaentaria - 
por aeealonemiento» y la amplitud da foraa precisa» en el eentido ~ 
de no tener eecalonemlento alguno» Cn eeta eleelfleedora» falta une 
compensación de lee aseas que se encuentren en movimiento» ce ello 
*e derivan unas fuerza» de inercia que actúen bacía fuara y que prg 
duean vibraciones y ruido» que ente todo ae hacen notar de una msnt 
re perjudicial en el campo da las resonancias» esto ocurre en pri­
mer lugar en aquellas vibraciones que llegan basta los cimientos, 
do que laa mismas hacen necesario en le mayoría de lo» casca tafo»» 
«amiantos da los cimientos» dificultan le colocación de le claaifi- 
eedora an plantas superiores» tal como lato aa mucha» vaca» necesa­
rio por lo» motivos de asegurar un flujo racional del grano» Como - 
añadidura, uno» elementos de maquinarla móviles» que en cuanto » las 
fuerxaa de Inercia no han sido compensado» Ó bien que estén compen­
sados de una manare insuficiente» obligan tan «dio por laa razonea 
de la reala tanda a reforzar y emplear respectivamente» Upo# de c£pe 
truccidn más petado»» de lo que ea derivado unce coate» mucho mía - 
«1avado».-

Al «atado actual de la técnica pertenecen» ademé»» une* - 
diapoaitive» da cribada y da aeparecidn (véanse la patente eetadou* 
nidanse n» 21 91 904) con dos cribes dispuestas superpuestas y sos¿* 
nidae por rodillos dqapoyof cribas éstas que en el sentido del moví-
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ralanta se apoyan «lácticamente una sobre lo otra eon accionados por 
un impulso oscilante comÓn en vaiván en sentido opuesto entre si es» 
tando dispuesto el accionamiento bien en el fondo ó bien on una da - 
las cribas» siendo transmitida la fuerza motriz a las cribos por rag 
dio de unos elornantoe de transmisión* La forma on oato coso se ha - 
provisto pora si apoyo elástico da los cribas así como para al ace¿o 
neniante do las mismos son» on lo que se refiero a las amplitudes - 
del movimiento del movimiento oscilantes, suficientes para efectuar 
loa braceóos del cribado, pero no pero instalaciones clasificadoras 
de la ciaos mencionada al principio,destinadas a le selección da di 
ferentas tipos de pronos las cuales exigen unas amplitudes de osci­
lación mucho mayores si oon distintos coréalos ha do sor conseguido 
un resultado Óptimo en la claalficoclón*-

ia praaanta invención tiano por objeto perfeccionar las - 
instalaciones clasificadoras dar tipo antas mencionado en tal sentí 
do que las fuerzas da inercia no ee practican hacia fuera» que son - 
reducidos la fuerza motriz y al poso do la máquina» y que puede ob­
tenerse» un rendimiento máximo en la clasificación de todos loa pr¿ 
doctos*-

De acuerdo can la presante invención» este objeto ee con­
sigue por ol hecho de que los raaoae clasificadoras, realizadas con 
la compensación da mesas,'se encuentran dispuestas contigOas sobro 
un bastidor» estando las mismas fijadas en este bastidor ds una foj* 
ma libremente oscilante on las dos direcciones dol movimiento por ¿ge 
dio do unos acumuladores do energía, y quo ol impulso oscilante aa 
encuentra unido can una de loo mesas clasificadoras» formando» on lo 
que ae refiere ai movimiento» una sólo unidad con lia miada, mientras 
que lata impuloc oscilante está unido con la otra maaa clasificadora
por medie de un elemento transmisor da fuerzo que os rígido on ol - 
sentido da la transmisión da la fuerza* Como consecuencia do la fo£
as de realización segón la presante invención os asi quo on cada fjg



aa da movimiento» al producto procedente da mata, multiplicada por 
aceleración, «a igual en ambas direcciones da Movimiento» as clacir, 
qua las fuerxae da Inercia qua acidan cobra laa maca» elasifloado- 

60 rae, «a anulan entra ai» por lo qua no aa producá ninguna futría da 
inercia qua eatl actuando llbramantc hacia futra. Con al fin da ** 
crear con raapoeto al movimiento oscilante una mata qua aaa lo ala 
compacta posible» el impulso oscilante es encuentra situado» da —  
forme mía conveniente» directamente en la parta inferior da la me** 

66 «a elaalfieadora diapuesta para al mismo» lo cual ofrece» ideóla • 
la ventaja da qua la superficie da bata» qua da todo» modo* «» na* 
osearla para laa masas clasificadoras» podrí ser aprovechada aimu¿ 
tensamente para el accionamiento. Sagt5n una ampliación da la forma 
da raaliiación da la instalación elaalfieadora» el Impulso oscilen 

90 te ha sido resillado an forma da mecanismo cigüsnel cuyo cigüeñal 
posto un accionamiento motor y que» en lo qua aa riflera a su lof\&l 
tud afectiva así como para efectuar la variación da la amplitud da 
oscilación» aa encuentra unido tanto de una manara regulable como 
asimismo do una forma articulada oon una biela qua haca qua laa doa 

98 «eses elaelficedoraa catín entra ai acopladas» A pasa» da qua al * 
amplio eampo da graduación para la carrera y para laa amplltudoa» 
respectivamente, da laa mease clasificadores, lo qua aa posible —  
gracias a la completa eompanaaolón da aseas, asa an la mayor parta 
da loa otaos da aplicación suficiente con raspeóte a la acalarsolón 

1°° do loa granos, an determinados caeos da aplicación, cln embargo» * 
la variación adicional de la frecuencia pueda conducir a otro suman 
to an el rendimiento, Para satoa casca da aplicación» ai acciona—» 
miento «a rcalila» da una forma conveniente» oon la posibilidad da 
efectuar, una variación an su nómsro da revoluciones eomo» por ojq& 

IOS pío» por un vaciador do velocidad» por un engranaje da velocidad ó 
bián por medio da unos ya conocidos dispoiativoa similaraa» Da as­
ta modo os posible resillar la variación da la frecuencia y da la

- 4 *



amplitud dentro do unos limites relativamente amplios, por lo que • 
las condicionas da velocidad sen variadas durante lo cerrara de ai- 
vanee y la earrara de retroceso, respectivamente, de las masas elojjl 
ficadorea, condiciones latas que son decisivas para la velocidad da 
rabote do los granos contra las parados de rebote de las cámaras —  
clasificadoras*-

Para que las meses clasificadoras puedan ,por una parto»- 
oscilar libromante y pare que las mismas so encuentran, por la otro 
parto, fijadas de una manera segura, de acuerdo con otra caracteres 
tica da ia presenta invención, cade una de las mssas clasificadoras 
posee para las dos direcciones de movimiento el mismo número de acj¿ 
moledores de energía} en oste caso y según una preferida forma de * 
realización, cada mesa clasificadora poses des parejee de resortes 
con resortes que da forma simétrica sa encuentran dispuestos con • 
respecto al ,eje longitudinal de la mioma, reaortes éstos que satán 
bajo tensión entre la mesa y el bastidor* gracias a ia corma pon- 
di anta colocación de los resortes y por la adecuada elección, res­
pectivamente, de Xas constantes do ios mismos, ástos resortea actóon 
al misma tiempo con las unidades acumuladoras do energía, por lo —  
que laa fuerzas aceleradoras pueden ser mantenidas a un reducido ni 
velt-

Para al comportamiento da los granos del material bajo le 
Influencia dol proceso de la clasificación, que aprovecha la fuorza 
de gravedad ó respectivamente para el afecto de la selección es do 
importancia decisiva además de las características do la oscilación 
(amplitud, frecuencia}, la inclinación de loa fondos de las cámaras 
clasificadoras de cada una da laa meaos de dosificación* cámaras - 
clasificadoras lotee que reciben el material por cate motivo, apar* 
te de los criterios pora lo oscilación también ha da sor de una fog, 
me variable la inclinación de los fondeo de laa cámaros clasificada, 
ras, sobre todo si so trata de clasificar unos granos diferentes —
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como, por ejemplo, erro», avena, cantono, «tais, calta, «te, ate, «n 
un «tierno dlapoaitivo do clasificación» Por lo tanto, como ampliación 

140 de la forma do ejecución pera la instalación clasificadora, lac «a** 
sao clasificadoras han sido raalisedas, forma da realisación que c* 
mo tal ya «a conooida, da una manara regulable en la inclinación —  
por un «Je da giro eomón dispuesto en dirección dal movimiento* Una 
manera favorable pare la construcción de la regulabllldad de le in~ 

145 olinacidn en el accionamiento de la maca clasificadora conforma «1 
ajsmplo da raalixación do la praeento invonciÓn conoioto on ol ho~ 
oho de qu» al bastidor sa componaba acuerdo con otra ampliación da 
la invención de una parta primaria da bastidor, que descansa an al 
suelo, y da une parta secundaria da bastidor que an la parta prima- 

150 ris «a encuentra alojada da una manara giratoria) «lamento» de baejfcl 
dar Astas do los cuales cada uno posas un larguaro qua aa sxtianda 
an ssntido da las masas clasificadoras, estando agregado a la parta 
de bastidor giratoria un dispositivo da ajuets para afactuar la va­
riación de la inclinación de leo masa» clasificadoras* en esta caso, 

15S los rodillos de apoyo para las mesas clasificadoras son montados —  
convenientemente, en lea largueros de los elementos del bastidor, - 
habiendo sido formado» loa rodillo* da apoyo dal «lamento da basti­
dor giratorio, convenientemente da una forma bombeada, para qua la» 
naaaa clasificadoras tangen en las diferente» inclinación»» un apo- 

*60 yo perfecto*-
Debido e que el sentido de oscilación ha de aer elegido - 

de acuerdo con la posición de la» córneres clasificadores, resulta - 
indispensable una determinación precia» da la dirección da movimiaa 
to de la» «ese» clasificadoras* Conforme a otra característica da - 

155 la presante invención, lata determinación es racurada da tal mana­
ra que loa rodillos de apoyo están formados en el primer elemente - 
del bastidor an forme de rodillos da guíe, estando dispuesto» en —
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loa masas clasificadoras unos carriles que cooperen con loe miemos» 
Si en sote ceso loe rodillos de apoyo, que han sido realizados como 
rodillos de guía, aon equipados con una garganta de sección trans­
versal sn forma ds oreo circular, mientras qua loa rallos da guía * 
satán equipados con una sección transversal en forme circular o se* 
micircular, la variación en‘ la inclinación de las masas clasificad̂  
tas puede ser ofactuada de una manare muy sencilla* Con el fin de * 
impedir un desgaste prematuro ó bien unilateral de ios carriles de 
guíe resulta conveniente realizar estos carriles de guía sn forme de 
cuerpo do rotación regulables como, por ejemplo, en forma de trozoe 
ds tubo giratorios, por un giro de loa trozos de tubo, el cual es * 
realizado de tarda sn tarda, se decir, por un desgaste alterno de «* 
un tramo ds su superficie como superficie do rodadura, se puedo eojj 
seguir un esfuerzo uniforma para los mismos y, por consiguisntstuna 
larga duración»*

Les disposiciones de tipo dÓo para las masas clasificado* 
ras ds la clase anteriormente descrita necesitan para aua raspeeti- 
vas mesas una compensación absoluta ds las masas, si les dos mases 
se han de mover con la misma amplitud, o respectivamente, si en lae 
dos mesas as he da obtener al miamo resultado de la clasificación, 
mientras qua al equilibrio do masas sn estado vacío puede ser consja 
guido fácilmente por medio ds unos pesos de compensación, la compea 
sedán do las meses durante ol funcionamiento ds la instalación con 
material sin embargo, resulta difícil ds conseguir, dado que ello «• 
exigiría una alimentación completamente uniforme da las mesas claa¿ 
Picadoras, es decir, que sn cada momento del proceso de la colección 
habría do existir en las dos mesas de clasificación el mismo poso de 
material o respectivamente la misma ocupación con granos,« En el ej*
so do que las mesas clasificadoras sean puestas fuera de su squili- 
' brío da oscilación como, por ejemplo, debido a diferente carga de *
las mismas, so puedan presentar los fenómenos do balanceo, por los



que no se produce ademente en cada mesa un resultado diferente de 
clasificación* sino en loé que se presenten» como añadidura, une» 
amplitudes diferentes da una manera tal que en une de las meses la 
materia granulosa ya está alando centrifugada» mientras que lata * 
materia apenaa aa mueva sobra la otra mesa***

muchas veces» sin embargo» la paraje de meses clasifica* 
doras ha de aar accionada de un modo tal que en oade mee* aa he da 
producir un resultado de clasificación diferente se decir» que ee* 
de ossa a» movida con diferente amplitud como» por ejemplo» el he* 
ce falta clasificar varios tipos de grano ai mismo tiempo* en ssts 
caso es necesario qut las difsrantas amplitudes dt oscilación man* 
tangen sue magnitudes. Paro si durante el proceso do le clasifica­
ción ss variada la carga de lae maesa como» por ejemplo» por eer * 
irregular el abastecimiento del grano» la relación entre les emp]¿ 
tudee resulte perturbada» por lo que el resultado da le «letifica** 
alón cató siendo modificado de una manera indeseable.*

Por lo tanto» segón una ampliación da la Instalación el* 
aificadora consista un objeto secundarlo de le presente invención 
en el hecho de que las amplitudes y la frecuencia respactivamente» 
de lee mesas clasificadoras son mantenida* de un* forma forros* en 
el valor ajustado» y esto tonto en el caso de que lae dos meas* ** 
tangan las mismas frecuencia como asíala#» en el caso da unas osoi, 
laoiona» difsrantes. Conforma a otra ampliación da la invsneión ** 
es consigue este objeto por el empleo de un estabilizador par* man 
tener constante le oscilación de la masa clasificadora» el cual aa 
anouentra en unión con les dos mesas clasificadoras* este estábil! 
redor ha sido realizado da una manera regulable» con el fin da aa* 
leceiohar y de ajuataf la oscilación an al sentido da un afecto * 
aíxiao da clasificación* Une forma muy sencilla y económica para * 
ai estabilizador consiste» da acuerdo con la presente invención» * 
en un alaterna do palanca que queda constituido por una palanca ca*
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olíante, que ee encuentra alojada en el bastidor y que es desplaza 
ble dentro de un plano que ea paralelo al pleno de movimiento de - 
lee mesas clasificadoras, así como conotituido por dos elornantos - 
de acoplamiento que de una forma articulada actúan por un lado, e¿» 
bre cada brazo de le palonea oscilante y, por el otro lado, sobra 
cade una de loe mesas clasificadoras. Conforme a otra caractexíati 
da de le presente invención, para le variación de las amplitudes - 
se ha previsto que son regulables las longitudes efectivas de loe 
brezos de la palanca oecilante, lo cual es efectuado, bien en la 
forme de que los puntos de articulación de loe elementos do acopla 
miento son regulables en la palanca oscilante, ó bien que el sitio 
da alojamiento de la palanca oscilante ha aido realizado de una f»£ 
ñera regulable* Como elemento de acoplamiento pueden eer empleadas 
unas barras articuladas. Para al caso do querer suprimir las artl- 
colaciones, se recomienda el empleo de une láminas de resorte como 
elementos de acoplamiento, que están aujatadas de una forma rígida 4 
por uno de sus extremos ó bien por sus dea extremos*-

£n lugar de un mecanismo de palancas también puede eer - 
elegido otro mecanismo de acoplamiento pare el estabilizador* Una 
forma muy sencilla pare producir la misma frecuencia en las dos mjg 
zas clasificadoras está constituida, por ejemplo, por un engranaje 
de cremallera que consisto en una rueda dentada, que se encuentra 
alojada giratoria sobre una viga voladiza del bastidor, así como en 
das cremalleras, opuestas diametrsimante, que satán en engrana con
éste rueda dentada; cramallaras Sotas da lae que una ee encuentra 
rígidamente unida con una do las masas clasificadoras, mientras que
la otra cremallera astá unida da una forma fija con la segunda me­
es clasificadora*-

Algunos ejemplos da realización para la inatalaelán clsgi 
ficadora de acuerdo con la presente inveneián as han indicado, en 
una repreaentsclán gráfica un tanto simplificada, mostrandot



• iq

* la figura 1 la instalación clasificadora, an parta an vlata froj| 
tal y en parta en «acción, conforaa la linea I * I de la figura 2» 
habiéndose «uprinido las aatrueturaa superioraa da las assasf
«• la figura 2 una vista an planta da la instalación clasificadora» 

268 igualaente ain las estruoturaa auparloraa da lea »•»«•}
* la figura 3 una vista lateral de la instalación elaaifieadara to­
nada an diraeoián da la flacha III an figura t*
* la figura 4 una vista lateral del bastidor da la instalación cla­
sificadora# eorraspondiants a figura 3}

270 «* la figura S una vista da «acción parcial# a una aacala da aunante
da una nasa clasificadora y del bastidor, aagdn la llnaa V - V an * 
figura 1}
« la figura 6 una vista parcial dal accionamiento para la instala-» 
elón elasifieadora# tonada a aacala mayor daada abajo»

278 - i# figura 7 una vlata da sección da loa elemento» da aeolonamlan-
to, efectuada aagdn la linea Vil - VII an la figura 6}
- la figura 8 una vlata an planta da una instalación clasificadora 
an rapresantaeión simplificada qua para mantener con*tanta al reco­
rrido da la masa clasificadora ha sido equipada con un sttabilirador

280 m  ast« eaao también han sido suprimidas pare tenar una mejor diapa 
alción las aatrueturaa auparloraa noraalmante dlapuaatas an lea ma­
ta» elaaificadoraa)
- la figura 9 una vista da facción dal bastidor da sata instalación 
clasificadora# realizada# aagdn le linea IX - IX da la figure 8}

28S - la figura 10 a escala ampliada# un sismante da acoplamiaoto para
al aatabllizador da la instalación confórmalas figuras 8 y 9j
- la finirá 11# a escala ampliada# una vista parcial da la palanca

i
oscilante dal estabilizador# equipada con los dispositivos da regu­
lación para afactuar una modificación unilateral dal recorrido}

290 - la figura 12 una vlata an planta da loa elementos dal estabiliza-
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dar representados en la figura 11 j
♦ la figura 13 una variante para la realización del estabilizador» 
en representación esquematizada•-

La instalación closificodora está compuesta esencialmente 
por un bastidor 1» dos mesas eiasifieadoras» 2 y 3» asi como por un 
impulso oscilante 4»*

El bastidor so eompono de un primer elemento do bastidor 
5» apoyado en el suelo y en los oimientos 5» respectivamente» y de 
un segundo elemento de bastidos 7» realizado on forme de una cons­
trucción de soldadura (véase la figure 4) que de una forma girato­
ria ee encuentra alojado en ol primor alomanto da bastidor. El ala­
mento da bastidor 6 posas dos soportas largos 8 y dos soportas eor- 
tos 9» de loa quo loe ditimoo se encuentran unidos por medio de un 
tiranta longitudinal 10. Un tiranta transversal 11 une eada ves uno 
de los esportee 8 con uno de los soportes 9. Loa doa soportea 8 se 
encuentren unidos entre ai de una forma rígida por medio do un lar­
guero 12» que on la parte superior se apoye en loa miamos y qua so­
bresale da éatos hacia fuera par aproximadamente la sitad da la log 
gitud de una masa clasificadora* En asta larguero 12 estén fijados 
cuatro pivotea 13» y an cada uno da slloa se encuentra alojado da - 
una forma giratoria un rodillo da apoye 14 (véase la flQura S) aqt& 
pedo con una garganta 15 an forma da asco circular» rodillas éstos 
que por un ledo de sota instalación clasificadora constituyen los - 
puntos do apoyo para loa dos masas clasificadoras» 2 y 3* En el Ion 
güero 12 y eerca de eada uno de loa soportes 8 aa han fijado doa a& 
liantes 16 qua alojan un ojo soporta 17.- Eatos dos ojea soporta 17 
constituyen loa ajee soporta y do giro para el otro elemento de ba¿ 
tidor 7*-

El alómente do bastidor 7 caté compuesto por larguero 18 
aeí como por doa travesanos 19 y 20» en forma de aUB» da las que un



12 —
•la toldada al larguero 13» mientra» qua al otra ala eatl montada - 
giratoria» aobra uno da loa doa ajea soporta 1? (Vianaa laa flgoraa 
2 y 4)» Oara dar tai rlgidai a asta alomante da baatldor ? tambian - 

323 podrán aer diapusates» enau eaao» unaa barran diagonalaa da r»fuq£ 
«o qua unan loa travaaaflo», 19 y 23» antro «i» 6 blan da» forma ti­
ja eon al larguaro 18» £1 punto da apoyo dal alaaanto da baatldor 7 
por al otro lado del baatldor queda constituido por doa alevadoras 
21 qua han oído raalixadoa an forma da alavadoraa da oramallara y • 

330 qua han da aar accionado» por una manivela común 22, alavadoraa la­
to» qua con loa doa alomantoa da baatldor» 6 y 7» aa encuentran un¿ 
doa da una forma articulada) asta unión aa ha realixado por arriba 
mediante unoa porno» 23 y por unoa callante» 24 dlapuaatoa an al —  
larguero 18 dal elemento da baatldor 7» y an la parta inferior por 

333 medio da unoa pernos 2S asi como medíanta doa «allantas 26 qua aa - 
han fijado an cada uno da loa soporta» 9» Para realizar la transmi­
sión da fueras desdo uno da loa alavadoraa 21 (que aa pueda observar 
en la figura t) al otro alavador 21 (no vlaibla) aatl provisto un - 
árbol 40» £n el larguero 18 ea han fijado eoaxlalaente con loa piv£ 

340 tea 13» dlapuaatoa an al larguero 12 dal elemento da baatldor 8»oua 
tro pivotea 27» y an cada uno da alloa aa encuentra alojado» da fox 
aa giratoria» un rodillo da apoyo 28* Con al fin da facilitar un —  
perfecto apoyo para laa maesa clasificadoras» 2 y 3» a loa rodillos 
da apoyo aa han dado una forma bombeada, y loa mismo» constituyan - 

343 por al otro lado da la instalación clasificadora ol punto da apoyo
para laa mese* clasificadoras» 2 y 3»-

Cada una da las dos aaaaa clasificadoras» 2 y 3» aatl aquí
pade qon un rúcalo cono construcción sustentadora propiamanta dicho» 
y la alalia poaaa una aatruetura «uparior qua daaeanaa aobra lata»La 

330 aatruetura superior comprende las cimeras clasificadora» con fondos 
inclinados y parados da rabota en forma de rlg-sag da un ya conoci­
do tipo da construcción por lo qua la aatruetura superior no ha ai-
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335

360

36S

370

375

380

do Ilustrad***
El zócalo quedo constituido esencialmente por dea largug 

ros longitudinales 29 y 30, y de dos largueros;transversales, 31 y 
32* Loe largueros transversales, 31 y 32, llegan do forme obtusa * 
basta si larguero longitudinal 30 y están unidos oon al mismo msdigp 
ts soldadura* El larguero longitudinal 29 se oncuentra por encima * 
del nivel da loa largueros transversales, 31 y 32, y del larguero 
longitudinal 38 (váasa la figure 3), y al mismo ha sido fijado en 
los largueros transversales» 31 y 32, por medio de unas piezas de 
uttián, 33 y 34, que mediante soldadura so han unido a áatoe «ílti—  
moa y al larguero longitudinal 29* Con el fin da reforzar la estru£ 
tura inferior 6 zócalo, loo larguero o transversales, 31 y 32, ea * 
encuentran unidos entre si por medio de dos vigas, 35 y 36* En loe 
larguaros longitudinales 29 as han dispuesto, tanto en el extremo * 
delantero como asimismo en el extremo trasero, un rail de guíe 37 en 
forma de trozo de tuba, por medio dol cusí la mesa clasificadora, 2 
y 3, respectivamente, está apoyada y guiada sobra los rodillos do - 
apoyo 14* Los railae da guia 37, que an cuento a su diámetro han ej, 
6o dimsnaionadoa conforme al radio de lae gargantea 18 de loa rodi­
llos de apoyo 14, se encuentren dispuestos cade áno de alioa de una 
forma giratoria en un eje 39 que ha sido alojado en dos soportes f¿ 
Jodoros 38 que so encuentran fijados en ol larguero longitudinal 29. 
(véanse las figures 1 y 3L-

Ambas mesas clasificadoras, 2 y 3, se encuentran fijadas 
en el beetldor 1, de una Forme libremente oscilante en embae direc­
ciones do movimiento, gracias a sua correspondientes parejee de râ pr 
tea qus so componen de loa resortes helicoidales 41 y 42, respecti­
vamente* Cada uno de éstos roaortas helicoidales, 41 y 42, respecta 
vamente, que en cuanto a la constante elástica, al diámetro do las 
espiras y ñámete da las espiras sen idénticos, aofcúa como un rasar-
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390

399
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409
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4* da comprasián y a« encuentra situado entre une jaula da resorte 
43» que rodea el alas»# asi como un platillo da resorte 44 que tea» 
bien eetl situado dentro de le jaula* La jaula 43 de cada uno de loe 
resortes 41 ha sido fijada» de una manera regulable, en un soporte 
fijador 4? dispuesto en la eses clasificadora» 3 y 3» raspsotivamqa 
te» regulación Ceta que se realizada por una berra 49 con rosea y » 
con una tuerca 49* £1 platillo de recorta 44 de cede recorta 41 He 
•ido fijado por «adió da una barra 49 con rosea así como con una ••» 
tuerca 49 da une manare regulable en un soporte fijador 90 que ee - 
encuentre fijado mediante toldadura en el larguero longitudinal II 
del elemento de bastidor 6* Le jaula 43 de cede resorte 42 He eida 
unida por medio de une barre 49 con rosee y con une tuerca 44 de —  
une manare graduable con un soporta fijador 91 que mediante una ao¿ 
dadura he sido fijado en el larguero 18 del elemento de bastidor 7* 
El platillo de resorte 44 de cade resorte 42 ee encuentra fijado —  
por medio de una barre 48 con roseo y con une tuerce 49 de une forme 
regulable en el larguero transversal 32 da la mata clasificadora» 2 
y 3» respectivamente*»

El impulso oscilante conprende un motor elfetrleo 92» une 
transmisión por carree trapezoidal 93 de tipo corriente# sel como » 
un engranaje 84# elementos éstos qué han eida unidos pare constituir 
un sólo bloque que por medio da loe tornillos SS se encuentran fiJi
do en une bandaje 96 unida álgidamente con los soportes» 39 ? 36* * 
ds ls mesa clasificadora» 2* sobre el órbol de impulsión dsl engra­
naje 94 ee Ha dispuesto# de formo antiglratorle» une polea pare co­
rrea trapezoidal 57 que por medio de varias correas trapezoidales -
88 sa encuentre en unión con la poleo de correa trapezoidal 59* Le 
polea de corree trapezoidal 99 Ha sido fijada» pare tu movimiento -
giratorio, en un pivote 60# que e su vez eetá fijado en el larguero
transversal 31 de le mese clasificadora 2» y le misma polea da el -
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al amo tiempo cogida o una manivela 61» quo ha sido realizada m  la 
fotaa de una palanca acodada y qua de una forma giratoria y rogul¿ 
ble «a encuentra dispuesta por medio da un perno 62 que ha «Ido 

415 Jado en la polea de corrao trapaxoidal 30* (i/isnae las figuras 6 y 
?)* Con el fin da fijar la manivela 61» la misma vá equipada en au 
brazo con un pasador 63 pasa el cual ae ha dispusete an la polea * 
da correa trapezoidal 59 una determinada cantidad de taladros de 
Jsción 64 en loa que al pasador puede aer enclavado* Por el deeen~

jé ajh

clavado da sota pasadas 63* pos ol giro de le manivela 61 alrededor
del perno 62 y por el «nolavamlanto del pasador en otra taladro da
fijación 64 puede ser modificada el radio de manivela 65, por lo —
que pueden eer variadas las amplitudes del movimiento de oscilación
de la» meeas clasificadoras» 2 y 3*- Por el otro brazo de le man!»

425 vale 61 aa ha dispuesto de una forma fija un pivote 66 que di eogi-
da, da una manara articulada» a un extremo de la biela 6? que trena
mita ol movimiento da impulsión a le segunda mesa clasificadora 3 y
cuyo Otro extraño ha sido unido» do una forma articulada por medio
da loa pernos 68, en unas piezas do unión 69 que están unidas rígi-

4®® demente con un saliente ?Q que ha sida soldado on el larguero tranjfc
versal 31 de la mesa clasificadora 3 (vianee las figuras 1 y 2).-

La variación an la frecuencia del movimiento oscilante da
iaa masas clasificadoras* 2 y 3, os realizado par medio da una rus*
da da maniobra 71 y por al hacho de que resulta modificada la. trang 

435 misión dal diapositiva da transmisión por correa trapezoidal 53, —  
por le que so varia si raimara de revoluciones de la palea da correa 
trapaxoidal 59**

Para una perfecta compensación de masaa» por un lado» asi 
como para obtener unoa movimientos oseilantae completamente idánti-

440 Coa para lea dos mesas clasificadoras, 2 y 3» por al otro lado* es 
condición indispensable la igualdad ó al equilibrio de lea maaas que
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ee encuentran an movimiento» Dabido *1 hache da qua la mesa elaeifX 
dadora 2 da cogida al diapoaltlvo da impulso oscilante» mientra» —  
qua la moae olaalfleadora 3 no llava taba dispositivo» la última ha 
da aar eoapanaada an cuanto a laa masas* Ello aa raallxa por «adía 
de un paao da eoapeneaeldn 72* que da una ñañara regulable aa en—  
mientra dlepueato an loa soportes» 38 y 36» de la naaa clealfioado- 
ra 3*-

Durante el funcionamiento da la instalación olaaifioadora 
al notar de accionamiento 52 inpulaa a través da la trenaalaidn de 
eorraa trapaaoldal 83* dal engranaje 84* da la pelea da eorraa tra* 
poroldai 87» da la correa trapexoidal 38, la polea de eorraa trape­
zoidal 59 y eon alio impulea el cigüeñal 61, qua an nata polea aa - 
encuentra alojado da una forma excéntrica y qua eaté girando con ol 

458 radio da cigüeñal 68 qua aa tenga ajustado, por lo qua la Piala 87 
aa movida an vaivén» can un raeorrida qua aa igual al dobla dal ra­
dio afectivo del cigüeñal 65. La biela 67 transmita la fuerza motriz 
y «ata movimiento oeeilanta» rsapeetivamento» al mismo tiempo «obro 
las dos maesa olaaifioadora»» 2 y 3» Como eonseeuenoia da la aoelén 

480 y da la reacción,. lea do» masas clasificadoras» 2 y 3» qua han aido 
realizada» da una forma libremente oaoil̂ ito» aon movida» an cate - 
oaso con la fuerza motriz «impla an unas diracciona» opuestas» y »Jt 
te aa producá porque laa masas clasificadoras» 2 y 3» tienen aua mi 
asa en equilibrio* mientras que laa fuerza» da resorte» qua sobre - 

468 i«a clamas actúan an ambas dlreecionaa da movimiento» teabisn aon - 
igualas» aa decir» eon al mismo recorrido» rospoetlvamonta» quo aa
igual a la mitad da la earrara da la biela 67 a igual al radio da * 
cigüeñal 68» respectivamente* El equilibrio da laa maaae» dé la frt
eueneie y da laa amplitudes an las dea masa» olaaifleadoraa» 2 y 3» 

470 produce en cada faea dal movimiento oscilante una fuerza da inercia 
do la misma magnitud» aa daclr» an eada masa olaaifioadora» 2 y 3»



resulta el misma producto do masa multiplicada por aceleración* De» 
bido e que el sentido de movimiento da las meses clasificadoras» 2 y 
3» es siempre contrario entro si» le fueres de inercia que se ganare 

*7S en el sentido de movimiento de la musa clasificadora 2 actúa» por * 
consiguiente» do forma contraria a la fuerza de inórela que se geqg 
te en el sentido do movimiento de la mees clasificadora 3 y que es 
ds Ib misma magnitud» por lo que so anulan las fuerzas antro si» —  
siendo ol sistema completamente equilibrado en cuanto a las masas** 

4fl0 Pacte que pata producir este movimiento oscilante de les *
dos mesas clasificadoras» 2 y 3» ton silo os necesaria la simple —  
fuerzo motriz» el esfuerzo o que esté siendo sometido el conjunto * 
del sistema es correspondientemente seducido» por lo que existo la 
posibilidad de construir toda la instalación de una forma corraapojj 
diantemsnte ligera} esto produce a su vez la gran ventaja de qua el 
dispositivo de clasificación puedo ser accionado» sin dificultad» * 
alguna» con unas frecuencias» amplitudes y velocidades» respective* 
mente» que son coneidorabismante más elevadas»por lo que ee refiere 
al número do oscilaciones y amplitud de oscilaciones» Sata instala* 

43Q ción clasificadora resulta ser variable dentro do unos limites mucho 
más amplios que les máquinas conocidas hasta la presenta» pudiondo 
ser empleada la misma por lo tanto» también ds una manara más venS* 
til que esas máquinas**

Can el fin de adaptar la instalación clasificadora an ol 
495 sentido da un afecto óptimo ds clasificación y ds un rendimiento máj£L 

mo da selección» respectivamente» al material qua» on au caso habrá 
de ser clasificado y que puado ser muy diforsnta en cuanto a su es* 
pacidad de filtración y con respecto a su comportamiento da rebote» 
se ajusten ds una forma corraspondienta los tres factores que en —  

500 cuanto a ello son decisivos, os docir» la frecuencia» las amplitu­
des y la inclinación da las mesas* en lo qua se tefiare a la indi*

* 17 -
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n«ci<5n de la meta* late a# realiza par «adío da loa doa alavadaraa 
21 y eon al correspondiente accionamiento da la «anivela 22} an lo 
que eoncierna lea amplitudae» aa realiza aato «adianto la regula** 
oiín del radio 6S del «igtiaffal 81 an la polea da oorraa trapazo!* 
del 59 y *  por «adío dal parador 63 y loa taladroa de anolavaMianto 
64*  así cono an cuanto a la fraeuanoia» arte ajuata aa « r o etardo * 
por le variación dal número da ravoluolonea da la polea da oorraa* 
trapezoidal 59 por «odio dal volante ?1«*

Le inetalaeldn olaeirioadora da anteado eon laa figuraa 
8 harta 12 ha aldo realizada eon reapretó a au foraa da donatrae** 
eidn principal* da la «lena «anera eewo le elaalfieadora ««plisado 
hasta ahora* y la miaña comprenda* por lo tanto» eono alonantoa da 
eonatrueeidn aeenoialaa» un baatidor 181 aaí eono doa matea «leal* 
fieadoraa» 102 y 103* qua han aldo dimenalonadas eon laa «ienaa ag, 
•aa y da laa que aa han indicado tan adío al bastidor portante» eg 
«o taabian un impulso oaeilanta 104» £1 bastidor IQl satí ocnpuaa* 
to por un alamanto prlaario a inferior da bastidor 106» qua aa ap£ 
ya sobra loa eihientoa 105» y por un segundo aloaanto superior da 
baatidor 10?» qua da una foraa giratoria ha sido alojado por «adió 
da loa ajea soporta 108 an al aleñante 106 dal bastidor y qua para 
efectuar una variaoldn an la inelinaeiín da las «atas clasificado* 
tas» 102 y 103» puada aar ragolado an euanto a au lnelinaeidn por 
aadlo da dos aiavadorea 109 qua han da aar aeelonadoa a mano» Cada 
una da laa doa mesas clasificadoras» 102 y 103» aatdn alojadea an 
una cara auya y por medio da unos rallas da guía 110 an la foraa • 
da tubo» qua aa han "fijado an laa «lanas» sobra doa redilloa da ** 
apoyo 111 eon una» ranura» an la forte da un «reo aireular» rediUea 
da apoyos Satos que an al «lamento Inferior 106 dal bastidor •« q& 
cuantren dispuestos da una manara giratoria» Por au etra oara» laa 
«•••a clasificadoras» 102 y 103» satín apoyadas dlraetananta «obra
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fiado va* dos rodillos do apoyo 112 da forma bombeada que so han 
Jado en al elemento superior 107 dol bastidor de una manera girato­
ria elemento Sato último quo as regulable»-

£1 dispositivo do impulso oscilante 104 tiene ett cogida - 
an la mesa clasificadora 102, y el mioma está equipado con un motor 
•14otrico 113 que por medio da una pareja da poleas de correas tra­
pezoidales, que tiene unas poloao intercambiables, 114 y 115, para 
las correas trapezoidales, por medio da una correa trapezoidal 116, 
por una segunda paraja do poleas do corroas trapezoidales con las - 
polcas 117 y 118 y con otro correa trapezoidal 119 así como por me­
dia do un cigfíaBal regulable 128 impulsa una biela 121 que con uno 
de sus extremos está fijada da una forma articulada en el cigüeñal 
128 y quo con au otro extremo está fijada, también de una forma ar­
ticulada, en la masa clasificadora 103.-

£1 cigOaftal 120, que ao encuentra alojado en le polea de 
correa trapezoidal 118 y que con respecto a au radio afectivo do c¿ 
güerial es regulable y puede aar fijado» sirve pera efectuar una va­
riación en la amplitud da la oscilación y en el recorrido, respeetj. 
vamento, de las dos masas clasificadoras 102 y 133» Con el fin de - 
modificar la frecuencia de este movimiento oscilante, las pelosa, * 
114 y 115, son sustituidas por unas poleas con otro diámetro» £n I* 
ger de unas poleas intercambiables, para efectuar la variación en - 
el número, do revoluciones da la polea 118 también puede ser previs­
to un engranaje varlador ó bien otros dispositivos ya conocidos pa­
ta elle» Cada una da las mesas olasifleaderas» 182 y 183» roapsetlga 
mente» so encuentra fijada, de una forme libremente giratoria ú os­
cilante en loe dos sentidos do movimiento» por medio de dos parejas
da resortes que se componen de los resortes helicoidales, 122 y 123» 
Cada une de loe resortee helicoidales, 122 y 123» respectivamente,
ae encuentran dispuestos entre dos placas de sujeción 124 y 125, da
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la» qua 1« pite* da sujeción 124 ha sido fijada an la «asa olaaifi- 
oadota, 102 y 103» raspeetlvamenta» alantías que la placa da «tija—  

863 clin 129 lia sido njada an al «lamento da bastidor 106» y 107, raa- 
peetivamanta*-

Con al fin da aantsnsr conotanta al raoorrido y Isa ampii 
tudoa, respectivamente, da las «asas elaaifloadoraa, 102 y 103, da 
aouardo eon la praasnta invención aa ha pravisto un aatabilixador - 

870 126 qua acopla la» aaaaa olaaifioadoraa, 102 y 103, antra ai» Segdn
al praaanta ajasplo, aata aatabilixador 126 ha sido raslixado an —  
farsa de un aiatssa da palancas, y al alano comprando una palanaa - 
127 qua tlana dea braxoa» 127a y 127b» cuyo» largos activos han ai- 
do indicado» con una ”x* y con una "y", hablando aido dlsanaicnado» 

575 lato» con la misma sadida con al fin de obtanarsa la «lasa earrara 
an las dos nasas clasificadoras» 102 y 103* U  palanca oaellanta - 
127 aa ancuantra alojada dispuaata dantro do un plano qua aa paraljt 
lo al plano da novisianto da las saaaa olaaifioadoraa» 102 y 103 da

4

una foros giratoria sobra un plvota 128 que aa ha dispuesto an una 
880 viga «alienta 128 qua da una farsa rígida «atá unida con «1 elamen- 

to 107 del bastidor» Cata aatabilixador conprende» adonis» dos ala- 
santos da acoplamiento an forma da unas láminas da resorte» 130» y 
131, qua eon respecto c la» fuarxat da traeeiin y da coaprs»i¿n»que 
por la» sienas han da ser transmitidas satín dlmensionsda» da una - 

888 manara tal qua las miañas puaden eontrolar da una forma foranas al 
recorrido previamente detarninade da las masas olaaifioadoraa» 102 
y 103, Cada una da la» dos Usinas da resortn» 138 y 131» ha sido - 
fijada tal cono sato también pueda ser observado an la raprsaantacldh 
gráfica raellxada a escala ampliada an la figura 10 con uno da aua 

590 extremos an un «aporta fijador, 132 y 133, respectivamente» qua as 
ancuantra situado m  la eorraapondiants masa elaaifloadora» 102 y - 
103» rsapaotivamant», «si como por «u otro nxtramo «atá la misma ti 
jada «n un oabaxal da artleulacián 134, 138, raapaetivamanta» qua -
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une le lámina de resorte de una forme articulada con une de loe brg 
zea» 127a y 127b* do le palanca oacllento 127*-

Sn el caso de que le instalación clasificadora tange que 
sor aecianada siampre de une forma tal que en leo dos meaaa aa pro­
duce el mismo efecto de selección» sotó suficiente que loe largos» 
*x* y *y*t da lea brazos de le palanca cediente 127 al igual que - 
esto he sida indicado en le figura O no soan de tipo regulable* En 
cate caso» ain embargo» el recorrido puede ser variada por «odie de 
la manivela regulable 120 pero as» no obstante, siempre Igual en —  
lea dos masas eleoifleedores* 102 y 103*-

Sin embargo, al ser requerido que las masas de la instala 
cidn tengan que trabajar con un recorrido distinto entre si, ha de 
ser de tipo regulable la relación dé palanca de los brazos» 127a y 
I2?b, y la relación» respectivamente» de sus largos "xw y "y". Esta 
modificación en les largos *x" y "y" do loe brazos pueda sar reali­
zada ó como una variación de tipo Individual ó bien en la forma da 
un mecanismo de regulación camón*-

En lee figuras 11 y 12 as han. indicado los dispositivos - 
de regulación para una variación da tipo individual* Cada brazo da 
la palanca oscilante 127 poseo en su extremo exterior una ranura da 
gula 136 dispuesta eoneántricamante en la que está guiada» da una — 
forma deslizante» una pieza corrediza 138 en la que está alojado al 
pivote 137 para al cabezal de articulación, 134 y 13S» respectiva­
mente* Un husillo de ajuste 139 con hexágono ha sido pasado, do una 
manera giratoria» per la pieza cerradiza 138 y ha sido fijado» por 
medio da un anillo opresor 14S, de forma axial en la misma» hablan­
do sido atornillado el mismo dentro de un taladro roscado 141 di»—  
puesto en la palanca oscilante 127* Por un correspondíante gire que 
aa realiza en el husillo de ajusto 139, el pivote 137 puode ser - - 
acercado Ó bien alejado del pivote 128» y da este modo resulta varia
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do *1 largo do braro, *x* y *yB» reapactivamanta*- 

628 un «acanlamo da ajusta comán para tsalirar la vsrieeiln *
«imultlnaa de loa dos largos do braxoa, *x* y "y*# pueda aar tealixer 
do» en un principio» da la «lama manara» en asta caso» tan adío al - 
cojineta da la palanca oscilante 127» al cual da cogida al pivote 128 
ha da aar regulable con raspéete a eu pivote 137* Una posibilidad — 

638 para alio conaiats» por ejemplo» an el hacho de qu* late cojinete an 
lugar de estar dispuesto dentro da la palanca oscilante 127 tal como 
lato as puado desprender de la figura 3 aa puesto aobva lata palanas 
oaeilanto 127 para «atar fijado an la míame por medio da unos torni­
llos gua aa han introducidos por uno» agujaros oblongos que satín —  

638 previstos an sata palapea oscilante y que *e extienden an al senti­
do longitudinal da la mioma* También exista la posibilidad da que - 
al referido cojinete pueda estar dispuesto an la forma da una corva- 
daré y similar a la piase deslizante 138 (víanse lea figuras 11 y 12) 
la que da una manara daalixanta ha sido Introducido por une ranura - 

848 da guia que «a extienda an al sentido longitudinal da la palanas os­
cilante 127 a fin da sata» guiada da forma daalixanta por lata diu­
rna» alando sato cojinete regulable por medio da unos dispositivos da 
ajusta oomo» por ejemplo» por un husillo da ajusta*-

ls variante da realización indicada an la figura 13 muestra 
643 ttn ostabillsador 226 para al mismo recorrido da lea doa «asta cia«¿ 

fleedoras» 302 y 203* Cata «stablUxador 226 queda constituido por - 
una ruada dentada 280 así como por doa etamallarse» 281 y 282» que - 
aa encuentran diamatraiments opuaataa « la ruada dentada* la ruada - 
dentada 230 aa encuentra alojada» da una forma giratoria» sobra un - 

838 «ja 263 que aa ha diapuaato an la viga saliente 228 dai elemento opft 
ponente 207 para al bastidor 201* la cramallara 281 «a ancuantra rí- 
gidamanta unida con la maaa clasificadora 282» mientra* que la crecí
liara 282 set! rígidamente unida con la masa claaiflaadora 203*-
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Durante al funcionamiento do asta instalación da claalf¿ 
oacián, al dlepoaltivo da impulso oscilante 104 da esta instalación 
haca que las dos mesas clasificadoras# 102 y 103» se mueven an val* 
ven sobra ios rodillos de apoyo 211» 112» con el recorrido previa» 
mente fijado y con ia frecuencia determinada de antemano* Gracias 
al acoplamiento mecánico que ee efectuado por el estabilizador 6 - 
según el ejemplo de realización de acuerdo con loa figuras 8 y 9#ó 
bien per el estabilizador 226 del ejemplo do realización conforme 
a le figura 13» y que ee realiza entre las mesas clasificadoras# * 
182 y 103» ó bien 202 y 283» que como tales son libremente oscilan 
tes# hace forzosamente que# en el caso do una alimentación irregu­
lar de les niamas con un material a clasificar# las diferencial que 
de ello resulten en las mesas on movimiento no tengan por eonaocuj&n 
aquellas variaciones an los recorridos que» al no trabajar con un 
estabilizador» se producirían tío inmediato on loa mesas clasifica­
doras libremente cedientes» alna que loe mismas recorridos con ingn 
tenidos en el valor que ha sido ajustado» y para ello no time im­
portancia alguna» el las dos mesas clasificadoras da la instalación 
están alendo movidas con la mismo amplitud Ó bien con una amplitud
desigual (* * y Ó bien x v4 y>*—

£1 progreso que con la presente invención ee consigue cgn
siete en primer lugar en un sistema que en cuanto a sus mesas en - 
movimiento estl completamente equilibrado y que debido a lo falta 
de unce fuerzas de Inercia que aotóen libremente hacia fuera» no - 
exige ningún tipo de cimientos especiales y con el cual ya no ejer­
ce ninguna fuerza de reacción sobro el edificio» por lo que está — 
instalación do clasificación también podrá ser colocado» sin nlngg 
na dificultad, en las plantas superiores de un edificio* atrae vea 
tajea consistan «n el hacho de que lo fuerza motriz ee reducida a 
la mitad» mientras que ol peso do lo máquina ee reducido a aproxi-
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madamanta le cuarta parta» da «oda qua aa puada trabajar con unta * 
635 oda «lavadas fraeuanataa y recorrido» antea da qua aa obtengan laa 

fuartaa «oaleradoras da loa otroa ya conocldoa «latosa»} resulta»* 
cono añadidura» un grado Óptimo an al afecto da la clasificación * 
da todoa loa productos» lo cual aa debido a una exacta adaptabiil* 
dad Individual da aquallaa magnitud#» que ton dacialvae para al —  

SW proeaao de la clarificación, aa daeir» la freeuanola, la amplitud 
y la ineiinaeidn da la nasa clasificadora**

Otro progreso importante de la presante invención conali 
te an al hacho de qua la» fluctuaciones an la alimentación da laa 
masa» olasifleadoraa y la diferanola qua da alio resulta an la ocg 

69B pación y en la carga» raspeetivananta, con al material granuloso» 
ya no ajaresn ninguna influencia «obra «1 recorrido y cobra laa 
pilludas, reapactlvamanta» dal movimiento oscilante y» por eonal—  
guiante» tampoco cobra el resultado da la selección» «al como an al 
hecho da acuerdo con una ampliación da la presante invención axis* 

700 ta la posibilidad de qua por una forma da conatrucoión ó bien por 
una regulación corrsspandiontas del «debilitador aa podrán obto­
nar an lea dos maaaa clasificadoras oonstantomanta laa aiamaa frqg 
cianss nomo asimismo unas fraccionas qua conatantamanto son difa—  
rantas**

tos ncnimoicacioiiea
1<»* Parfaccisnamiantoa introdueidoa an laa instalaeionaa elaaifi* 
oadoras pata mataria granulosas} como arroz sin polar» «vana» esn* 
tono» maíz y análogo» con dea maaaa clasificadoras qua ván monta—  
da» «obra rodillo» da apoyo y que per medio de un impulso cedían*

710 ta» camón regulable en sus amplitudes» son movida» da forma oscilan 
ta an direcciones opuaataa» caracterizados porque laa matas clsai£i 
cadera» raaliradaa con compensación da las maaaa» «atln disputatas 
contigoa* cobra m  bastidor y fijadas al mismo libremente oscilante 
an ambas direcciones da movimiento por medio da unos acumuladoras
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di snargía y que el impulso oscilante vá unido con una do las «o—
715 ®«® clasificadoras» constituyendo en lo que se refiere al mo virola]}

6o una sola unidad con la misma» míantras que Sata impulso oscilen
te está unido con la otra mesa clasificadora por medio do un sisean
to transmisor do fuerza rígido m  sentido de la transmisión de la 
fuerza**

720 2$** Perfeccionamientos! aagón reivindicación 1» carácterizados —
porque el dispositivo de impulso oscilante se encuentra situada p¿ 
re sotuer sobre la parte inferior de la mesa clasificadora previs­
ta para ello»-
3®#* Perfeccionamientos! ssgón roivindicación 2» caracterizados —  

725 porque el impulso oscilante ha sido realizado en forma de mecanis­
mo dt cigüeñal cuyo cigüaftai tiene un accionamiento motor y es re­
gulable en lo que ae refiera a su largo efectivo para variar la e& 
PÜtud de oscilación» encontrándose además articulado» a una biela 
que acopla las dea mesas clasificadoras entra aí«- 

730 4®*— Perfeccionamientos! cagón reivindicación 3» caracterizados —
porque ol accionamiento ha eido realizado con la posibilidad de v£ 
riar el nómoro da revoluciones
5®*- Porfaccionamientos! aegón reivindicación 1» caracterizados —  
porque a cada une de las meses clasificadoras vá agregado para las 

735 dos direcciones da movimiento al mismo numero de acumuladores de - 
cnergía*-
6»v* Perfeccionamiento®! cagón reivindicación 5* caracterizados pey? 
que a cada una de loa mesas clasificadoras van agregadas dea parejas 
de resortes con resortes diapuestos simótricamento e su aje longijp 
dinal» resortes latos que se encuentran dispuestos entre la masa y 

740 •! bastidor*-
7®*— Paríaccionamiento»! aegón reivindicación 1* y a una ó bien a
varias de las reivindicaciones siguientes» caracterizados porque - 
le® metas clasificadoras han sido realizadas do forma ragulsblo on
la inclinación por un aja de giro comón dispuesto en direoción dal
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movimiento*»
8»*» ParfaccionaBianfcoaj sagón reivindicación 1» caraotarizadoa por» 
qus al bastidor consista an una parta primario da bastidor» qua dea» 

730 cansa an al tuaXo, y an una parta secundaria do bastidor alojada da 
foraa oacilanta an asta parta primarla alaaantoa da bastidor latea » 
da loa eualss cada uno ti ana un larguero qua aa axti andan m  aenti* 
do dal movimiento da Isa masas clasificadoras miantraa qua la parta 
del bastidor oaoilanto va agradado un diapoaitlvo da ajuata para la 

73S variación da la inclinación da laa maaaa clasificadoras.»
9»*» Parfaccionamianta*; oagón raivindieación 1» y a una I biso va» 
rías da laa raivindieacionaa siguientes caraotarizadoa porqua loa tg 
dillos da apoyo paro laa maaaa clasificadoras satín fijadas an loa » 
larguaros da loa sismantes dal bastidor.»

700 lo*.» Parfaccionadente*} «agón reivindicación 9» caracterizados —
porqua loa rodillos da apoyo situados an ia parto primaria dal baat¿ 
dor astln constituidos como rodillos da gula» miantraa qua en laa «j 
•aa elaaifieadoraa aa han disputato unos carriles da gula qua eoopa» 
ron con loa miamos.»

763 11*.» Parfaccclonamlantoai «agón reivindicación 10» caracterizados »
porqua loa rodillos de apoyo» qua sirven como rodillos da gula» tía» 
nan una garganta an forma da arco circular miantraa qua loa carriles 
da gula tienen una sección transversal semicircular ó circular•» 
12*.» Parfaccionamientos| sagón reivindicación 11» earaetarlzodaa »» 

770 porqua loa carriles da guía quedan constituidos por cuerpeo gírate*» 
rioa regulables tala* como» trozos de tubo o anllego.»
13)*«» Porfeeolonamlantoai aogón reivindleaeión 9» caraotarizadoa -» 
porqua los rodillos da apoyo del segundo alomante da baatldor tianan 
forma bombeada.»

773 14>,«» Parfoeclonamlantest «agón reivindicación 1» y a una -ó bien a
varias da las ralvindicaciones alguiantaa» caraotarizadoa por un aa» 
tabilizador unido oon ambas maaaa elaaifieadoraa destinada pava man»
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tmtt constante la carrera de la» mesa» clasificadoras#**
!§•#* Perfeccionamientos; según reivindicación 14f caracterizados * 
porque el estabilizador e» regulable para realizar una variación en 
la ttarrera .de la mesa elasifieadora#**
168#** Perfeccionamientos; eegún reivindicaciones 14 y 13, carácter! 
zsdoa porque el estabilizador he sido realizado en forma de un ele* 
tema de palancas#*
178#* Perfeccionamientos; sogdn reivindicación 15# cerectcrizado» «* 
porque el aistema da palanca» queda constituida por uno palanca o¿ 
cliente qua se encuentra alojada en el bastidor y que es desplazabla
i.
en un plano que as paralólo al plano do movimiento de las masas cija 
aifleedoras# asi como por dos elementos do acoplamiento que do una 
forma articulado actúan por ceda porte# en cada brazo do la palanca 
oscilante y# por la otra parte# en cada una de loa mesas clasifica** 
doras#*
188#* Perfeccionamiento»i según reivindicación 17# caracterizado» * 
porque son regulable» las longitudes efectiva» (x# y) do lo» brozo» 
da la palanca oscilante#*
198#* Perfeccionamientos; según reivindicación 18# caracterizados * 
porque les puntos de articulación da los elementos de acoplamiento 
son regulables en la palanca oscilante#*
2QC#* Perfeccionamientos; según ralvindicación S# caracterizados —  
porque el pdnto de plvotaraiento d« la palonea oscilante puado ser * 
regulado»*
21»#** Perfeccionamientos; eegún reivindicación 4# caracterizados ** 
porque como loe elementos de acoplamiento so han empleado unos re­
sortes de lópina»*
22» .-  I^ r.TO lB IW Il-«IT03 IWTBOOUCIOOS SU U S  I HSTALACIOHES ClA5I fI  

6AB0BM PAR» BATSaiAS BlAUlH-OSAa"-
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Consta la presente menoría descriptiva da vslntla*» 
eho hojas numeradas y meesnoQtafiadas por una sola aere* a las que 
ea Isa acompañan tres planos para su mejor eomprsnsián*»

u 3 0 MAR. 1977Madrid
M. V, 
P. P.
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