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PATENTE DE INVENCION
... ..... :!

por VEINTE años

solicitada $n España a favor do 8.A. dos Accione 
Etabliesements PAUL WRTH, de naoionalided luxemburguesa# 
domiciliada on 32, rae d'Alaaee* luxeaiburge# Oran Becado 
do luxemburgo# por Terfeooionamientoe on las válvulas do 
evaouacián para recintos que contienen gasea calientes a 
presiín", con prioridad de las aolieitudas luxemburguesas 
74*745 y 75*693 (adioidn), do Tochas 12 abril 1976 y 2 fg< 
brero 1977# respectivamente. -i***.*--*.***.*.*-*

ta presento invenoián ac refiere a una válvula de 
evacuaoidn para recintos que contienen gasea calientes a px& 
eián+ particularmente de loa altos hemos, que comprende un 

5. obturador accionado por un brazo advil y previsto de una agt
perfioie do estanquidad destinada a cooperar con un asiento 
de válvula provisto en el extremo de un conducto de evacúa* 
oián de los gases calientes, un mando y un mecanismo de des* 
plazamiento Que une el mando al brazo mdvil para accionar el

10. obturador.



Un dispositivo 3a asta tipo se describa en la p̂  
tanta francesa na 6928210. üüagdn asta patenta, al motor es­
tá conatituido por un gato hidráulico unido a una hatería da 
acumuladoras hidroeláa ticos y al mecanismo do desplazamiento 
comprando aiaplamanta al vástago da pistón que une al gato 
directemanta al brazo pivo tanta que 1 1 a va al obturador. óuag. 
do un obturador da asta tipo sa utiliza como válvula do ex­
plosión as accionado o bian diracteBaents por la acción da 
una onda da choque (por ejemplo una explosión) contra la pro 
alón hidroalástica del gato hidráulico, o Man automática­
mente por la acción del gato hidráulico. En asta di timo ca­
so, la apertura del obturador está mandada por la presión 
dol gas en el tragante por medio da un sistema da pra*oet& 
tos regulables que aotáa sobra los órganos que controlan la 
operación del gato hidráulico mandado y parando la admisión 
da aceita a presión, permitiendo da asta manera la apertura 
automática 6M  obturador en al caso da una subida anormal da 
la presión del gas en al tragante.

la apertura de este obturador aonaista siempre en 
la acción de levantar el Órgano de cierre en una cierta alto 
ra por encima da su aaianto. Ahora Man, si la válvula está 
montada en al extremo da un conducto do evacuación, tal como 
as ai caso para laa válvulas da explosión o incluso para loa 
válvulas de paro que sirvan para airear al homo cuando áste 
funciona a ralentí, al hacho da que al Órgano da Marra no 
pueda liberar completamente la abertura oonatituye un incoa



veniente bastante substancial. Ha afecta, en cate caso, al 
acceso a las yantas del asiento da válvula con el fin de uno 
reparación o de un desmontaje y/o el reemplazare de las pie- 
cas de desgaste como el asiento, y eventualmente la junta 
blanda, se hacen muy difioiles. Además, el árgano de cierre 
y una parte del mecanismo de desplazamiento están expuestos, 
durante la apertura de la válvula, a la acción corrosiva del 
gas de tragante caliento y de las gruesas partículas de pol­
vo que contiene# - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Otras soluciones propuestas no fueron realizadas 
más cus a condición de renunciar a ciertas ventajas adquiri­
das por el dispositivo descrito anteriormente, en particular 
en le que concierne a la utilización de gatos de efecto hi- 
droelástico. 1̂ problema planteado por la concepción de una 
válvula que es accionada por un gato hidráulico para liberar 
el órgano da obturación completamente de la abertura ea que 
se debe tener una relación aceptable entre las fuerzas de 
presión del gato y las disponibles para el cierre, asi como un 
pequeño desplazamiento del pistón del gato hidráulico, esto 
con el fin da limitar el consumo de aceite a una cantidad 
aceptable. Hasta el presente no ha sido posible concebir un 
mecanismo que permita la separación total del obturador con 
la ayuda de un gato de efecto hidroeláatico y que responda 
a la vez a astas dos exigencias. - - - - - - - - - - - - - -

31 objetivo de la presente invención es el de pre 
ver una válvula da evacuación para gases calientes que parmi



ta Henar cata laguna y eliminar lea inconvenientes inhsrqn 
tea a loa dispositivos según el estado de la técnica, a sa¡- 
ber una válvula que permita una liberación total del coaduc 
to sin recurrir a un gato potente y de consumo elevado, - -

Según la presente invención este objetivo se ai- 
cansa con la ayuda de una válvula de evacuación del tipo 
descrito en el preámbulo y esencialmente caracterizada por­
que el mecanismo de desplazamiento eet& constituido por lo 
monos por una palanca pivotante alrededor de un eje ortogo­
nal ál brazo móvil y al eje longitudinal del conducto de eva 
cuacióa, estando uno de los extremos de esta palanca pivotea 
te unido d  mando y estando el otro extremo articulado en 
por lo menos una biela unida el brazo móvil que acciona el 
obturador.

SI mando está constituido, según un primer modo 
de realización, por un gato hidráulico que, en función del 
modo do realización, catará conectado a una batería de acu­
muladores hidroel&stioee*

Pegón otro modo de realización de la presente ig 
vención, el motor está constituido por un cabrestante, es­
tando previsto un engranaje entre este cabrestante y la per 
lauca pivotante,

ha ventaja de un mecanismo de desplazamiento *& 
gúa la presente invención resulta del hecho de que el Úngu



lo entro la palanca pivotante y la o las Malas varía coatí 
nuamente durante el desplazamiento del obturador entre la 
posición cerrada y la posición abierta y viceversa. De ello 
resulta que la, dimensión de lee fuerzas realmente transmití 
das sobre el obturador y las velocidades de desplazamiento 
de date, que son inversamente proporcionales a lae fuerzas 
transmitidas, varían continuamente durante la apertura o el 
cierre, esto para una fuerza y una velocidad de deeplazamiaa 
to constantes dpi mando. Teniendo en cuenta esto, el meeaaig 
mo de desplazamiento eegdn la presente invención está ideado 
de manera que se obtenga la mejor relación de las fuerzas 
cuando se exige la mayor potencia, es decir cuando la válvu 
la es cerrada y una relación de las fuerzas menos buena con 
un desplazamiento rápido del obturador cuando tiene lugar 
la apertura. Hato peralte separar el obturador completamen­
te de la abertura y de la corriente de los gases, utilizan­
do al mismo tiempo un mando con pequeño desplazamiento y de 
potencia relativamente modesta. - - - - - - - - - - - - -

Otras ventajas y particularidades da la presente 
invención resaltarán de la descripción de alguno a modos de 
realización dados a continuación, a titulo de ilustración, 
con referencia a los planos, en los cualee: - - - - - - - -

la figura 1 muestra una vista esquemática, par­
cialmente en sección vertical, áe un primer modo de realista 
ciÓn de una válvula eegdn la presente invención en posición
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cerrada;

la figura 1a muestra esquemáticamente al mecanis­
mo para accionar una válvula da Mariposa que as halla an el 
conste; -

la figura 3 Maestra una vista análoga a la da la 
figura !, pero en posición abierta;

la figura 3 Muestra el Mecanismo de deaplazamim* 
to visto desde la izquierda en la figura t;

la figura 4 muestra el Mecanismo de dcsplazamien- 
to del obturador tal como se presenta en posición abierta y 
en posición cerrada de áete;

la figura 3 maestre una parte de la figura Ha m&
yor escala;

la figura 6 muestra un diagrama de la daeccapoel- 
ción de las fuerzas en un punto del mecanismo de desplaza?* 
miento; — ^ — — —

las figuras 7 y & castran, respectivamente, una 
primera y una segunda variantes del primer modo de realizar

la figura 9 maeetra muy esquemáticamente un ee^ 
do modo de realización de un mecanismo de desplazamiento con



USA palanca telescópica;

la figura 10 Muestra un modo de funoionamiento
particular del mecanismo segón la figura 9; - - - - - - - -

la figura 11 muestra un detalle constructivo a 
mayor escala de la figura 9 y de la figura 10; - - - - - -

la figura 13 muestra una primera variante del me 
' canicmo segdn la figura 9; - - - - - - - - - - - - - - - -

i la figura 13 muestra usa segunda variante del mg,
do de realización aegáa la figura 9? - - - - - - - - - - -

la Figura 14 muestra esquemáticamente una articu 
1 ación eofórica de resorte entre el trazo móvil y el obtura 
dar; - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la Figura 19 ilustra esquemáticamente un mecanig
mo de mando por cabrestante para accionar el obturador; - -

la figura 16 muestra esquemáticamente una vista 
es sección segdn la linca XVI-XVI da la figura 15. - - - -

Ba las diferentes figuras ae has utilizado las 
mismas cifras de referencia para designar elementos y piezas 
id&sticas. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

gl primer modo de realización de una válvula se-
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gdn la presente invención se describirá con referencia simul 
tóaeaaeato a las figuras 1 a 4. Una válvula globalmente de* 
signada por la referencia 20 comprende un obturador 22 con 
una superficie anular de es;tanqueidad 26 que, en posición ds 

5. cierre del obturador, está aplicada sobra un asiento de vól
vula 24 fijado en el extremo de un conducto de evacuación, 
en el ejemplo de los gases brutos de tragante de un alto hor 
no, ¡ají obturador está accionado por un brazo pivotsnte 30 
que, en el modo de realización representado, posee la forma 

10. de una "U", estando el extremo de las dos ramas librea sopor
tado por dos árboles 40 y 40* slftededor de los cuales el br& 
zo puede pivotar. ül obturador 22 está provisto de una oreja 
34 montada sobre un árbol 32 montado entre las dos ramas del 
brazo pivotante 30 de manera que el obturador 22 pueda basca 

15. lar ligeramente con respecto al brazo pivotante 30. B1 juego
angular del obturador 22 con respecto al brazo pivotante <sg 
tá determinado por varios tomillos de regulación, dos de 
los cuales están representados a título de ilustración en 36 

y 3&* Esta articulación ajuatable entre el brazo pivotante 
20. 30 y el obturador 22 permite do hecho una regulación de óate

en todos loo sentidos y, por consiguiente, una buena adapta 
ción de la superficie do oetanqueidad 26 si asiento do vál­
vula 24.

Los dos árboles 40 y 40* están alojados en una 
25. eóneola solidaria de la pared del conducto 28 y constituida

esencialmente por un par de chapas 42, 42*, asociadas respe&



divamente a unos soportas 44 y 44* para definir unos cojine 
tes para ios árboles 40 y 40*. Oh gato hidráulico $4, cuyos 
gorrones 56 y 56' de su traviesa, no visible en las figuras, 
están alojados en las dos chapas 42, 42' de la cáneola, es­
tá conectado a un circuito, no representado, que comprende 
unos acumuladores hidroelásticos tales como los descritos 
más en detall# en la patente francesa precitada n* 6928210. 
Esta gato hidráulico 54 acciona, por medio de su vástago de 
pistán 52, el brazo menor 46b de una palanca acodada 46 que 
puede girar alrededor de un pivote 48 alojado en las dos cha 
pee 42, 42' do la eáaeola. SL brazo principal 46a de esta 
palanca acodada 46, que puede desplazarse entre loa dos ejes 
40, 40' y las dos ramas del brazo pivoteóte 30, está artiou 
lado por su extremo a uno de los extremos de un par de bie­
las 50, 99' cuyos otros extremos están articulados sobre las 
dos ramas del brazo pivotante 30. - - - - - - - - - - - -

Si, partiendo de lee posiciones representadas en 
la figura 1, el gato hidráulico 54 as accionado y el vástago 
de platón 52 es desplazado, la palanca acodada 46 ea girada 
alrededor de su pivote 48 en el sentido contrario de las agu 
jas de un reloj de manera que las bielas 50 y 50' hacen pi- 
votar el brazo 30 alrededor de los ejes 40 desplazando asi 
el obturador 22 de su asiento. La continuación de este movi­
miento desemboca en la apertura completa de la válvula y en 
las posiciones representadas en la figura 2, de la cual se 
puede constatar que el obturador está separado completamente



del conducto 28 a*i como del trayecto de loe gases expulsa­
dos por eete conducto. Pera volver a correr el obturador 22, 
oo suficiente accionar el gato hidráulico 54 en el sentido 
inverso. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Para Mantener el obturador 22 cerrado durante la 
Marcha del alto homo, ea preciso aplicarlo, por medio del 
gato hidráulico 54, una presida constante superior a la c% 
trwpreeián en el tragante que, en loo altos hornos modernos, 
puedo alcansar tros boro. $1 escapo do los gases a presida 
se efeotda de la misma manera que en la patanta frsncaaa no 
6928210, eo decir que cuando so produce una onda do choque 
a consecuencia do una explosión, al obturador 22 puedo 
abrirse ligeramente contra la fuerza hidroeláatiea del gato 
54 y en caso de subida anormal de la presión en el interior 
del conducto 10 el gato 54 os accionado automáticamente pa­
ra abrir el obturador 22. - - - - - - - - - - - - - - - -

Mientras el obturador 22 so mantiene en posición 
cerrada por el empujo del gato 94, una fuerza f, cuya dimeg, 
sida dependa de la relación da longitud entro loe bracos de 
palanca 46a y 46b de la palanca acodada 46, está disponible 
en el extremo del brazo 46a. Una componente P! do esta fueg 
za 2 ea transmitida por las bielas 50 y 50' al brazo pivo­
teóte 30 y la fuerza real aplicada sobro el obturador os 
igual a oata fuarza ?1 multiplicada por la relación do loa 
palancas proporcionada por el emplazamiento del punto do 
ataque do los bielas 50 sobrb; al brazo pivotante 30. - - -



La descomposición de la fuerza ? está representa­
da en detalle en la figura 6. Aparte de la componente Pl, la 
fuerza P engendra una componente de reacción P2 en el brazo 
de palanca 46a. La dimensión de la componente P? transmiti­
da por las bielas 50 y 50* es función del ángulo alfa entre 
estas bielas y el brazo de palanca 46a. Se ve en esta figu­
ra 6 que, para un ángulo alfa" ligeramente inferior al ángu 
lo alfa, la componente P1' es sensiblemente superior a la 
componente F1 que resulta del ángulo alfa. Pe ello resulta 
que la presión aplicada al obturador 22 aumenta cuando el án 
guio alfa disminuye e inversamente, la potencia solicitada 
al gato 54 es tacto menor cuanto mde pequeño es este ángulo 
alfa en posición cerrada del obturador 22. - - - - - - - -

En la figura 4 se destaca que los valores del ábe 
guio alfa para la posición abierta y la posición cerrada 
son respectivamente alfa t y alfa 2, siendo alfa 1 mucho 
yor que alfa 2. Por consiguiente, para una potencia constan 
te del gato hidráulico 54, la fuerza ejercida sobre el obt̂  
redor 22 es máxima en posición cerrada y mínima en posición 
abierta. Esta es una de las ventajas esenciales de la vá3v& 
la segdn la presente invención, puesto que es en la posi­
ción en que la mayor potencia es necesaria que la relación 
de transmisión de las fuerzas es más favorable. Por el con­
trario, en las posiciones donde esta relación resulta más 
desfavorable, es suficiente solamente una fuerza suficiente 
para levantar si obturador es decir ampliamente inferior.-
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Otra consecuencia ventajosa del cambio del ángu­
lo entre lee bielas 90 y el brasa de palonea 46a, cuando 
tiene lugar el desplazamiento del obturador 22, es el cambio 
de la velocidad lineal del desplazamiento del obturador 22. 

5. Mientras que la relación de la transmisión de las fuerzas es
inversamente proporcional a la dimensión de este ángulo al­
fa, la velocidad lineal del obturador 22, cuando el gato 94 

ea accionado uniformemente, es proporcional a la dimensión 
de este ángulo alfa. Picho de otra manera, cuando al obtuqg. 

10. dar 22 es abra, su velocidad de deeplazamiento aumenta pro­
gresivamente y viceversa cuando ae cierra, la consecuencia 
es que el obturador 22 se desplaza en una trayectoria A re­
lativamente grande, mientras que el vástago 92 del gato hi­
dráulico 54 se desplaza en una trayectoria B relativamente

15. pequeHa. Este paqueHo desplazamiento del vástago da pistón
tiene como consecuencia ventajosa un consumo muy pequeño de 
aceite, le que carraspeada a un objetivo generalmente tuaqa
¡So.

Si la válvula 20 se utiliza como válvula de paro
20. ea ventajoso prever en el interior del conducto de evacua­

ción 28, destinado a ser obturado por el obturador 22, una 
válvula de marlpoaa 78. Está válvula 78 está soportada por 
un árbol 39 dispuesto psrpaadioulsrmente al eje longitudinal 
del conducto 28 y montado de manera estanca en la parad de

25. áste y de manera que pueda ser pivotado entre una posición
abierta, representada a trazos seguidos, y una posición ea-
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rrada o casi eerrada, representada en trazos discontinuos. -

En la figura la se na representado esquemáticamen 
te un gato hidráulico 84 cuyo vástago de pistón está unido 
por una biela 82 al árbol 80 de la válvula de mariposa 78.

$. TRste gato 84 está montado de manera apropiada en el exterior
del conducto 28. la posición dal gato 84 y la de la biela 82 
en trazos seguidos corresponden a la posición abierta de la 
válvula de mariposa 78 según la figura 2. - - - - - - - - -

Cuando# partiendo de la posición ilustrada a tra 
10. sos seguidos, la biela 82 es accionada, para ocupar la poqi

ción ilustrada sn trazos mixtos, la válvula de mariposa 78 
se tambián pivotada desde la posición en trazos seguidos en 
la figura 1 hacia la posición en trazos mixtos. Seta posi­
ción corresponde aproximadamente a la posición cerrada de 

1$. la válvula de mariposa 78. No es necesario que esta posición
cerrada de la válvula de mariposa corresponda a una obtura­
ción total del conducto 28, dado que esta obturación puede 
realizara* más eficazmente con la ayuda del obturador 22. -

En funcionamiento normal del alto homo, la válvu 
20* la de mariposa 78 ocupa siempre la posición completamente 

abierta, tanto si el obturador se halla en posición cerrada 
según la figura 1, o en posición abierta según la figura 2. 
Be pues preferible montar el gato 84 de la forma ilustrada 
por la figura 1a de manera que el váetago de pistón está en 
trado cuando la válvula 78 ocupa la posición abierta, a fin28.
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de impedir que este váatago está expuesto, la mayar parte 
del tiempo, ai aire libre, ------.----.i <*.*.* -*.

B1 objetivo de la válvula de mariposa 73 ea Ralea 
mente el de permitir una regulación del tiraje del homo 

$* emendo la válvula 80 ae utiliza como válvula de paro. Cuando
se habla de un paro del homo, no ea precian entender un pa­
ro total, mino un funcionamiento a ralenti. Durante un pero 
de cate tipo o rulen tí la carga ae interrumpe y el homo eje 
t& generalmente alelado corriente arriba del ventilador de 

13* aire oallente y corriente abajo de la instalación de trata­
miento de loa gaeea brutos, ha combustión en el homo está 
reducida a un mínimo y la ventilación aa efectda dejando en­
trar el aire libre por uno o varios portavientoa y permitían 
do el desprendimiento de los gssss de combustión por una 

19* válvula que funciona, para la circunstancia, como válvula de 
pare. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Bscogienio la posición apropiada de la válvula 78 
entre les des posiciones representadas en la figura 1, se 13& 
gen a regular a voluntad los desprendimientos gaseosos cusn- 

20. do tiene lugar la marcha a ralentf del homo. - - - - - - -

Un alto homo está generalmente equipado con trea 
o cuatro obturaderea de explosión, mientras que es safioieg* 
te normalmente una sola válvula de paro. Equipando el homo 
completamente con válvulas segdn la presente invención, ss 

2$. suficiente por tanto equipar una sola de óstaa con una vál-



vola do mariposa 78

Dado que la válvula de mariposa 78 no sirve mía 
que para la regulación del tiraje, no debe cor nunca acciona 
da cuando el obturador 23 está cerrado. Se podría por eoaai 
guianta condicionar el funcionamiento del gato 84 al del me 
nanismo de mando del obturador 23 de manera que este gato 
ocupe siempre la posición de la figura 3 cuando el obturador 
22 está cerrado. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La figura 5 muestra una vista ampliada, en neo-* 
ciÓn, de la junta de válvula. El obturador 22 está provisto 
de una junta metálica que está preferentemente fijada al qb 
turador por atornillado, lo que facilita su desmontaje y su 
reemplazado. La superficie do estanqueidad 26 de esta junta 
metálica, que puede estar constituida por un material cono­
cido con el nombre comercial de "A3RAS0B9R" tiene preferen­
temente una forma cónica y la superficie correspondiente 60 
del asiento 24 la forma de una zona oafótica. El contacto en 
tre el obturador 22 y el asiento 24 está por consiguiente 
realizado eeg&* una linea circular cerrada. Es tambián peqi 
ble, desde luego, omitir la junta metálica separada 62 e lgt 
corporar la superficie de estanqueidad 26, en un material 
apropiado, directamente a la periferia de la superficie in­
terior del obturador 22. - - - - - - - - - - - - - - - - -

Tanto si la superficie de eetanqueidad 26 es des 
montable como no, es posible prever, además, una junta mué-



Ha eláatica tal cono la representad* por 1* referencia 64* 
gn este eaao está previsto, o bien en el obturador 22, o 
bien en 1* junta 62 un reborde circular 66 que comprime Za 
junta elástica 64 cuando el obturador 22 deacanaa aobre eu 
aaiento 24* Se posible inyectar un fluido enfriado a traváe 
de un conducto 68 previsto en el aaiento 24 en el espacio 
anular asi formado entre la junta metálica, la junta dáat& 
ca y el reborde 66, esto a fin ds mejorar la estanqueldad y 
asegurar un enfriamiento cuando tiene lugar la apertura* 
te enfriamiento evita el deterioro de la junta elástica y 
una deforaacián eventual por al calor de la junta metálica*

La figura 7 representa una varisnte del modo de 
realización representado en las figures 1 a 4, en al santi- 
do da que está previsto un resorte de presión 70 que actRa 
sobre la palanca acodada 46. Sata reáorte 70 está apoyado, 
por una parte, sobre un soporte fijo 72, solidario de las 
chapas 42 y 42* de la cómala, alrededor del cual puede pi- 
votar y, por otra parte, en el extremo del váatago de pis­
tón 52 o del brazo 46b de la palanca 46* Sata reaorta, que 
está socarrado en dos cilindros talaaoópicoa 74 y 74', aatá 
pratenaado.

Tanto la apertura del obturador 22 como au oierra 
se realizan, en principio, centra la acción del reserta 70 
y a continuación con la acción de este resorte, dado que, 
COMO se puede constatar en la figura 7, el paao de una de 
las dos posiciones ilustradas hacia la otra implica en pri&



cipio una compresión del recorta 70 seguida da una expansión. 
Si al resorte estú protensado a una presida da aproximadamen 
te 0,3 a 0,4 Par pueda mantener el obturador narrado en caso 
da mar oha sin contrapresión dal homo, incluso cuando al ga­
to no funciona. Esta resorte constituye por tanto un seguro 
puesto que sus funciones pueden substituirse por las del ga 
to cuando date, por una razón u otra, cató íbera de servicio.

M  figura 8 muestra una variante de la realiza­
ción de la figura 7. Según la figura 8, la apertura dal ob­
turador se realiza contra la acción de un resorte 76 que, 
en el ejemplo representado a título de ilustración, es un re 
aorta de tracción que actúa sobre una prolongación del brazo 
de palanca 46b. Es desde luego posible prever un resorte de 
presión y/o prever el recorte en un punto diferente como, 
por ejemplo, alrededor del v&etago de pistón 5$. Como en el 
caso da la figura precedente, la función do este resorte es 
la de ofrecer una seguridad para el coso en que el gato no 
funcione y a este efecto deba ejercer una presión de por lo 
menee 9,3 a 0,4 bar sobro el obturador. - - - - - - - - - -

Es desde luego posible aportar diferentes modifi 
escienas constructivos al modo de realización representado 
en la figura 1 y las siguientes sin salir del marco de la 
idea inventiva. Se podría, por ejemplo, prever un brazo pivo 
tanto 30 constituido por una rama única (en lugar de una for 
ma en U) con una sola biela, pero cería preciso en esto caso 
un brazo principal 46a doble cuyac ramas estarían diapuastaa



a una y otra parto del brazo pivotanto 30 y 3o la biela 50.-

Ee también posible modificar la geometría del 
canismo do desplazamiento do manara que ao obtenga, en la 
posición carrada dal obturador# un ángulo alfa antro la o 

5. loa biela* $0 y la palanca 46 más favorable para cada oaao
particular. -

La* figura* 9 y 10 ilustran un segundo modo da 
realización da un mecanismo da desplazamiento da un obtura­
dor 122 entra una poaicidn carrada indicada a tramo* segui- 

10. dos y una posición abierta indicada en tramo* discontinuo*.
Las diferentes pieza* y Órganos no han sido representados 
más que muy esquemáticamente en esta figura, dado qpe son 
análogo* a los d* las figuras precedentes. Es asi que un g& 
to hidráulico 154 aotda sobre una palanca acodada 146 móvil 

15. alrededor de un pivote 148. El brazo principal 146a está ag
ticulado sobre una biela 15$ articulada a su ves# en 151, 
sobre un brazo pivoteóte 130 que soporta el obturador 122. 
Batos diferentes elementos están representados a traao eagû  
do pera la posición cerrada y en trazos discontinuos para 

20. ilustrar le posición abierta. - - - - - - - - - - - - - -

La diferencia esencial entre el modo de realiza­
ción de las figura* 9 y 10 y el de las figuras precedentes 
reside en el hecho de que la palanca 146 es telescópica.
Tal como puede verse en la figura 9, y como será explicado 

25. en detalle con referencia a las figuras 11 y 13. ce ha in-

— 18 —



corporado en el bzazo de palanca 146a un resorte de presida 
!§0 de manera que este brazo 146a pueda ser alargado contra 
la accidn de este resorte. Además, el brazo ptvotante 130 
puede estar provisto ds un topo 132 para parar el movimien­
to de la biela 150 en una posioión predeterminada cuando 
ne lugar el cierro del obturador 122. - - - - - - -  - —

Partiendo de la posioidn abierta, indicada a tra 
sos mixtos en la figura 9, y accionando el gato 154 de mane 
ra que se introducen el v&stago 152 en el cilindro, Si meca 
nismo de desplazamiento es accionado en el sentido de las 
aguise de un reloj. Cuando tiene lugar este desplazamiento, 
el extremo 153 de la biela 190 y del brazo de palanca 14t a 
so desplaza según una curva circular C hasta el momento del 
cierre del obturador 122. En el momento del cierre del obtu 
tador 122, el extremo 153 ocupa la posición indicada por el 
punto a* El funcionamiento hasta ahora es por tanto idéntico 
al de las figuras precedentes, no estando la función del re 
corte 180 intervenida hasta aquí. - - - - - - - - - - - - -

Pe acuerdo con el modo de realización áe la figu 
ra 9, la acción del gato 154 se prosigue deapu&s de que el 
obturador 122 haya alcanzado la posición cerrada. Ahora bien, 
como ai el obturador 122, ni au brazo 130 pueden moverse y 
que el brazo de palanca 146b es siempre desplazado en el sen 
tido de las agujas de un reloj, la biela pivoteará alrededor 
de su punto de articulación 151 con el brazo 130. El extremo 
153 deja, a partir del punto a, la curva C cuyo radio y con-
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tro ten reapeetivanente ti broto 146* y ti pivote 140 per* 
eoguir una enrv* circular D tuyo radio te 1* biela 150 y el 
centro el punto 151. Dedo que 1* curve D et topare de le 
curve C, e partir del punto tete movimiento te por tanto

5. solamente potiblt gracias el retorta 180 que peraite un el<g
gemiento del brete de pilanca 146a. ML movimiento e partir 
del punto ̂  te por tanto realiaedo oontre le acción del re- 
aorta 180 hasta el punto muerto, te decir donde le biela 
150 o* paralele el broto de palonea 146* y e continuación b&

19. jo le acción del retorta 1B0 que tiende de nuevo a extender­
te deade el punto puerto. El movimiento ee parado cuando le 
biela 150 aatd bloqueada por el tope 182. Rata tope 182 te­
tó alteado de tal manera que bloquea el movimiento de la bi& 
la 150 y de la palanca 146 cuando el extremo 15$ ee baila en

15. un panto b, aituado delante de una nueva unión entre la cur­
va D y la curva 0. Bn cata poaición indicada en trato segui­
do en la figura 9, el recorte 180 queda por consiguiente com 
primido. Queda entendido que la acción del gato 194 ee pera­
da desde que la biela 130 álcense el tope 18P. Be de deata-

20. car que el tope podría tetar pravitto en un punto diferente 
y particularmente en el gato hidráulico 154. En cate dltimo 
cato, el movimiento de la biela seria bloqueado por el final 
de carrera del pietón en el interior del gato. - - - - - -

La fuetea del recorte 180 está calculada de tal
25. manera que este reaorta aea eficientemente potente para man 

tener el obturador 122 cerrado contra la contraproaión en el
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tragante ala la acción del gata hidráulico. Dado que el re­
corte 189 interviene solamente pera mantener el obturador 
122 en posición cerrada centra una presida que puede ir bate 
ta 3 bars y más, el sedo de realización según la figura 9 

5. presenta la ventaja de que el gato hidráulico 154 puado ser
desconectado cuando el obturador está cerrado* Igualmente# 
cuando el gato está fuera de servicio por una razón u Otra, 
la marcha del alto homo puede continuar a contrapresión ñor 
caal. ----i------.*---'-------------

. /
10. Cuando se produce una explosión que engendra una

onda de choque, el obturador 122 puede ser levantado contra 
la acción del resorte 180, sin que la posición angular de la 
pálanca 146 cambie (ver figura 10). No es por tanto necesa­
rio prever, en el modo de realización de la figura 9, un ga 

1$. to de efecto bidroeláatieo, dado que la función de este
efecto es tomada de nuevo por el resorte 180. El gato hidráu 
Ileo 154 sirve por tanto únicamente para arrastrar el mecanis 
mo de desplazamiento del obturador 122 cuando tiene lugar la 
apertura o el cierre y vencer la fuerza del resorte 180 a 

29. fin de levantar el extremo 153 por encima de un punto muer­
to.

Si camino recorrido por el obturador 122, cuando 
la apertura es provocada por una onda de choque ea muy pe- 
que&o. Este modo de apertura no constituye, de hecho, más 

25* que un seguro para el caso de un fallo del gato hidráulico
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o do su mando y tinao lo ventaja de reaccionar instantánea­
mente sin la intervencidn del mando principal que libera ecm 
pie temante al obturador#

En funcionamiento normal, el gato 154 será aceig 
S. nado automáticamente, cuando un valor predeterminado de la

presión cea sobrepasado, por la nocida de preeoatatoe como 
se ha descrito anteriormente con referencia al estado de la 
técnica. La apertura contra la acción de loe resortes, si ae 
produce, no dura más que una pequeña fraceidn de segunde y 

10. constituye de hecho un inicio de la apertura que se proseguí
rá bajo la accidn del mando hidráulico.

En la figura 11 ee ha represwtado un modo de rê  
limación de un resorte 180. Este puede estar ventajoasmsnte 
constituido por un cierto ndmero de arandelas clásticas 184, 

15. del tipo denominado "arandelas Belleville" que están apila­
das las unas sobra las otras s Introducidas sobre un vástago 
188 que prolonga el braco de palanca 146a. Estas arandelas, 
que tiene la forma de un plato, se oponen a una eompreaidn 
y constituyen de hecho un resorte cuya teneidn previa puede 

30* estar determinada por un tomillo do regulación 186. Si re­
sorte ISO puede ser reemplazado por un resorte hidráulico de 
efecto hidroeláetico. Un resorte de este tipo está repreeea- 
tado esquemáticamente en la figura 13 y representado glsbal- 
mente por la referencia 190. Este resorte comprende un oilin 

25. dro 192, solidario de una parte de la palanca 146a, y un pia 
tón 194 que desliza en este cilindro 192 y solidario da la



otra parta da la palanca 146a. El deslizamiento del pistón 
194 en el cilindro 192 impulsa el aceite a travóe de un con 
Ructo 196 a un acumulador hidroeláatico 198 conocido. Cuan­
do la presión en este acumulador hidroel&stico 198 sobrepa­
sa la tracción sobre el pistón 194# el aceito es impulsado 
en el sentido inverso a través del conducto 196 en el cilla 
dro 192. Se obtiene por consiguiente el mismo efecto que con 
el resorte 1%0 de la figura 11. - -- -- -- -- -- -- -

la figura 12 muestra una variante del modo de re& 
lización de la figura 9. De acuerdo coa el modo de realizar- 
alón de la figura 12# el brazo de palanca K6a no es telesegó 
pico y no comprende resortes. A fin do paraltir# a pesar de 
ello# el desplazamiento de la biela 150 y del brazo do par­
íanos 146a más allá del punto ag mostrado en la figura 9# 
basta la posición donde la biela 150 es bloqueada por el to 
pe 182# so ha previsto un resorte 200 entre el brazo pilo­
tante 130 y el obturador 12$. Esto resorte de presión 200 
puedo temblón estar constituido por unas arandelas denomina 
das "arandelas Eelleville"* - - - - - - - - - - - - - - -

El funcionamiento del modo de realización de la 
figura 12 ae absolutamente idéntico al de la figura 9 con 
las únicas diferencias de que el resorte 200 ha cambiado de 
lugar, pero no de fundón y que el extremo de la biela 150 
y del brazo de palanca 146a permanecen sobre la misma curva 
circular 0 (ver figura 9) # siendo el brazo pivotante 130 y 
el punto 151 desplazados contra la acción del resorte 200



cuando al gato 154 aa accionado y que el obturador 122 eatá 
ya cerrado-

Be de deatacar que en al modo da realizacidn da 
la figura 12, no aa naeeaario utilizar un gato da afecto 
droaláatioo, aino que un aiaple gato hidráulico aa awfioiagt 
ta. Bata podrá, por otra parta, cono an al ejemplo da la ̂  
gura 9, aar Aaaconactado cuando al obturador 122 aa cerrado 
y al macaniamo da daaplazamianto aa halla an la poaiciáa 
praaentada an la figura 12. Bata poaioidn aa totalmente 
igual qua la poaicián corraapondianta Aa la figura 9, una 
poaioidn da "antoandavamianto* que no pueda aar deaendaya 
Aa ¡eáa qua accionando al gato 154 da ñañara qua dewbloquee 
al topa an 01 aantido contrario da laa agujan da un reloj 
contra la aocián Aal recorta 180 d 200.

Daada luego la válvula 78 ropreaantada en la figu 
ra 1 puede tambián aer utilizada en loa otroa modoe de raali 
eacidn cuando áatoa aatán idoadoa para válvulaa da paro. - -

La figura 14 aueatra una fijaoidn particular entre 
un obturador 22 y au tarazo pivotanta. Bata pueda aar al 
ao 10 d 130. Bn la figura 14 aa ha indicado, a título do 
ajamplo, ol brazo 30 qua aatá unido por una articulaeidn a& 
fáriea al obturador. B1 brazo pivotanta 30 lleva an au ex­
tremo una cabeza 88 proviata Aa una auperficia auparior da 
articulaeidn eafdrica convexa 92 y una auperficia Aa artiqu 
laoidn eafdrica cáncer* inferior 90. Beta# dea euparfioiaa
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5.

10 .

15.

da articulación 90 y 92 tienen al mismo centro da curvatura 
0, aiando loa radica do curvatura respectivamente, y Rg. 
La, superficie de articulación 90 caté destinada a cooperar 
con una superficie de articulación convexa 94 prevista en la 
parte superior del obturador 22, mientras que la euporficte 
de articulación superior 92 está destinada a cooperar con 
una superficie de articulación cóncava 96 de un disco de py& 
sión 100. Todas las superficies de articulación 90, 92, 94 
y 96 son, de hecho, unas superficies anulares, puesto que 
las piases de las cuales forman parte presenten un orificio 
central para permitir el paso de un váatago de apriete 98 
del obturador 22. El extremo de este v&atago 98 eetá file­
teado y está, destinado a recibir una tuerca de fijación 102. 
Entre esta tuerca de fijación 102 y la cabeza 88 del brazo 
pivotaate 30 están enfilados, en orden, sobre el vástago 98 
tan capuchón 104# un resorte 106, tal como un resorte heli­
coidal o, como en el ejemplo representado, un bloque de re­
sortes compuesto de resortes llamados "resortes Dell oville" 
y el disco de presión 100. - - - - - - - - - - - - - - - -

20.

25.

DI montaje y la fijaoión del obturador 22 al b% 
so pilotante 30 están pues realizados por el apriete de la 
tuerca 102, contra la acción del resorte 106, aplicando ás 
te una fuerza elástica a las superficies de rozamiento en­
tre las superficies de articulación 96 y 92, por una parte, 
y las superficies da articulación 90 y 94, por otra parte. 
La fuerza aplicada por el apriete de la tuerca 102 sobre



las superficies A# ertioulación debe eer tal que cuando ti¿ 
na lugar movimiento del bruno pivotante 30. al obturador 22 
ocupe una poeición fija con rwspeoto al brazo pivotante 30. 
Dicho de otra ñañara, la fuerza elástica qpe reaulta d̂ L ro 
zamiento antra loa diferentes auparficiaa da articulación 
debe aer euparior a la fuerza o el momento engendrado per 
el obturador 23, esto cobre todo en la posición abierta del 
obturador 33 iluetrada en la figura 2. - - - - - - - - - -

La articulación 86 debe ein embargo, gracias al 
resorte 106, permitir un ligero pivotamieato del obturador 
22 con respecto al brazo 30 de manera que se adapte a la pu 
perficie de estanqueidad del asiento As válvula en el eatrg) 
mo del conducto 26. La articulación 86 permite de esta mame 
ra una compensación de las imprecisiones do fabricación y 
de montaje coa el fin de asegurar un cierre oetanco del ob­
turador 22. La articulación 86 mostrada me la figura 6 pue­
de por tanto ser substituida ventajosamente por la fijación 
con tornillos de regulación ilustrados en la figura 1. - -

Las figures 15 y 16 ilustran un mecanismo para 
accionar el obturador en el cual el gato hidráulico de loe 
modos de realización precedentes ha sido reemplazado por un 
cabrestante 108. El mecanismo que sirve para hacer pivoter 
el obturador es enólogo al mecanismo propuesto en la figura 
9, es decir que comprende una palanca pivotante telescópica 
146 que aotda eobre un brazo pivotante 130 por medio de una



biela La palanca piyotan-te 146 eat& esportada por su 
pivote 148 que SBtá soportado por dos chapas de montaje 142 
y 142' * En lugar de los gorronee que soportan el gato hiárágt 
lieo eegda la figura 9 se ha previsto en las figuras 15 y 16 
un eje lio destinado a soportar el cabrestante 109. Este ce 
compone esencialmente de dos poleas 112 y 112' fijadas sobre 
un caequillo comdn 114 que puede girar alrededor del eje 
110. Este cosquillo 114 soporta además una rueda dentada que 
arrastra un sector 118 solidario de la palanca pivotante 
146. El engranaje entre la rueda dentada 116 y el sector 
118 puede ser un engranaje clásico, lo que implica que el 
sector 118 sea un sector dentado cuyos dientas engranen con 
la corona dentada de la rueda 116. sin embargo, este engra­
naje entre la rueda 116 y el sector 118 está realizado ven­
tajosamente mediante una cadena articulada de rodillos como, 
por ejemplo, una cadmía denominada "cadena Cali". Ena cade­
na do este tipo presenta la ventaja, con respecto a un enĝ a 
najo clásico, que las mallas entre los rodillos son libera­
das de forma permanente por los dientes de la rueda dentada 
116 que penetran en ellas y liberan de barro y de polvo. - -

El diámetro de las poleas será elegido en función 
de la fuerza necesaria para la apertura y oventualmcnte el 
cierre del obturador. Esta diámetro será, preferentemente, 
suficientemente grande para ofrecer una multiplicación de 
las fuerzas transmitidas por el engranaje. - - - - - - - -

Ra cada una de las poleas 112, 112* está arrollado
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un cable 113 reopeotivamente 113*. Seto* cable* catín arro­
llado* *n mentido invereo cabré lae polea# y cirvea, uno pg 
ra le apertura del obturador y, el otro, para el cierre 4*1 
obturador. Ha el ejemplo reprecentado, una tracoián eobye 

5. el cable 113 peralte cerrar el obturador mientra* que una
tracoidn cobre el cabla 113* permite el deaplaaeaiento del 
obturador y del braco pivotente 130 de la pooicidn repreeen- 
tada en la figura 15 bacía una poaiciín abierta no repreeem 
tada. Queda entendido que loe cableo 113, 113' pueden tam- 

10. biín cer reemplazado* por cafen** o cualquier otro medio
que ejerza lae mlemae funcione* cobre Ico polea* 112 y 112'. 
La traeoién cobre loe cableo 113 y 113* puede oer efectuada 
manualmente, o bien directamente, o bien por medie de otro 
cabrea tacto o de un polipaoto no repreoentado*. - - - - -

15. Be de notar que, aparte del mando manual oegdn
la* figure* 15 4 16 o el mando hidráulico eegán la* figura* 
precedente*, ce puede también prever un mando con motor elíg 
trico con un reductor para accionar la palanca pivo tanta. -

%1 mando manual aaf como el mando eléctrico pro- 
20. pueotoo mío arriba con de la mioma clame que el mando hi­

dráulico de la* figura* 1 y 9, uno* mondo* principóle*. - -

Si loo moadeo hidráulico* y eláctrico* preoentoa 
con reopecto al mondo manual la ventaja de no implicar la %  
tervanci&s manual, e*te último tiene la ventaja de no aer 

85* tributario de un fallo en el alaterna hidráulico o eláctrico.
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Dado que loe cmdios constructivos utilizados por 
el acodo manual coa relativamente débiles oa posible super­
poner al mando principal hidráulico o eléctrico un mando ma­
nual auxiliar que aetda, por ejemplo, por medio de un cabres 

9, tanta y de un cable sobre el extremo superior de la palanca
M6. ------------ - -------- ----------------

A los efectos consiguientes, se declaran de novg 
dad y propiedad para EepaHa, sus territorios y plazas de so 
berania, les reivindicaciones que siguen. - - - - - - - -
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R E I V I N D I C A  2 10 ??

1.- Parfacoionamiantos aa i** válvula* A* *vacu& 
ción par* recintoe que contienen gaaes calientes a presión, 
en particular de lea altea neme*, Ael tipo que comprende un 

5. obturador accionado por un braco móvil y provisto de una su­
perficie de eatanqueidad deatinada a cooperar con un aaiento 
da válvula previeto en el extremo de un conducto de evacua­
ción de loe gaaea caliente*, un mando y un mecanismo de des­
plazamiento que une el mando al braco móvil para accionar el 

10. obturador, caracterizado* porque el mecanismo de deeplazamiê
to cetá conctituido por lo menos por una palanca pivotante 
alrededor de un eje ortogonal al braco móvil y al eje lonĝ  
tudinal del conducto de evacuación, estando uno de loe ex* 
trence de esta palanca pivotante unido al mando y estando el 

1$. otro extremo articulado en por lo menee una biela unida al
brazo móvil que acciona el obturador. - - - - - - - - - -

Perfeccionamiento* segdn la reivindicación 1, 
caraotaricade* porque el braco móvil está constituido por un 
braco pivotante alrededor de un eje paralelo al eje de piv& 

20. temiente de la palanca pivotante. - - - - - - - - - - - - -

3. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 1, 
caracterizados porque la biela está articulada sobre si bra* 
zo móvil de manera que pueda pivotar con respecto a éste. -

4. - Perfeccionamientos aegda cualquiera da las



reivindicaciones 1 a 3# caracterizados porque el ángulo en­
tre la biela y la palanca pivotanta es inferior a 4$o cuan­
do el obturador está cerrado y superior a 45% cuando el ob­
turador está abierto. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

5.- Perfeccionamientos aegdn la reivindicación 4, 
caracterizados porque la palanca pivoteóte es acodada, es­
tando la punta del codo situada sobre el eje de pivotamien- 
to.

Perfeecicnamieatos según cualquiera de las 
reivindicaciones l a 5, caracterizados por la provisión de 
un resorte pre tensado que actúa sobre la palanca pivoteóte 
do manera que su acción se suma a la del mando en posición 
cerrada y en posición abierta del obturador. - - - - - - -

7.- Perfeccionamientos según cualquiera de las 
reivindicaciones i a 5, caracterizados por la provisión de 
un resorte pretensado que actúa sobre la palanca pivotante 
y dispuesto de manera que la apertura del obturador se rea­
liza contra la acción de este resorte y el oierre con su ao 
eiÓn* - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

3.- Perfeccionamientos según cualquiera de les 
reivindicaciones 1 a 5, caracterizados porque el mecanismo 
de desplazamiento comprende unos medios elásticos incorpo­
rados de tal manera en este mecanismo que áste pueda inclu­
so ser desplazado en un sentido que corresponda al cierre
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dal obturador cuando dato oa cerrado. - - - - - - - - - -

9. - Porfoccionamiantoa atgán la raivindicaoidn 8, 
coraotorizadoa porque dicho deeplaoa&iento comprendo una p̂ í 
mora faao afactuada contra la acción do dichoa madioa ol4at̂

5. coa y una aegunda fazo ofactuada bajo la influencia do loo
modioo oldoticoo y porque ootá proviato un topo para limitar 
aata dooplaaamionto# potando ooto topo diopuooto do tal ma­
nara que ol dooplaaamionto afootuade duranto la aegunda fa* 
oo oca menor qua ol deaplszamieato efectuado duranto la píl

10. mora íoaa# quedando loo medico eldoticoa teaoadoo cuando ol
deaplazomionto oo bloqueado por diohd topo. - - - - - - - -

10. - Porfoocionamiontoa aagdn la roivindicaeidn 
9, oaractorizadoo porquo dichoa módica ol&oticoa oatdn px̂
tenoadoa da tal manara que tmoaidn# cuando al daaplaaa- 

15. miento aa bloqueado por ol topo, aoa euperior a la praaidn 
ejercida por loa gaaaa cobra la válvula. - - - - - - - - -

11. - Perfccaionamiantoo oogdn la roivindicaeidn 
10, caractariaadoa por la proviai&i da unoa madioa pora dqa 
ccnaetor al mando cuando ol mocaniamo do deaplazomionto aa

SO. bloqueado por d  topa. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

12. - Parfocoionamiontoa aogdh cualquiara da laa 
roivindioaoionoa 9 a 11# caractorizadoc porquo dicho topo a¡& 
tá proviato aobro ol braco mdvil que acciona al obturador y 
porquo bloquea ol pivotamiento do la biela alrededor del pun



to donde dota está articulado sobre dicho brazo móvil. - - -

13*** Perfeccionamientos según cualquiera de las 
reivindicaciones 6 a 12, caracterizados porque el brazo de 
la planea pivotaate que está unido a la biela comprende dos 
partea telescópicas y porque dichos medios elásticos están 
dispuestos entre estas dos partes telescópicas. - - - - - -

14. - Perfeccionamientos según cualquiera de las 
reivindicaciones 3 a 12, caracterizados porque dichos medios 
elásticos están dispuestos entre el obturador y al brazo m& 
vil que acciona el obturador. - - - - - - - - - - - - - -

15. -* Perfeccionamientos cagón cualquiera de las 
reivindicaciones 13 ó 14, caracterizados porque dichos me­
dios elásticos están constituidos por un apilamiento de aran 
délas elásticas. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

16. - Perfeccionamientos según la reivindicación 
13, caracterizados porque dichoe medios elásticos están eong 
MLtuidos por un cilindro hidráulico de efecto hidroelástico.

17. - Perfeccionamientos según cualquiera de las 
reivindicaciones 1 a 16, caracterizados porque el obturador 
está provisto de una junta metálica desmontable. - - - - -

16.- Perfeccionamientos según cualquiera de las 
reivindicaciones 1 a 17, caracterizados porque el asiento de 
válvula está provisto de una junta clástica. - - - - - - -



19*- Perfeccionamientos segdn cualquiera de lee 
reivindicaciones 17 6 18, caracterizados por la provisión de 
unos medios para hacer circular a presión un fluido enfriado 
alrededor de la o de las juntas. - - - - - - - - - - - - -

?&.- Perfoooionamientos eegda cualquiera de las 
reivindicaciones 1 a 19, caracterizados por la provisión de 
una válvula de mariposa pivoteáis montada en el interior del 
conducto de evacuación y soportada por un árbol dispuesto 
perpsndicularmeate con respecto el eje longitudinal dsl con 
dneto, estando este árbol unido a un medio psropiado para 
accionar la válvula de mariposa. - - - - - - - - - - - - -

21. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 
20, caracterizados porque dicho medio para accionar la vál­
vula de mariposa está constituido por un gato hidráulico 
montado sn si exterior del conducto y cuyo vástago de pistón 
está unido por una biela a uno de los extremos del árbol. -

22. - Perfeccionamientos segdn cualquiera de las 
reivindicaciones 1 a 21. caracterizados porque al obturador 
está unido a su brazo móvil con la ayuda de una articulación 
eufórica cuya* superficies de contacto sufren la acción de 
un resorte. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

21.- Perfeccionamiento* segdn la reivindicación 
22, caracterizados por la provisión de una tuerca de ragulg 
cióh para regular la presión ejercida por el resorte sobre



las superficies de rozamiento de le articulación eofáriea

24.- Perfeccionamientos eegdn la reivindicación 1# 
caracterizados per la previsión de una serie de tomillos 
de regulación para ajustar la posición y el juego angular 
da! obturador con respecto al brazo móvil.--- - - - - -

23.- Perfeccionamientos segdn cualquiera de las 
reivindicaciones 1 a 24, caracterizados porque el mando es­
tá constituido por un gato hidráulico. - - - - - - - - - -

26. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 
25, caracterizados porque el gato hidráulico está dispuesto 
en un circuito da baterías hidroelésticas. - - - - - - - -

27. - Perfeccionamientos segdn cualquiera de las 
reivindicaciones 8 a caracterizados porque SI mando qg 
t& constituido por un cabrestante y porque cató previsto 
un engranaje entre este cabrestante y la palanca pivotente.

28. - Perfeccionamientos segdn la reivindicación
27, caracterizados porque dicho cabrestante comprende dos 
poleas accionadas cada una por un cable, sirviendo una de 
estas poleas para abrir el obturador y la otra para celar­
lo. -------------------------- -----------

29*- Perfeccionamientos segdn cualquiera de las 
reivindicaciones 27 Ó 28, caracterizados porque dicho en­
granaje está constituido por una rueda dentada solidaria de



36

un caequillo comdn do la* dea poltat qu§ engrana con un sq̂  
tor solidario do la palanca pivotanta por msdio do una ca<̂  
na do rodillos*

30.- Perfeccionasiontos asgdn cualquiera do loa 
$. raivindicaoionas 8 a 16, oaraotsrisados porque ol dispositi­

vo do aando asid constituido por un motor sldotrico con un 
reductor.

11*- "PERWCIONAKIMTCN EN M  VAWMAS bB BV¡̂  

CCACION PANA RECINTOS QOS CONTIENEN CASEN CAMOTES A ERB­
IO* S W . --- * ----- -

Todo olio conformo so describo y reivindica en 
la preeante memoria que cenata de treinta y aeia bogas fo­
liadas y mecanografiadas per una sola de sue caras y de dies 
l&ainas de dibujes que la ilustran*

n
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