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MEMORIA DESCRIPTIVA
La invencidén se refiere a una mdquins pars le fa-
bricacidn de cadenas, adecuada para realizar una pluralidad
de combinaciones de mallas diferentes en la misma' cadena sin
dificultades particulares, modificando tan sdlo lg implanta-—
cidn de un programa, o sustituyendo un programa d@ cinta por .

otro Una mdquine de este tipo comprende elementos funciona- ",

EI

les adecuados para funcionar selectivamente, es decir, alter- )
nativamente, y piezas funcionales comunes que trabajan de
modo continuo. .

Segﬁn la presente invencidn, la mdquina comprende
un programador de tipo eléctrico con generadores de impulsos J
de mando, medios contadores de impulsos y otros, transducto-
res electromecdnicos - de electroimanes y similarss - adecua-
dos para predisponer las conmutaciones en los manfdos mecéni-
cos, y medios de levas sincronizados con las piezés funeciona~
les comunes para accionar las conmutaciones en los mendos me-~
cdnicos de modo exactamente sincronizado entre las varias sec-
ciones y con las citadas piezas funcionales comunes.

Més particularmente, la méqu:iha - que sirve para
1la fabricacidén de cadenas, con un programa apto para permitir
una muvltiplicidad de combinaciones de mallas diferentes, que
pucden ser formadas con dos o mds alimentaciones de material
filiforme para la formacidn de las mallas - comprende para
cada alimentacidn por lo menos una seccidn funcional con un
grupo de levas accionadas por un 4rbol de levas y los corres-
pondientes aparatos funcionales accionados por las levas, asi
como un eje motor con levas en rotacidn continua. Para rea-

lizar la presente invencidn, la mdquina comprende ademds:
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medios programadores aptos pars determinar sefiales eléctricas
en funcidn de la combinacidn implantada; para cada alimenta-
cidn, respectivamente para cada seccidn, por lo menos wn
transductor de tipo electromagnético, apto para éuministrar
un desplazamiento mecdnico en un elemento de proQisposieidn;
un medio ds leva do insercidn y desinsercidn sobfe el eje
motor con levas en rotacidn continua; un impulsor controlado
por ol citado elemento de prodisposicidn para ser conducido

o posicidn de cooporacidn con la citada leva de insercidn y
desinsercidn, y en la posicidn no acoplada de la citada leva,
para obtencr e; accionamionto del citado elomento en sgincro-—
nizgacidn perfecta con el eje motor con levas; y medios de
embreguc y desembraguc dirigidos por el citado impulsor para
gocionar la correspondicnte scccidn seglin el programa defini-
do por los impulsos eléctricos recibidos. ‘

Ia proscnto invencidn sord mojor comprondida gi-
guiondo la descripeidn y el plano adjunto, el cual roprosen—
to una realizacidn prdctica, no limitativa, dada a tIitulo de
ejomplo de la presente invencidn. En el plano:

Ia figura 1 represonta una vista frontal sceclona-
da parcislmente, de la miquinas

La figura 2 reprosenta wma vista frontal opucsta
a la anterior;

Los figuras 3 y 4 ilustran dos detalles empliados
de la figura 1;

Los figuras 5 y 6 ilustran dos sccciones locales
gsegin V - V de la figura 25

Las figuras 7, 8 y 9 ilustran tros esquomas fun—-

cionaless
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Lgs figuras 10 y 11 ropresontan wmea seccidn axial
y una seccidn transversal segin XI - XI de la figura 10,
que ilusiran una variante con aparato mecénico dé mendo; ¥

Lag figuras 12 a 15 ilustran otro aparéto de mando,
en una seccidn axial y en sgccionos transversales segln
XTII - XIII do la figura 12, en tros disposiciones diforen—
tes.,

Segtn e¢stéd ilustrado en ol plano, la mdquina com-
prendc dos grupos, es decir, dos seccionos esencialmente co-—
rrospondiontes en la parte derecha y en la parte izquierda,
esencialmente simﬁtricas mirando las dos partcs frontalcs
de la mdquina. Cada seccidn; aparte de lo quo se doscribe
mds dotalladamonte s continuacidn, estd constituida estruc-
turalmente y de modo de por si conocido, para regiizar dq—
torminadas olaboraciones particndo de hilo o egquivalente,
para constituir anillas, es decir, mallas de cadcna, con
operaciones succsivas on varias fasoes, accionadas por medio
de lovas y modios dc volante y de roconvio. Do las dos sec-
ciones de 1a'méquina se describen sumariamente algunas de
las piezas mds importantes y neccsarias para la buena com-
pronsidn de la descripeidn detallada que sigue de las piczas
que roalizan la invencidn.

En el bastidor general de la mdquina, se indican
con 1 dos largucros entre los cuales estd montado un oje
de lovas 3 en rotacidn continua y provisto de una pluralidad
de levas, indicadas todas ellas con 5 gendricamente y que
girven, por medio de balancines y otros medios para detormi-
nar accionamientos que deben ser rcpetidos, soca cual sea la

alimentacidn en aquel momonto, pars la formacidn do las me~
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lles do cadona con 4sta. En la parto superior de la méquina,
entre los largucros 1 ¥ los soportes intormedios 7 estdn mon~—
tados dos ejecg do lovas 9 y 109 indopondicntos y coaxiales,
quo gon accionados del modo que g6 indica a continuscidn ror
modio de correspondicntes cadenas 10 y 110, siendo el accio-
namiento alternativo soglin que deba egtar funoioﬁando wma u

otra do las dos socciones de que cstd constitulda la mdquina.

En los ojos de lovas 9 y 109 hay montadas levas que, actuan- -

do sobre balancines 12 apoysdos sobre wn ejo comfn indicado
con 14, girven para accionar determinados mandos relatives

a las correspondientes e indopendiehtes alimentacionocs parea

la formacidn de lag mallas con el uno o el otro de los mate- ffk

riales alimentados. El accionamionto de uno do los sjes de
lovas 9 46 109 implica el paro del otro de los ejés de loves
1096 9, y ol paro y el accionamiento do estos ejos deben
ostar establecidos en perfceta sincronizacidn con regpecto a
los otros elementos de la mdquina y particularmontc con res-
pecto al ¢je de levas 3. El accionamiento de estos ejes de
levas 9 y 109 por medio de las cadenas 10 y 110 debe estar
subor@inado a wn programe fécilmente intercambiable y modifi-
cable, para obitenor determinadas producciones, lé cual es roea-—
ligado por medio de los impulsos eléetricos ya indlcados an-
teriormente.

Para obtener el accionamicnto sclectivo y el paro
también sclectivo de los dos ejes de levas 9 y 199, hay pro-~
dispuesta pars cada uno deo ellos la dispogicidn indicada a
continuacidn y que depende de un mando electromagnético co-
nectado con un contador de impulsos o equivalonte y por un

mando funcional exactamente sincronizado con el gje 3.
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Sobre la ostructura de la méquina hay articulada
para la secccidn do la izquierda, en 16, una palance do es-—
cuadra 18, la cual puede desplazarsecen un plano paralelo
0 coincidenj:e con un plano que pasa por los ojos de log dr-

boles 3 ¥ 9y 9 ¥ 109. Sobre la palanca de escuadra 18 ostd

montado el cuorpo del imdn 20, la armadura dol gual estd ,u‘:

combinada con wma varilla 22 strafde por un muclle 24 hacia ...

ghajo y reclamada por la excitacidn del electroimdn 20. So- .
bre la parto inferior de la palanca 18 ostd articulado en
26 wn elcmehto de palanquita 28, que lléva tm rodillodde

-

<

<
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cmpuje 30 de ¢jc esencilalmente ortogonal al del eje 3, sien—, .

>
)

do desplazables el citado impulsor con la citada palanquita
28 alrededor de la articulacidn 26 por cfecto de la excita-
cidn del imén 20 y respectivamentc por la accidy opuesta del’
muelle 24, por cuanito la varilla 20, por medio d.e la articu=-
lacidn 32, estd conectada con la citada palanqu:];ta. En co-
rrespondencia con el impulsor 30 y para cooperar con ds:tc'a,
hey montada sobre la leva 3 wna lova de perfil axial 34, la.
cual os sﬁsceptiblc de desplazar hacia el larguero todo el
equipo de impulsor 30, de la palanguita 28 y de la palanca
18 contra la accidn antagonista eldstica antoriqrmento cita-—
da, cuando el imdn 20 cstd desexcitado y por coﬁsiguionte_
el muello 20 ha desplazado hacia abajo la palangui‘ba 28 ¥y

por tanto el impulsor 30 para presentarlo en posicidn acti-

~va con rospecto a la leva 34. Do ello so deduce que 0l man-

do por medio dol imdn 20 impone una predisposicidn dol im-
pulsor 30 a la accidn por parte dc la leva 34, en un momen—
to cualquiocra, cuando en correspondoncia con el impulsor 30

se encuentra la parte menos sobresalicnte del porfil frontal,

L)
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es declr axial, d¢ la leva 34; realizadas osta predisposicidn,
el desplagzamiento del impulsor 30 y por consiguiente de todo
¢l equipo quo osté ligado por la palanca 18 es accionado por
la lova 34 on perfocto gincronismo con las otras levas 5 del
ojo do levas 3. En la parte izquierda, mirando 14 figura 1,
el impulsor 30 estd dispuesto encima 8¢l cjo 3 ¥ ostd some-
tido - como ya s¢ ha dicho = a la accidn de un muelle 24 que
dosplaza el impulsor 30 a la posicidn de predisposicidn a

la accidn por pérto de la leva 34.

En la parte derecha, mirando siempre la figura 1,
la disposiciqn pars ol accionamicnto do la cadena 110 o dol
eje 109 cstd invertida, en ol sentido do que una palanca 118,
oquivalente a la 18 cstd articulada en 116 on ol bastidor
y llova ol imdén 120, prescntando uma palanquita on la parte
de debajo dol eje de levas 3 y por consigulonte e; impulsor
130 ostd dispuosto- debajo deo uha leva frontal 134, corres—~
pondionte a la 34 de la disposicidn opucsta. La armadura del
imén 120 on oste casi rcclama, por levantamionto por medio
do wn tirente 132, una palanquita 128 y por consiguiente el
impulsor 130 hasta la posicidn de'prodisposicidn a la accidn
por parte de la leva 134. Para el rogto, la dispésicidn es
equivalente & la descrita anteriormentc, combinada con la
lova 34.

Volvicndo a la disposicidn combinada con la leva
34, on el extorior del larguero 1l sobre el oje 3 estd mon-
$ado - por medio de un manguito 36 y do cofinetes do rodi-
1los 38 - un equipo loco 40, que constituye el elomento con-
ducido de un embragus frontal de dientes, estando conectada

con ol citado elemento conducido la rucda para cadena 42 que
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es motriz por la cadena 10 de la transmisidn al eje do 19—
vas 9 en la seccidn correspondionte. Sobre el manguito 36,
que estd bloquoado rotativamentc y axialmento sopre ¢l eje
3, estd montado de modo deslizable poro rotativaﬁente blo~
queado sobro dste, el elemento motor 44 del embrgguc fron-
tal do diontes 40, 44 anteriormonte mencionado, gstando so-
licitado el citado elomonto 44 a embragar por muelles 46

que reaccionan sobro el manguito 35 y por consiguicntc so-
bre el 3, para empujar el elomonto. motor 44 hacia el larguc-
ro. Un diocnto eldstico 48 estd montado sobro ol elomento mo-
tor 44 para cooperar con log dicntes dol clomento conducido
40, con ol objeto de asegurar el centrado y la pbsicidn nés
adecuada para prodisponcr ¢l embrague al aeopla@ionto. So-
bre el clemonto motor 44 hay provista una garga@ta anular
444, la cual estd ongrenada con el extremo provisto de rodi-
1llo ge wna, palanca articulada 50, en 52 do la ogtructura
fija, siendo susceptible do determinar el desembraguc dol
acoplamionto do dicntos frontalos 40, 44 conitra la aceidn
del muelle 46, cuando la citada palanca 50 es desplazada

en ol sontido do la flecha £3; csto egtd dgterminado por
el.empuje que es cjercido por el equipo 18, 20 dol impulsor-
30, cuando este #ltimo es accionado por la lova 34 en el
sontido corrcspondiontc al de la flecha £3. Ehr@ obtonor '
ogta transmisidn, hay provista una pequefia columna 54 dos-—
lizable en un asicnto a propdsito formado on 6l bastidor

1l y que cstéd apoyada por wna partc sobre la palanca 18 y
por la otra parte sobre una rogulacidn por tornillo 50A do
la palanca 50, La disposicidn cs tal, que los mismos mug-

lles 46, que tiondon o ombragar el cmbrague frontal 40, 44,
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actfian por medio de la regulacidn 50A sobre la columnita

54 y por congiguionte sobre el equipo 18, 20 del imén, para
solicitarlo alrodedor dol cjo 16 con el impulsor 30 hacia
la lova 34, mientras la leva pucde Hc%orminar el ddsplaza-
miento de la columnita 54 en la dirccecidn do la flecha £3
pars detorminar el desembrague contra la accidn de los mue-
1lles 46. Ia columnita 54 prosenta una cabeza oextorior en
forma do platillo, sobre e; cual se haco actuar un elomento
dc bloque de guillotina 56, el cual elomento de guillotina
ostd articulado on 58, siondo accionado por un segundo imédn
60 situado en la parto oxterio; dei largucro 1. Esto cle~-
mento 56, debajo opo?tunamonto, rotidne la columnita 54 en
la posic;dn quo estd alcanza por el accionamionto do la pa—
lanca l§, hasta un mondo eléetrico en el imén 60. Por consi-
guionte, con el accionamionto combinado coh el electroimédn
60 se dotcrpina.ol rotorno a la posicidn de descmbrague dol
embrague 40, 44, bloqueando en eéstas condlciones la colum~-
nita 54 indopendiontemente de la accidn ciclica de empuje
on la dircccidn de la flecha £3 y do autorizacién al retor-
no on direccidn opuesta de la columnita 54, que es acciona-
ble por parte de la lova 34. _

Asf, el im4n 20 detormina la prodispogicidn al de-
sembraguc, la leva 34 establece la fase oxacta 401 descmbra—
gue y el oleetroimdn 60 impone la duracidn dol descmbraguc
y por congiguiente la duracidh del paro de la tfansmisidn
accionada por la cadena 10 y por tanto dé las lovas 9 y de
toda la soccidn correspondiontc. Una disposicidn eventual-—
mento ipvarsa os accionada con la leva 134 y con ol impul-

sor 130, el cual actia por medio de la columnita 154 sobro
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la palanca 150 corrcspondiente a la 50, en tanto que wn imén
160 acciona un clemento de guillotina 156 equivalonte al 56.
Con 144 se indica el elomento motor del embrague correspon-
dientc, provisto de una ghrganta 1444 para la maniobra por
parte de la palanca 150. N ;

Segln estsd ilustrade dotalladamonte en la parto
izquiords de la figura 2, en la garganta 144A dol elcmento
motor 144 del embrague anteriormente moncionado se acopla
también una corrcdera o rodillo de accionamiento conducido
por una palanquita 170 articulada en 172 on un soporte dol
bastidor, estando desarrollada la palanquita 170 en forma do
balancin con un impulsor de regulacidn 1704, quo os adocuado
para actuar gsobre una varills 174 deslizable sobroc ol basgti-
dor para determinar un desplazamiento en una dircccidn con-
tra la accidn do un medio antagonista, de modo a :doterminar
un posicionamicento por mcdio de la varilla 174, Qn faso con
el embrague y el dosembraguc del embraguc fronﬁai 140, 144;
ogste mando girvo para programar ol dosplazamiento transﬁcr— .
sal de una "ecabcza porta-plato" para permitirle haccr dos i~
pos de mallas. Una disposicidn anfloga estd brodispuesta para
el embrague 44 anteriormente descrito. Otro sistéma do manio-
bra - todos ellos subordinados al desplazamiento de embraguo
¥ descmbrague dol clomento motor 44 o respectiva@onte 144 -
estdn provistos para actuar sobre los elomentos activos de la
méquina quoe deban entrar on funeiones ¥ sor cxcluidos do fun-
cionamiento en relacidn con ol programe impucsto para obte-
ner las variaciones deo conformacidn o respectivamento de es—
tructura deo las mallas y con el cambio de las alimentaciones

de las mallas para obtoner a base del programa una cadona do
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una conformecidn particular impuesta por ol programa de tipo
oldotrico do impulsos o equivalontes. Una disposicidn and-
loga o la anteriormonte descrita ostd combinada con el elo-
mento 44.

En escncia, para cada seccidn altornativamonte en
funcionamionto de la mdguina (giendo dos las sccpiones pro—
vistas en la méquina ilustrada, pero dstas pudicndo tambidn
petor presontcs on ndmoro mayor), hay provisto un funclona-
mionto continuo do los elomentos que gon comuncs a las dos
goceionos y que son dirigidos por las levas 5 del eje do le=—
vas 3, en tanto que ostédn provistos funcionamientos altorna—
tivos de los elementos pertenecicntes a cada wna de las dos
seceiones por medio de los ejos de lovas 9 6 10%, gquo son
accionados altornativamente y por medic de los mendos ulto-
riorcs suvordinados a los movimientos anteriormﬁnto indica=
dos de mando d¢ los ombragues. Obsérvesc que el cmbrague 0
ol desembraguc cstén perfectamente controlados al comienzo
y ol final dol perfodo de desombrague o respechlvamentc del
porfodo de cmbrague, por cuanto es gsiempre la leva 34 6 134
la que determina los desplazamientoé del tren del eldmento
motor 44 en la carrora dc embrague y on la carrera de desom=
braguo; las dos lovas 34 y 134 ostando montadas-on perfocta
sincronizacidn métua on el ejo 3, sc asogura de oste modo
1la perfefta sincronizacidn de los movimientos, ya soan re-
lativos & olomontos comuncs a las dos sccciones, ya sca re-—
lativos o las socciones individuales puostas altcrnative—
monte on funcionamicnto.

En la figura 7 so ilustra un esquoma de ciroulto

funcional correspondiontc a wna disposicidn de dos alimenta-
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cionos. En este csquoma, con 102 estéd roprosentado un progra-
mador, con 104 wn conjunto do microtontactos y con 106 y 108
dos olcotroimancs; la mAquine ostd subdividida eP dos sce- .
cionos 110A y 110B; cuando dehe sér sccionada ia=papje 1104,
ol programador 102 seﬁélaré on tal caso un valor-"YJ a trang-
mitir por medio dol microcontacto al slectroimdn 106 y hard
de modo que la partc de la mdquina dirigida por<osto circui-
to gire tantas vucltas como sea el valor de "Y%, para pro-
ducir otros tantos olemontos de cadona; alcanzando Oste va-
lor, el contacto 104 so disparard abriendo el cirecuito do

la partoc 110A y ccrrando el circuito do le parte 110B, ¥y
por tonto sordn hechos clementos diferontes on nimero X
igual o diferentc de Y, poro, con forma o tipo difercnto.

La cinta programadora pucde sor proparada para una cadona
guo pucde roepotirse desde una vez a infinitas vqeas, con

un ndmero infinito de combinaciones; en la préc?ica, con la
cinta programadora so pucden obtoner Drogramas tales como?
1425 1443 ;46; 1 4+1; 241 en una misma cadona. Esto pusde
también scr obtonido con un circuito programedo en cuchta=—
impulsos y pariticularmento con seis contadores ae inpulsos
bara un programa €Omo el indicado. Hacicndo rof;rencia a la
figura 7, se pucde considorar por cjemplo gque oﬁ lo parte
1104 de lo cinta haya wm elcmento "YW corresponﬁiente aly
que on lo parte 110B haya el slemonto "X corre?pondionto
a2, 4, 6, 4, ¥y 2; poniendo la mdquina on marcha, la parioc
110A de ésta se moverd dendo lugar al primer clemento dec la
cadona, cs dceir, ol circuiﬁo serd corrade y log circuitos
controlados por el imén 106, en tanto quo la parto 110B

do la miquina quedard parada; en este momento, ol microcon—
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tacto 104 dispara el circui?o de 110A para corrar el cir-
culto do 110B, en cste caso, "X" que tonga por ejemplo un
valor 2, dard 2 impulsos al imén 108 por medio del contoc-
0 104 y por tonto hard quo la miquina dé dos giros, los
cuales corrcsponderdn o dos elementos do la cadonn; a conti-
nuacidn ol microcontacto 104 volvord acerrar el contacto
do 110A parc former otro clomento "Y', y dospuds ostard
nuovamento on la parto 110B para formar cuatro glomontos
nx"; do osyo modo so altornardn los movimientos, corrdndo-
S0 una voy ol circuito de 1104 y wa vez ol,gircuito do
1108, haéiendo $odavia 6 mallas, iucgo 4y finalmento 2 on
le parte 110B, en tonto quo on la parto 1104 sord hocho in-
torecalado con el olomonto "X", un olomento "IM,

En la figura 8 so ilustra un osquoma Qloctromagné-
tico de cuatro elimentacionewm, on el cual con 291 y 202 7
ostdn indicados dos conjuntos do microcontactos, con 203,
204, 205 206 otros tantos oloctroimanes corrosp?ndiontos a
las socciones 2033, 2048, 2058, 2068, y con 207 ol progra-
mador. Para oxplicar ol funcionamionto, debo coﬁsiderarso
la divisidn do la mAguina y del circuito oloctr;magnético
on las scecciones o partos antorlormonte citadasi En osto
caso, insertando una cinta programadora que dirigo los ni-
crocontoctos y los imancs con un programe proestablocidoe
nxu, wyn, ngn, nJn, vy accionando la mdquina, so tondrd uha
cadona con cuntro tipos diforontos de olomontos, con combi-
nacioncs que pucdon scr on nﬁmorg infinito. Considérese cc-
rrada la perte 203S dol circuito, os docir que osté inser-
tado el microcontacto 201 que rceibe el impulso "X" de la

cinta progremedora; se proveerd asi o tronsmitir el eitado
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impulso al olectroimdn 203 y dsto hard do modo que la parte
2038 dirigida por ol circuito dol citadomimdn gire tentas
vuoltas como soa ol valor de "X"; aleanzado este valor; ol
microcontacto 201 abre ol éircuito ds la parte 2038, cerran—
do simultdncamente el circuito de la parte 2048; que pondrid
on funcionamiento otra parte dc la mfquina; dsta pormancco-
réd on Ffuncionamionto do modo a hacer un ntimoro do olementos
nyn giferonte o igual a "X", pero de forme difercnte. Una
vez ha ccsado el impulso "Y' del programa, la parte 2045
deja do funcionar, en tanto se iniciard el impulso dobido
al valor "Z", que pondrd on funcionamionto el microcontacto
202 para accionar ol imén 205 y por consiguicnto la parto
2055 de la mfquina, una vez alcangado estc valor, el micro-
contacto 202 abre el contacto del circuito de la partec
2058, cerrando el circuito de la parte 206S y accionando

ol imdn 20635 este parte 2668 girard tontas vucltas como

soa el valor do "J", A continuacidn el ciclo se ropetird,

0 bien con ol mismo programa o con prqgfamas diferontes os-
tablocidos.

Lo mdquina tambidn pucde toner més de cuatro ali-
mentacionss, en funcidn de los tipos de elementos que se re-
quieran en una cadena.

En la figura 2 eostd represontado wn circuito dé
wa méguina de cuatro alimentaciones programadas por_medio
de cuatro contadores do impulSos 301, 302, 303 y 304, dOI:ldO
se leerdn los volores procstablecidos dol programe "X, Y,
Z, J"% con 305 esté roprosentado un reld, con 306, 307, 308
¥ 309 estin indicados microcontactos y con 310, 311, 312 ¥y

313 otros tantos y corrospondicntes imanes. Tambidn on esto
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caso se congidera la divisidn de la méquina y del circuito
en una parte A, una parte B, wma parte C y una parte D.
Se¢ conmidera que se acciona la mdquina cuando ol rold 305
estd on le posicidn O, por tanto, despuds de haber corrado
5e gl circuito do la partc A, ol contador de impulsos 301 trans-
mitird el valor "X" al microcontaqto o cuentagolpes 306,
ol eual hace accionar el imdn 310, y asi serd accionada la
parte A de la mdquina, que hard tentos giros como gquedan
establecidos por ol valor "X y produciré wx" glcementos de
10. cicrto +ipos; dospués ol rold 305 s desplazard a P corrando
ol circuito.de la parte B, aceionéndo por modio del imén
311 otra partc dc la mdquinaj una vez alecanzado ol valor "YW,
ol rold 305 se desplagzard a Q, corrondo ol circuito do la
parte C y por consiguicntc poniondo on accionamicnto otra
15. partc do la méquina, quedando &stz on acclonamiqnto hasta
alcanzar ol nimoro do clementos "Z" diferonte o igual a "X
o "Yh, pero de forma difercnte; una vez ha ccsado ol impulso
debido al contador de impulsos, el reld 305 so dosplaza a
R para corrar ol circuito do la parte D; también on osto
20, cago, ol imdn 313, por medio del impulso rooibiqo, hord gi-
rar'la partec D do la méquina tentas vocos como éoa ol valor
uJn; on ostc momento ol rold 305 volverd a la p?sicidn 0
para roanudar ol ciclo. s
Segén la variontc de las figuras 10 y 11 (on las
25. cuslos los clomontos corrcspondiontes a los del ejomplo an=~
torior ostdn indicados con los mismos nvmoros do roforoncia)
con ol conjunto 28, 32, 22 dirigido por ol olcetroimén 20
ostd combinado un oxtromo 402A do wna palanquita 402 arti-

culads on 404 sobre la estructura fija 1. El oxtremo 402B,
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opucsto al 4024, de la palanguita 402 actia de arriba hacia
abajo sobre ol extroms mévil 406A de wna palanquita 406 que
estd articulada on 408 sobre la @structura fija} 14 palanqui-
ta 406 os porfilada para aeopiarse dobajo dcl'éabozal 544 do
la varilla 54 dostinade o actund sobro la palangd 18 articu~
lada en 16 y quo llova el eio¢troimén 20, Ia pdianquita 406
sstd solicitada & la posicidn do debajo del cabezal 544 por
un muelle trector 410.

En las condiciones ilustradss en el plano, que co-
rrcspondcn a las condicioneé de la figura 3 del ejomplo ante-
rior, ol impulsor 504 del brazo 50 actia sobro ol cabezal
544 de la varilla 54, la cual, sin embargo,; es impedida de
dosplazarse hacia la‘palanca do escuadra 18 por la prescncia
de la palanguita 406,: cuya funcidn os similar a la de la pa-
lanquita 56 dol ejomplo anterior; con rospoeto a oste ejomplo,
estd tambidén suprimido, gdcmés de la palanquita 56, ol corres—
pondicnte clectroimdn 60, por cmanto la palanquiie 402 y 402B
cumplo la funcidn anteriormente confinda al imén!GO. Cuando
el imén 20 foclama hacia arriba el conjunto 22, 32, 28,, la
palanquita 402 os desplazada de modo tal que el 9x$romo 4028
desciende y hace bajar lo palanguita 406 contra ia accidn deol
muelle 410. Es asi posiblo desvincular el caboza; 54A y permi-
tir ol desplazamionto do la varilla o columnita 54 parc la'
misma funcidn quo on el ejomplo anterior estd su?ordinada al
mendo por parte del imén 60. ‘

Lo suprosidén doel imédn 60 evita inconvenicntes on
la oventualidad de una falta de corrionte que dosoxcite si-
multdncamentc los dos olzetroimsncs 20 y 60.

Segfin la variante de las figuras 12 a 15, hay pre-
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visto wn mando alternativo con rospecto al realizado por el

olectroimén 160 del e¢jomplo anterior. También on esta roali-
gacidn modificada se ovitan los inconvenientos qup eventual-
mente pucdan prescntarse en el funcionamicnto de ia miquina

- con los consccusntes posibles daflos = en el daso de falta

do corricnto y de dosexcitacidn simultﬁﬁea de log dos imanes
120 y 160. '

Segln osta variante, la columnita 154 estd contro-
lada por un clomento de bloguco de guillotina 456, equivalen-—
to al 156 dei ejomplo antorior (poro en la parto inferior en
vez de la parte guperior), el cual ostd articulado on 458 ¥
os atraldo contra la columnita 54 por un muelle 457. En ol
elemonto 456 cstd articulado en 460 wnm fiador 462 porfilado
on su propio oxtromo inforior 4624 para cooporar con una cla-
vija 464 conducida por un disco 466 que gira con cl cje motor
3. EL fiador 462 ostd solicitado por una clavija eldstica 468
en la dirocecidn indicada por la flocha £20 hacia la periferia
dol disco 466 alrededor del perno 460. En el olecmento 456 os—
t4 ademds articulado con un perno 470 un elcmento do blogueo
AT2 quo estd provisto do wn dionte 4724 y de un apéndice 472Bj
wn muolle 474 atras ol olecmonto 472 on la diroccidn de la flo-
cha £22, on tanto que on sontido contrario el extromo 4728
puode sor atrafdo en la direccidn de la flecha £24 por ol ex-
tromo 476A do una palanqguita 476 articulada on 478 sobre la
cgtructura fija. La palanquita 476 con el propio extremo 476B
ofiuogto al oxtromo 476 ocstd influonclada - por medic do uma
olavija 477 - por ol electroimén 120 y por la palanquita 128
que conduce el palpador 130 que coopora con la lova 134,

Hasta que ol elcctroimén 120 os excitado y por tanto
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roclama hacie arriba el oxtremo 476B do la palanquita 476, ol
oxtromo 4764 de esta palanquite mantienc el elomonto 472 contra
1la accidn dol muclle 474 con el extremo 4724 lovantado (vor
lg figura 15), ¥y por consiguicnte descngrenado del extromo su-—
porior dol fiador 462; &sto queda agd libre para:oscilgr alro~
dodor del porno 460 en sentido opuesto a la flecha £20, cuan-
do la clavija 464 alcanza y robasa el extromo 4624 dol fiador
4623 en ostc caso, el olemonto de guillotina 456 bermanoco on
ol asionto on ol cual éste os conducido por ol muelle 457, pe-
ra rotoner la caboze do la colummita i54 ¢ .impedir que la co-
lumnita cumbla su prbpia accidn sobre ¢l olemonto de soporto
118 del elcctroimdn 120, impidiendo asi que ol embreguc 144
sea engranado. Cuando c¢s hecha degcendor la palanquita 476

por la desexcitacidn del imén 120, ol oxtremo 47pA es olova-
do on dircceidn opuosta a la flocha f24, y asi e? mwlle 474
producc una rotacién do la palanca 472 en la direccidn do la
flecha £22; ol apéndico con dionte 472A doscionde entoncos
para intorferir el fiador 462 y dstc queda impodido de dos~ .
plagarse eﬁ direccidn opuesta a la flocha £20 cuando sobre
dsto actia la clavija'464. En estas condicionocs, la accidn do
1o clavija 464 se menifiosta como un conjunto rigido guo cstd
constitufdo por los clomentos 462 y 456 bloqueaéos unoc con
otro por ol apéndice 462A quc ha doscondido delﬁmodo anto;
riormente dicho; sigue do esto que la clavija 464 producc ol
dogplazenionto del conjunto 462, 456 alrcdedor ﬁol}porno 458
esoncialmonte on direceidn opucsta a la flocha £20, lo quo
dotormine ol alcjamionto del elomonto de guillotina 456 do la
caboza de la columnite 154 y por tanto doja libro csta colum-

nita, para que ésta cumpla con su propia accidn y permita el
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acoplamiento del embraguo 1l44.

So entiende que el plano no ilustra mis quo un
ejemplo dado tan sdlo como domostracidn prdctica do 1o pro-
sonto invencidn, pudicndo dste variar on sus form#s y dispo-
sicionos sin por ollo salirse dol dmbito del concopto que

constituye la base la invencidn on si.

. -

REIVINDICACIONES

e e P s e i g S PO

Degerito eirobjoto dol presonte invento, so docla-
ren nuevas y de propia invenci&h las siguientes reivindica-
ciones, con prioridad dc le solicitud Italiana 9393 A4/76 del
30 de Marzo do 1976.

l.- Iﬁrféccionamientos on méquinas para la fabrica-
cidn do cadenas, adecuada pars reallzar una plur@lidad de com~
binaciones de mallas difcrontes on la misma cadena, que com-—
prende seccionos do e}amentos operativos adecuadqs para fun-
cionar seleetivamente, os decir alternativamente, ¥y partes
operativas comunes quo funcionan do modo continué, caracteri-
zados por ol hecho de comprender un programador de tipo eléc-
trico con impulsos de mando, medios contadores d? impulgos ¥y
otros, transductores electromecdnicos - de eloct%oimanes 0
gimilarcs - adocuados para prodisponcf las conmu&acionos en
log mandos mecdnlcos, y modios de lovas gineronizados con las
partes operativas comunes para accionar las conmutaclones on
log mandos meednicos de modo exactemente sineronizado ontre
lag distintas sccciones y con las ciltadas partes operativas
COmunos .

2.~ Porfoccionamiontos segin la reivindicacidn en-

terior, con un programa adecuado para permitir una multipli-
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cidad de combinacionos dc mallas diferentcs, formables con

dos o mfs alinentaciones de matorial filiforme pars la forma-
cidn de las mallas, comprendiondo la citada méquina para ca=-
da alimentacién por lo menos wma soccidn operativa con un con-
junto de levas accionadas por wm ejo do lévas y los correspon—
dientes aparatos operativos accionables por las levas, y conw-
prondiondo adonds la citada mdquina un eje motor con levas on
rotacidn continua, caracterizada p&f el hocho de combprondor:

- modios programadoros adecuados para determinar
sefinlos eléctricas en funcidn de la combinacidn imblantada;

~ para cada alimentacidn o respectivamente para
cada soccidn, por lo menos un transductor do tipo eleoctromag-
nético adecuado para suministrar un desplazamiento mecédnico
en wn olcmonto de prodisposicidn;

~ un medio de levas deo insercidn y desinsercidn en
ol citado 4rbol de lovas on rotacidn continuz;

- un impulsor controlado por el citadofelomento do
prodisposicidn, pares sor conducida a la posicidn do coopora-
cidn con la citada love de insoreidn y desinsorcidn, y en la
posicidn dosacoplada con la citads leva, para obtencr un mando
dol citado elomento perfectamente sincronizado con ol oje mo-
tor con levas; y

- nedios do cmbraguc y Gogembraguc dinigidos pof ol
citado impulsor para accionar la corrospondicnte scccidn so-
gin ol programa definido por los impulsos eléetricos recibi-
dos.,

3.~ Porfececionamientos scgin las reivindicaciones
antoerioros, caracterizados por el hacho de comproender, para

cada seccidn que dobe ser dirigida alternativemente con ros—
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pecto o las otras, un equipo oscilantc con wn eloctroimén
sdocuado para desplagzar una palanquita con impulsor para con—
dueirla o la posicidn inactiva y a la posicidn do cooperacidn
con wa lova on rotacidn contfnua de m eje motor con levas,
gicndo le citadd leova adocuada para desplazer, por modio del
inpulsor, el ¢itado oqiiipo contra wna aceidn antagonistas ¥
ol citado equipo domprendiendo medios para ol accionaniento
do un ombrague entroc ol citado ojo motor y una transmisidn
pars ol ojo 44 levad do la citada soccidn; ogtando adomds
provistos médios para mentencr la disposicidn alcanzada por
sfocto dol empuje do la lova duranto un nimero do giros pro-
visto en ol prograna.

4.~ Porfoccionaniontos scgin la roivindicacidn 3,
caractorizados por ol hocho de compronder los cltados nodios
wn nodio fiador quo intcr&ienc en la transmisidn mecénica
entre ol citado equipo y ol embrague, bajo el mando dol cita~
do oloetroimdn o de un oloctroimdn ospeeifico paﬁa el citado
nando .

5.~ Porfeecionamientos segin las roiviédicacionos
1 6 2, caractorizados por el hocho do conprondexr- el progra-
modor: un soportc de rogistro del programa susti?uiblo 0 con-—
nutable y combinado con modios de lecturas micro'in'bcrruptoros
controlados por los citados medios de lectura del programas;
contadores do impulso® y otros clonontoss ol citado progra—
mador estando oncargado do exeitar ¥ dosexcitar los cloctroi-
menos.

6.- Porfdccionamiontos on mdquinas para ls fabri-

cacidn de cadenas.
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Segln se describoe y reivindica en la prescntc mo-
moria descriptiva que conste de 22 pﬁginas foiiadgs ¥y escri-=
tas a ndquina por una sola de sus dabas y acdmpafiadas do los
dibujos reglamentarios.

Madrid,,a . 2 9. MAR. 1977
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