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MEMORIA DESCRIPTIVA
La invención se refiere a una máquina para la fa­

bricación de cadenas» adecuada para realizar una pluralidad 
de combinaciones de mallas diferentes en la misma cadena sin 
dificultades particulares, modificando tan sólo Iq. implanta­
ción de un programa, o sustituyendo un programa de cinta por 
otro Una máquina de este tipo comprende elementos funciona­
les adecuados para funcionar selectivamente, es decir, alter­
nativamente, y piezas funcionales comunes que trabajan de 
modo continuo. .

Según la presente invención, la máquina comprende 
un programador de tipo eléctrico con generadores de impulsos 
de mando, medios contadores de impulsos y otros, transducto­
res electromecánicos - de electroimanes y similares - adecua­
dos para predisponer las conmutaciones en los mandos mecáni­
cos, y medios de levas sincronizados con las piezas funciona­
les comunes para accionar las conmutaciones en los mandos me­
cánicos de modo exactamente sincronizado entre las varias sec­
ciones y con las citadas piezas funcionales comunes.

Más particularmente, la máquina - que sirve para 
la fabricación de cadenas, con un programa apto para permitir 
una multiplicidad de combinaciones de mallas diferentes, que 
pueden ser formadas con dos o más alimentaciones de material 
filiforme para la formación de las mallas - comprende para 
cada alimentación por lo menos una sección funcional con un 
grupo de levas accionadas por un árbol de levas y los corres­
pondientes aparatos funcionales accionados por las levas, así 
como un eje motor con levas en rotación continua. Kara rea­
lizar la presente invención, la máquina comprende además:



medios programadores aptos para determinar señales eléctricas 
en función de la combinación implantada; para cada alimenta­
ción, respectivamente para cada sección, por lo menos un 
transductor de tipo electromagnético, apto para suministrar 
un desplazamiento mecánico en un elemento de predisposición? 
un medio do leva do inserción y desinserción sobro el ojo 
motor con levas en rotación continua? un impulsor controlado 
por el citado elemento de predisposición para ser conducido 
a posición de cooperación con la citada leva do inserción y 
desinserción, y en la posición no acoplada do la citada leva, 
para obtener el accionamiento del citado elemento en sincro­
nización perfecta con el eje motor con levas; y medios de 
embrague y desembrague dirigidos por el citado impulsor para 
accionar la correspondiente sección segán el programa defini­
do por los impulsos eléctricos recibidos.

la prosonto invención sorá mojor comprondida si­
guiendo la descripción y el plano adjunto, el cual represen­
ta una realización práctica, no limitativa, dada a título de 
ojomplo de la presento invención. En el plano:

la figura 1 representa una vista frontal secciona­
da parcialmente, do la máquina?

la figura 2 representa una vista frontal opuesta
a la anterior?

las figuras 3 y 4 ilustran dos detalles ampliados 
de la figura 1;

las figuras 5 y 6 ilustran dos secciones locales
segán V - V de la figura 2?

las figuras 7, 8 y 9 ilustran tros esquemas fun­
cionales;



Las figuras 10 y 11 ropresontan una sección axial 
y una sección transversal segdn XI - XI de la figura 10, 
que ilustran una variante con aparato mecánico do mando, y

Las figuras 12 a 15 ilustran otro aparato do mando, 
en una sección axial y en secciones transversales segán 
XIIÍ - XIII de la figura 12, en tres disposiciones diferen­
tes.

Sogán está ilustrado en el plano, la máquina com­
prendo dos grupos, es decir, dos seccionos esencialmente co­
rrespondientes' en la parta derecha y en la parte izquierda, 
esencialmente simótricas mirando las dos partes frontales 
do la máquina. Cada sección, aparto de lo que se describe 
más dotalladamonte a continuación, está constituida ostruc- 
turalmente y do modo do por sí conocido, para re§íizar de­
terminadas elaboraciones partiendo de hilo o equivalente, 
para constituir anillas, os decir, mallas do cadona, con 
operaciones sucesivas en varias fases, accionadas por medio 
do lovas y modios do volanto y do reenvío. Do las dos sec­
ciones de la máquina se describen sumariamente algunas de 
las piezas más importantes y necosarias para la buena com­
prensión do la descripción detallada que sigue do las piezas 
que realizan la invención.

En el bastidor general de la máquina, se indican 
con 1 dos largueros entre los cuales está montado un eje 
do lovas 3 en rotación continua y provisto de una pluralidad 
de lovas, indicadas todas ellas con 5 genéricamente y que 
sirvon, por medio de balancines y otros medios para determi­
nar accionamientos que deben ser repetidos, sea cual sea la 
alimentación en aquel momento, para la formación do las ma-



lias do cadona con ésta. En la parto superior do la máquina* 
ontro los largueros 1 y los soportes Intermedios 7 están mon­
tados dos ejes do levas 9 y 109 indopondiontos y coaxiales, 
quo son accionados del modo que se indica a continuación por 
medio, de correspondientes cadenas 10 y 110, siendo el accio­
namiento alternativo según que deba estar funcionando una u 
otra do las dos secciones de quo está constituida la máquina. 
En los ojos do levas 9 y 109 fray montadas levas quo, actúan- 
do sobro balancines 12 apoyados sobre un ojo común indicado 
con 14, sirven para accionar determinados mandos relativos 
a las correspondientes e independientes alimentaciones para 
la formación do las mallas con el uno o el otro de los mate- . 
riales alimentados. El accionamiento do uno do los ejes do 
levas 9 ó 109 implica el paro del otro do los ojos do lovas 
109 ó 9, y el paro y el accionamiento do estos ejes deben 
ostar establecidos en perfecta sincronización corj. respecto a 
los otros elementos do la máquina y particularmente con res­
pecto al ojo do lovas 3. El accionamiento de estos ejes do 
levas 9 y 109 por medio do las cadenas 10 y 110 debe estar 
subordinado a un programa fácilmente intercambiable y modifi- 
cablo, para obtener determinadas producciones, lo cual os rea­
lizado por medio do los Impulsos eléctricos ya indicados an­
teriormente. .

Para obtener el accionamiento selectivo y ol paro 
también sc-loctivo de los dos ejes do lovas 9 y 109, hay pre­
dispuesta para cada uno do olios la disposición indicada a 
continuación y quo depende de un mando electromagnético co­
nectado con un contador do impulsos o oquivalonto y por un 
mando funcional exactamente sincronizado con ol pje 3.
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Sobro la estructura do la máquina hay articulada 
para la sección do la izquierda, on 16, una palanca do es­
cuadra 18, la cual puede dosplazarseoen un plano paralelo 
o coincidente con un plano que pasa por los ejes de los ár- 

5 . bolos 3 y 9, 9 y 109. Sobre la palanca do escuadra 18 está
i

montado el cuerno del imán 20, la armadura dol cual está ' ,  

combinada con una varilla 22 atraída por un muelle 24 hacia ,
j

abajo y reclamada por la excitación del electroimán 20. So- 
bre la parto inferior de la palanoa 18 está articulado en ^

■ j

10. 26 un elemento de palanquita 2 8, que íléva hn rodillodde
empuje 30 de eje esencialmente ortogonal al del eje 3s sien-j a.

- ^  i  ido desplazablcs el citado impulsor con la citada palanquita 
28 alrededor de la articulación 26 por ofocto de la excita­
ción del imán 20 y respectivamente por la accióq opuesta dol 

20. muelle 24, por cuanto la varilla 20, por medio <|e la articu­
lación 32, está conectada con la citada palanqueta. En co­
rrespondencia con el impulsor 30 y para cooperar con ósto, 
hay montada sobre la leva 3 una leva do perfil axial 34, la. 
cual os susceptible de desplazar hacia el larguero todo el 

20. equipo do impulsor 3 0, de la palanquita 28 y de la palanca
18 contra la acción antagonista elástica antoriormento cita­
da, cuando el imán'20 está desoxcitado y por consiguiente 
el muello 20 ha desplazado hacia abajo la palanquita 28 y 
por tanto el impulsor 30 para presentarlo en posición acti- 

25. va con respecto a la leva 34. Eo ello so deduce que ol man­
do por medio dol imán 20 impone una predisposición dol im­
pulsor 30 a la acción por parte do la leva 3 4, on un momen­
to cualquiora, cuando en correspondencia con ol impulsor 30 

se encuentra la parte monos sobresaliente dol perfil frontal,

1



©s decir axial» de la leva 34? realizada esta predisposición»
el desplazamiento del Impulsor 30 y por consiguiente de todo!
el equipo que ostá ligado por la palanca 18 es accionado por 
la leva 34 on perfocto sincronismo con las otras levas 5 del 
o je do levas 3. En la parte izquierda, mirando la, figura 1, 
el impulsor 30 está dispuesto encima üél Ojo 3 y está some­
tido - como ya se ha dioho - a la acción do un muelle 24 qtio 
dosplaza el iríipul3or 30 a la posición de predisposición a 
ía acción por parto de la leva 34.

En la parte derecha, mirando siempre la figura 1, 
la disposición para el accionamiento do la cadena 110 o dol 
eje 109 ostá invertida» on el sentido do que una palanca 118, 
equivalente a la 18 ostá articulada en 116 on ol bastidor 
y lleva ol imán 120, presentando una palanquita on la parto 
do debajo dol eje do levas 3 7 P°r consiguiente el Impulsor 
130 ostá dispuesto-debajo do uha leva frontal 134, corres­
pondiente a la 34 de la disposición opuesta. la armadura dol 
imán 120 en esto casi reclama, por levantamiento por medio 
do un tirante 132, una palanquita 128 y por consiguiente el 
impulsor 130 hasta la posición do predisposición a la acción 
por parto do la leva 1 3 4* Para el rosto, la disposición es 
equivalente a la descrita anteriormente» combinada con la
leva 34.

Volviendo a la disposición combinada con la leva 
3 4, en el exterior del larguero 1 sobro ol eje 3 está mon­
tado - por medio do un manguito 36 y do cojinetes do rodi­
llos 38 - un equipo loco 4 0, que constituye el elomento con­
ducido de un embraguo frontal de dientes, estando conectada 
con el citado elemento conducido la rueda para cadena 42 que



es motriz por la cadena 10 de la transmisión al ojo do le­
vas 9 on la sección correspondiente. Sobre el manguito 3 6, 
que está bloqueado rotativamente y axialmento so]orc ol eje 
3, está montado do modo doslizablo poro rotativamente blo­
queado sobro áste» ol elemento motor 44 del em.brp.guc fron­
tal do dientes 4 0, 44 anteriormente mencionado, estando so­
licitado ol citado elomonto 44 a embragar por muelles 46 

que reaccionan sobro el manguito 35 y por consiguiente so­
bro el 3, para empujar el elomonto. motor 44 hacia el largue­
ro. Un diento elástico 48 está montado sobro ol elomonto mo­
tor 44 para cooperar con los dientes dol elomonto conducido 
4 0, con ol objeto do asegurar el contrado y la posición más 
adecuada para prodisponcr ol embrague al acoplamiento. So­
bre el elemento motor 44 hay provista una garganta anular 
44A, la cual ostá engranada con el extremo provisto do rodi­
llo do una palanca articulada 5 0» en 52 do la estructura 
fija, siendo susceptible do determinar el desembrague dol 
acoplamionto do diontos frontalos 4 0, 44 contra la acción 
dol muelle 4 6, cuando la citada palanca 50 os desplazada 
en el sentido do la flecha f3? esto está determinado por 
ol empujo quo os ejercido por el equipo 18, 20 dol impulsor- 
3 0, cuando esto último es accionado por la leva 34 on ©1 
sontido corrospondionto al do la flecha f3* Para obtonor 
osta transmisión, hay provista una pequeña columna 54 dos­
lizablo en un asiento a propósito formado en el bastidor 
1 y que ostá apoyada por una parto sobro la palanca 18 y 
por la otra parto sobro una regulación por tomillo 50A do 
la palanca 50. la disposición os tal, que los mismos mue­
lles 4 6, quo tienden a ombragar ol embrague frontal 40, 44»



actúan por medio do la regulación 50A sobro la columnita 
54 y por consiguiente sobro ©1 equipo 18, 20 del imán, para 
solicitarlo alrododor dol ojo 16 con el impulsor 30 hacia 
la leva 34, mientras la leva puedo eletorminar el desplaza­
miento do la columnita 54 on la dirección do la flocha f3 
para determinar el desembrague contra la acción de los mue- 
lle's 46. la columnita 54 presenta una cabeza extorior en 
forma do platillo, sobro ol cual se haco actuar m  elemento 
do bloque do guillotina 56, el cual olomonto do guillotina 
ostá articulado on 58, siendo accionado por un segundo imán 
60 situado qn la parto oxterior dol larguero 1. Esto ole- 
monto 56, debajo oportunamente, rotidne la columnita 54 on 
la posición que 03tá alcanza por el accionamionto do la pa­
lanca 18, hasta un mando eléctrico en el imán 60. Ibr consi- 
guionto, con el accionamionto combinado coii ol eloctroimán 
60 se determina ol rotomo a la posición do desembrague dol 
embrague 4 0, 44, bloqueando on estas condiciones la colum­
nita 54 independientemente de la acción cíclica do empuje 
en la dirocción de la flocha f3 y óo autorización al retor­
no on dirección opuesta do la columnita 54, que os acciona- 
ble por parto de la leva 34.

Así, el imán 20 determina la predisposición al de­
sembrague, la leva 34 establece la fase exacta cj.ol desembra­
gue y el electroimán 60 impone la duración dol cj.°SQrQfrraguo 
y por consiguiente la duracióh dol paro do la transmisión 
accionada por la cadena 10 y por tanto do las lovas 9 y de 
toda la sección correspondiente. Una disposición ovontual- 
monto inversa os accionada con la leva 134 y con ol impul­
sor 1 3 0, el cual actúa por medio do la columnita 154 sobro



la palanca 150 correspondiente a la 5 0, en tanto que un imán 
160 acciona un elemento de guillotina 156 equivalente al 56. 
Con 144 se indica el elomento motor del embrague correspon­
diente, provisto de una garganta 144A para ía maniobra por 
parte de la palanoa 150. i -

Sogán está ilustrado detalladamente en la parto 
izquiordá de la figura 2, en la garganta 144A dol elomento 
motor 144 dol embrague anteriormente mencionado so acopla 
tambión una corredora o rodillo de accionamiento conducido 
por una palanquita 170 articulada en 172 en un soporte dol 
bastidor, estando desarrollada la palanquita 170 en forma do 
balancín con un impulsor do regulación 170A, quo os adecuado 
para actuar sobre una varilla 174 deslizable sobro ol basti­
dor para determinar un desplazamiento en una dirección con­
tra la acción do un modio antagonista, do modo a ;doterminar 
un posicionamionto por modio do la varilla 174, qn fase con 
el embrague y ol desembrague del embraguo frontal 140, 1445 

osto mando sirvo para programar oí dosplazamionto transver­
sal do una "cabeza porta-plato" para permitirlo hacer dos ti­
pos de mallas. Una disposición análoga está predispuesta para 
el embraguo 44 anteriormente descrito. Otro sistema do manio­
bra - todos ellos subordinados al desplazamiento de embraguo 
y desembrague dol elomento motor 44 o respectivamente 144 -

i

están provistos para actuar sobro los elementos activos do la 
máquina quo deban entrar en f m e  iones y sor excluidos do fun­
cionamiento en relación con ol programa impuesto para obte­
ner las variaciones do conformación o respectivamente do es­
tructura do las mallas y con el cambio do las alimentaciones 
do las mallas para obtoner a baso del programa una cadona do
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■una conformación particular impuesta por ol programa do tipo 
eléctrico do impulsos o equivalentes. Una disposición aná­
loga a la anteriormente descrita está combinada con el ele­
mento 44.

En esencia, para cada sección alternativamente en 
funcionamiento do la máquina (siendo dos las soepionos pre­
vistas en la máquina ilustrada, poro ástas pudiondo también 
estar presentes on námoro mayor), hay provisto un funciona­
miento continuo do los elementos que son comimos a las dos 
soccionos y que son dirigidos por las levas 5 del eje do le­
vas 3, ón tanto que están provistos funcionamientos alterna­
tivos do los elementos pertenecientes a cada una de las dos 
secciones por medio de los ojos do levas 9 ó 109, 9.u° son 
accionados alternativamente y por medio do los mandos ulte­
riores subordinados a los movimientos anteriormente indica­
dos de mando de los embragues. Obsérvese que el embrague o 
el desembrague están perfectamente controlados al comienzo 
y al final dol período de desembrague o respectivamente dol 
período do embrague, por cuanto os siempre la leva 34 ó 134 
la que determina los desplazamientos del tren del eldmento 
motor 44 on la carrera do embrague y on la carrera do desem­
brague; las dos levas 34 y 134 estando montadas en porfocta 
sincronización mútua on el ojo 3» so asegura do oste modo 
la porfofita sincronización do los movimientos, ya sean re­
lativos a olomontos comunes a las dos soccionos, ya sea re­
lativos a las soccionos individúalos puostas alternativa­
mente on funcionamiento.

En la figura 7 so ilustra un osquoma do circuito 
funcional correspondiente a una disposición do d03 alimenta-



cionos. En esto esquema, con 102 está representado un progra­
mador, con 104 un conjunto do microbontactos y con 106 y 108

, i .

dos olectro Imanos; la máquina ostá subdividida on dos soc-i l
cionos 110A y 110B 5 cuando debo son accionada la- parto 110A, 
ol programador 102 señalará on tal caso un valor "Y" a trans­
mitir por modio dol micro contacto al electroimán 106 y hará 
do modo quo la parto do la máquina dirigida por osto circui­
to giro tantas vueltas como soa ol valor de 11 Yn, para pro­
ducir otros tantos elementos do cadena, alcanzando osto va­
lor, el contacto 104 so disparará abriendo ol circuito do 
la parto 110A y cerrando ol circuito do la parto 110B, y 
por tanto során hechos olemontos diferontos on número Z 
igual o difórente do Y, poro, con forma, o tipo c|iferonto. 
la cinta programadora puodo sor preparada para una cadona 
quo puodo repetirse desdo una voz a infinitas v q c o s ,  con 
un número infinito de combinaciones, en la práctica, con la 
cinta programadora so pueden obtener programas talos cornos 
1+25 1+45 1+65 1 +1; 2+1 on una misma cadona. Esto puede 
también sor obtonido con un circuito programado on cuonta- 
impulso 3 y particularmente con seis contado ros dQ impulsos 
para un programa como ol indicado. Haciendo referencia a la 
figura 7, se puodo considorar por ejemplo que on la parto

i
110A do la cinta hoya un elemento "Y" correspondiente a 1 y 
que on la parto 110B haya el elemento "X” correspondiente 
a 2, 4, 6, 4, y 25 poniendo la máquina on marcha, la parto 
110A de ásta so moverá dando lugar al primor olomonto do la 
cadona, os decir, ol circuito será cerrado y los circuitos 
controlados por el drnán 106, on tanto quo la parto 110B 
do la máquina quedará parada, en este momento, ol micro con-



•tacto 104 dispara ol circuito do 110A para cerrar el cir­
cuito do 110B, en esto caso, nX" que tonga por ejemplo un 
valor 2, dará 2 impulsos al imán 108 por modio dol contac­
to 104 y por tanto hará quo la máquina d<5 dos giros, los 
cuales corresponderán a dos elementos do la cadena; a conti­
nuación el micro contacto 104 volvorá acerrar el contacto 
do 110A para formar otro olomcnto "Y", y dospuós estará 
nuovamonto on la parto 11033 para formar cuatro olomontos 
nX"j do osjso modo so alternarán los movimientos, cerrándo­
se una ve a ol circuito do 110A y una voa ol circuito do 
110B, haciendo todavía 6 mallas, luego 4 y finalmente 2 on 
la parto 110B, en tanto quo on la parto 110A sorá bocho in­
tercalado con ol elemento nX", un olomcnto MYM.

En la figura 8 so ilustra un osquoma electromagné­
tico do cuatro alimentación©», on ol cual con 201 y 202 
ostán indicados dos conjuntos do micro contactos, con 2 0 3, 
204, 205 206 otros tantos olectroimanes corrosppndiontos a 
las soccionos 203S, 204S, 205S, 206S, y con 207 ol progra­
mador. Sara explicar ol funcionamiento, doho considerarse 
la división do la máquina y dol circuito oloctrpmagnótico 
on las secciones o partos antoriormonto citadas. En osto 
caso, insertando una cinta pro granado ra quo dirigo los mi­
cro contactos y los imanos con un programa proestahlocido 
"X", "Y", "Z", "J", y accionando la máquina, so tendrá uha 
cadena con cuatro tipos diforontos do olomontos, con combi­
naciones que puodon sor on námoro infinito. Considérese ce­
rrada la parto 203S dol circuito, os decir quo ostd inser­
tado ol microcontacto 201 quo recibo ol impulso "X" do la 
cinta programadora; so proveerá así a transmitir el citado



imp'ulso al olootro imán 203 y ósto hará do modo que la parto 
203S dirigida por ol circuito dol citadomimán giro tantas 
vuoltas como soa ol valor do "X"; alcanzado esto valor, ol 
microcontacto 201 abro ol circuito do la parto 2O3S, cerran­
do simultánoamento ol circuito do la parto 204S, que pondrá 
on funcionamiento otra parte do la máquina; ósta permanece­
rá on funcionamionto do modo a hacer un m3moro do olomentos 
•'Y” diforante o igual a "X", poro do forma diforonto. Una 
voz ha casado ol impulso "Y" dol programa, la parto 204S 
doja do funcionar, on tanto se iniciará ol impulso dohido 
al valor "Zn, quo pondrá on funcionamionto el micro contacto 
202 para accionar el imán 205 y por consiguionto la parto 
205S do la máquina, una voz alcanzado esto valor, ol micro- 
contacto 202 abro ol contacto dol circuito de la parto 
205S, comando el circuito do la parto 206S y accionando 
ol imán 206; esta parto 206S girará tantas vueltas como 
soa el valor do "J". A continuación ol ciclo so ropotirá, 
o bion con ol mismo programa o con programas diferontos es­
tablecidos.

La máquina tambidn puodo tenor más do cuatro ali­
mentaciones, en función de los tipos do elementos que se re­
quieran en una cadena.

En la figura 2 está ropresontado un circuito do 
una máquina do cuatro alimentaciones programadas por medio 
do cuatro contadores do impulsos 301? 3 02, 303 y 304» dondo 
se leerán los valores preestablecidos dol programa "X, Y,
Z, J", con 305 está roprosontado un roló, con 306, 307, 308 
y 309 están indicados microcontactos y con 310, 311» 312 y 
313 otros tantos y correspondientes imanes. Tambión on esto



caso se considera la división do la máquina y del circuito 
on una parto A, una parto B, una parto 0 y una parto D.
So considera quo so acciona la máquina cuando ol roló 305 
ostá on la posición 0, por tanto, después da habar cerrado 
©1 circuito do la parto A, ol contador do impulsos 301 trans 
mitirá ol valor "X" al micro contacto o cuentagolpes 306, 
ol cual haoo accionar el imán 310, y asi sorá accionada la 
parto A do la máquina, que hará tantos giros como quodan 
ostablocidos por ol valor •♦X" y producirá "X" elementos do 
cierto tipo 5 dospuós ol rol¿ 3°5 so desplazará a P comando 
ol circuito,do la parto B, accionando por modio dol imán 
311 otra parto de la máquina; una voz alcanzado ©1 valor "Y" 
ol roló 305 s© desplazará a Q, corrondo ol circuito do la 
parto C y por consiguionto poniondo on accionamiento otra, 
parto do la máquina, quedando ésta on accionamiento hasta 
alcanzar ol número do ©lamentos "Z" diforonto o igual a "X" 
o "YN, poro do forma diferente; una voz ha cesado ol impulso 
dobido al contador do impulsos, ol relé 305 so dosplaza. a 
R para corrar el circuito do la parto D; también on osto 
caso, ol imán 3 13, por modio dol impulso rocibiqlo, hará gi­
rar la parto D do la máquina tantas vocos como soa ol valor 
i'ji»; on osto momento ol rolé 305 volverá a la posición 0 
para reanudar ol ciclo.

Según la variante do las figuras 10 y 11 (on las 
cualos los olomontos corrospondiontos a los dol ojampio an­
terior ostán indicados con los mismos númoros do roforoncia) 
con ol conjunto 2 8, 32, 22 dirigido por ol olootro imán 20 
ostá combinado un oxtromo 402A do una palanquita 402 arti­
culada on 404 sobro la ostructura fija 1. El oxtromo 402B,



opuesto al 4-02A, do la palanquita 402 actúa de arriba hacia 
ahajo sobro ol extromó móvil 406A de una palanquita 406 quo 
está articulada on 408 sobre la estructura fija; lá palanqui­
ta 406 os porfilada para acopiarse dobajo dol cabezal 54A db 
la varilla 54 destinada a actual* sobro la palanca Í8 articu­
lada en 16 y quo llova el oíootro imán 20 * la palanquita 406 
está soíicitaáa a la posición do debajo del cabezal 54A por 
un muelle tractor 410.

En las condiciones ilustradas en el plano, que co­
rresponden a'las condiciones do la figura 3 dol ejemplo ante­
rior, el impulsor 50A del brazo 50 actúa sobro ol cabezal 
54A de la varilla 54, la cual, sin embargo, es impedida de 
desplazarse hacia la palanca do escuadra 18 por la presencia 
de la palanquita 406,; cuya función os similar a la do la pa­
lanquita 56 dol ejemplo anterior; con respecto a osto ejomplo, 
está tombidn suprimido, adomás de la palanquita 56, ol corres­
pondiente electroimán 60, por cuanto la palanquita 402 y 402B 
cumplo la función anteriormente confiada al imán 60. Cuando 
el imán 20 reclama hacia arriba el conjunto 22, 32, 2 8,, la 
palanquita 402 os desplazada de modo tal quo el pxtromo 402B 
desciende y haco bajar la palanquita 406 contra ía acción dol 
muelle 410. Es así posiblo desvincular el cabezal 54A y permi­
tir ol desplazamiento do la varilla o columnita 54 para la 
misma función quo on el ejomplo antorior está subordinada al 
mando por parto del imán 60.

la suprosión dol imán 60 evita inconvenientes on 
la eventualidad do una falta do corrionto quo dosexcito si­
multáneamente los dos electro imanes 20 y 60.

Sogún la variante do las figuras 12 a 15, hay pro-
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visto un mando alternativo con rospocto al realizado por ol 
electroimán 160 del ejemplo anterior. Taníbián en esta reali­
zación modificada so evitan los inconvenientes que eventual- 
mente puodan presentarse en ol funcionamiento de la máquina 

5 . - con los consecuentes posibles daüos - en eil caso do falta
do corriento y de dosoxcitaoión simultánea do los dos Imanes

t

120 y 1 6 0.
Segán esta variante, la columnita 154 está contro­

lada por un elemento do bloquoo do guillotina 456, equivalen— 
1 0, te al 156 del ejemplo anterior (poro en la parto inferior en

i

voz do la parto superior), ol cual ostá articulado on 458 y 
os atraído contra la columnita 54 por un muollo 457. En ol 
elemento 456 ostá articulado en 460 un fiador 462 porfilado 
on su propio extremo inforior 462A para cooporar .con una cla- 

1 5 . vija 464 conducida por un disco 466 que gira con ol ojo motor 
3 . El fiador 462 ostá solicitado por una clavija elástica 468 

en la dirección indicada por la flecha f20 hacia la periferia 
del disco 466 alrededor del perno 460. En el elomonto 456 os­
tá además articulado con un perno 470 un elomonto do bloquoo 

20. 472 quo está provisto do un diento 472A y de un apéndice 472B5
un muelle 474 atrae ol elemento 472 on la dirocción do la flo­
cho f22, en tanto quo on sontido contrario el extremo 472B 
puedo sor atraído en la dirección de la flecha f24 por ol ex­
tremo 476A do una palanquita 476 articulada on 478 sobro la 

25. ostructura fija, la palanquita 476 con ol propio extremo 476B
opuosto al extremo 476 ostá influenciada - por medio do una 
clavija 477 - por ol electroimán 120 y por la palanquita 128 

quo conduce ol palpador 130 quo coopora con la lova 134.
Hasta quo ol electroimán 120 os excitado y por tanto
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roclama hacia arriba el extremo 476B do la pal encuita 476, ol 
extremo 476A de esta palanquita mantiene ol elemento 472 contra 
la acción dol muelle 474 con el extremo 472A levantado (ver 
la figura 1 5 ), y por consiguiente desengranado dol extremo su-f

5 , porior dol fiador 462! ésto queda así libro para .oscilar alre­
dedor dol pomo 460 en sentido opuesto a la flecha f20, cuan­
do la clavija 464 alcanza y robasa el extremo 462A dol fiador 
4625 en oste caso, el olomonto do guillotina 456 permanece en 
el asiento en ol cual éste es oonducido por ol muelle 457, pa­

lo. ra retener la cabeza do la columnita Í54 ó .impedir que la Co—
lumnita cumpla Su pzfopia acción sobro ol olomonto de soporto 
118 del electroimán 1 2 0, impidiendo así que ol embrague 144 
sea engranado. Cuando os hecha descender la palanquita 476 
por la dosoxcitación del imán 120, el extremo 47¡6A es olova- 

1 5 . do en dirección opuesta a la flecha f24, y así ojL muelle 474
produce una rotación do la palanca 472 en la dirección do la 
flecha f225 el apéndico con diento 472A desciendo entoncos 
para interferir el fiador 462 y ésto quoda impodido do dos- . 
plazarso en dirección opuesta a la flecha f20 cuando sobro 

20. ésto actúa la clavija 464. En estas condiciones, la acción do
la clavija 464 se manifiesta como un conjunto rígido que está 
constituido por los olomentos 462 y 456 bloqueados uno con 
otro por el apéndice 462A quo ha doscondido dol modo ante­
riormente dicho 5 sigue do esto quo la clavija 464 produco ol 

25. desplazamiento del conjunto 462, 456 alrededor dol pomo 458
osoncialmonto on dirección opuosta a la flecha f2 0, lo quo 
determina ol alojamionto dol olomonto do guillotina 456 do la 
caboza do la columnita 154 y por tanto doja libro esta colum­
nita, para quo ésta cumpla con su propia acción y permita el

I
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acoplamiento del embrague 144»
So entiende que el plano no ilustra más que un

ejemplo dado tan sólo como demostración práctica do la pro­
sonto invención, puliendo ósta variar en sus formas y dispo­
siciones sin por ello salirse dol ámbito dol concepto que 
constituyo la base la invención en si.

10.

15.

20,

25»

REIVINDICACIONES

Doscrito oí objeto dol presente invento, so decla­
ran nuevas y do propia invención las siguientes reivindica­
ciones, con prioridad do la solicitud Italiana 9393 A/76 dol 
30 do Marzo do 1976.

1. - .Perfeccionamientos en máquinas para la fabrica­
ción de cadenas, adecuada para realizar una pluralidad de com­
binaciones do mallas diferontes on la misma cadena, que com­
prendo soccionos do elementos operativos adecuados para fun­
cionar selectivamente, os decir alternativamente, y partos 
operativas comunes que funcionan do modo continuo, caracteri­
zados por el hecho de comprender ún programador do tipo eléc­
trico con impulsos do mando, medios contadores de impulsos yj
otros, tran3ductoros electromecánicos - de electroimanes o 
similares - adecuados para predisponer las conmutaciones en 
los mandos mocándoos, y modios do lovas sincronizados con las 
partes operativas comunes para accionar las conmutaciones en 
los mandos mecánicos de modo exactamente sincronizado entro 
las distintas soccionos y con las citadas partos operativas 

comunes.
2. - Perfeccionamientos sogán la reivindicación añ­

ado cuado para permitir una multipli-torior, con un programa



cidad do combinaciones de mallas diferentes, formablos con 
dos o más alimentaciones do material filiformo para la forma­
ción de las mallas, comprendiendo la citada máquina para ca­
da alimentación por lo monos una socción operativa con un con­
junto do levas accionadas por un ojo do levas y los correspon­
dientes aparatos operativos accionablos por las levas, y com­
prendiendo adoná3 la citada máquina un ojo motor con levas on 
rotación continua, caracterizada póf el hocho do comjprondor:

- medios programadores adecuados para determinar 
señales eléctricas on función de la combinación implantada;

- para cada alimentación o respectivamente para 
cada socción, por lo monos un transductor do tipo olee tro nag-4 
nético adecuado para suministrar un desplazamiento mecánico 
en un olemonto de predisposición;

- un medio de levas do inserción y dcsinserción on 
el citado árbol do lovas on rotación continua; i

- un impulsor controlado por el citado, elemento do 
prodisposición, para sor conducida a la posición do coopera­
ción con la citada leva do inserción y dosinsorción, y en la 
posición desacoplada con la citada leva, para obtenor un mando 
dol citado elemento perfectamente sincronizado con el ojo mo­
tor con levas; y

- medios do embrague y desembrague dirigidos por ol 
citado impulsor para accionar la corrospondiontcf socción so- 
giün ol programa definido por los impulsos eléctricos recibi­
dos.

3.- Perfeccionamientos sogén las reivindicaciones 
antorioros, caracterizados por ol hecho do comprender, para 
cada sección que debo ser dirigida alternativamente con ros-



poeto a las otras, un equipo oscilante con un olo otro imán 
adecuado para desplazar una palanquita con impulsor para con­
ducirla a la posición inactiva y a la posición do cooperación 
con una leva ©n rotación oontínua de un oje motor con lovas, 
siendo la citadá leva adocuaáa para desplazar, por medio del 
impulsor, ol Citado equipo contra una acción antagonista, y 
ol citado equipo comprendiendo medios para el areionamionto 
do un embrague entro ol citado ojo motor y una transmisión 
para ol ojo dó lcVaá do la citada socción? ostando además 
provistos medios para mantener la disposición alcanzada por 
Ofocto dol empujo do la leva duran to un námoro do giros pro­
visto on ol programa.

4. - Porfoccionaniontos sogdn la reivindicación 3, 
caracterizados por ol bocho de comprondor los citados nodios 
un nodio fiador quo intorviono en la transmisión mecánica 
entre ©1 citado equipo y ol embrague, bajo el mando dol cita­
do oloctroimán o do un electroimán específico paya el citado

mando.
5. - Perfeccionamientos sogán las reivindicaciones 

1 ó 2, caracterizados por ol hocho do comprender ol progra­
mador: un soporto do registro dol programa sustituiblo o con­
mutable y combinado con ¡nodios do lectura? microintorruptoros 
controlados por los citados medios de lectura dol programa, 
contadoros do impulsos y otros olomontos? ol citado progra­
mador ostando oncargado do excitar y dosoxcitar los electroi- 

manos.
6. - Perfdccionamiontos on máquinas para la fabri­

cación do cadenas.
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Según se describo y reivindica en la presente me­
moria descriptiva que consta do 22 páginas foliadas y escri­
tas a máquina por una sola de sus Caitas y acdnipaíiadas de los 
dibujos reglamentarios.

Madrid, •> a 2 9. MAR. 1977

mpc.



M
E

T
A

LM
E

C
C

A
N

IC
A

 
G

0R
1 

&
 Z

U
C

C
H

I 
M

G
Z 

S
.p

.A
. 

10
 

H
oj

as
 

H
oj

a



M E T A L M E C C A N IC A  G O RI & ZU C C H I M G Z  S .p .A .



10 Hojas Hoja 1

Madrid,a *2 r  v."\' i ü íiñN .'“íí
P.a-



METALMECCANICA GORI & ZUCCHI MGZ S.p.A. 10 Hojas Hoja 2

F ig .2

V!

P»«íco'o: JOSE F. NIETO



METALMECCANICA GORI & ZUCCHI MGZ S.p.A. 10 Hojas Hoja 3

Madrid, a o P 
p.a. í!¡



METALMECCANICA GORI & ZUCCHI MGZ S.p.A. 10 Hojas Hoja 4

F ig .4
1 2 0  116 1 1 6 0  1 50

Madrid, a
p.a. ' * ,J/iJAIME I3ERCÍÎ P.|

^"yisKfi r¡r.V;l¡: w n iTQ"



METALMECCANICA GORI & ZUCCHI MGZ S.p.A. 10 Hojas Hoja 5

¡fiado: JOSE r. NüETO



METALMECANICA GORI & ZUCCHI MGZ S.p.A. 10 Hojas Hoja 6

A 3  C 0
------ > / ------ * ------ / — * ------------------------------ \  -------------------------

F¡g -7
110 A 110 B

1 *' 1 *N f  ^  " 1 ‘

Fig.8
203S  2045 205S 2065

204 203

firmado; JOSE F. NIETO



METALMECCAN1CA GORI & ZUCCHI MGZ S.p.A. 10 Hojas Hoja 7



METALMECCANICA GORI & ZUCCHI MGZ S.p.A. 10 Hojas Hoja 8



METALMECCANICA GORI & ZUCCHI M6Z S.p.A. 10 Hojas Hoja 9

Fig .12



METALMECCANICA GORI & ZUCCHI MGZ S.p.A. 10 Hojas Hoja 10


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



