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MEMORIA DESCRIPTIVA
le presento invención so refiero a doaificadoraa ponderales 

que funcionan en dos fases, a saber, una primera fase en el curso de 
la cual la mayor parte de la dosis se vierte en el receptáculo do la 
dosificadora con un caudal relativamente importante. Es la fase de 

5, "desbaste" o de "dosificación previa" y luego hay una segunda fase, 
la de "aportación", durante la cual se vierte el resto de la dosis, 
con un caudal más pequeSo que en la fase precedente, hasta que se con 
siga la dosis deseada.

Dada la pequeHa magnitud relativa del caudal de aportación, 
10. es recomendable que la cantidad de producto vertido en el curso do la 

fase de dosificación previa se ajuste lo más posible al valor aspad* 
fieado, sobre todo por defecto, pues los errores en este sentido da* 
rían lugar a una prolongación inoportuna de la duración de la fase do 
aportación,

15* Se sabe que, cuando el instrumento de pesaje o detector do
' . carga de la dosificadora está cerca del equilibrio, la caída de los

iSltimoa trozos de producto puede dar momentáneamente un peso aparente 
superior a la tara, debido a la fuerza viva producida por la caída de 
estos trozos. Como resultado, pues, se tienen desviaciones por defee- 

20, to en la determinación de la dosis previa, desviaciones que se redu* 
cen generalmente por un amortiguamiento de las oscilaciones del ins­
trumento de pesaje.

Este amortiguamiento tiene por inconveniente aumentar el 
tiempo de respuesta del instrumento y, en consecuencia, reducir la 

25# precisión en los resultados#
La presente invención tiene principalmente por objeto crear 

un dispositivo de compensación dinámica para dosificadora ponderal 
del tipo anteriormente citado, que permite limitar los efectos de la 
fuerza viva durante la etapa inicial de la pesada#'

Este dispositivo comprendo fundamentalmente un cuerpo pesan30.
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te, por ejemplo una bola, que está en suspensión mediante un vínculo 
flexible e inextensible en el bruno u árgano equivalente del ínstru- 
mente de pesada y puede deslizarse con un pequeño juego en una oube- 
ta vertical provista de un liquido en el que esta cuerpo no flota* 

y# Oh dispositivo de este tipo presenta la ventaja de respon­
der sin juego a los movimientos del brazo del instrumento de pesada 
para dar lugar a una pórdida de la calibración momentánea que se pro­
duce desde el momento en que el soporte ya no está tenso y que deja 
de producirse inmediatamente Raspuda de que dicho soporte vuelve a

10* tensarse de nuevo*.
la cubeta presenta, bajo el cuerpo pesante, un conducto de 

paso provisto de una válvula de retención dispuesta de modo que lo o& 
ture cuando el cuerpo pesante descienda hacia el interior de la cube­
ta y, por el contrario, le abra cuando este cuerpo cuba, estando, di-

19, oho paso en comunicación tamblón con la cubeta, por encima del cuerpo 
pesante. Su estas condiciones, el cuerpo pedante puede subir por el 
interior de la cubeta sin encontrar gran resistencia, pero no puede 
descender más que lentamente, lo que asegura una pórdida de la calibro 
ción, en oí momento en que la velocidad de descenso del brazo sea su*

20, perior a la del cuerpo pesante,
Medios tales como un segundo pasaje dotado de un obturador 

comandado, por ejemplo por una electroválvula, permiten anular el efag! 
to do la válvula de retención, con el fin de suprimir la pórdida de c& 
libración.

23, A continuación, se expone la deeeoipción referida al dibujo
que figura como anexo, dada a titulo de ejemplo no limitativo, median­
te el cual se podrá comprender mejor la forma de realización de la in­
vención, en la inteligencia de que las peculiaridades que ce deriven 
tanto del dibujo como del propio texto forman parte de la mencionada 

1 0 * in v e n c ió n .
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dicho dibujo!
La. Fig. 1 es una vista en sección vertical de un dioposit̂  

vo de compensación de conformidad con la invención y en doMe la 
electrcválvula está cerrada! y

$4 La Fig, 2 representa el mismo dispositivo en el que la
olectroválvula está abierta*

Bn el e jemplo de realización representado en el dibujo* el 
dispositivo de compensación tiene una cubeta (1) constituida funda­
mentalmente por un basamento (2) en el que está embutida# con la In- 

10. terposición de una junta de eetanqaaidad (3)# una camisa (4)#
El basamento (2) se prolonga hacia arriba en una pared ci­

lindrica (9) que determina la formación* en 01 interior de la camisa
(4) # de un espacio anular (6). La camisa (4) se termina en un rebor­
de (7) en el que encaja una tapa (9) que tiene un conducto vertical

15# central (9)#
El fondo de la base (2} está atravesado por una perfora­

ción vertical central (10) cuyo borde superior se une con la pared
(5) mediante una superficie troncocÓnica (11)# abocinada hacia arri­
ba. Esta perforación está normalmente obturada# en su parte superior#

20* por una bola-válvula (12)# de mayor diámetro que dicha perforación# 
que se apoya en el fondo (11)*

En su parte media, está en comunicación permanente con el 
espacio anular (6) gracias a canales radiales (13) y termina en la 
parte inferior en una cámara central (14)*

2,5* Esta cámara contiene una elactpoválvula (19) que puede ob­
turar la extremidad inferior de la perforación (10) y está alejada 
en una culata (16) que se fija en forma estanca bajo la base (2).

Un resorte (17) repone a la olectroválvula a su posición
do cierre*

30* Alrededor del asiento (19) de la eleetroválvala están pro-
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vistos# en el feudo de la base (2)# canales verticales (19) que ponen 
en comunicación permanente la cubeta (1) con la cámara (14),

Bh la cubeta (1) está alojada una bola (20) que puede Reali­
zarse con pequeHo juego en el interior de la pared cilindrica (5) y ca­

pí td suspendida por atedio de un tomillo central (21) de un hilo flexible 
0 inexteaaible (22) que salo por la perforación (9) de la tapa (8)#

B1 hilo (22) está unido, gracias a una bola de plomo (23) y 
a un tomillo de ajuste (24)# a un caequillo (25) deatinado a fijarse en 
el braco a órgano equivalente de una doeificadora ponderal# no represen?* 

10, teda.
La cubeta (1) ae llena con un liquido tal como aceite# en el 

que no flotan las bolas (12) y (20)*
El dispositivo que se acaba de describir puede funcionar como

sigue!
15# Cualquier movimiento del brazo hacia arriba va acompasado por

una subida de la bola (20)# lo que se traduce por una aspiración en la 
bola-válvula (12)# Esta última se levanta, permitiendo al líquido des­
plazado por la bola (20) circular en el espacio anular (6), loa canales 
radiales (13) y la perforación central (10), La bola (20) actúa sobre 

20# el braco en forma semejante a una tara cuyo valor sea igual a la dife­
rencia entre el peso de la bola (20) y el empuje de Arquimedes que di­
cha bcla sufre, en la cubeta (1)*

Guando desciende el brazo# es preciso distinguir dos casos! 
a) La eleotroválvula (15) está cerrada (etapa de dosificación 

25# previa# Pig* l). La válvula esférica (12)# al obturar la perforación 
(10)# impide que el liquido situado bajo la bola (20) pueda escaparse 
con rapidez y al hacerlo lentamente# el movimiento de la bola queda smog 
tiguado# Si el brazo desciende más rápidamente que la bola (20)# o! hilo 
flexible (22) se afloja y el brazo sufre por lo tanto# una falta de tara- 

30# do que compensa loe efectos de la fuerza viva#
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b) La electro-válvula está abierta (etapa de aportaoiÓn, fig# 
2)# El Líquido situado bago la. bola (20) puede pasar entonces por; loe 
eaaalea (19) al interior de la cámara (14) y desde aquí volver a sabir 
a través de la perforación (10), les canales radiales (13) y el espacio 

$$ anular (6)# Por consiguiente, la bola puedo seguir hacia abajo loa movi­
mientos del braso sin amortiguamiento notable# No hay, pues# pérdida de 
la calibración#

Ni que decir tiene que el modo de realización representado 
no es mdq que un ejemplo y que se podría modificar# especialmente media& 

10% te la sustitución de elementos técnicos equivalentes, sin salir por ello 
del maree de le, invención#

N O T A
R E I V I N D I C A C I O N E S  

ge reivindica como objeto de la presente Patente de Invención! 
15 # ia+-Diepoaitivo auxiliar de compensación didámleta para doéifi-

cadoras ponderales, caracterisado por el hecho de constar de un cuerpo 
pesante, suspendido por un vínculo flexible e inoxtensible dei brazo 
del instrumento do pesada de la doeifioadora y que puede deslizarse con 
pequeño juego en el interior de una cubeta vertical provista de un lí* 

20# quido en el que no flota este cuerpo, figurando un conducto de paso pro­
visto de una válvula de retención dispuesta do tal modo que obtura el 
mencionado paso cuenco el cuerpo pesante tiende a bajar a la cubeta y# 
por el contrario, a abrir al mismo si dicho cuerpo pesante tiende a su­
bir, estando practicado el aludido paso en la cubeta debajo del cuerpo 

29# pasante y comunicando con la aludida cubeta púr encima de este cuerpo de 
tal modo que este último puede seguir los movimientos ascencionales del 
braso, pero los movimientos descendentes de éste, más rápidos que los 
del cuerpo pesante van acompañados de una pérdida del tarado, debido al 
amortiguamiento del movimiento de descenso del aludido cuerpo pesante# 

30# aa,-Dispositivo auxiliar de compensación dinámica para doaifi-
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caderas poMeralea, según la reivindicación I, que se caracteriza, por el 
' hacho do que están previstos medico para anular el efecto de la válvula 

de retención, coa el fin de suprimir el amortiguamiento de loa movimlen* 
toa de descenso del cuerpo pecante.

y.. 3*.<*DlepOBÍtiyp auxiliar de compensación dinámica para dosifi-
cadoraa ponderales, según la reiviadieacida 2, que se caracteriza por el 
hecho de que dichos medio# llevan un segundo conducto de puco provisto 
de un obturador comandado y que rodea la válvula de retención#

4* .-Dispositivo auxiliar de compensación dinámica pora dosifi- 
10. caderas ponderales, según una cualquiera do las reivindicaciones 1 a 3, 

que se osracterisa por el hecho de que el cuerpo pesante esta constitui­
do por una bola que se desplza en el interior do una cubeta cilindrica.

g* .-Dispositivo auxiliar de compensación dinámica para docifi- 
cadoras ponderales, según una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, 

1$, que se caracteriza por el hecho de que el fondo de la cubeta tiene una 
perforacidn que puede obturar por su extremidad superior a la válvula de 
retencidn y, por su extremidad inferior, un obturador comandado estando 
dicha perforación en cemhaisación con la parte superior de la cubeta en­
tre la válvula y el obturador citados, hallándose este último mentado 

20, en una cámara que comunica con la cubeta por encima de la válvula de re­
tención#

6f .-Dispositivo auxiliar de compensación dinámica para dosifi- 
cadoras ponderales, según la reivindicación 5, que se caracteriza por el 
hecho de que la cubeta presenta un fondo troncocónico que termina en la 

2?. perforación y sobre el cual se apoya una bola de diámetro superior el de 
la perforación, estando Úeta en comunicación con la parte superior de 
la cubeta por intermedio de canales radiales y comunicando la cámara del 
obturador con el Hndo de la cubeta mediante canales que terminan en la 
propia cubeta por encima del asiento de la bola-válvula,

30*. 7*.-bispoaftivo auxiliar de compensación dinámica para dosifi-
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cadoras ponderales, cegdn la reivindicación <S, que se caractorisa por 
el hecho de que la cubeta está rodeada por un espacio anular en el que 
terminan los canales radiales y que comunica con la. parte superior 
de la mencionada cubeta#

5 *  8 a .-Dispositivo auxiliar do compensación diáataica para dosi-
fioadoras ponderales, eegdn una cualquiera de las reivindicaciones 3 a
7, que se caracteriza per el hecho de que el obturador comandado está 
constituido por una electroválvula.

$6 .-Dispositivo auxiliar de compensación dinámica para dosi- 
10. ficadoraa ponderales, segdn una cualquiera de las reivindicaciones 8 a

8. que se caracteriza por el hecho de que la cubeta, la perforación y 
la cámara son coaxiales.

10*.-DISPOSITIVO AUXILIAR DE COMPENSACION DIMI3A PARA DOŜ, 
PICADORAS PONDERALES.

Sean cuales fueren las circunstancias que concurren con la 
eaencialidad propia de la misma.

Consta la presente Memoria descriptiva de ocho páginas fo­
liadas y mecanograf iadas por una sola cara y va acomapaHada de una 
hoja de dibujos aclarativos.

Barcelona. 18 mareo 1977 
B* A*¿ V'
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