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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiers a wn dispositi-
vo de fin de carrera pare servodirecciones hidrdulicas que
comprenden un cilindro dentro del cual estd montado de mo-~
do deslizable y estanco un pistdn que define dos cédmaras
opuestas, wn distribuidor para alimentar fldido hidriuli-
co a presidn en una o bien en otra de las cdmaras opuestas
¥y conectar simultdneamente con la descarge la cémara no
alimentada con fl¥ido a presidn, un eje para gobernar la
maniobra de las ruedas de direccidn de wn vehiculc, un
sector dentado enchavetado sobre el citado eje y engrané—
do con wna cremallers practicada sobré el cuerpo del pis-
tdn para transmitir los desplazamientos rectilineas del
mismo pistdn al citado eje, transformédndolos en corres-
pondientes desplazamientos angulares del eje en un sentido
0 en el sentido opuesto, asf como wma vdlvula para la des—
carge de ls sobrepresién a001dental

Este estructura de la servodireccidn hidrdulica
es bien conocida dentro de la técnica del ramo.

Para un corrscto funcionamiento de la sérvodi-
reccidn es también Gt1l predisponer fines de carrera para
limitar los desplezamientos rectilineos del pist&n de la
servodircceldn en relacidn con todas las posiciones de
mdximo viraje de las ruedas de direccidn del vehfculo de
modo a evitar qua umaceventual carrera excesiva pusda ave-
riar los dispositivos de #ireccidn,

Para tal fin an sido ya propuestos diversos
dispositivos, tanto de tipo mecédnico como hidrdulico. Uno

de cgtos dispositivos comprende un par de topes montados
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en posiciones previemente elegidas, distanciados radislmen=~
te sobre el extremo del eje de direccidn y wn par de vilvu~
lag insertadas en correspondientes conductos que conectan
cada cémara del cilindro de la servodireccidn con la descar-
ga, siendo accionada la parte mévil de las v4dlvulas para
abrir la correspondiente vdlvula por los citades topes, en
correspondencia con las posiciones angulares extremas que

se desea que no gean rebasadas por el eje de direccidn.

La correspondiente cdmara del cilindro qus esté
con presidn es asi puesta inmediatamente en comunicacidn con
1a'descarga, ¥y el pistdn, con los mecanismos ligados &l mis-
mo, Se para.

. Un ejemplo de un tal dispositivo estd descrito en

la patente alemena N¢ 1,291.644,

 Segin esta solucidn conocida se encuentran, sin
embargo, numerosos inconvenientes, giendo el primero entre
todos la necesidad de toner que utilizar dos vdlvulas dis-
tintas, una para cada cdmara del cilindro de la servodirece—
¢idn, lo que comvierte en complicado el dispositive y pre-
caria la confiabilidad en el funcionamiento, gi se tiene 7
presente el hecho que en el cilindro de la servodirececidn,
como en todos log dispositivos hidrdulicos, hay tambidn pre-
gente una vdlvula gencral de descargs de sobrepresidn, que
lleva a tres el ndmero total de lag védlvulas.

El objeto de la presente invencidn es el de redu~
cir lo méds posible el riesgo de inconvenientes de funciona-
miento conectados con los mecanismos de fin do carrera del
pistdn, partiende de la congideracidn de que estando ya pre-

sente en la servodireccidn la vdlvula de descarga para So-
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brepresidn, esta misma vdlvula podris ser tambidn utilizada

como piega componente de fin de carrers dol pistdn de la ser-

vodireccidn,

El problema que constituye la base de la presente
invencidn, por consiguiente, es el dec encontrar un disposi-
tivo de fin de carrers del pistdn de la servodireccidn, en
un sentido y en el sentido opuesto, el cual pueda compren—
der como parte integrente la misma vdlvula de descarga de
presidn de glie ¢std provista la servodireceidn.

El problema es resuelto, segin la presente. inven~
cidn, por el hecho de que la vdlvula de descarga de éobre-
pPresidn estd provista de una cédmara anuvlar que oircuﬁdé 1é
varilla del obturador, empujado a la posicidn de cierre por
un muelle, la cual cdmara es pucsta en comunicacidn perma-
nente con cl conducto principal de alimentacidn del £1ldido
8 presidn; y por el hecho de que la varilla dol obiurador
estd prolongada por la parte opuesté del obturador fuowr
del manguito de la védlvula, el extremo libre de la citada
varilla estando en relacidn de conexién con dos brazos og-
c¢ilantes independientes, estando provistos un par de topes
digtanciados angularmente sobre la periferia del eje de la
servodiroceidn, actuando cada tope sobre un resalte de wn
correspondiente brazo para producir su desplazamiento angu-—
lar, asi como la conexidn con el extromo opuesto de la va-
rilla QGl obturador y por consiguiente la apertura de este
{ltimo, en correspondencila con posiciones angulares extre-
mas previemente elegidas del eje de direccidn.

De conformida% con la presente invencidn se al-

canzga asi la vontaja fundemental de que, con tna sola vél-



vule de descarga, se obtiene la seguridad contra sobrepresio-
nes accldentalos y, simultdneamente, la limitacidn de la ca-
rrora del plstdn en un sentido y en el sentido opuesto.

Segiin una caracteristica particularmente vontajosa,

5. cada uno de log citados brazos oscilantes es arqueado y cir-
cunda la periferia exterior del eje de direccidn y estd om-
pernado en el extremo de um gsoporte arqueado que tambidn se
arrolla parcialmente alrcdedor del citado eje de direccidn,
estando provisto ol citado soporte de un trecho roscado en-

10. granande con un tornillo de maniobra, accionable desde .el
exterior de la servodiraeceidn.

Do conformided con esta caracteristice particular
de la presonte invencidn, se obticne también le ventaja de
poder desplazar, concéntricamente al eje do direccecidn, cada

15. brazo oscilante con respseto al correspondiente tope solida—
rio de la periforia del Arbol de direccidn y, por consiguien
te, varlar la magnitud del desplazemiento angular que Gobe
ser realigzado por el ajo de direccidn Para hacer entrar en
funcionamiento la vdlvula de descarga y por consiguiente pa-

20. rar la carrers del pistdn de la servodireccidn.

La presente invencidn serd shora descrita mis de-
talladamente haciende referencia a un ejemplo de rcalizacidn
prdctica, ilustrado ten sdlo a tftulo de indicacidn yrno li-
mitativo en los planos adjwntos, en los cuales:

25. - la figura 1 representa una vista en seccidn lon-
gitudinal simplificada y parcial de una servodireccidn a lg
cual se refiere la presente invencidn;

~ la figura 2 ilustra una seccidn trensversal del

dispositivo de fin de carrera cfectuada g lo large de la 1li-
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noa IT - II de la figura 3

~ la figure 3 recpresenta una seccidn realizada a
lo largo de la linea III ~ III de la figura 2.

Haciendo refercncia a las figuras anteriormente ci-
tadas, con 1 ge ha indicado el cilindro de wna servodirece-
eidn hidrdulica genérica; del tipo que comprende un fornillo
2 conectado con el volante de direccidn, no ilustrado, y wna
rogca hembrs 3 engranando con el citado tornillo para hacer
mover ol pistdn 4, dentro de cuyé cavidad axial 5 estd alo-
jada una partc del tornillo 2. El pistdn 4 subdivide él.ci—
lindro 1 en dos cdmaras opugstas 6 y 7 en las cuales es aii—
mentado el fldido a presidn, de modo de por si conoqido, poxr
medio de¢ un digtribuidor hidrdulico, indicado conjuntamente
por 8. Bste distribuidor 8 se encucntra tambidn alojado sb-
bre el pistdn 4 dentro de la cévidad.9 y es accionado por ol
védstago 10, que recibe su movimiento,; de modo conocido,;de
wna palanca acodads 1l conectads con la rosca hembre 3. EL
pistdn 4 estd provisto, de modo conocido, de un trecho de
cremgllera 12, engranado con ¢l scctor dentado 122, enchaw
vetado sobre ol drbol de dircccidn 13 que gobierna las ruc-
daghde dircccidn del vehfculo,; no reprcscntadeas.

Haciendp refercncia particularmente a la figura
2, se observa que on el orificic la de la tapa 1b que deli-
nita un flanco del cuerpo del cilindro 1, hay montada una
vélvula de descarga, dosignada en su conjunto con 14, la
cual'compronde una funda tubular 15 que define el asiento
de vdlvula 16 en la cual encaja la superficie troncocdnica
inferior del obturador 17. Este obturador 17 estd conectado

con ¢l corrospondiente vdstago do maniobra 18, el cual, en
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el trecho Interior de la funda 15, estd provisto de una aca~
naladura circunferenc;al 19, la cual forma con la pared in-
terior do la funda 15, la cdmara anular 20. Ia citada cdmara
20 egtd en comunicacidn constantemente, por medio de los pa~
sos radiales 21 y de la garganta 22, con el conducto princi-
pal de alimentacidn indicado con 23 en la figura 3. EL obtu~
rador 17 os mentenido continvamente en contacito con el asien-
to 16 por medio de wn muelle 24 proviamente cargado y conto~
nido en el tapdn husco 25 que clorra el orificio y que deofi~-
ne una cavidad 26, corriente abajo del obturador. La citada
cavidad 26 estd conectada continuamente con el depdsitc de
descarga (no ilustrado) por medio de los conductos 27. ELl ex—
tremo 18a .del vdstago 18 del obturador 17 sobresale de la fun-
da fija 15 de lg vdlvula 14 y penetra en la cavidad 28 donde
¢std situado tno de los pernos 1l3a del 4rbol de direccidn 13
en la parte exterior dol soporte 29 con el cojinete 30,

Un t&iﬁillo 31 egtd dispuesto axialmente con el per-
no 1l3a para bloquear los eventuales desplazamientos axiales
del drbol de direccidn 13. En correspondencie con el extremo
182 del vistago 18, hay dlspucstos dos brazos, respectivamen—
te indicados con 32 y 33. '

El brazo 32 estd articulado, con el perno 34, con
w goporte on forma de arco 35 que rodea ¥y se apoya alrededor
de 1a spperficie exterior del perno ;3a del 4rbol 13. De modo
andlogo, el brazo 33 estd articulado, con el perno 36, con el
soporte arqueado 37 que también rodea y se apoya alrededor
del perno 1l3g del 4rbol 13. Ios soportes 35 y 37 ¥y los brazos
corrospondicntes 32 y 33 estdn lado con lado e ingertados don=

tro de wna acanaladura anular formada por el tope 38 do la
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tapa 1b y por el tope 39 del soporte 29. Ios brazos 32 y 33
¥ une parte dec los correspondientes soportes 35 y 37 estén
distanciados de la superficic exterior'dol perno l3a por wn
espacio radial 40 y respectivamentc 41, en tanto que los ex~
tromos libres 32a ¥ 33a do los brazos 32 y 33 estén apoyados
sobre la superficie anteriormente citada por medio de los co-
rrespondiontes resaltes 42 y 43. Sobre la misme superficie
del perno 1l3a del 4rbol 13 estdn dispusstos los topes fijos
44 y 45 distanciados angularmente. Ios soportes arqueados 35
¥ 37 estén finalmente provistos de correspondicntes trechos
dentados 46 y 47, los cuales estdn engranados con las crema=—
lleras 48 y 49 de correspondientes tornillos 50 y 51, ménio-
brables desde el exterior de la tapa 1lb y que estén provis~-
fos de tuercas de bloqueo 52 y 53.

De lo anteriormonte descrito se aprecia que el fun-
cionamiento del dispositivo se realiza segin las modalidades
que siguen., ‘ V

Suponiendo que la vdlvula 14 esté cerrada y por
consiguicnte que la servodireccidn funcionec con presidén regu~
lar, el desplazamiento dgl pistén 4 en un sentido determina
la rotacidn del 4rbol 13, por ejemplo en sentido horario ob-
servando la figure 2. Despuds de un determinado desplazamisn-—
to angular que correspon@e a un desplagamiento exacto axial
del pistén 4, el tope 44, solidario del perno 1l3a del 4rbol
do dircccidn 13, avanza debajo dol resalte 43 del brazo os-
cilante 33. Detormina asi el levantemionto del citado braszo
alrodedor del perno 36 con la consecucncia de que el extremo
33a ge pone en contacto con el extremo 1l8a del vdstago 18

del obturador 17, levantédndolo venciondo la resistenciz del
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muelle 24. Este levantamiento produce la apertura de la v4l-
vula 14 y la descarga de la presidn del fldido desde la cé-
nara anular 20 hacia la cavidad 26 y al conducto de descar=
ga 27. El pistdn 4 es asd bloqueado en la posicidn de fin

de carrora aslcanzads.

En el caso de un desplagemiento en el séntido
opussto al congiderade enteriormente, en el cual a conse-
cuencia del desplazemiento axial del pilstdn 4 se ticne un ‘
desplazemiento engular del drbol 13 en sentido antihorario,
el tope 45 avanzz debajo del resalte 42 y produce el levan-—
temiento dol brazo 32. Tambidn en este caso es leventado el

obturador 17 venciendo la resistencia del muelle 24 y la

védlvule 14 pone nuevamente en descargs la prosidn del conw—

ducto principal de alimentacidn quo estd prosente on la ca-
vidad enular 20.

Se obtiene asi la detencidn del pistén 4 en la po=
gicidn de fin de carrora alcanzada, igualmentc. En el caso
de que se deseara rogular las posiciones do fin de carrera
del pistdn 4, so interviene sobre log tornillos-so y/o 51
que con su rotacidn determinan el desplazamiento de los so-
portes arqueados 35 y 37 y por consiguionte aproximen o ale=-
jan los resaltes 42 y 43 con respecto a los topes fijos 44
vy 45.

En ol caso de producirse wma sobrepresidn en el
circuito hidrdulico, la misma vdlvula 14 se abre automiti-
cemonte venciendo la fuerga de cierre del muelle 24.

Por congiguionte, con el dispogitivo sogén la pre-
sente invencidn, sc obtienc la ventaja de poder roalizar

tanto los fines de carrcra para el pistdn 4, como la seguri-
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ridad contra las sobrepresiones por nedio de una sola vidlvula
de descarga ademds de la ventaja de poder regular, de confor-
midad con los roquerimientos, la longitud de la carrera en un
sentido o en el sentido opuesto del pigidn do la servodirec=
c¢idn, on relacidn con los édngulos de virajo méximo que se de-

geen obtener.

—
= . =

REIVINDICACIONES

Descrito el objeto dol presentec invento, se degiaran
nuevas y de propia invencidn las siguientes reivindicaoioﬁes,
con prioridad de la Solicitud Italiana 21684 A/76 del 29‘de
Marzo de 1976. | |

1.~ Perfeccionamientos en dispositivos de fin de ca-
rrera para servodirccciones hidrdulicas que comprenden w oi~-
lindro dentro del cual estd montado deslizablemente y hermdti-
camente un pistén que define dos cdmaras contrapuestas, un_dis-
tribuidor para alimentar £ldido a presidn en wna o bion en la
otra de las cdmaras contrapuestas y conectar sﬁmulténeamentg
con la descarga la cdmara no alimentada de fldido a presidn,

w drbol para accionar la direccidén de las rucdas de dirececidn
del vohiculo, un sector dentado enchavetado sobre el citado 4dre
bol y engranadc con una cremallera practicada en el cucrpo del
pistdn para trensmitir los desplazamientos rectilincos del pig=
tdn al citado drbol, transforméndolos en desplazamientos angu-
larcs correspondiontes del 4rbol en wn sontido o en ol senti~
do opuesto, asi como una vdlvula de descarga de la sobrepresidn
accidental, caracterizados por el hecho do ostar provista la

citada vdlvula (14) de una cémara anular (20) que rodea la va=
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rilla (18) dol obturador (17), empujado por un muoclle (24),
la cual cémare (20) es puesta on comunicaocidn pormanente con
ol conducto prineipal (22,23) de alimentacidn de flfido a:
prosidn y por ol hecho do que la varille (18) del obturador
(17) estéd vprolongeda por la parte opuesta dol obturador (17)
fuera de la gusrnicidn do la vélvule, el extremo libre (18a)
do la citada varilla (18) estando en rolacidn acoplada con
dos bragos oscilantes indepondicntos (32), 33), estando pro=
visto wn par do topes (44, 45) distanciados angularmenie,

en la periferis del 4rbol do la sorvo@ireooidn (13, 13d) ca-
da tope actuando sobre un resalte (43, 42) de wn brazc res—
pectivo (33, 32) para determinar su desplazamiento angvlar,
asi como el acoplamiento con el extremo (18a) contrapuesto
de la varilla (18) del obturador (17) y por tanto la apertu-
ra de ¢ste Gltimo en correspondencia con las posicionos angu~
lares extremas prescleccionadas del drbol de direccidn.

2.- Porfeoeceionamientos segin la reivindicacidn 1,
caractorizados por ol hocho de que cads uno de los citados
brazos oscilentes (32, 33) es arqueado y rodoa la periferia
exterior (13a) del 4rbol de dircccidn (13) y estd ompernado
(34, 36) en'el extremo de un soporte (35, 37) correspondicn-—
te arqueado, que tambidn so arrolla parcialmente alrcdedor
del eitado perno (13a), estando provisto ceda soporto de wn
trecho roscado (46, 47) engranado con un correspondionto
tornillo de maniobra (50, 51) accionable desde el extorior
de la servodireccidn.

3.~ Perfoccionamientos segin las rcivindicaciones
1y 2, caracterizados por ol hocho do que los citados bragos

ogcilantes (32, 33) y wa parte de los correspondiontes so-
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portes (35, 37), estan distenciados de la superficie extorior
del perno (13a) con correspondientes espacios radiales (40, 41)
dentro del cual encuentran alojamiento los citados topes fijos
(44, 45) solidarios del pemno (13a), los extremos libres (32&;
334) de cada brazo estando en cambio apoyados sobre la ante~
riormente gitada superficiec por medio de correspondiontes ber
saltes (42, 43).

4.~ Perfeccionamiontos segln las reivindicaciones 1 .
a 3; caracterizados por el hecho de que los citados brazos (32,
33) ¥ los correspondientes soportes arqueados (35, 37) estén
apoyados latorslmente en sentido axial sobre el perno (13a)
del 4rbol de direccidn y estédn guiados dentro de vna acanala=-
dura anular formada por un reborde (39) del soporte (29) del
citado perno y por un reborde contrapuesto (38) de la tépa (1a)
de clerre lateral de la servodireccidn.

5.~ Perfeccionamientos en dispositivos de fin de co~
rrera para servodirecciones hidrdulicas. '

Segln se describe y reivindica en la presentc memo-
ria descriptive que consta de 12 pdginas folladas y esorites

e mdquina por una sola de sus caras ¥ acompafiadas de los dibu~
Jos reglamentarios.
Vedrid, e 9 3 HAR. 1577

p.a. JAIME ISERN
P p.

S —

apo. Firmado:” JESUS PICAZO



Core 77T

RIVA CALZONI S.p.A.

3 Hojas Hoja 1

C16. 1
8 9 A
s )
NANNRAR AV SRR
v »é/ Z //
=1 7 N
=
/
2
F , 1 i ' 2|
127 N\ ..:
[
) 3
12a l
1
M'a;ﬂ:.'id, a 23 MAR, 1977
p'<-[2.._~-‘.'-7.~§SEF!N
13 Firmado; .1e91)9 PICAZO




Ceoe 777

RIVA CALZONI S.p.A.

3 Hojas Hoja 2

b

50

21~

ve

52

27,

17
15

204

227
197
18
184
324
43
34
447

487
46
35

\Z.

i
.34 55 53
= 26 14 27
ol
= ,16/ ! X 21
SN YE 22
1°Y
~51
—1a
28
33 1 J-32a
42 "3363 X
~45 |
-13a
49
\
. 47
R
31

W

III

Madrid,a & 3 Kin w
p.c,

JAIME ISERN

gy

Firmadn; .IFQU)g PICAZO




Cze 777

RIVA CALZONI Sp.A. 3 Hojas Hoja 3

I HG. 3

| 20
16

22
b Z = 23
™ J
[
17— Y

38—

NN |

37~ 4N\

35 == A NNAN
39

— ]

Madrid, a %4 f:2, {877

P-Q.  JAIME ISErN
B. P

Firmada: .JESUS PICAZO




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



