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-{das o poleas necesarias para maniobrar la amarra.

El objeto general de la presente invencién es proporcioner un siste-
uwa de anclaje dei tipo ¥ que resuelve los inconvenientes de los sistemas de la tec—
nologia anterior y , en particular, permite jalar el cable y la cadens sobre lag =
mismas ruedas o poleas sin desconectar el cable de la cadena,

Otro objeto es proporcionar una amarra de ascla que comprende una cg
dena de ancla y un cable metflico unidos entre sf{ por una pieza de conexién, de tal
manera que no es necesario orientar ﬁreviamente la pieza de conexién para que pase
sobre une mweda o polea.

. Otro objeto es proporcionar dicha amarre de a.cla que puede pasar a
través de un cambio de direccidn de mfs de 902 sobre una rueda o polea simple.

Otro objeto adicional es proporcionar una piega de conexidén pars unir
un cable metdlico & una cadena de ancla, que limita las fuerzas de flexidn inducidas
on la conexién, ¥y particularmente la fuerza de flexidn inducide en el cable en el ~
elemento de conexién, que puede ser un casquillo de cable, mientras que la pisza Ae
conexidn recorre una mlede. 0 polea.

Otro objeto es proporcionar un sistema de anclaje del tipo mencicna-
do en el cuzl una amarra de aicla que comprende una cadena y un cable metdlico, se
maniobran so};re ung rueda de combinacién y se consigue una transicién suave entre el

cable y la cadena, ¢ enire la cadenay el cable, segin pasa la amarra sobre las rus-

El invento se caracteriza por la provisién de una pieza especial de
conexién entre la cadena y el cable del ancla, cuya pieza de conexidén comprends por
lo menos un eslabén de sustentacién que incluye el cuerpo de sustentacifn el cual -
tiene una periferia circular que es concéntrica con el 'eje longitudinal de la piega
de conexién y dé seccifn transversal radial curviforme, montaundose rigidamente una
argolla en cada extremo del cuerpo de sustentacidn, sirviendo uns argolla en cada
extremo del cuerpo de sustentacidn, sirviendo una argolla pera recibil la termina-
cién del cable, v.g., un casquillo de cable, y uniendose la otra a la cadena del -

ancla, En lanave, la amarra del ancla pasa por debajo de un guia~-cabos, donde ascien

de hasta por lo menos una rueda de combinacidén, normalmente un barbotén de una ca-
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'presente solamente el cable en el interior de la cabria del ancla,

—-’3-

bria de ancla, desde donde desciende hasta la caja de cadenas tendiendose el cable
solamente, o el cable y la cadena, desde la caja decadenas hasta un cabrestante de
cable sobre el cual se enrrolla el cable, pudiendose llevar el extremo de la cade-
pa concetado a corta distancia del mismo, teniendo el dispositivo las caracterfsti-
cas necesarias para que el cable, pieza de conexién y la cadena pasen sobre sl sis-
tema de poleas en unz u otra direccidn sin detenerse para desconectar elcable de la
cadena. La pieza de conexién comprende convenientementé un segundo eslabdn de sus~
tenvacidn similar al primero, uniendose entre sf los dos eslabones de sustentacién
por sus argollas adyscentes, uniendose la argolls restante del segundo eslabén de =
sustentacién a la cadena del aicla, puediendo dicha pieza de conexién recorrer un -
arco de 180¢, por ejemplo, alrededor de una polea-gin producir una fuerza de flexién
excesiva ¢n el extremo conectado del cable.

Para gue se puedan comprender con detalle la forma en que se consi
guen los objetos anteriores y otros objetos segin el invento, se describen a sonti
nuacidn modalidades particularmente convenientes, tomando como referencia los dibv-
jos adjuntos, que forman parte de la descripeién original de esfa solicitud, y ea -
los que, la Fig, 1 es unavista de costado, con partes cortadas para méydr claridad

de ilustracidén, de un sisteme de anclaje segin una modalidad d el invento, estando - |

La Fig, 2 es una vista fragmentada de la parte de la caja de cadenas
de la Fig, 1 , e ilustra la cadena del ancla introducida en la caja.

Ia Fig,3 es una vista de costado, con partes cortadas para mayor cla
ridad de una modalidad de pieza de comexién delmble y la cadena que forms parte -
del sistema de anclaje de la Fig, 1.

La Fig, 4 es una vista de costado similar a le fig, 3, pero con la -
pieza de conexién girada 902, alrededor de su eje longitudinal, a partir de la posi
cién representada en la fig, 3.

Ia Fig, 5, es una vista en seccién transversal tomada en general a -

lo largo de la lfnes 5«5 de la fig, 3.

la Fig, 6 es unavista en alzado de la pieza de conexién de las fig,
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3=5, y las partes adyacentes de la cadens y elwmble, en relacién de funcionamiento
con un barbotén de combinacién, cuya vista se ha tomado & 902 del eje de rotacién -

del barbotén,

la Fig, T es una vista en alzado similar a la fig, 6, pero ilustra la

plezs de conexidn pasando sobre la parte superior del barbotén.

la Fig, 8 es una vista tomada en general a lo largo de la 1fnea de =~

corte vertical 8-8 de la fig, 7, con la pieza de comexidn, cable y cadena represen=

tadas ocon lfneas sélidas en la posicién ilustrada en la fig, 7 y con lineas imaginag
riae para ilustrar otras tres posicionee que tienen lugar durante la rotacién a de-
rechas (segin se obgerva en la Fig,) del barbotén para halar en la amarra del ancla,

la Pig, 9 es una vista similar a la fig, 8, pero ilusira posiciones
de la pieza de conexién, cable y cadena con relacién al barbotén cuando se larsa la
amarra del ancla,

La Fig, 10 es unavista de costado, similar a la fig, 3, pero iluctra
solamente uno de los dos eslabones de sustentacién de la pieza de conexidn, con -n
eslabdn modificado para que sea desmontable la argolla de conexidn de la cadena dol
ancla.

La Fig, 1l es una vista similar a la fig, l,' e ilustra un sistema de
ancleje sogdn otra modalidad,

la Fig, 12 es una vista similar a la fig, 3 de la pieza de conexién
del cable y la eadena empleada en el sistema de anclaje de la Fig, 1ll.

La Fig, 13 es una vista similar a las fig, 1 y 11, pero ilustira un -
gistema de anclaje segdn otra modalidad,

Ia Fig, 1 ilusira una modalidad del invento, aplicada a una amarrs =
de ancla de unaunidad de sondeo de altamar, flotante, estabilizada por columnas es=
tando indicada una de las columnas verticales del conjunto por la referencia l, com
prendiendo la amarra del ancla unacadena del ancla 2, un cable metflico 3 y una pie
za de conexidn 4 que une entre sf la cadena y el cable. La amarre del ancla se ex-

tiende alrededor de una polea guia—cabos indicada de un modo general por la referen

cia 5, montandose normalmente el guia-cabos sobre la columna 1 sobre un lugar sumer
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gido ¥ orientandose de tal modo que la amarra del ancla pueda extenderge hacia abajo

separada de la unidad flotante a lo largo de usa catenaria natural al punto en el =

cual el extremo de la cadena del ancla se sujeta & un ancla normal (no ilustrada).

Para instalaciones normales, la amarra del ancla puede ester compuesta por varios

cientos de metros de cadena de ancla y varios cientos de metros de cable metdlico,

siendo la cadena, v.g., una cadena de eslabones de contrete ds 76 muw., y siendo el
cable metdlico de 82, 55 mm.

A una distancia sustancial por encima del guia-cabos, la columna 1 .=~
sostiene una cubierta de equipo sobre la cual se monta una cabrfa de cadena de ancla
que tiene un barbotén 6 en forma de rueda de combinacién con cavidades o rueda para
cadena, Deade el guia-cabos, la amarre del ancla se dirige haciz arriba a 1o largo =
de la columna, pasando sobre la cabria, y descendiendo después a través de un tubo =
de cadens 7 hasta la caja de cadenas 8. En el fondo de la czja de cadenas se habili-
ta una abertura de estopor 9 con las dimensiones necesarias para que pase el vable =
pero para que se enganche la pieza de conexidn 4 y se detenga, aegﬁnAse verd er 13 -
fig, 2. Bl cable 3 pasa por la abertura 9, por debajo de una polea loca 10, ¥ desyu-
és asciende para enrrollarse sobre el torno de izar a nivel 11 del cabestrante del
cable, A pesar de que la poles iO tiene una sola garganta para alojar el cable, la =!
cabrfa 6 y la polea del barbotén 5 tienen ambas una garganta interior, para alojar ~
el cable, ¥ una garzanta exterior, para alojar la cadena, segin se describirf con dgi
talle més adelante,

Segin se verd en la fiz, 3, ung modalidad particularmente conveniente
de pieza de conexién 4, comprende un primer eslabén de sustentacién indicado de wn -
modo general por la referencia 15 y que comprende un cuerpo de sustentacién 16, una
primera argolla 17 llevada rigidamente pero de una forma desmontable por el cuerpo -
16 en uno de sus extremos, y una segunda argolla 18, que forma parte fntegra del cu~
erpo 16 en su otro extremo., El cuerpo 16 tiene una periferia circular 19 que es con-

céntrica soﬁre el eje longitudinal del eslabén de sustentacién y que es curviforme ~

en seccién transversal yadial.

El cuerpo 16 tiene caras extremas planas 20 y 21. Ia periferia 19 del
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cuerpo 16 forma convenientemente parte de una superficie esférica cuyo centro 22 eg
t4 précticamente mds cerca de la cara extrems 21 que de la cara extrema 20, por lo -
que la cara extrema 21 es de mayor diametro que la ozra extrema 20 y, de hecho, el =
cuerpo 16 tiene seceién decreciente hacia el interior en direccién a la argolls 17.
Bn el extremo mayor del cuerpo de sustentacidn, la periferia 1S y la cara extrems 21
ge wnen por un canto redondeado 23.

El cuerpo 16 tiene dos orificios pasantes dirigidos longitudinalmente
v separados diametraimente 24 que son de seccidn transversal circular. la argolla 17
tiene forma de un elemento en U, cuyos tramos 25 gon mituamente paralelos aeparados
en la misma distancia que los otificios 24, y de seccidn transversal circular, para
acoplarse deslizantemente en las énimas 24. El cuerpo 16 tiene un orificio pasante -
recto dirigido diametralmente 26 que es de seccidn ligera y unformemente decreciente
desde un extremo basta el otro extremo y de didmeiro notablemente menor que el de -
los tramos 25. los tramos 25 estdn provistos 'de taladros alineados 27 con el tamafio
y confifiguracién necesarios para formar continuaciones del faladro 26 cuando los -
tramos 25 se introducen totalmenve en los taladros 24 de modo que los extremos libre

de log tramos son coplanares con la cara extrema 21, Estando los tramos 25 totalmente

introducidos en los t2ladros 24, se introduce wn pasador cdénico 28 a través de los =

taladros 26 y 27 para sujetar la argolla 17 rigidamente al cuerpo 16. Ia argolla 17

se puede desmontar del cuerpo de sustentacién 16 extrayendo el pasador 28 delos tals
dros 26 y 27, Necesitandose los taladros 24 para alojar los tramos de la argolla l'f,
dicha argolla 17 queda en un plano en 4ngulo recto al de la argolla 18, ‘
La argolla 17 se calcula con las dimensiones necesarias para pasar a
través de la argolla 19 de un casquillo de cable cerrado de tipo normal 30 sujeto al
cable 3, formando la argolla 29 parte Integra del cuerpo'31 del caaquillo de cable,
Para el montaje, lz argolla 17 se hace pasar por la argolla 29 y los tramos 25 dela
argolla 17 seintroducen entonces en los taladros 24, sujetandose la argolla 17 al -
ouerpo 16 mediante la introducién del pasador 28 en su sitio, segin se ilustra, Para
reducir la longitud general del conjunto, la cara frontal 20 del cuerpo 16 estd pro-

vista de un rebajo esférico 32, introduciendose la argolla del casgquillo del cable =
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para alojer la cadena del ancla 2 con una relacién de transmisién entre la rueda y -

-

29 parciaslmente en el rebajo.

El eslabén de sustentacién 15 se conecta a la cadena del ancla 2 por
un eslabén intermedio 33, un sesundo eslabén de sustentacién 34, un eslabln de adap-
tador de seccidn decreciente 35 ¥ un grillete 36,

El eslabén de; sustentacién 34 es en general al eslaﬁdn de sustentacidn
25 y comprende un cuerpo de sustentacién 37 y argollas 38, 39. El cuerpo de sustenta
cién 37 tiene una periferia circular 40 éue es concéntrica con el eje longitudinal «
de la argolla de sustentacién y es curviforme en seccién iransversal radial. La su-
perficie periférica es convenientemente esférica, con su centro en un punto 41 mis -
prézimo a la ocara frontal 42 que @ la cara frontal 43, por lo que, ds hecho, la peri
feria 40 es de seccién decreciente hacia el interior en direccién de la cadena del =
ancla, Entre la periféria 40 y la cara extrema 42 hay un canto redondeado 44, las -
argollas 38, 39 son coplanares y forman parte {ntegra del cuerpe de sustentacién 37,
Ia cara extrema 43 estd provista de un rebajo esférico 45. El eslabdn del adaptador
35 atraviesa la argolla 39 y se introduce parcialmente en el rebajo 45, por lo que ~
1a argolla 39 queda eficazmente acortada para reducir la longitud general dela pieza

de conexidn.

El eslabén intermedio 33 es un eslabén simple soldado que se coloca a

través de las argollas 18 y 38. !
Ias Fig, 6 ¥y 9 ilustran detalles del barbotén o rueda‘. de combinacidn i
6 y la relacién de la amarra del ancla con la misma, La rueda 6 comprendé un cubo 50
¥y pestafias laterales enterigas 51 que se separan axielmente de la rueda, la rueda =
tiene una-garganta interior 52 qué se centra entre las pestafias lateralss 51 y, se~-
Zin se ilustran en la fig, 7, es de seccién transversal semicircular y con las dimen
siones necesarias para alojar el cable 3 tan solo con una ligera holgurs, la gargan-

ta interior 52 es contfmua., ILe rueda tiene también unagarganta exterior con cavida-

des o garganta paras cadena 53, fig, 6, con la configuracién y dimensiones necesarias

la cadena. la garganda 53 estd visectada por la garganta 52, y cada mitad de la gar-

ganta 53 estd definida por partes intermedias anulares divergentes hacia fuera 54 de
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cie 55 es una superficie plana que se extiende en general ’cangencialmen’cg con respec

quedan planos conira la superficie 57 y los otros eslabones quedan en un plano en 4n

-8 -

las caras interiores delas pestafias lateralss 51 y una pluralidad de grupos de supez
ficie 55-58, disponiendose los grupos de superficies en una serie circular concéntri
ca al eje geométrico de la rueds, definiendose cada grupo de superficie 55~58 una ca

vidad para alojar uno:de los eslabones alternos de la cadena del ancla, Cada superfi

to a un circulo centrado sobre el eje geométrico de la rueds y se inclina hacia el -
interior para unirse a una prolongacién de la pared lateral adyacente de la garganta
interior 52 en el canto redondeado 59, s superficie 56 y 58 son supasrficies planas

que definen cada una la mitad de un extremo de una cavidad, inclinandose estas super
ficies en mentidos opuestos entre sf, con un 4ngulo relativo al plano que comprende

el eje geombtrico de la rueda y pasa a través del punto medio dela superficie asocig
da 55. De es’cé modo, la superficie 56 y 58 se inclinan de tal manera que hacen que -
la cavidad de alojamiento de eslabbn sea mayor en la parte superior que la parte in-
ferior. la superficie 57 son supsrficies planas tangenciales conrespecto a un circu-
lo centrado sobre el eje de la rueda, separandose la auperficig 57 hacia el in*a:ior

a partir de la superficie 55 una distancia del orden del espesor del eslabén de la ~

cadena que han de alojer, la supérficie 57 son paralelos al eje geométrico de la rue
da. ' X

Segin resultard evidente por las fig, 8 y9, el cable 3 se dirige en E
la gargants interior 52 por partes superficiales 54 y superficie 55, y la cadena dali

ancla se dirige de un modo similar en una posicién en la cual los eslabones alternocz!

gulo recto al eje geométrico de la rueda, asentandose dichos otros eslabones en la -
garganta interior 52.’ |

las partes periféricas exteriores delas pestafias laterales 51 de la -
rueda de combinacién 6, se achaflanan segin se indica en la referencia 60, constitu-
yendo las partes schaflanadas anulares resultantes un asiento en el qu; se acoplan =
los cuerpos de sustentacidén 16 y 37 &l llegar la pieza de conexién 4 a la rueda. De

hecho las periferias circulares de los cuerpos de sustentacidén 16 y 34 actdan conjun

tamente con las superficies 60 para proporcionar una accién de junta carddnica, posi
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blemente a causa de la naturaleza esférica de las periferias de los cuerpos de sus—

tentacién, por lo que, cuzlquiera que sea la carga de tensién inducida en la pieza -
de conexién 4 por la cadena y el cable, los eslabones de sustentacidn 15 y 34, al co
nectarse por el eslabdn 33 y las argollas 18 y 38 pueden adoptar cualquier par de po
siciones relativas necesarias para que la pieza de conexifn 4, y los extremos unidos
de la cadensg y el cable, recorran un arco completo de 1802 de la rueda de combinacién
6 sin inducir un movimiento de flexién indebidamente grande a cualquier componente -
de la conexién, incluyehdo el cable adyacente al casquillo 30 que es el mis bulnera-
tle de los componentes a un poeible deterioro inducido por grades momentos de flexién
4s{, durante la operacidn de jalar la amarra del ancla, el cable 3 pzsa inicialmente
por un arco de 1802 alrededor de la garganta interior 52 de la rueda 6 y, cuando la

pieza de conexién 4 alcanza la rueda, la periferia del cuerpo de sustentacién 16 des
de el eslsbén 15 se acopla primero a las superficies 60, segin se ilustra con lineas
imaginarias en A en la fig, 8. A medida que continua la rotacién a derechas d¢ la :~
rueda, los cuerpos de sustenfcacidn 16 y 37 se ponen en contacto con las superfirr2s

60, ¥y la pieza de conexidn 4 pasa a través de posiciones de las cuales la ilustracifn
de la linea imaginaria By la ilustraéién de lineas sblidas, fig, 8 son ilustrafivas.
Finalmente, a medida que la pieza de conexidn se separa de la rueda, solamente el =~
cuerpo de sustentacién 37 continua en contacto con la rueda, segin indica la lfnea =
imeginaria de la referencia U, fig, 8. Cuando la pieza de conexién ha salido de la -i,
rueda, la cadena 2 ha recorrido un arco completo de 1802 alrededor de la garganta ex
terior con cavidad 53,

A medida que ss larga la amarra del ancla y la piega de conexién 4 se
aproxima a la rueda 6, la periferia del cuerpo de sustentacién 37 se pone en primer
lugar en contacfo con la superfice 60 de la rueda, segin indica la ilustracién de 1f
nea imaginaria en D en la fig, 9. Al .continuar girando la rueda 6 a izquierdas la =
pieza de conexidn 4 se mueve a posiciones en las cuales el cuerpo de sustentacién 37

y el cusrpo de sustentacién 16 se ponen en contacto con las superficies 60, elustran

dose dos de dichas posiciones, respectivaments, por la ilustracién de lfneas sélidas

¥ la ilustracién de lfnea imaginaria E, fig, 9. Segin se separa de la rueda la pieza
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pieza de conexién, por un lado, y las superficies achaflanadas 60 de la rueda, por -

limitar el cambio maximo de direccién a aproximadamente 902 en cualquier polea,

-l0 -

de conexién 4, se alcanza una posicién en la cual solamente el cuerpe de sustentaciér
16 sigue en contacto con la superficie 60, segin indica la lfnea imaginaris F, fig,
9. Al seguir la rotacién a izquierdss, el cable 3 recorre un arco completo de 1802 -
en la garganta interior 52.

Comparando las fig, 8 y 9, se verd que, para todas las posiciones adop
tadas por la pieza de conexzidn 4 sobre la rueda 6 durante las operaciones de halar o
largar la amarra del ancla, la carga de tensidn inducida en el casquillo del cable =
30 por el cable queda pricticamente alineada por el eje longitudinal del casquillo =
del cable y, por lo tanto, no se inducen fuerzas de flexidn excesivas en el cable en

el punto en el que se introduce en el casquillo, Esta ventaja se consigue debido a -

la aceidn conjunta de "junta carddnica" entre los dos cuerpos de sustentacidn de la=-

otro lado, y porque la pieza de conexidén comprends 4 puntos de pivote libres en se—
rie, uno entre el casquillo del cablé ¥ la argolla 17, un segundo entre la argolla -
18 y eleslabén intermedio 33, un tercero enire el eslabfn intermedio y la argolle 38,
y el cuarte entre la argolla 39 y el eslabén adaptador 35.

Lag modalidades del invento jlustradas en las fig, 1~9 posibilitan =
por lo tanto no solamente la operacién de largar y halar completaménte la amarra sirn

tener qué desconectar la cadena del ancla del cable, sino que también posibilitan el;

emplear la rueda de combinacién simple & 3n lugar de exigir unz segunda polea para =i =

PIEZA DE CONEXTON MODIFICADA DE LA FIG.10
Segin se ilustra en la.'fig, 10, la pieza de conexién descrita con re=
lacién a las fig, 5~5 se puede modificar de modo que la cadena del ancla pueda desu-
nirse en el eslabén de sustentacién adyacente, siendo entonces idénticos los dos es-
labones de sustentacién. asf, el eslabén de sustentacién 134 comprende un cuerpo de
sustentacién 137 que forma parte integra dela argolla 138 a la que seune el eslabén
intermedio 33, pero la argolla 139 adoptada la forma de un elemento en U cuyos tramos

rectos 125 se introducen en taladros 124 en el cuerpo 137 y se sujetan a los mismos

%
por el pasador 128. El elemento en forma de U pasa simplemenie a través del eslabén
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adaptador 35 antes de introducirse los tramos 125 en los taladros 124. Esta modali-

dad de pieza de conexidén ofrece la ventaja de facilitar la conexién y desconexién -
del ancla y la ventaja adicional de que, empleandose dos eslabones idénticos de sus~
tent;a.cién, solamente se necesita mantener existencias de una sola pieza,
MODALIDAD DE LAS FIGS. 11 y 12

En esta modalidad, el sistema de anclaje comprende una amarra de an—
cla que comprende una cadena de ancla 202 y un cable metdlico 203 unidos entre sf -~
por una pieza de comexién 204, La amarra del ancla se extiende desde el ancla (no =
ilustrada) bajo el guia-cabos 205, después asciende por detrds de 1z columna 201, y
sobre una rueda de tensidn 212 que no tiene cavidades para cadena pero que se cons-
truye de otro modo segin se ha descrito con relacién a la rueda de combinacién 6, -
fig, 19, por lo que la cadena recorre un canal exterior, el cable se aloja en la =
garganta interior y las pestalias laterales presentan partes superficiales periféricaT
separadas una distancia algo mayor que la anchura de la cadena. Al lado de la rusda
de tensidén y alinesdo con la misma, se encueqtm el barbotén 206 de la cabria del zn
cla, siendo el barbotén 206 idéntico al barbotén 6 de las figs, 1 y 6-9. Desde el =~

barbotén, la amarra del ancla desciende a través del tubo de cadena vertical 207 hag

ta la caja de cadena 208,

la caja de cadena esté provista de una abertura de estopor 209 a Yru-!
vés de la cual pusa el cable libremente pero con las dimensiones necesarias para aqgi_ ’
plamiento de la pieza de conexién 204 y éetencibn por la mismz de modo que, mientras
que el cable puede salir de la caja de cadena por la abertura del estopor la pieza -
de conexidn no puede pasar por la abertura. Por debajo de la abertura del estopor, -~
el cable pasa debajo de la polea loca le y asciende desde la misma para enrrollarse
sobre el torno del cabrestante 21l

La pieza de consxién 204 comprende un solo eslabén de sustentacién -
que inciluye un cuerpo de sustentacién 216, usa primera argolla desunible 217, y una
segunda argolla 218 que forma parte {ntegra del cuerpo de sustentacidn. El cuerpo de

sustentacién 216 tiene una periferia circular 219 que es concéntrica con el eje geo=

métrico longirdinal de la piegza de conexidn y es de seccidén trangversal radial our—
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vilfnea. En este caso, la periferia 219 es esférica situandose el centro de curvatu-
ra 222 sobre el eje de la pieza de conexién en un punto medio entre las caras extre-|
mas 220 y 221 del cuerpo 216, La argolla 217 adopta la forma de un elemento en U, cu
yos tramos se alojan en taladros en el cuerpo de sustentacién y se sujetan por un pa
sador 228, todo ello segin se ha descrito con relacidn al eslabén de sustentacidn 15
fig, 3. El casquillo del cable 230 se conecta a la argolla 217, segin se ha descrito|
anteriormente con relacién a la fig, 3. Ia cadena del ancla 202 se conecta a la argo
1ls 218 por un grillete de ancla normal 236,

En tanto que la amarra del ancla cambie de direccidn en un arco no =
sensiblemente superior a 902 cuando recorre cualquier polea de la instalacién, la pig
za -de conexién ilustrada en la fig, 12, funciona en general de la misma manera que -
se he deseorito anteriormente, para asegurar que no se produzcan fuerzas de flexién -
indebidas, v.g, en el cable metilico en el casquillo del cable, y que se forme una =
transicidn suave entre la cadena y el cable segin recorre la pieza de conexién l» pg
loa. -

IﬁODA:LID,AD DE LA FIG, 13.
La fig, 13 se ilustra un sistema de ancla segin el invento, que posi-

bilita enrrollar el cable metdlico hasta el punio en que la pieza de conexién entre

la cadena y el cable queda en la cubierta del equipo, de modo que la pieza de coneé
én se pueda inspeccionar o reparar. En esta modalidad, la estructura flotante comp;é_z%
de una columna 301, una polea de guia=cabos 305, un barbotén con una rueda de combi~
nacién 306 un tubo de cadena 307, una caja de cadena 308 y un cabestrante que tiene
un torno de izar a nivel 311, lLa amarra del ancla es igual que en la modalidad de laei
figs, 1=9, y comprende la cadena del ancla 302, cable metdlico 303 y pieza de cone-
xién 304,

En esta modalidad, el torno de izar se sitda generalmente por encima
@e la pared 370 de la caja de cadena que queda hacia el interior de la columna 301
vy dicha pared abarca solamente la mayor parte de la altura de la caja de cadena, Por

lo tanto existe wuna abertura 371 cerca de la parte superior de la caja de la cadena.

Una polea loca 310 se monta dentro de la abertura 317, cuya polea tiene la forma de
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hina rueda de combinacién que tiene la misma configuracién de garganta interior y
sargants exterior que sz ha descrito con relacién a las Fig, 6-9 pero sin cavidades.
El canto superior de la pared 370 se curva para presentar una superficie convexa 372
al interior de la caja de ocadena. La polea 310 se monta con rotacidn libre alrededor
de un eje geomftrico paralelo al eje geométrice del torno del cabestirante 311 siendo
el didmetro de la polea y su lubricacién por encima de la superficie 372 las necesa=~
rias para quse, cu;ndo se ha halado la amarra del ancla en tal grado que se ha almace
nado en la caja de cadena una cantidad sustancial de cadena, la parte extrems de ia
cadena conectada 2l cable metdlico por la pieza de conexién 304 puede pasar sobre la
fsuperficie 372, bajo la polea 310 y ascender después hasta que la pieza de conexién
504 queda encima de la cubierta en el cabestrante del cable, De este modo, la cadena
sigue un trayecto generalmente en forma de S mientras sale a través de la abertura
571,

En vista de que la polea 310, a pesar de no tener cavidades, tiouc en
genral la configuracién descrita con relacién a las Figs, 6~9, el cable y la cadena
se guian directamente por la poiea 310, y la pieza de conexién 304 puede recorrer la|
polea de la misma manera que se ha descrito con relacidén a las piezas de conexién 4.
Ia Fig, 13 es ilustrativa de la modalidad en la cual la polea loca -se
sitda por encima del espacio de almacenamiento proporcionado por la caja de cadena,
en lugar de hacerlo por debajo, debiendose comprender que el sistema se puede modifj_.,
car, Vv.g, haciendo que la polea loca, ‘todavia con la forma de una rueda de combina=
cidén, quede separada por encima de la caja de la cadena, aun en un lugar préximo a
la cubierta del equipo perc por debajo de la lines de la misma, En todas las modali-
dades descritas es inmecesario adoptar medidss para la orientacién previa de la pie-
za de conexién con relacién a la polea que ha de recorrer, puesto que la relacién en
tre el cuerpo de sustentacién o los cuerpos de la pieza de conexién, por un lado, y
las partes periféricas de la polea, por otro lado, no depende de la disposicidn de
rotacién de la pieza de conexién alrededor de su eje geomdtrico longitudinal,

Se comprenderi que en las modalidades del invento descritas son ilus=

trativas que se pueden efectuar diversos cambios ein desviarse del alcance del inven



to segin se reivindica. Asi por ejemplo, se puede emplear mds de un eslabén interme-
dio entre los dos cuerpos de sustentacién en la pieza de conexién ilustrada en la =
Fig, 3, cuanao el difmetro de la rueds del barbotén es especialmente grande con rela
cién a la longirud general de la pieza de conexidn,

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, as{ como la mane-
ra de realizarlo en la prictica, debs hacerse constar que las disposiciones anterior
mente indicedas son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren

su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1, Perfeccionamientos en sistenas de anclaje para estructuras flotan~
tes, particularmente naves de progpeccidén de alta mar del tipo de sistema que compre
nde un ancla, una cadena de ancla unida al ancla, un guia~cabos montado sobre la es-
tructura flotante que se ha de anclar, una cabriz montada sobre el guia~cabos, wna
caja de cadena dispuesta para recibir cadena de la cabria, un cable metdlico y un cg
brestante para enrollar el cable metilico, comprendiendo la cabrfs una ruecda de com~
binacién que tiene una garganta interior con las dimensiones necesarias para alojar
el cable metdlico, una garganta exterior con las dimensiones necasarias para alojar
la cadena del ancla, y pestafias periféricas seperadas una distancia mayor que la di-
mensidn trans%rersal de la cadena del anc.!.-a., caracterizados porque se dota a cada sis
tema en combinacién de : una pieza de conexidn que une entre sf la cadna del ancla y
el cable metflico, y que presenta por lo menos un eslabln de sustentacién que inclue
ye; un cusrpo de sustentacién que tiene una periferia circular concéntrica con el e~
je longitudinal de la pieza de conexién de seccidn transversal cradial curviforme, u-
na primera argolla llevada rigidamente por elaerpo de sustentacién en uno de sus ex
tremos, un casquillo de cable sujeto al cable metdlico y que tiene una argolla que
pasa a través de la primera argolla, wuna segunda argolla llevada rizidamente por el
cuerpo de sustentacidn en su otro extremo y medios que unen entre s{ la cadena del K
ancla y la segunda argolla, siendo el didmetro del cuerpo de sustentacién mayor que
el espacio entre las pestafias periféricas de la rueda de combinacién de la cabria =
por lo que, a medida que la conexién recorre la rueda de combinacién, la periferia
del cuerpo de sustentacidén se adapta a las pestaflas periféricas de la mec_la de com~
binacidn de una forma pivotal libre sin exigir una orientacién especial del eslabln
de sustentacidn con respecto a la rueda de combinacidn, pudiendo jalarse la combina=
cién de cable metflico, la pieza de conexidn y la cadena del ancla por la rueda de
combj.nacidn hasta que el cable metdlico se enrrolla sobre el cabestrante, sin desco-
nectar la amarra de jalar el cable de la cadena del ancla,

2. Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 1, caracterizados por-

que la pleza de conexidén se forma por un eslabén de sustentacién, siendo los medios
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de interconexidn de la cadena del ancla y la segqunda argolla un eslabdn de cadena,
siendo el sistems de anclaje del tipo que comprende otra rueda ademds de la rueda
de combinacidn de la cabrfs, situandose la otra rueda y la rueda de combinacién de
tal manera que al pasar sobre la otra rueda y la rueda de combinacidén la cadena del
encla y el cable no cambian de direccién virtualmente mds de 902 en cada rueda,

3. Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, caracterizados por—
que la pieza de conexidn presenta ademdfs un segundo eslabén de sustentacidén, que ::
comprende; un segundo cuerpo de sustentacién que tiene una periferia circular que
es concéntrica con el eje longitudinal de la pieza de conexidn y de seccidn trans-
versal radial curviforme, una tercera argolla llevada rigidamente por el segundo
cuerpo de sustentacién en uno de sus extremos, y una cuarta argolla llevada rfgida
mente por el segundo cuerpo de sustentacidn en su otro extremo, interconectandose
los eslabones de sustentacidn por la segunda y la tercera argollas, coneciandose la
cadena de ancla a la cuarta argolla, siendo el sistema de anclaje del tipo en el
cual la cadena del ancla y elcable metdlico cambian de direccién virtualmente mfe
de 902 al recorrer la rueda de combinacidn,

4, Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3, caracterizados por
que el eslabén de sustentacién presente ademds un eslabén de cadena que pasa 2 tra
vés de la segunda y tercera argollas y las une entre si.

5. Perfeccionamientos segin la reivindicacidn l, caracterizados rpor
que e) sistemas de anclaje presente edemis una polea situada entre el cabestrante y
la caja de la cadena y por lo cual pasa por lo menos el cable metélico..

6. Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5, caracterizados por
|que se disponen medios de topes situados a la salida de la caja de la cadena y que
se acoplan con la pieza de 'conexidn para detener la amarra del ancla cuando, al ja
larse la amarra del ancla, la pieza de conexidn llega al dispositivo de tope.

7. Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3, caracterizados por
que el sistema del ancla presenta ademis unaz segunda rueda de combinacidn, cuyas

segundes ruedas de combinacién se sitdi entre el cabestrante y la caja de la cade=

na y tiene una garganta interior con las dimensiones apropiadas para alojar el ca=-




10

15

20

25

ble metdlico una garganta exterior con las dimensiones necesarias para alojar la
cadena del ancla, y pestafiag periféricas separadas una distancia mayor que la di-
mensién transversalde la cadena del ancla pero menor que la dimensidn transversal
méxinma de los cuerpos de s_ustentacién, puediendo el cable metdlico, la pieze de cg
nexidn y la cadens recorrer la segunda rueda de combinacidén segin se jala 1a ama-
rra del ancla, por lo que el cable metdlico se puede enrrollar por el cabestrante
hasta que la pieza de conexién queda adyacente al cabestrante y, por lo fanto, dig
ponible para poderse inspeccionar y reparar.

8. Perfeccionamientos segin la reivindicacién 7, caracterizados por
que la caja de la cadena tiene una abertura lateral separada una distancia sustan-
cial por encima de su parte interior, y la segunda ruede de combinacidn se monta
en la abertura lateral,

Y, Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1 a 8, caracteri~
zados porque se dota a cada amarra de ancla en combinacidén de: una cadess de ancla
un cable metélico, y una pieza de conexidén que presenta un cuerpo de sustentacidn
que tiene una periferia circular concéntrica con el eje longitudinal de la pieza
de conexién y de seccidén transversal radial curviforme, una primera argolla lleva
da ri{gidamente por el cuerpo de sustentacién en uno de sus exiremos, un casquille
de cable metdlico sujeto al cable y que tiene una argolla gque pasa a través de le
primera argolla, una segunda argolla llevada rigidamente por el cuerpo de susten-
tacidén en su otro exiremo, y medios que unen entre si la cadena del ancla y la se
gunda argolla, uniendo los medios entre sf la cadena del ancla y la segunda argo-
1la, porgue se dispone un segundo cuerpo de susténta.cién que tiene una periferia
circular concéntrica con el eje iongitudinal de le pieza de conexidén y de seccién
trangversal radial curvifoime, una tercera argolla llevada rigidamente por el se-
gundo cﬁerpo de pustentacidn en un extremo, uniendose entre si el primer cuerpo
de sustentacidén y el segundo cuerpo de sustentacién por medio de la segunda y la
tercera argollas, una cuarta argolla llevada rigidamente por el segundo cuerpo: de

pustentacién en su otro extremo, y un dispositivo de eslabén que une la cadena

del ancla a la cuarta argolla,
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10, Perfeccionamientos segin la reivindicacién 9, caracterizados
porque comprende adends un eslabén que atraviesa la segunda y la tercera argolla
pare unir entre si los cuerpos de sustentacién. ‘

11, Perfeccionamientos segin las reivindicaciones anteriores, ca=
racterizados porque la pieza de conexién para unir entre si una cadena de ancla
¥y un cable metilico se constituye por un eslabén de sustentacién que comprende:
un cuerpo de sustentacidn que tiene una' periferia ci@lu que es concéntrica con
el eje longitudinal de la pieza de conexién y de seccién transversal radial curvi
forme, une primera argolla llevada rigidamente por el cuerpo de sustentacién en
uho de sus extremos y a través de la cual puede parsar la argolla de un casquillo
de cable, una segunda argolla llevada rigidamente por el cuerpo de sustentacidn
en su otro extremo, y un dispositivo de eslabdn conectado ala segunda argolla pa
ra la conexidn de una cadena de ancla, cuyo cuerpo de sustentacidén estf provisto
de dos taladros longitudinales diametralmente separados, y temiento la primerz ar
golla la forma de un elemento en U cuyos tramos se introducen en dichos taladros_
y se fijan al cuarpo de su'stentacién, dotandose el digpositivo de eslabén de un

segundo eslabdn de sustentacién que presenta un segundo cuerpo de sustentacidén el

cual tiens una periferia circular concentrica con el eje longitudinal de la pieza |

de c‘onexién y de seccién transversal radial curviforme, una tercera atgolla lle-
vada r:fgida.amente por el segundo cuerpo de sustentacidn en uno de sus extremos, y
una cuarta argolla llevada rigidamente por el segundo cuerpo de sustentacidn en

zu otro extremo, uniendose entre si el primer cuerpo de sustentacivsn y el segun-

do cuerpo de sustentacidén por la segunda y la tercera argollas, estando destinada

~ le cuarta argolla a conectarse a la cadena del ancla,

12, Perfeccionamientos segin la reivindicacién 11, caracterizados
porque el dispositivo de eslabén comprende ademis un eslabdn que atraviesa la se
gunda y la tercex;a argollas y las une entre si. |

13, Perfeccionamientos segin la reivindicacién 11, caracterizados
porque el primer cusrpo de sustentacién estd provisto de dos taladros longitudi-

nales diametralmente separados, y la primera argolla tiene la forma de un elemen
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to en U cuyos tramos se introducen cada uno dentro de wno diferente de dichos ta=
ladros y se fijan al cuerpo de sustentacién.

14, Perfeccionamientos segin la reivindicacién 13, caracterizados
porque la segunda argolla forma parte integra del primer cuerpo de sustentacidn,

15, Perfeccionamienios segin las reivindicaciones anteriores, ca~:
racterizados porque cuando el sistema es del tipo que tiene una amarra que inclu
ye un cable metdlico, una cadena y una pieza de conexidén para unir cable metdlico
a la cadena, cuya pieza de conexidén es sensiblemente mayor que el cable metdlico,
un ;:abestrante para enrrollar el cable metdlico, una caja de cadena que tisne una
pared inferior, un gula=cabos montado en el exterior de la estructura flotante,
y una cabrfa montada por encima del guia=-cabos, se disponen medios que definen
ung abertura en la pared inferior de la caja de cadena, cuya abertura es mayor -
que el cable metflico y menor que la pieza de conexidn, y una polea montada para
girar adyacente a la aberura y fuera de la caﬁa de cadena, siguiendo la amarra vn
trayecto en secuencia definido por el guia=cabos, la cabrfa, lacaja de la cadena
la polea y el cabestrante, deteniendo la pleza de conexién en la citada sbertura.

16, Perfeccionamientos en sistemas de anclaje para estructuras flo
tantes, tal y comdp queda sustancialmente descrito en la presente Memoria e ilus~
trado en los dibujos adjuntos.

Esta memoria consta de 19 hojas escritas & wiquina por una sola -
CaYG,

wadria, B ABR, 1977
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