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YINTERRUPTOR PARA INDICADOR DE DIRECCION®,

Esta invencidn se relaciona con un interruptor para
indicador de direceidn, particularmente, pero no exclusive-—--
mente, pars uso en un vehiculo de carretera.

Un interruptor de acuerdo con la invencidn incluye -
une base, un primer y un segundc brazos articuladamente monta-
dos en lz base para su movimiento alrededor de respectivos —
ejes primero ¥y segundo, paralelos y espaclados, respecto a la
base, un miembro accionador acoplado por un extremo al primer
brazo articulable por medios que permiten el movimiento arti-
culado del miembro respecto al primer brazo alrededor de wn -
tercer eje paralelo al primer eje y espaciado de é1, y acopla
do por su otro extremo al segundo brazo articulable por medios
que permiten un movimiento articulado del miembro respecto 2l
segundo brazo alrededor de un cuarto eje espaciado del segundo
eje y paralelo al mismo, ¥ medios eldsticos que actlan sobre
dichos brazos articulables de tal manera que el miembro accio-
nador y el primer y segundo brazos articulables definan un ve-—
rillaje del tipo dispuesto sobre centros, que tiene una prime-
ra configuracidn estalbles, en la que el tercer ¥y cuarto ejes
citados se encuentran a un lado de una linea imeginaria que ra
sa a través del primer y segundo ejes, una segunda configura--
cidn estable, en la que el tercer eje mencionado se encuentra
en el lado referido de dicha linea, mientras el cuarto eje se
encuentra al otro lado de tel linea, y una tercera configura—-
cidn estable, en la que el cuarto eje se encuentra en el pri--
mer lado referido de aquelle linea, mientras el tercer eje se
encuentra en el otro lado de tal linea, incluyendo ademis el -
interruptor un primer y un segundo conjuntos de contactos elég

tricos que funcionan en las mencionadas configuraciones estgw-
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bles segunda y tercera, respectivamente.

Preferiblemente, el imterruptor incluye ademds un -
primer y vn segundo fiadores, el primero de los cuales estd -
articuladamente conectado al citado varillaje para su movi-—-—
miento alrededor del tercer eje y coopera con una superficie
de apoyo del primer brazo articulable, acoplédndose el segundo
fiador al varillaje para su movimiento alrededor del cuaric -
eje y cooperando con una superficie de apoyo del segundo bra-
zo articulable, extendiéndoze el primer y el segundo fiadores
en la misma direccidn general desde el tercer y cuartos ejes
¥ siendo impulsados elésticamenﬁe a girar uno hacie el otro,
giendo tal la disposicidn que, en la préctica, cuando el va-
rillaje presenta la primera configuracidn citada, el primer y
segundo fiadores quedan fuera de lz érbita de un golpeador —-
desplazable con el 4rbol de direccidn del vehiculo, en tanto
que en la segunda configuracidén del varillaje el primer fia-
dor corta dicha Srbita y en la tercera configuracidn el segun
do fiador es el que corta tal Srbita, transmitiéndose el movi
niento de retorno del golpeador, después de’ la realizacidn - -
de un giro indicado, mediante el correspondiente fiador, al va
rillaje, para devolver éste Oltimo a su posicidn sobre centro
desde la segunda o tercera coufiguracidén a la primera.

En los adjuntos dibujos se ilustra un ejemplo de la
invencidn, en cuyos dibujos:

Ia figura 1 es una vista en planta esguematica de un
interruptor para indicador de direccidn en su posicidn neutra.

La figura 2 es una viste similar a la figura 1, pero
muestra al interruptor en wna posicidén de funcionamientos; y

Ia figura 3 es una vista similar a la figura 1, pero

con partes de la misma interrumpidas para mostrar las partes -
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gubyacentes.

Con referencia a los dibujos, el interruptor inclu
ye una base de resina sintética moldeada 11 dispueste para -
asegurarse rigidamente a la parte estacionaria de la coluana
de direccidn de un vehiculo de carretera. EL 4rbol de direc-
cidn rotatorio de la columna de direccidn es.sceesible junto
g la base 11 y un golpeador sostenido por dicho &rbol pasa -
junta a la misma base 11, en su drbita alrededor del eje del
4rbol, mientras éste es pussto en rotacidn.

Levantédndose verticalmente desde la base 11 y en -
posicién generalmente paralela, en la préctica, respecto al
eje del érbol de direccidn, se encuentran un primer y un se-
gundo postes de articulacidn 12 y 13.

Articuladamente montado en el primer poste 12 para
su movimiento alrededor del eje del mismo, hay un primer bra
zo articulable 14, montdndose andlogamente un segundo brazo
articulable similar 15 sobre el poste de articulacidn 13. Ca
da brazo articulable incluye una zona saliente engrosada, a
través de la cual se extiende su respectivo poste de arficur.
lacidn. La zona saliente de cada uno de los brazos articula-
bles 14 y 15 estd configurada de manera que presenta, hacia
el extremo libre del brazo, una superficie de apoyo indicada
en los dibujos por el sufijo a.

Un miembro accionador de resina sintética moldeada
16, de forma alargada, estd provisto en sus extremos opues—-
tos de unos huecosgs gque reciben a los extremos de los brazos
14 y 15, respectivamente, Un extremo del miembro 16 estd ar-
ticuladamente acoplado al brazo 14 por medio de uh pasador

17 y el extremo opuesto de dicho miembro 16 estd articulada-

mente acoplado al brazo 15 por medio de otro pasador 18. Los
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pasadores 17 y 18 se extienden paralela y espaciadamente reg
pecto a los postes 12 y 13 y cada uno de los pasadores 17 ¥
18 estd asegurzdo a su respectivo brazo 14 y 15 y se extien-
de a través del mismo. Los extremos proyectados de los pasa-
dores 17 y 18 son recibidos en respectivas ranuras alargadas
16a del miembro 16. Asi, en cada extremo, las paredes supe--
rior e inferior que definen entre si el hueco de los extre——
mes del miembro 16 presentan, cada una de ellas, una ranura
alarzada 16a. Log pares de ranuras slargadas estdn alineados
y cada ranura de cada par en un extremo particular del miem-
bro es paralela a la otra de aqﬁel par. Se comprenderd por -
consiguiente que el miembro 16 puede moverse regpecto a la -
base 11, cuyo movimiento es permitido por la articulacidn de
los brazos 14 y 15 respecto a aguella base alrededor de gus
postes 12 y 13 y por el movimiento de articulacién del miem—
bro 16 respecto a los brazos 14 y 15 alrededor de los ejes -
de los pasadores 17 ¥y 18, yendo naturalmente acompafiado este
Oltimo movimiento por un movimiento deslizante de los pasado
res a todo lo largo de lag ranuras 16a.

Cada uno de los pasadores 17 y 18 sostiene articu-
ladamente un respectivo fiador metdlico 19 y 21. Bl fiador -
19 es pues articulable respecto al brazo 14 y al miembro 16
alrededor del eje del pasador 17, siendo andlogamente arti-
culable el fiador 21 respecto al brazo 15 y al miembro 16 --
alrededor del eje del pasador 18. Los fiadores 18 y 19 son -
acoplables a las superficies de apoyo 14a y 152 de sus res—

ngctivos brazos, tal como se describiréd mids adelante con ma-

At |

yor detalle. Los fiadores 19 y 21 se extienden hacia adelante,
es decir, hacia el 4rbol de direccidn en la préctica, y estén

interconectados junto a sus exbtremos frontales mediante un -
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resorte de tensidn 22. ILa zona central del miembro 16 presenta
un taladro pasanite 23 en cuyo interior se aloja un resorte de
compresién 24, cuyos extremos se apoyan en respectivas bolas -
25 y 26. Lag superficies terminales de los brazos 14 y 15 son
presentadas a las bolés 25 y 26 y son parcialmente cilindricas.
Los bragos 14 y 15 estén colocados de tal manera que el resor-
te 24 impulsa a la bola 25 a su acoplamiento con la superficie
terminal cilindrica del brazo 14, al tiempo que impulsa a la -
bola 26 a su acoplamiento con la superficie cilindrica del bra
zo 15. Se verid por consiguiente por la figura 1 que los brazos
14 y 15 y el miembro 16 definen un varillaje dispuesto sobre -
centros y que presenta una primera configuracidn estable, en -
la gque los brézos 14 y 15 se extienden en general hacia ——-
atris, y en la que los pasadores 17 y 18 se encuentran en -
cuentran en el lado posterior de una linea imaginaria que eor
ta los ejes de los postes 12 y 13, apoyéndose el miembro 16 en
un par de espigas de apoyo 20 sostenidas por el cuerpo 11, de-
finiendo asi la primera posicién estable del miembro 16. Se re
conocerd que girando el miembro 16 en la direccidn de las agu-
jas del reloj, puede moverse el varillaje a una segunda confi-
guracidén estable, en la que el brazo 14 se extiende todavia en
general hacila atrés, pero el brazo 15 se extiende en general -
hacia adelante, y mientras el pasador 17 se encuentra todavia
en la parte posterior de la linea imaginaria que pasa a través
de los ejes de los postes 12y13, el pasador 18 se encuentra por
delante de tal linea imaginaria,recibiendo el miembro 16 a una
de las espigas 207y estableciendo contacto tambidn con otra es
piga 30, para definir la segunda posicidn estable. Se comprende
rd naturalmente que al-:@lcanzar la segunda cafignmcid estable desde

la primera, é resorte 24 es comprimido y luego recupera su dis

."_' w12 318 1
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posicidn anterior, de manera que el wvarillaje es impulsado a

la configuracidn estable por dicho resorte. Anflogamente, hay
una tercera configuracidn estable del varillaje, en la que el
brazo 15 se extiende en general haciaz atris, mientras que el

brazo 14 se extiende en general hacia adelante, disponiéndo-

se el pasador 18 en la parte posterior de la linea imagina—-

ria y el pasador 17 por delante de la:misma, permaneciendo -

el miembro 16 en contacto con la otra espiga 20 y de nuevo -

en contacto la espiga 30.

Pera facilitar el movimiento del miembro 16 respec
to a la base 11, aguél lleva asegurada una palanca accionado
ra alargada 27 que se exliende en dngulo recto con el eje --
del taladro 23. Como el espaciamiento entre los postes 12 y
el pasador 17 es igual al existente entre el poste 13 y el
pasador 18, en la primera configurascién estable la linea iw-
maginaria que pasa a través del eje de los postes 12 y 13 es
paralela a otra linea imaginaria que pasa a través del eje -
de los pasadores 17 y 18 y es tembidn paralela al eje del ta
ladro 24. |

Tal como se indica anteriormente, el resorte 22 im
pulsa al fiador 19 a girar en direccidn contraria a la de ——
lag agujas del reloj, al tiempo que impulsa simultdneamente
al fiador 21 a girar en la direccidn de tales agujas. Bn la
primera configuracidn estable del varillaje, ambos fiadores
19 y 21 se extienden en general hacia adelante y establecen
contacto con los lados opuestos de la zona central del miem-~
bro 16. En esta configuracidn del varillaje en su uso, am—-—
bos fiadores 19 y 21 se encuentran al exterior de la Orbita
31 del golpeador de la columna de direccidn del vehiculo. -

Sin embargo, al moverse el varillaje a su segunda configura
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cién estable, el fiador 21 es proyectado mds alld del fiado;
19 y de hecho se proyecta lo suficientemente lejos para cor-
tar la drbita 31 del golpeador. Debido 2l movimiento angular
relativo del miembro 16, el brazo 15 y el fiador 21, al al--
canzar la segunda configuracidn estable, el extremo posterior
del fiador 21 entra en conécto con la superficie de apoyo 15a,
de manera que se impide todo movimiento articulado adicional
del fiador 21 en la direccidn de las agujas del reloj respec
t0 al brazo 15.

El miembro accionador 16 incluye un miembro de con
tacto mévil ( no mostrado ) asociado al primer y segundo con
juntos de contactos eléctficos fijos dispuestos en la base -
11. En 1a segunaa configuracidn establerdel varillaje, el —-
miembro de contacto mévil completa un circuito eléctrico por
medio del primer conjunto de contactos eléctricos, en tanto
que en la tercera configuracidn estable del varillaje el —-
miembro de contacto mévil ampleta un circuito eléctrico por
medio del segundo conjunto de contactos eléctricos. En la —-
précfica, el primer conjunto de contactos eléctricos estard
agociado a lémparas indicadoras de direccidn situadas en el
lado derecho del vehiculo, mientras gue el segundo conjunto
de contactos estard asociado a lamparas indicadoras de direc
cidn situadas en el lado izquie®do del vehiculo.

Supdngase que el interruptor estd en una posicidn
neutra, es decir, que el varillaje estd en su primera confi-
guracidn estaible y ningln conjunto de contactos eléetricos -
es completado por el contacto mévil. Entonces se desea indi-
car y efectuar un giro a la derecha. E1l conductor del vehicg

lo mueve el miembro accionador 16 en la direccidn de las agu

Jas del reloj por medio de la palanca 27, moviendo asi el
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‘varillaje a su segunda configuracidén estable. Esta segunda -

configuracidn, el fiador 21 corta la drbita del golpeador ¥y,
al efectuar el giro a la derecha, la columna de direccidn —-
del vehiculo y por consiguiente el golpeador son girados en
la direccibn de las agujas del reloj. Asi, el golpeador en—-—
trard en contacto con el extremo libre del fiador 21 y, al -
moverse en la direccédn de dichas agujas, girard al fizdor -
21 en direccidn contraria alrededor del pasador 18. Bl movi-
miento del fiador 21 en direccidn contraria a las agujas del
reloj hace que agquédl pierda su contacto con la superficie de
apoyo 15a y tense al resorte 22. Asi, tan pronto como el fia
dor 21 ha girado lo suficientemente lejos para gepararse de
1le' érbita 31 del golpeador, y éste Gltimo ha pasado al cita-
do fiador 21, éste se desplaza de nuevo a su posicidn de fun
cionamiento mediante el resorte 22. Asi, el movimiento de la
columna de direccidn para efectuar el giro no ejerce ningin
efecto sobre el intefruptor ¥y, como el vgrillaje estd en su
segunda configuracidn estable, el segundo conjunto de contag
tos fijos es conectado por el conbtacto mévil y permanecen en
funcionamiento las ldmparas indicadoras de direccidn derechas
del vehiculo.

Al completarse el giro a la derecha, la columna de
dirveccidn es puesta en rotacidn en direccidn contraria a las
agujas del reloj para devolver el vehiculo a una marcha rec—
ta, Al entrar en contacto el gelpeador, que se mueve en di--
reccidn contraria a la de las agujas del reloj, con el fia—
dor 21, trate naturslmente de moverlo en la direccidén de di-
chag agujas alrededor del pasador 18, Sin embargo, tal movi-

miento del fiador 21 respecto al brazo 15 y al miembro 16 es

impedido por el contacto del fiador con la superficie de a-
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poyo 15a. Asi, se transmite una fuerza desde el golpeador por

medio del fiador 21 para girar el brazec 15 en la direccidn -

de las agujas del reloj alrededor del poste 13. Tal movimien
to encuentra naturalmente al principio la resistencia del re
gorte 24, pero al ser véncide la fuerge del mismo, el vari—é
llaje se mueve sobre centros de nuevo a su primera configura

cidn estable, entendiéndose que la segunda mitad del movie—-

" miento hacia esta primera configuracidn es facilitada por el

citado resorte. Asi, el mofimiento de retorno de la columna'
de direccidén pasa automiticamente el interruptor desde su po
sicidn funcional derecha a su posicidn neutra.

Se cqmprenderé que el funcionamiento del interrup-
tor, cuando se dispone en posicidn de funcionemiento izquier
da, es idéntico al anteriormente descrito, con la excepeidn
de que el fizdor 19 es el que entra en funcionamiento y las
diversas direcciones de los movimientos son naturalmente in-
versas.,

NOTA

La Patente de Invencidn que se solicita por veinte
afios, para Espafia, de acuerdo con la Vigente Legislacidn, de
berd recaer sobre "INTERRUPTOR PARA INDICADOR DE DIRECCIONY,
con Prioridad de la solicitud de Patente en Gran Bretafia ne
11318/76 de fecha 20 de HMarzo de 1.976, segln las caracterig

ticas esenciales de las siguientes:
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REIVINDICAGIONES

1. Interruptor para indicador de direccidn, que in
cluye una base, un primer y un segundo brazos articuladamen~
te montados en la citada base pars su movimiento alrededor -
de respectivos ejes primero y segundo, paralelos y espacia—-—
dos, respecto a la base, un miembro accilonador acoplado por
un extremo al primer brazo articulable por medios gue permi-
ten un movimiento articulado del miembro respecto al primer
brazo alrededor de un tercer eje paralelo al primer eje y esg
paciado de él, y acoplado por su otro extremo al segundo bra
zo articulable por medios que permiten un movimiento articu-
lado del miembro respecto al segundo brazo alrededor de un -
cuarto eje espaciado de; ge,undo eje y paralelo al mismo, y_
medios eldsticos que acthan sobre dichos brazos articulables
de tal manera que el miembro acclonador y el primer y segun-—
do brazos articulables definen un varillaje del tipo dispuesg
to sobre centros, gue tilene una primera Qonfiguracién egta——
ble, en la que el tercer y cuarto e¢jes citados se encuentran
a un lado de una linea imaginaria que pasa a través del pri-
mer y segundo ejes, una segunda configuracidén estable en la
que el tercer eje citado se encuentra en el primer lado refe
rido de la linea mientras el cuarto e¢je se halla gl otro la-
do de la misma, y una tercera configuracidén estable en ls —-—
que el cuarto eje se encuentra en el primer lado de la linea
y el tercer eje se halla al otro lado de la misma, incluyen-
do ademds el interruptor un primer y un segundo conjuntos de
contactos elédctricos que funcionan respectivamente en la se-
gunda y ftercera configuraciones estables mencionades.

2, Interruptor para indicador de direceidn, seglin

la reivindicacidn 1, que incluye ademdés un primer y un se---
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gundo fiadores, el primero de los cuales estd articuladamente
conectado al varillaje para su movimiento alrededor del ter-
cer eje mencionado y coopera con una superficie de apoyo dis
puesta en el primer brazo é}ticulable, acopléndose el segun~-
do fiador al varillaje para su movimiento alrededor del cuar
to eje citado y cooperando con una superficie de apoyo dig——
puesta en el segundo brazo articulable, extendiéndose el pri
mer y segundo fiadores en la misma direccidn general desde ~
el tercer y cuarto ejes citados y siendo elésticamente impul
sados a girar uno hacia el otro, siendo tal la disposicidn -
que, en la préctica, cuando el varillaje se encuentra en la
primera configuracidén mencionada, tanto el primer fiador co-
mo el segundo guedan fuera de la drvita de un golpeador des—
plazable con el &rbol de direceidn del vehiculo, en tanto -~
que en la segunda configuracién del varillaje, el primer fia
dor corta dicha &rbita y en la tercera configuracidn el se--
zundo fiador es el que corta tal érbita, transmitiéndose el
movimiento de retorno del golpeador,tras la realizacidn de -
un giro indicado, mediante el corfespondiente fiador al vari
llaje para devolver éste Ultimo scbre centros desde la segun
da o tercera configuracidnes a la primera.
3. "INTERRUPTOR PARA INDICADOR DE DIRECCION".

Segln queda sustancialmente descrito en le presen-

vei/eus
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te lemoria que consta de doce hojas, escritas a mdquina por

una sbla cara y acompafiada de dibujos.
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LUCAS INDUSTRIES LIMITED
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