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MEMORIA DESCRLPTIVA -

Ia presente invencidn se refiere & una miquing
paras enrollar wn tejldo destinado a ser cortado por otra
méguina pars former rollos de cintas (rollos de tizms
cortadas en hilo recto).

Les méquinas enrolladoras de bipo conoeldo
conprenden una barrs enrolladora; uno o varios cilin-
dros estiradores del tejido que estén conec‘ca(_ios'con
el motor usual de aeccionamiento de la méquina, uwna
barra porta-bejido sob;e 1la cual eg colocado el tejido
que debe ger enrollado, tna o variag barras tengoras
gituades entre la barras porta—=tejlido y el cilindro es—
tirador del tejido. ’ 7 .

Generalmente, en lag miquinas conocides, la
barre porta~tejido y las barras tensoras estdn montades
gobre un bagtidor mévil que puede desplazarse trmnsver-
salmente al sentido de desenrollgmiento del tejido;

Dado que el teji@o producldo no tiene general-
mente wna altura congtante, es necesaria egta traslacidn
del bagtidor para compensar las diferenclas @e altura
¥y por congiguiente obteper el encabezamiento, por lo
menos do una sola parte, del rollo del cual debon sor
obtenidag las tiras.

El anterlormente encabezamiento es necesario
para reducir al minimo los descchos de material durante
la produccidn de las cintas que, como es conocido, son
obtenidag cortando perpendicularmente el rollo de tejido
on bandas de ancho preestablecido.

Bl encabezemiento de los rollos era contro-
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lado visualmonte por un operador que procedia a desple-
zar menualmente el bagtidor mévil cada vez cue observaba
- un alejamlento entre uno de los bordes laterales dol
tejldo y una sefial flja de xefezenc;a.

En lag mdquinas conocides, ademds, el tejido
ors enrollado gobre la barra de enrollade, ¢stirdndola
por medio de wn cilindrp recublerto de mmte:dial de alto
coeficiente de friccidn, contra ol cual el “ejido ante-
riormente mencionado era apretado por wun cilindro de
presidn.

Ia funcidn egpecifica del cilindrc recubierto
de material de alto coeficiente de friccién ers la de
reclamgr $ejido del rollo gituado sobre la larra porta-

tejido, debidamente frenado por fricclénm, pera empujar-

'lo gobre la barra arrolladora.

Debido al hecho de que el cilindro de presidn
apretaba el tejido contra el material de alwo coeficlente
de friceidn de la barra estiradora de tejidc, ondulaciones
eventuales no totalmente anulades pasaban ertre los ci=
lindros en conbacto propio, debido al hecho gue no egtaba
permitido ningﬁn doglizamiento relative ent:e tejido y
cllindro cgtirador de teji@o.

Por congiguiente, la pexmanencia ce eventuales
ondulsciones en el rodillo final de tejido mroducia una
disposicidn incorrecta del hilo vecto del tcjido con res-
pecﬁo a su trayectoria de avance hacia la burra enrolla~-
dora.

- Bl objeto de la presentoe invencid: es el do ob-
viar log inconvonientes emterilormente refervneiados ¥, mis

R
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exactamente, de convertir en awtomdtica la operacidn de
encabezanﬁ.en'ho; asi como de asegurar la anulacidén de cual-
gquier ondulacidn o pliegues en el tejido antes de su arro-
llemiento gobre la barra enrolladora.

Egte objetivo es alcanzado por une enrolladore
de la clage meacionada que se caracteriza por el hecho
de comprender un cilindro egtirador del tejido dispuesto
digtanciado y paralelo al citado cilindro egtira~tejido
con el cual gira on el mismo sentido; un par de barrves
locag dispuestas en la parte inferior del citado cllindro
estirador y montadas sobre el citado bastidor mévil; -
egtando apretades las citadas barras locas una conbra otra
de modo a prensar el tejido que pasa entre éatag de modo
a determinar un deslizamiento relativo entre el citado
cllindro egtirador y el eitado tejido al desplazarse. el
citado bagtidor mévil en respueste a lag variaciones de
perfil del tejido, detectadasg por medios sensores; la
combinacién del citado cilindro estirador con el citado
par de barras locas, estando ademds prevista para anular
cualquier onculacidn en el tejido y mantener el hilo rec—
to bien alineado con la trayectoria de avance.

Bgtas y otras caractem'fsticas ge harén eviden-
tes por la descripeidn que sigue, ilustrada a titulo de
ejemplo, en la cual:

Ig figura 1 ilustra una vigta en perspectiva
de uma maquina enrolladora en su conjunbos

Is figure 2 ilustra una nmdquina enrolladora
en vigta lateral, seccionsda segin la linea II - II de

la figura 1
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Ig figura 3 ilustra una vigta en persgpectiva
de los medios sensores para detactar el per>il del boxde
del tejido que debe ser enrollado:

Ia figura 4 ilugtrs el esquema parcial del
circuito eléctrico de mando de la méquina e1irolladors
en cuestidn,

' Haciendo referencia parbtlicularmenie a la fi-
gura 1, la miguine enrolladore seglin la preciente inven-
¢idn comprende un bastidor 1 formado por uni base 2 .
gobre la cual se apoyan dos montantes laterales 3 y 4,
cada uno de log cuales ogtéd dotado de una minsula 5 ¥
respectivamente 6 de soporbe de un bagtidor mdvil 7.

Bote Gltimo estd formado por chapis paralelas
8 ¥ 9 entre las cuales estdn dispuestas conjuntamente
ung barra porta-tejido 10, dos barrag fijas tensoras
1l y 12y un par de barras locag 13 ¥ 14.

Ia barra porta-tejido 10 esid moniada por una
parte a friceidn gobre el extremo exterior e la chapa
9 y por la obtra parte estd soportada de mod> degengan-—
chable sobre el 9x%remo exterior de la chapz 8.

Ademds, la barra porta-tejido ant:riormente
menclonada 10 tiene prevj.sta una articulaciin 17 en la
proximidad de la chapa 9, que le pemrnite ger voliteada
para ingertar un nuevo rollo 15 de tejido 15 que debe
gor primero egtirado por lag barrag egtirsdoras 1l y 12
y pogterioxrmente esgstirado por lag barres 13 y 1l4.

Ias dos barras estiradoras 1l y 12 son mds
laxzas que el bastidor'mévil 7 v egtén montadas, sobro-

saliendo exteriormente, sobre lag ménsulas 5 y 6 do modo



a soporiar el bastidor mévil eitado, y para permitirle
degplazemientos transversales son respecto al sentldo
do desenrbllamicnto del tejido 16, _

Para determinar estos desplazamien'bos; la barre

5, tensora 11 estd conectada con un blogue 18 acoplado a un
tormillo sin Ffin 19 accionado por wn reductor ususl de ve-
locidad 20 impulsedo por un motor auxiliar 21 que tiene
la pogibilided de girar en los dos sentidoa y que estd gi-
tnado en la parte interior del montante lateral 4.

10. Bl par de barras locas 13 y 14 esté situado
en el bagtidor mévil 7 en el extremo opuesto a'aquel en
el cual estd prevista la barra porta-tejido 10, estando en
un mismo plano horizontal.

Ia barra loca 13 es desplazable con respecto

15. a la otra barra loca 14 para facilitar el paso del tejido
16 y para sdaptarse al espesor de.este 0ltimo. Para hacer
desplazar la citada barra loca 14, egtén previstos medios
de maniobra constituldos por un drbol trensversal 22
apoyado sobre el bastidor movil Ty pr9v;i.sto, en corres-—

20. pongiencia con cada uno de sus extremos, de medios adecua-
dos, no iLlustrados, sobre los cuales egtd empernada excéntbri-
camente una varilla de conexidn con soportes deslizantes
24, sobre los cumles egtén apoyedos los extremos de la
anteriormnente mencionada barra loca 13. _

5. Un disco 25 provigto de tringuete 26 estd mon—
$ado solidario del drbol transversal 22 para hacerlo
girar cuando sea necesario.

Iag rotaclones del disco 25 determinan una ro-

ba0idn teambidn de los citados mediosg solidarios del drbol
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$rangversal y por congigulente una llemada de lag corres—
pondientes varillag 23 que glejan la barra loca 13 de la
otra barre loca 14, mantenidniola paralela a csta dltima.
‘ Sobre la parte alta de los_montante;; laterales
3 y 4 hay previsto, en posicidn fija, un cllindro motor
tira—tejido 27 conectado con los usuales medios de acclo-
namlento (no ilustredos) situados en el monmta:te 4

Bl eilindro tira—~tejido 27 estéd rec iblerto
con un material de glbo coeflclente dg: fricelin que puew
de ser, por ejemplo, uns cepa de goms, esgband> cinemé~
ticamente conectado por una cadena 28 con un >ilindro eg-
tirador 9 que tiene su propia superficie extarior per—
Poctamente lisa y tal que permita un deglizaniento relati-
vo y transversal al tejido 16 que pasa por enzimg dei
miamo.

Tog dog cilindrog estdn dispucstos an un plano
ogencialmente paralelo al plano gue comprende los ojes
dol par de barras locas 13 y 14.

' Adherida al eilindro tira~tejido y en posicidn
guperlor, hay prevista una barra arrolladora 30 sgobre
1a eual eg enrollado estrechemente el tejido 16 proce-
dente del bagtidor mévil Te

Ia citeda barra arrolladora 30 ogté montada
gobre dos brazos oscllaentes 31 y 32 apoyados libremente
sobre los citados montentes 3 y 4.

De modo particular,el brazo 32 es lueco in-
boxriormente para con'bengr los medios de accicnamiento
de la barrs arrolladora, que comprenden un erbrague

do friccidn 33 previsto para permitir un des:ilzamiento
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relativo entre el eje motor (no repregentado) de log
medios d¢ acclonamiento y la citeda barra enrolladora
30. Bl citado deglizamionto eg necesario para reduclr
la velocidad de rotacidn de la citada barra enrolladora
a medida que aumonta ol didmetro del rollo de tejido
que so forma sobrc la misma.

Ia barra cnrollsdora 30 ostd aprotada oldsti-
camentc contra el elilindro tira-tejido 27 situedo debajo
dc la misma y que coopera con clle pera hecer compacto
el rollo de tejido, por medio de dos pesas 34 y 35 mon-
tadog ajustables respectivamente gobre brazos oscllantes
36 y 37 alrededor de una barra fija 38 y que egtén pro-
vigtos de wna varilla 39 y respectivamente 40 apreta-
das con el extremo libre sobre le barra enrolladora 30
por medio de los correspondlentes elementos de rotacidn
al lado de las esteras del rollo de %ejido. Pare conbtro-
lar el perfil del tejido 16 que se enrolla alrededor
del roaillo 15 v por conglguiente para mantenerle ali-
neado con la parte de tejido que se enrolls sobre la
barra 30, hay previgtos me@ios sensores 41 soportados
por un soporte adecuado 42, solidario del.monﬁante 4,

Como s¢ ve mojor on la figura 3, los citados
modios sensores 41 comprenden dos léminas distanciadas
y sobrepuestas 43 y 44, entre lag cuales sc hace dogli-
zar ¢l Fojido 16.

Ta 1émina superior cstd provista de wna 1incs
de referencia 45 on log lados do.la cual hay practicadas
dos aberturas circularcs 46 y 47, a través de las cusles

pucdc pasar un rayo luminoso omitido por otres tantas



lémparas 48 y rospoctivamento 49 de dos fotocLlodos (no
1lustrados on la figura 3) gquo formen parte cc los cle
tados modilosg sensoros y quo cstan contonidos on una éaja
_ proviste pare ¢llo 50 situada encima de la leming supo-
5. rior 43.

Ios citados fotodiodos cstén provisbtos para
doteetar lag desviaciones dol porfil dol tejido do la
1fnea do reforoncla 45. N '

Al lado do la lémpa?a 48, hacia la parto mas

10, interior del bastidor mévil 7, hay prevista wna gbertura
wltorior cireular 51 para obtra ldmpara 52 do una célulm
Potosléetrica adeeuada para dotecter ol final. do la ple-
ze. de tejido que se egtd dcscnrollando, cs decir; ol
£ingl del xollo 15 y por consiguiente acclonax de modo

15, econoeido el paro awsomitico de la méquinas

Una vez que la anteriormente mencionada célula
fotooldetrica ha interrumpido la alimentacic de los
medlog usuales de alimenbtacién de la méquina. el arrolla-
miento del sejido sobre la barra enrolladora es completaf
do por medio de la maniobra de un mando manual corxiente,
no iLlugtrado. '

También con referencia a la figurs 4, la méquina
enrolladora en cuogtion prevé los ya mencionidos medios
gongores de deteccldn 41, insertacos en un corregpondien-
25, 4o clreulto eldctrico de alimentacidn del moior auxiliar

21, |
Mis exactamente, el circuito eléctrico compren—
de una linea trifdesieca do alimenﬁacién 53 d¢ la cual se

deriva uns 1inea monofdsica 54 para un transiormador con-
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vencional 55 que alimenta wm rgctifioado; de corriento 56.

Bste Gltimo alimenta, & su vez, dos foto@iedos
57 y 58 influidos por las y= mencionadas ldmparas 48 y
49 y que estdn concctadog con un smplificador propio FCL
7 Fc2,

Bl fotodiodo 57 se encuentra noxrmalmente oscu-
recido.por ol borde del tcjido que pass entre lag ldminas
43 y 44 en tanto que el fotodiodo 58 egtd normalmente iluf
minado; por el hecho que el entoriormento mencignado hor—,
do de no presontar irregularidades en su perfil, estd ali-
noado con la lineg de referencia 45 situmda entro los ci-
tadog fotodiodos 57 y 58.

Cuando ol borde del tejido supera la linea do
reforencia 45, a lo cua;l. corresponde un gumento iLrrcgular
do la altura dol tejido, tambidn se oscurcde ol fotodiodo
58, do modo a determinar la desexcitecidn del amplifica-
dor propio FC2 que producc cl cicrre de su contacto FC22
provisto on un cireuito de oxvitacidn de una bobina B2
de wn telerruptor 59 intorcalado en la linea do alimen-
tacidn 60 del motor auxiliar 2L.

BEsto produce la rotacidn dol motor auxiliar 21
on wm sentldo que haga desplazar ol bagtidor mévil 7
haeia 12 derechs, hasts volver a conducir ¢l borﬂo dol
t0jido on alinoacién con la lfnoa do reforoncia 45.

En osta condieidn, el fotodicdo 58 vudlve g
ger iluminado y la bobina B2 os dogexcltade a causa do
la apertura del contacto FC22, interrumplendo inmediata-
mente la alimentacién del motor auxiliar 21,

Viceversa, cuando 8¢ produzce una reduccidn de
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la altura del tejido, el borde de este dltiro, apartén-
dose de la lfnea de reforencia 45, descubre tambidn la
ldmpara 49 que ilumina el fotodiodo 57, de rodo a deter-
mlnar la oxcitacidn del emplificedoxr FCl y yor consiguion—
5, te ol clierre do su contacto FC1ll, previsbto cn un circulbo
do excitacidn de unag bobing Bl de un telerripior 61 prow
vigto on otra linca do alimentacidn 62 dol rotor auxiliar
Ia linea dc alimentacidén 62 tienc las fasos in-
vortidas con respocto a la ILinca de alimentccidn 61, por
10. lo cugl ol mobor auxiliar gira en sentido ccntrario al
antexioxr.
Ia rotacidn dol mobor auxiliar en cste sentido
continua hasta que ol dogplazamicnto del bastidor mévil
7 vuelvo a conducir ol bordo del tcjido on corregponden—
15. cia con la ya citeda linca do refcrencia, a lo cual co-
rresponde ¢l oscurccimicnto dol fotodiodo 57.
Pars ovitar la cxcitacién simultérea de los
dos fotodiodos 57 y 58 por causas accldentaZecs, on log
eircultos de execitacidn de las bobinag Bl y B2 hay pre=
20, vigtos contactos do sogur."l.dacl Bll y B22.
Més exactamcnte, on el circuito dc la bobina
Bl ogtd intorecalado ol conbacto B22 que og :cbicrto cada
voez quo la bobing B2 eg cxecitada y viceverse, on ol clr-
cuito do la bobina B2 ogtd intercalado ol ccnbacto Bll
%5, quo og ablorto cada voz que la bobina Bl os cxcitade.
Tos dos circuitos de ogci‘bacién do lag bobiras Bly B2
pucden ger alimontados, altematlvamente, por medio de
un mendo manual 6;3 concetado olég'b:icamonto con ol con-

nutador 64 accilonado manua].raonte; que cxeclwice ol conbrol



5.

10.

20,

de log mediog detectores que comprenden log fotodiodos
57 y 58.

Cada desplazamiento del bastidor mév@l 7 en un
gentldo o en el otro detexmina.en el tejido 16, que pasa
entre las barrag loecas 13 y 14, una accidn que tilende a
desviarlo con regpecto al cilindro situgdo encima del
mismo; el cilindro 9stirador 29 el cusl, al presentar
una superficle lisa; pexmite al tejido aswnir le posl=—
cidn relativa descads.

- -
= e =

RETVINDICACIONES

Degerito el objeto del presente invento se de-
claran nusvas y de propia inveneidn las glguientes rolvine
dicaciones con prioridad de la solicitud de patente ita-
lisna n® 21416 A/76 del 22 de Marzo de 1976.

1. Perfoccionamiontos en méquinas enrolladoras
de tejidos dostinados a miguinas cortadoras de cintas, que
comprenden uns barra ¢ enrollagmiento y un cilindro tira-
=tejido accionadqs por los medios usuales de accionamien-
to do la miquina, on combinacidén con un bagtidor mévil
gobre ol cual ogtdn montadas barras fijas tensoras, asi .
como wna barra portadora del tejido que debe sor enrollado;
siondo ¢l citado bagtidor mdvil provisto deeplazable trang-
versalmonto al sentido de dcsenrollado del tojido para
alinoar de modo continuo ¢l porfil do uno do los boxdes
lateralca del tejido eon la corrcspondionto tgstoxa del
rollo que sc forma sobre lg barra enrolladora, caractcx@?g:
dos por ¢l hecho do comprender un cilindro cstirador dci- )

tejido (29) dispuesto digtaneiado y paralelo al eltado



5.

10,

15.

- 13 -

ollindro tira~tejido, con 91 cual gira en el :mismo sentido;
un par de berras locas (13, 14) dispuesto en la parbte infe-
rior del citado eilindro estirador y monbado:sobre el ci=
tado bagtidor mévil (7); estando apretadas uni contra otra
las citades barras locas de modo a prensar el tejido (16)
que pagsa entre las mismag, de modo a determinar un deslliza-
miento relativo trensversal entre el cltado c..lindro estira-
dor (20) y el citado tejido al desplazarse el citado basti-
dor mdvil (7) en respuesta & las variaciones ‘le perfil del
tejido (16) detectadas por mediosg sensores (41); la combi-
nacidn del citado c?lindxn egtirador (29) con el citado par
de barrag locag (13, 14) estendo también prev.sta pars
agnular cualguier ondulacidn en el tejido y me.itener el
hilo recto bien aslineado con la trayectoria d» avance. _

2., Porfeccionamientos segin la reiv.ndicacién l;
oaracterizados‘por el hecho de que del citado par de ba-
rras locas (13, 14) una barra (13) es desplazable con res-
pecto a la otra barra (14) por mediamcidn de modios de manio-
bra congtituldos por soportes corredizos (24) conectados
por medio de varillas (23) con medios excéntr.cos golidarios
de wn drbol trensversal (22) provigto de medios de manio-
bra (25) adecuados para producir cl movimienio de ale-
jamlento y de apraximaciéﬁ entre las citadag barrag locas;‘
egtando apoyados sobre los citados soportes deslizables (24)
los extremos de la clbada barra loca desplazabvle (13);

3. Perfecclonamiontos de tejidos ge.tn la reivin-
dicacién 1, caracterizados por el hecho de quc los cltados
med;os sengores detectores (41) comprenden dos fotodiod9s

(57, 58) proviztos de las correspondientes lénparas (48,
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49) dispuestas el lado de wia linea de referencia (45)
en correspondencia con la cual se hacoe pasar uno de los
bordes del tejido (16) que debe ser enrollado; estando
provigtos los citados fotodiodos para detectar log alcja-
mientos del perfil do uno de los citados bordes de la 1=
noa d¢ reforencia (45) y para dirigir los desplazamicentos
transversales del citado bastidor mévil (7) on respuosta a
tales glojamicntos.

. 4. Porfeccionamiontos soglin la reivindicascion
3, carac’se:_cizados por el hecho de que los citados foto-
dilodos (57, 58) son adecuados para'exei'bar bobinas idé--
neas (Bl, B2) de relerruptores (59, 61) insertados ros-
pectivamente on dog lineas de alimen‘bécién (60, 62) de wmn
motor guxiliar de accionsmiento (21) adecuado pare despla;-
zar el citado bastidor mévil (7); esbtando conectado el ci=
tado motor auxiliar (21) con el citado bagtidor mévil por
medio de wn tormillo sin Ffin (19) vinculado a un blogue=
eito (18) solidario de uma barra (1l) fijede sobre ol ci-
tado bastidor mévil (7). _

5. Perfoccionamientos en miguinas enrrolladoras
de tejidos destinados a mdquinas cortadores de cintas.
Segin se describe y reivindica en la presents

memoria descriptiva que congta de 15 pdginas foliadas y

escritas a miqulna por wna sola de sus caras.
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