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- | velocidad de rotacibén y se conocen ya taquimetros de rueda
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| fénica que emplean la medida de uno u otro de estos paréme-

~| velocidad es dada por un galvandmetro graduado en frecuen-
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El invenbto se refiere_arun_taquimetrd del_género
que comprende un captador de rotacién formado por una rueda
fénica - dichogde otro modo una rueda dentada de material
ferromagnético ~ acoplada a, o constituida por, el brgano
giratorio que constituyé el objeto de la medidé taquimbtri-
ca y que desfila por delante de un -transductor magnético,
La frecuéncia de la corriente eléctrica alterna suministra-
da por ei transductor es evidentemente provorcional a ia vek
locidad de rotacién de la rueda, asi como por otra parte,
en ciertos casos, la amplitud de la ténsibn suministrada.

Se dispone asi de dos pardmetros eléctricos de medida de laj

troé.
Algunos taquimetros del género ya citado de una
primera categoria emplean la medida de la amplitud de la

tensibn de la corriente del transductor y la indicacién de

cia o en velocidad de rotacidn;estos aparatos presentan la
ventaja de no necesitar fuente de corriente de alimentacibng
pero las medidas estén acompaiiadas de errores que son debi-
dos en éarticular al hecho de ‘que la geometrfa del captador
no es estable (variaciones de entrehierro entre los dientes
Yy los polos, debidas por ejemplo a los cambios de tempera-

tura de funcionamiento y a las deformaciones estructurales)

¥ que no pueden ser compensadas mas que por circuitos suple:

mentarios que complican la realizaciédn del téquimetro.
Los taquimetros del género ya citado de una segund
da categoria que emplean la medida de la frecuencia comprend

den, como indicador de velocidad, un frecuencimetro, estos
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aparatos son indudablemente més precisos y més fieles que

loe de la categoria precedente, pero los ya conocidos exi-

gen une fuente de corriente exterior o autdnoma para la ali

mentacibn del frecuencimetro. .

El objeto principal del invento es un taquimetro
de la segunda categoria que no necesita fuente de corriente
de smlimentacidn, es decir que se beneficia a la vez de las
ventajas de los taquimetros de las dos categorias, XKLl in-
vento se basa en la comprobacibén de que'recientes DrOgresos
tecnolbgicos han.pérmitido, por una parte, realizar trans-
ductores magnéticos de imén permanente con un rendimiento
sensiblémehte superior al rendimiento de los transductores
magnéticos anteriores y, por otra parte de realizar circui-
tos electrdnicos que no consumen mis gque una muy pequeila
potencia eléctrica. _

El taquimetro electromagnético del invento, que
comprende por tanto un captador de rueda fénica y al menos
uh transductor.magneto—eléctrico de imén permanente dispues
to enfrente del contorno de la rueda fbénica y excitado por
el paso de los dientes de la rueda para suministrar una co-
rriente alterna de medida taquimétrica, cuya frecuencia es
proporcional a la velocidad de rotacibn de la ruéda, medios

de conversibén provistos de una entrada de corriente conti-

|nua de alimentacidn, de una entrada de corriente alterna de

medids conectada en la salida de uno de los transductores
y.dé una salida que suministra una corriente de amplitud
media proporcional a dicha frecueﬁcia, un érgano de medida
de diéha'amplitud media, por ejemplo un galvandmetro, pro-
visto de una entrada conectada a dicha salida, finalmente

medios de alimentacidn provistos de una entrada de corrien-
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te alterna y de una salida de corriente continua conectada
a la entrada de la corriente de alimentacién de los medios
de conver816n, .esth caracterizado porque la entrada de co-

rrlente alterna de los medios de alimentacidn estd conecta-~

da a la salida de uno de los transductores, Ventajosamen-

te, comprende un fnico transductor a la salida del cual es-
t4n conectadas en paréleio la entrada de corriente alterna
de medida de los medios de conversidn y la entrada de co-
rriente alterna de alimeﬁtacién de los medios de élimenta~
cibn.

' Otraé disposiciones yventajas del invento apare-
cerfn en la descripcibn que sigue de un eaemolo de realiza~|
cibén de un taquimetro segln el invento y que se refiere a
los dibujos adjuntos, en los que:

La figura 1 es un esquema en forma de diagramas
de blogques.

La figura 2 es un diagrama de la caracteristica
del captador.

Se considera en primer lugar la figura 1 que mues
tra un captador taquimétrico 10, una unidad 20 de conver-
sibn de frecuencia corriente, un galvanémetro'EO ¥ una uni-
dad de alimentaciédn 40.

El captador 10 comprende una rueda fénica 11 aco—
plada a.un dérgano en rotacién en el que se desea medir la
velocidad angular ¥y que no se ha representado, ILa rueda
fénica 11 puede estar a su vez constituida por el elemento
del que se quiere medir la velocidad, por ejemplo un engra-
naje.f Los dientes 12 de la rueda 11 desfilan por delante
del dedo 13 de un transductor magneto-eléctrico 14 de es—

tructura conocida descrita en lo gue sigue para memoria, _—
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El dedo 1% estéd rodeado por un bobinado de indueido 15. Prg
longa uno de los polos, por ejemplo el pdlornorte N, con un
imin permanente 16 de un material del género conocido gue
crea una induccidn de valor elevado. '

El bobinado 15 suministra por tanto, por sus bor-
nes de salida 151, una corriente alberns aproximadamente
senoidal cuya frecuencia es igual al producto de la veloci-
dad de rotacidn de la rueda expresada eﬂ nﬁméro de vueltas
por segundo por el nimero de dientes de la rueda.

A fin de obtener un funcionamiento correcto del
taquimetro en una gama de velocidades angulares tan exten-
sa como sea posible es preferible que lé tensidn entregada
por el transductor‘permanezca pricticamente estable dentro
de 1; mencionada gama., Se consigue esto en particular di-
mensionando el transductor (imén-piezas polares, etec.) de
tal manera que el campo en el bobinado 15 sea saturado una
vez que la velocidad angular alcance el limite inferior de
la gama de medida. El diagrama de la figura 2 ilustra esta
condicibén. La velocidad de rotacibn N es llevada en absci-
sas y la envolvente de la btensibn de cresta U en los bornes
151 es llevada en ordenadas. Se dimensiona el imén de tal
manera, que la funcién'UN alcance un valor u (igual por --
ejemplo a 90 6 95% del valor Ug de saturacién) cuando la ve
locidad angular alcanza un valor n igual a un porcentaje
del valér néximo Ng de la gama de medida. |

Volviendo a la figura 1, se ve que los bornes 151
de-sa%ida del bobinado estén conectados a los bornes de en-
trada.EOl de la unidad 20 de conversidn y 401 de la unidad
40 de alimentacibn., ILa unidad 40 contiene circuitos de rec<

tificacibn, de estabilizacidn y de filtrado que no se des-
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‘tivos que corresponden respectivamente a los flancos ascen-

| recurrencia es igual a la frecuencia de la corriente alter-

na en@regada por el captador 10 en los bornes de entrada

 ga por la salida 203 de la unidad 20 almenas calibradas en

anchura y en amplitud y de la misma frecuencia de recurren-
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cribirén'équi, estando su-realizédién al alcance del téeni-
co que conoce las caracteristicas néminales a respetar. Ila
corriente continua estabilizada entregada por la salida 402
de la unidad 40 es aplicada a la entrada de alimentacibn
202 de la unidad 20.

Para simplificar la figura, no se han representa-
do las conexiones de masa de los circuitos de la unidad 20.
Esta comprende un circuito de descrestado 21, un circuito
de derivacidbn 22, un circuito detector 23 y un monoestable
24, BSe ha indicado, a lo largo de ca&a una de las conexio-
nes que unen los diferentes circuitos, la forma de las se-
fiales encaminadas del uno 2l otro. Zn cuanto a la alimen-
tacibn en corriente continua de dichos circuitos, estd ase-
gurada por sus entradas respectivas 212, 223, 233 y 242 co-
nectadas a la entrada general 202, | '

El circﬁito de descrestado 21 suministra, por su
salida 211 a la entrada 221 del circuito de derivacién 22,

sefiales en forma de almena, ZEl circuito 22 transforma es-

dentes y descendentés ¥y suministra estos impulsos, por su

salida 222, a la entrada 231 del circuito de debeccién 23,
Este no transmite por su salida 232, a la entrada 241 del .
monoeétgble 24, mas que lbs impulsos de una sola polaridad

- por ejemplo los impulsos positivos - cuya frecuencia de .

201, A partir de dichos impulsos, el monoestable 24 entre-
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c1a que los impulsos que recibe.

~ La entrada 301 del 6rgano de medida 30 recibe por
tanto una sefial discontinua cuya potencia media es riguro-
samente proporcional a la frecuencia de la corriente sumi-
nistrada por el captador 10, El aparato de pedida 30 puede
ser simplemente un galvanémetro de cuadro mévil que integra
las almenas.entregadas por la salida 203. 5i la resisten—
cia interna a la desviacién mdxima del galvanbmetro 30 es
nuy pequefia frente a la impedancia interna de salida de la
unidad 20, dicha unidad desempefia la misién de un converti-
dor de frecuencia-corriente de tensién constante y el par
que actia sobre la aguja 302 es efectivamente propo?cional
al nfimero de amperios-vuelta que recorren el bobinado 15.
El cuadrante del galvanbmetro 30 puede entonces ser gradua-
do linealmente en velocidad de rotacidnm.

Para obtener una precisibén de marcacidn aldn mejor
sobre el galvandmetro 30, se puede afiadir a los circuitos
de la figura 1, un circuito de suboﬁdinacién en corriente
del género conocido que no se ha representado,

Se ha representado igualmente en la figura 1 un
6rgano de medida 50'de marcacién numérica cuya entrada 501
puede, por ejemplo estar conectada a la salida 203 en pafa-

lelo con la entrada 301. El1 drgano 50 puede comprender pQr

ejemplo un contador de impulsos asociado a una base de tien

pos. ‘Este equipo puede igualmente ser alimentado por la

unidad de alimentacién 40 de la gque recibe la corriente con

tinua en su entrada 502,

Se ha observado que el transductor del captador

10 es de -circuito magnético abierto. Un transductor de ciry

cuito magnético cerrado podria muy bien ser utilizado, pero
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presentaria el inconvenienterde ser mis volumihoso.

El taquimetro del iqvento puede ser utilizado en
numerosas instalaciones de coﬁtrol de méquihés giratorias
o de mobores que precisen, al mismo tiempo que una buena
precisibén, una gran seguridad de funcionamiento, en parti-
cular frente a averias de élimentacién. ’

La unidad 20, el aparato de lectura 30 y la ali-
mentacidn 40 estén integradas en una misma caja de un ta-
blero de mandos. La unién con el captador 10 instalado en
la proximidad del érgeno giratorio es un simple cable blin-
dado bifilar, El personal de explotacibén dispone entonces
de un medio de control preciso y fisble que puede consultar

incluso en caso de fallo de los circuitos de alimentacidn

i

REIVINDICACICNES

' Los puntds'de invencidn prbpia ¥ nueva que Se —-—
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invencidén en Espafia, por VEINTE afios, son 10s que se fe-
cogen en las reivindicaciones siguientes:

12, Perfeccionamientos introducidos en un ta-
quimetro magneto-eléetrico del géﬁero que comprende un cap-
tador de:rotacién de rueda dentada de material ferromagné-

tico, destinada a ser acoplada a un érgano giratorio del

que se desea medir la velocidad de rotacién, cooperando di-




10

15

20

25

30

| tén dimensionados habida cuenta del material constitutivo,

i ' 21057 |

Hojs nam. Q

cha rueda con al menos un transductor magneto-eléctrico de
imén permanente dispuesto enfrente del contorno de la rueda
y excitado por ei paso de los dientes para entregar una co-
frienpe eléctrica alterna cuya frecuencia es proporcional
a la velocidad de rotacibén de la rueda, medios de conver-
8idn que comprenden una entrada de corriente continua de
alimentacibén, una entrada de corriente alterna de medida
conectada a la salida de uno de-los transductores y una sa-
lida que suministra una corriense de amplitud media propor-
cional a dicha frecuencia, un érgano de medida de dicha am~
plitud media cuya entrada est& conectada a dicha salida, y
finalmente medios de alimentacidn que comprenden una entra-
da de corriente alterna de alimentacién y una salida de co~
rriente continua de alimentacibn conectada a la entrada de
corriente continua de los medios de conversién, estando ca-
racterizado dicho taguimetro porque la entrada de corriente
alterna de los medios de alimentacidn estd conectada a la
salida de uno de los transductores. |

' 2a,- Perfeccionamientos seglin la reivindicacidn
12, caracterizados porque el taquimetro comprende un dnico
transductor a la salida del cual estdn conectadas en para-
lelo la entrada de corriente alterna de medida de los me- -
dios de conversién y la entrada de corriente alterna de ali
mentacidén de los medios de alimentacidn.

‘ 32,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
12 o la reivindicacidén 22, caracterizados porque los elemen
tos del transductor, cuya salida estd conectada a la entra-

da de corriente alterna de los medios de alimentacibn, es-

para que funcione en condiciones de saturacién una vez que
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{-sidad -eficaz de las sefiales entregadas por dichos medios de

VHojn nam. 10 : o 22‘25_7__

|

la velocidad de'rqtacién de la rueda alcanza un valor pre-
determinado, entrégando diché trahsductof.entonces una ten-
8idén de valor eficaz sensiblemehte constante en toda la ga-
ma de velocidad que sobrepase dicho valor predeterminado.
4a,~ Perfeccionamientos segin una cualguiera de
las reivindicaciones 12 a 32, caracterizados porque los me-
dios de conversibn comprenden un circuito descrestador co-
nectado a los bornes de salida de uno dé los transductores,
circuitos de derivacibn y de deteccibn conectados en la sa-
lida del circuito descrestador para ehtregar impulsos de la
misma frecuencia de recurrencia que la frecuencia de la co-
rriente alterna enﬁregada por dicho transductor y un mono-
estable que elabora a partir de dichos impulsos, impulsos

en almena de anchura y amplitud calibradas.
1

52,. Perfeccionamientos segln la reivindicacidn

galvanbmetro de cuadro mdvil, cuya resistencia interna a
plena desviacibén es despreciable frente a la impedancia de
salida de los medios de conversidén, siendo asi la desvia-
cibn de la aguja del galvandmetro proporcional a la inten-

conversibn,.

. 62,~ "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN UN DA~
QUIMETRO MAGNETO-ELECTRICO" .
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Tal y como Se ha descrito en la Memoria gque ante-
cede, representado en los dibujos que se abompaﬁan ¥ con
los fines que se han especificado,
| Esta Memoria consta de once hojas escritas a mé—

quina por una sola cara.

Madrid, 2 R 1977
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