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MEMORLA PESCRIPTIVA

Is presente invencidn ticne por objeto tna mg-
gulne de coser de punto en zlgzag que comprende tna serie
de levas yuxbtdpuestas sobre wn eje de impulsidn, desti-
nadas a acclonar las ogcllaclones de un soporte en el
cual se desliza una barra porta-agujas, un conjunto de
elementos que comprenden una corredera capaz de osclilar
alrededor de un ejo paralelo al citado eje de impulsidn
y un palpador; rotativamente solidario de la correders
Yy susceptible de ser desplazado parslelamente al citado
eje de impulsidn mediante ol .accionamiento de un mando
manugl do seleceidn de levé, comprendiendo wn primer y
gogundo pexfil de leve, el primero de los cuales permite
apartar el palpador de la gerie de levas yuxtapucstas,
en tanto gque el segundo provoce el desplazamientec del
palpedor peralelsmente sl eje de impulsidn de la séxie
de levas yuxtapuestas, .

En la patente esgpafiola N2 294,550 se ha des-—
crito ya una mdquina de esta clase que; sin embargo,
ofrece el inconveniente de necésitar wna puesta g cexo
del elemento de mando do la amplitud do los movimientos
transvergalcs de la barre porta-aszuja, antes de scclonar
ol mando manual de lg scleecidn do lovas cfoctivamonto,
g6lo cuando el palpador es apartado de la serie de le—
levas ygx%apues%as puede ser desplazado, gin riesgo de
averias, paralelamente al eje de impulgidn de las levas,
por medilo del acclonamiento del mendo mgnual de selec—

cidn de leva.

Para remediar egte inconveniente, la méquing



de coger geglm le presente invencidn estd caracterizada
por el hecho de que el primer perfil de leva coopera
con' w geguldor de leve solidario de la parte medias
de una palance articulada por uno de sus extremos en sl

5. bagtidor de la méquina ¥ por su obio extremo a wna
varilla de conexidn con la corredcra.

Bl pleno adjunto representa esquemdticemente
v a titulo de ejemplo, ung forma de realizacidn de la
mdquina de coser segin la prosente invencidn.

10, Ig figurs Unica do este plano eg une vigts
parcial en perspectiva, gue representa ol mando menual
de geloceidn de leva, alojado en ol brazo gupcrior de
la mdquina.

El brazo gupcrior 1 de la méquina contione un

15. c¢je horizontal que Lmpulsa por mecdio de un digpositivo
de biela y manivela una barra porta-aguje con un movie
miento deo vaivén cn sontido vortical. Bste mecanilsmo,
quc og de construceidn clédsica, no ostd roprosentado
en ol plano.

Para ol mando de log movimientos trangversalcs

20.
de la barra porta-aguja, la méquine comprende une scrie
do levas yuxtapucstas 2 solidsrias de un ejc de impul-
gibn vortical, impulsado 81 mismo rotetivamenic por

. el oje horlzontal antcrioymente mencionado. Cade una

25, do las lovas yuxtepucstas 2 cstd dostinada a actuar sobro

un palpador 3, solidario de un soporte 9 que oscile
elrededor de un eje verbical 4. Una corredera 5 Lgua lnente
monteda de modo oscllantc alrededor del eje 4 es hecha

rotatlvamente solidarim del soporte § del palpador 3
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medio de wma varilla de conexidn 5. De esbe modo, las
oscilaciones de la corredera 5 egtén sometidas a las

que son trensmitidas al palpador 3 por una de lag levag
de la serie de levas ywc%gpuestas 2, siendo reotranemi-
tldas de modo ya conocido, @ un soporte (no representado)
en el cual se desliza la barrs porta—sguja, por medio

de una biela 1 que conduce une pia 3 que se apoya sobre
la correders 5.

Bl sopoxrte 9 del palpadori ¢g desplezable en
dlreceidn vertlical por medio de unsg palanca 10 que pi=-
vota alrededor de un cje horizontal 1l. Uno do los ox~—
tremos 12 de la palanca 10 ostd articulado cn ol soporte
9, on tanto gue su otro oxtremo 13 se apoya sobre un
perfil de leva 14 do mando mgnual do los desplazamicntos
dcl palpador 3. En ol transcurso do cgtos desplazamiontos
en dirceceidn vertieal, ¢l soporto 9 cs suiado por ol cjo
vortical 4 y la varilla dec concxidn 6 sobre los cualcs
c«s-té montado dc modo doslizantc.

Bl perfi;L de leva 14 forma parte do una lova
de porxfil doblc 14, 15 montada sobre un ¢jc rotativo
16 dirigido por un botdén 17. 31 scoundo perfil de leva
A5, acciona una palanca 18 wno dc cuyos cxbtromos oscila
sobro un pivote 19 solidario dcl bastidor de la mdquing
y cuyo obro cstremo cstd articulado, por medio do una
oxeéntrica, on ol oxtremo do una varilla 20 cuyo obro
oxtremo pivota alrcdcdor de la varilla dc concxidn 6.

Log porfiles de lova 14 y 15 cstdn tallados
de modo quc ¢l pexfil 15 rochace contra la accidn de

un muclle 21 un soguldor do lova 22 solidario dc la
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pralanca 18 en el momento de cada.paso del palpador 3,
dirigido por el perfil de leva 14, desde una leva de
la gerie de leves yuxtzpuestas 2 a la otra. De egte modo,
el pglpacor 3 es separado de lag levas 2 en ol momenﬁo
de la geleccidén de la leva de la serie de levas 2, a cada
paso desde una leva a la otrs, sin que sra necesario,
para realizar esbo, desplazer la pia § de la biela 7 a
lo largo de la corredera 5, mds alld del ejo 4 alrededor
del cual oscila esta Wltima.

Tal como cstd representado on el plano, se ha
Practicado una hendidura slaxgada 23 en ol cxtromo dc
la varilla 20 srbticulade en la .palanca 18 para ovitar
quc hega oscller la palanca 18 alredodor del pivota’gg
en el momento de lag oscilaciones do la correders 5, diri-
gides poxr ane, lova de la seric de lovag yuxbapucsbas gl
Do cgte modo, la hondidura 23 s¢ decsplaza alrodedor dol
totén (no vigible cn ol planc) de la exodntrica que asc-
gura la unién ontre la palonca 18 y la varilla 20 cuan-—
do ogeila la corrcdera 5. BEgto totdn cetd montado do mo-
do cxedéntrico on rolacidn con un tormillo 24 de fijacidn
de la palanca 18, do modo a parmitir, on ol momonto dol
montaje do la méquina, ajustar la posicidn do scparmeidn
del palpador 3 on rclacidn con ol didmetro mdximo do lag
lovag de la scric do lovas ywrbapucstas 2o

Pucden scr considoradas numerosas variantes
dol dispositivo descrito y reprosentado en ol plano.

Asi, on el caso on quo lg soric de lovas yux-—
tapucstay g cgtuviera monbada sobre un oje de impulsidn

horizontal, por ejomplo, ¢l conjunto dol digpogitivo de
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gseleccidn de leva y de separacidn del palpador 3 seria

modificado de modo congecuente.

— -
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RELVINDICACLONES

Descxrito el obﬁeto del presente invento ge
declaran nuevag y de propla. invencidn less siguientes rei-
vindlcacloneg con prioridad de la goliciltud de patente
suiza ne 3234/76 del 16 de Marzo de 1976: _

1. Perfeccionamientos en miquinas de coger, de
punto en zlgzag, que comprenden una se;ie de levas (2)
yuxbapuestes sobre un eje de impulsidn, desbtinadas dirigir
lag oschlaciones de un goporlte en el cual sc desliza una
barra porbtzagujas, un conjunto de elementos que comprenden
ung corredera (5) suscentible de ogeilar alrcdedor de un
eje (4) paralelo al citado eje de impulsidn y un palpa=
dor (3), rotativamente solidario de la corredera (5) vy
gugceptible de ser degplazado paralelaomente al citado
ejo de impulgidén por el accionsmiento dec un mando manual
(17) de soleccidn de la leve (2), prescntando un primer
vy un scgundo perfil dc leva (15, 14), ol primcro (15)
de los cuales permite soparar el palpador (3) do la scrio
do lovas (2) yuxtapuestas, en tanto que ¢l scsundo (14)
provoca el desplazamiento del palpador (3) paralelamento
al qjc de impulsidn do la serioc do lovas yuxbapuosbas
(2), caracterizado por ol hocho do coopcrar ol primer
perfil de leva (15) con un seguidor deo lcva (22) solida—
rio dc la partc modia de une palenca (18) arbiculsda por
wo dc sus oxtromos on ol bastidor do la maquina y por cl

otro exbromo & una varilla de concxidn (20) con la corre~
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dera (5).

2. Perfoccionamicnios sogin le roivindicacidn
1, caractorizados por ¢l hecho de cooperar ol gogundo por-
£11 de leva (14) con un oxbreme (13) de una palanca (10)
montada pivotante sobro el bagtidor de la mdquina, alrc-
dodor de un oje (11) perpondiculaxr al cjc de impulgidn
de la scric de levas (2) yuxtapuestas, el otro oxtromo (12)
de osta palance (10) dirigiondo ol dosplazamionto dol pale
pador (3) paralclamontc al citado ejo do impulsidn.

3. Pcrfecclionami-ntos on mdgquinas do coscr.

Sogim sc deseribe v reivindica en lz proscnto
memoria desceripbiva que consta dc 7 pdginas Poliadag y

cgeritas o maquina por una sola dc sus cares.

trmador JOSE k. MORA
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