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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención tiene por objeto una má­

quina de coser de punto en zigzag que comprende una serie 

de levas yuxtapuestas sobre un eje de impulsión, desti­

nadas a accionar las oscilaciones de un soporte en e l  

cual se desliza una barra porta-agujas, un conjunto de 

elementos que comprenden una corredera capaz de oscilar  

alrededor de un eje paralelo a l citado eje de impulsión 

y un palpador, rotativamente solidario de la corredera 

y susceptible de ser desplazado paralelamente a l citado 

eje de impulsión mediante e l  accionamiento de un mando 

manual do selección de leva, comprendiendo un primer y 

segundo p e r fil de leva, e l primero de los cuales permite 

apartar e l  palpador de la serie de levas yuxtapuestas, 

en tanto que e l  segundo provoca e l  desplazamiento del 

palpador paralelamente a l eje de impulsión do la  serie  

de levas yuxtapuestas.

En la patente española NS 294.550  se ha des­

crito  ya una máquina de esta clase que,* sin embargo, 

ofrece e l  inconveniente de necesitar una puesta a cero 

del elemento de mando de la  amplitud do los movimientos 

transversales do la  barra porta-aguja, antes de accionar 

o l mando manual de la  selección do leva, efectivamente, 

sólo cuando e l  palpador es apartado de la serie de le -  

levas yuxtapuestas puede ser desplazado, sin riesgo de 

averias, paralelamente a l eje de impulsión de las levas, 

por medio del accionamiento del mando manual de selec­

ción de leva.

Para remediar este inconveniente, la  máquina



de coser según la presente invención está caracterizada 

por e l hecho de que e l  primer p e r fil de leva coopera 

con un seguidor de leva solidario de la  parte media 

de una palanca articulada por uno de sus extremos en e l  

bastidor de la  máquina y por su otro extremo a una 

v a r illa  de conexión con la  corredera.

E l plano adjunto representa esquemáticamente 

y a títu lo  de ejemplo, una forma de realización de la  

máquina de coser según la presente invención.

la  figura, única do este plano es una v is ta  

parcial en perspectiva, que representa o l mando manual 

de selección de leva, alojado en o l brazo superior de 

la  máquina.

E l brazo superior 1 de la máquina contieno un 

eje horizontal que impulsa por medio de un dispositivo  

de biela y manivela una. barra porta-aguja con un movi­

miento do vaivén en sentido vertica l. Este mecanismo, 

quo os do construcción clásica., no está representado 

en el' plano.

Para, e l mando de los movimientos transversales 

do la barra porta-aguja, la  máquina comprendo una serio 

do levas yuxtapuestas 2 solidarias de un ojo do impul­

sión v e rtica l, impulsado ó l mismo rotativamente por 

o l ojo horizontal anteriormente mencionado. Cada una 

do las levas yuxtapuestas 2 está destinada a actuar sobro 

un palpador á, solidario de un soporte g. que oscila  

alrededor de un eje v e r tic a l Una corredera. igualmente 

montada de modo oscilante alrededor del eje ^ es hecha 

rotativamente solidaria del soporte & del palpador á
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medio de una v a r illa  de conexión 6, De este modo, las  

oscilaciones de la  corredera ^ están sometidas a las 

que son transmitidas a l palpador á  por una de las levas 

de la  serie de levas yuxtapuestas .2, siendo retransmi­

tidas de modo ya conocido, a un soporte (no representado) 

en e l  cual se desliza la  barra porta-aguja, por medio 

de una b iela 2. que conduce una púa 8, que se apoya sobre 

la corredera J?.

¡El soporte 2. del palpador 3. es dcsplazable on 

dirección v e r tic a l por medio de una palanca 10 que p i-  

vota alrededor de un eje horizontal 11 . Uno do los ex­

tremos 12 de la  palanca 10 ostá articulado on o l soporte 

2., on tanto que su otro oxtremo 13 so apoya, sobro un 

p e r fil do leva l i  do mando manual do los desplazamientos 

dol palpador En o l transcurso do estos desplazamientos 

en dirección v e r tic a l, e l  soporto g, os guiado por o l ojo 

v e r tic a l ^ y la  v a r illa  do conexión 6 sobro los cuales 

está montado de modo deslizante.

E l p e r fil de leva 1  ̂ forma parto do mío leva  

do p e r fil doble 1^, montada sobre un ojo rotativo  

16 dirigido por un botón 12. 3 1  segundo p o rfil do leva 

.15. acciona una palanca 18 uno do cuyos extremos oscila  

sobro un pivote Jg, solidario del bastidor de la  máquina 

y  cuyo otro estremo está articulado, por medio do 

excéntrica, on o l oxtremo do una v a r illa  20 cuyo otro 

oxtremo pivota alrededor do la  v a r illa  de conexión 6.

Los p erfiles do Ic-va 1  ̂ y  están tallados  

de modo que e l  p e r fil lg. rechace contra la acción do 

un muelle .21 un seguidor do leva 22 solidario do la



palanca. 18 en e l momento de cada paso del palpad o y 

dirigido por e l p e r fil de leva 1^, desde una leva de 

la, serie de levas yuxtapuestas ^ a la  otra. De este modo, 

e l  palpador ^ es separado de las levas .2 en e l momento 

de la selección de la leva de la serie de levas 2, a cada 

paso desde una leva a la  otra, sin que sra necesario, 

para realizar esto, desplazar la. púa 8 de la  biela 2 a 

lo largo de la  corredera i ,  más a llá  del ojo ^ alrededor 

del cual oscila esta última.

Tal como está representado en e l  plano, se ha 

practicado una hendidura, alargada ^3 en o l extremo do 

la v a r illa  IK) articulada en la .palanca 18 para evitar  

quo haga o scilar la palanca 18 alrededor del pivota JK) 

en e l momento do las oscilaciones do la  corredera d ir i­

gidas por una leva de la  serie de levas yuxtapuestas 2.

Do esto modo, la hendidura 23 so desplaza alrededor del 

toton (no v isib le  en o l plano) de la excéntrica quo ase­

gura la  unión entre la  palanca 18 y  la v a rilla  Jg) cuan­

do oscila  la corredora 5 . Bato tetón está montado do mo­

do excéntrico en relación con un to m illo  ^  de fija ció n  

de la palanca 1&, do modo a parmitir, en ol momento del 

montaje do la  maquina, ajustar la posición do separación 

del palpador 3 en relación con e l diámetro máximo do las  

levas de la  serio do levas yuxtapuestas 2.

Pueden sor consideradas numerosas variantes 

dol dispositivo descrito y representado en ol plano.

Asi, en e l  caso en que la  serie do levas yux­

tapuestas ^ estuviera monbada sobro un ojo do impulsión 

horizontal, por ejemplo, e l  conjunto dol dispositivo de



selección de leva y de separación del palpador ji sería  

modificado de modo consecuente.

EE1VI11DICACIOEES

Descrito e l  objeto del presente invento se 

declaran nuevas y de propia, invención las siguientes rei­

vindicaciones con prioridad de la  solicitud de patente 

suiza n9 3234/76  del 16 de Harzo de 1976:

1 . Perfeccionamientos en máquinas de coser, de 

punto en zigzag, que comprenden una serie de levas (2) 

yuxtapuestas sobre un eje de impulsión, destinadas d ir ig ir  

las oscilaciones de un soporte en e l  cual se desliza una 

barra portaagujas, un conjunto de elementos que comprenden 

una corredera (5) susceptible de o scila r alrededor de un 

eje (4) paralelo a l citado eje de impulsión y un palpa­

dor (3), rotativamente solidario de la  corredera (5) y 

susceptible do ser desplazado paralelamente a l citado 

eje do impulsión por el accionamiento de un mando manual 

(17) do solección de la leva (2), presentando un primer 

y  un segundo p e r fil de leva (15, 14), e l primero (15) 

de los cuales permito soparar e l  palpador (3) do la sorio 

do levas (2) yuxtapuestas, en tanto que e l segundo (14) 

provoca e l  desplazamiento del palpador (3) paralelamente 

a l oje de impulsión do la  serio do levas yuxtapuestas 

(2), caracterizado por ol hecho do cooperar e l  primer 

p e r fil de leva (15) con un seguidor do leva (22) solida­

rio do la  parte media de una palanca (18) articulada por 

uno de sus extremos en o3 bastidor do la máquina y por e l  

otro extremo a una v a r illa  de conexión (20) con la  corre­
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dora. (5 ).

2. Perfeccionamientos sc-gún la reivindicación

1, caracterizados por e l  hecho do cooperar o l sogundo per­

f i l  do leva (14) con un oxtromo (13) do una palanca (10) 

montada pivotanto sobre e l  bastidor do la máquina,, alre­

dedor de un ojo ( l l )  perpendicular a l eje do impulsión 

do la  serio do levas (2) yuxtapuestas, e l otro extremo (12) 

do esta palanca (10) dirigiendo o l desplazamiento dol p al-  

pador (3) paralelamente a l citado ojo do impulsión.

3 . Pcrfcccionami'.ntos en máquinas do coser.

Sogún so describo y reivindica en la prosento

memoria descriptiva que consta de 7 páginas foliadas y 

o se ritas a máquina por una sola de sus caras.

Madrid, a 1 2 MM.

P-a. A t M y W R N

'trmsrhx JOSE MORA
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