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do de giro del cilindro de arrastre, al mismo tiempo,

. tes estaciones de la mAquina de etiquetado, como pila

de etiquetas, e¢ilindro de arrastre, cilindro de encola-

F1 invento tiene por objeto una estacién de etiqué
tado de una mAquina de etiquetado de objetos, en espe-
cial botellas, con al menos un segmento de encolado,
montado sobre un soporte rotativo accionédo, cuyo eje
de giro se halla entre el centro de curvatura de su su
perficié de recepcidn con curvatura c¢ilindrica y esta
superficie de recepcidn, estando excéntricamente sobre
el soporte y cuya velocidad de rotaéién es écelerada ¥
retardadea para la rqdadura de su superficie de recep-
cién sobre la superficie de un cilindro de arrastre To-
tativo. ' ' |

En una estacidén de etiquetado conocida de esta clg

se, el sentido de giro del soporte es opuesto al éenti—

que sus velocidades lineales son aproximadamente igua-—
les. Para que, dadas estas relaciones geométricas ¥ es-
tas relaciones de movimientos, sea posible una rodadu-
ra del segmento de encolado sobre el cilindro de arras-
tre, se prevé, que el radio de curvabtura de la suberfi—
cie de recepcidn de cada segmento de encolado sea igual

al radio de la circunferencia inscrita en las diferen~-

do. Para que, dadas estas relaciones geométricas y es-
tas relaciones de movimiento,'sea posible la rodadura
del ségmento de encolado. sobre el cilindfo de arrastre
se retiene el segmento de encolado, que avanza y retro-
cede de forma gobernada, en una posicidén central duran~
te el paso del cilihdpo_de arrastre en la gue su super-

ficie de recepcidén coincide.-con la circunferencia del
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‘subdividido en cuatro partes con un solo segmento de en

soporte del segmento de eancolado. EL inconveniente de
esta estacibn de etiquebtado reside en el hecho de que
la divisidn del soporte del segmento de encolado tiene
que coincidir con la del cilindro de etiquetado (DT-0S
1 486 135). |

'Segln la patente principal, és posible obtener una
divisidén més favorable del soporte del segmento de en- |
colado por el hecho de que el soporﬁe del segmento de
encolado y el cilindro de arrastre posean el mismo sen-
tido de giro y por el hecho de que el o los segmentos
de encolédo giren en un sentido de rotacién opuesto.
Con esta solucidn no es necesario, que la divisidén del
soporte del segmento de encolado sea idéntica a la del
cilindro de arrastre. En el invento resulta posible

transferir las etiquetas a un cilindro de etiquetado

colado. La solucidn de la patente principal se basé en
el hécho de que por medio de la rotacidén de los segmen-
tos de encolado en sentido de giro opﬁesto'al sentido

de rotacién del soporte de segmentos de encolado es po-

sible sobrecompensar el movimiento de rotacidn del so-

porte de segmentos de encolado con el fin de obtener un|

prbceso de rodadura completo en elrcilindro de arrastre;
Dado que el o los segmentos de encolado giran dlrg
dedor de su eje, al mismo tiempo, que el movimiento de
rotacién es acelerado o retardado Gnicamente por una
transmisidn gobernada por una leva, eé posible obbtener
rendimientos muy elevados con la estacidn de etiquetado,
segln la patente principal.

Bl invento tiene,por lo btanbo,por objeto una esta-
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.colado y el cilindro de arrastre en el mismo sentido,

A cauéa de la inversidn del senfido de giro de los seg-

.

cidn de etiguetado que, con ia misma capacidad de pro-
duccibén que las estaciones de etiquetado conocidas con
segmentos de encolado oscilantes, necesite menos seg-
mentos de encolado y en la que 1a'ocupac16n del soports
con segmentoévde encolado sea variable,

Este problema se soluciona, segin el invento, por

el hecho de que, girando el soporte de segmentos de en-

el o los segmentos de encolado realizan, durante la Io-
dadura sobre el cilindro de arrastre, un movimiento de
rotacibdn, cuyo sentido de giro es opuesto al del 50DOT~
te de segmentos de encolado y al del cilindro de arras-
fre. :

Esta solucidén se basa en la idea de que las rela-
ciones de los»sentidos de giro del cilindro de arrastre
del soporte de segmentos de encolado y del o de los seg|
mentos de encolado sbdlo tienen importancia durante el
proceso de rodadura, mientras que el movimiento de los:
segmentos de encolado antes y déspués del movimiento de
rodadura puede ser cualquiera. S4lo tiene importancia,
que al iniciarse una nueva operacidn de rodadura el o
los segmentds de encolado se hallen nuevamente en su
posicién de partida.

En la patente principal se consigue esto comple-
tando el movimiento de rotacién, nientras que en el pre
sente invento se consi&ue por el hecho de que el o los

segméntos'de_encolado, girados durante el proceso de

rodadura en un sentido de rotacidn, son girados en sen-

tido opuesto antes del siguiente proceso de rodadurs.
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mentos de encolado, no es posible, que la estacidn de
sbtiquetado, segln el invento, alcance producciones tan
elevadas como las de la patente principal. Sin embargo
la venbaja de la presente estacién de etiguetado resids
en el hecho de que para el accionamiento de los segmen-
tos de encolado puede ser utilizada una transmisidn
considerablemente mis sencilla, gobernada por una.leval
Cuando no sea necesarioy que las esfaciones'de etique—
tado alcancen una produccidén especialmente elevada,
pero se quiere trabajar con una cantidad de segmentos
de encolado pequefia, se darid la preferencia a la solu-.
cidn, segln el invento, con segmentos de encolado accig
nados con movimiento oscilante.

En lo que sigue se describe el invento con deta-
lle por medio de un dibujo que repfesenta un ejemplo de
ejecucidn.,

La figura 1 represénta esquemidticamente. una -esta~-
cibn de etiquetado vista en planta con tres segmentos
de encolado.

La figura 2 representa en una vista andloga la es-
tacibén de efiguetado, segln figura 1, pero con un accigf
namiento para un segmento de encolado. ‘

La figura 3 representa gsquéméticamenxe una esta-
cidén de etiquetado vista en planta con dos segmentos de
encolado. | » |

La figura 4 representa en seccibén axial un segmen~-
to de encoladovcon accionaﬁienro. |

La estacidn dé’etiquétado se'comﬁone de un soporbe
1 de segmentos de encolado, que gira en el sentido de

la flecha Pl, y de las estaciones dispuestas una detrés
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~de arrastre 4, El segmento de encolado 5 se monta de
iforma giratoria sobre el soporte 1 de segmentos de en-—

~ colado entre su superficie de recepcidn 7 y su centro

8,gobernado por una leva, que engrana con su dentado en|

to de encolado 5. Cuando gira el soporte 1 de segmentvos

de otra en su periferia, es décir un cilindro de enco-
lado 2, que gira en el sentido de la flecha P2, una
caja 3 fija para las etiquetas y un cilindro de arras-
tre 4,.queAgira en el sentido de la flecha P3. El so-
portg 1 de segmentos de encolado estd acoplado con el
¢ilindro de afrastre 4 por medio de una trangmisidn de
multiplicacién. Cuando el cilindro de arrastre 4 esta
subdividido en cuatro partes y cuando el soporte 1 de
segmentos‘de encolado estd ocupado con tres segmentos
de eﬁcolado 5 ( figura 1) se utiliza una relacidén de
transmisién de 3:4, mientras que con un cilindro de
arrastre 4 subdividido_en cuatro partes y un soporte 1
de segmentos de encolado ocupado con dos segmentos de
encolado 5 se ubiliza una relacidén de transmisidn de
1:2. Lbs segmentos de encolado 5 estén repartidos uni-
formemente sobre el soporte 1 de segmentos de encolado
y sé disponen excéntricamente con relacidn a su eje de
giro. Cada segmento de encolado 5 posee una superficie
de recepéién 7 con curvatura cilindrica, cuyo radio de
curvatura es menor que la distancia del eje del soporte

1 de segmentos de endolado a la periferia del eilindro

de curvatura, asi como simétricamente con relacidn a su
superficie de recepcidn 7.

Como accionamiento se ubtiliza un segmento dentado

el dentado de un pifibn 10 montado en el eje 9 del segmé:

1e
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de encolado, el segmento dentado 8 es girado hacia de-
lante y hacia detrds por una polea de gufa 12 que peng
tra en una ranura 1l curva fija. Dado que este acciona-—
miento se prevé para cada uno de los segmentos de enco-
lado 5, es girado este hacia delénte y hacia detréds en
el sentido de la flecha P4, de tal forma, que rueda tan
to sobre el ¢ilindro de encolado 2 como sobre la pila
de etiquetas 3 y sobre el cilindro de arrastre 4. Para
ello es extraido de la circunferencia inscrita en las
diferentes estaciones 2, 3, 4.

Como se desprende de la figura 2, el segmento de
encolado es extraido, durante el paso por las distinbas
estaciones 2, 3, 4, con su canbo posterior en el senti-
do de giro de la flecha Pl de la circunferencia inscri-
ta en las distintas estaciones 2, 3, 4 y por medio de
una rotacidn contraria al sentido de giro de la flecha
Pl se superpone al movimiento de rotacidn del soporte 1
de segmentos de encolado en el sentido de la flecha P1
un movimiento de rotacién, que da lugar a una sobrecom-
pensacidén, permitiendo asi,que el segmento de encolado
5 ruede'con su’superficie de recepcidn sobre las dife-
rentes estaciones 2, 3, 4. Una vez finalizado el proce-
so de rodaduré en una de las estaciones se invierte el
sentido de giro del movimiento de rotacidm, de manera,‘
que el elemento de extraccidn del proceso de rodadura
ocupa nuevamente la posicidén de partida al llegar a la
estacidén siguiente.

En regumen, el ler. Certificado de Adicidn que

se solicita deberd recaer sobre las siguientes:
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"gobre el soporte entre el centro de curvatura de su super-|

tivo, caracteiizada por el heého de que, con igual sentido

cilindro de arrastre (4), el o los segmentos de encolado

 que cada segmento de encolado (5), glrado durante la roda-

‘dura en un sentldo de rotaclon, es girado en sentldo opues

- qué ha de recaer el ler Certificado de Adlclon -que se soli:

. CIPAL 438.806 por: UN'PﬁESTO DE ETIQUETADO DE UNA MAQUINA

REIVINDICACIONES

1. Mejoras introducidas en el objeto de la pa-
tente pr1n01pal No. 438.806 por Uh puesto de ebtiquetado

de una maqulna ethuetadora de obaetos, en especlal bote-

llas, con al menos un segmento de encolado,.montado sobre

un soporte rotativo accionado, cuyo eje de giro se dispons

ficie de recepeibn con curvatura cilindrica ¥ esta super-
ficie de recepcién Yy cuya velocidad de robtacidn es acele-
rada'y retardada. para la rodadura de éu superficie de re-

cepcibn sobre la superficie del cilindro de arrastre rota-
ae rotaéiép del soporte (1) de segmentos de encolado y del

(5)‘ejécu£an, durante la rodadura sobre el cilindro de
arréétrev(4), un movimiento de giro, cuyo sentido de rota-
cidn es 6puesto'a1 del soporte (1) de segmentos de encéla-
d6 y al Qel cilindro de arrastre (4).

. Mejoras introducidas en el objeto de la paten
te principal No. 438.806 por: Un puesto de etiquetado de
una maquina etiquetadora de objetos, en. especial botellas,

segln la reivindicacién 1, caracterizadas por el hecho de

to antes del siguiénte proceso de rodadura.

73. Se reivindica por Altimo como objeto sobre ell

cita: MEJORAS TNTRODUCIDAS EN EL OBJETO DE IA PATENTE PRIN

ETIQUETADORA DE OBJET0S EN ESPEGIAL BOTELIAS.
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de nueve pagi-

nas mecanografiadas y dibujos que se acompaifian.

' Madrid, 11 Marzo 1.977
BERNARDO UNGRIA
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