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La presente invención se refiere a un dispositivo de ac­

cionamiento para magnetófonos.

En los magnetófonos es necesario préveer un dispositivo d: 

accionamiento que se ocupe de un accionamiento perfecto y regular de la 

cinta magnetofónica.Ya que pequeñas fluctuaciones del sincronismo de la 

cinta magnetofónica originan Enctuaciones audibles de la altura de tono.

En los conocidos magnetófonos de casette el accionamiento 

del platillo arrollador y del árbol de tono se efectúa por un motor de &c 

cionamiento, a través de un accionamiento ce correas y/o ruedas dentadas 

de uno o varios escalones. Algo similar ocurre en los magnetófonos de bo­

binas de precio inferior y medio.

Estos conocidos accionamientos tienen la gran desventaja 

de que debido a los accionamiedos de correas y ruedas dentadas preparados 

existe un alto tiempo muerto de regulación entre el motor de accionamiento 

y el platillo arrollador.

La invención se fundamenta en el cometido de desarrollar 

un nuevo dispositivo de accionamiento en el que durante el funcionamiento 

se reduce a un mínimo el tiempo muerto de regulación entre elmotor de ac­

cionamiento y el rollo. II
Este cometido se soluciona según la invención mediante 

las earacteristieaa formuladas en la reivindicación de patente 1.

Mediante el empleo de un accionamiento de tornillo sinfín 

para accionar el rollo durante el funcionamiento de una cinta magnetofó­

nica, se consigue casi un accionamiento directo, de manera que apenas tie­

ne lugar tiempo muerto de regulación.

De las reivindicaciones secundarias puede extraerse venta­

josas estructuraciones de la invención.

La invención ofrece sobretodo la ventaja de que la conmu­

tación desde la posición "avance normal" a la posición "avance rápido" se 

efectúa mediante conmutación eléctrica del sentido de rotación del motor
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de accionamiento dé manera que no tienen que moverse ya elementos inter­

medios mecánicos. Mediante el empleo de la combinación de tornillos sin­

fín y de un accionamiento de correa se logra una conmutación de dos des­

multiplicaciones que se diferencian en el factor 20, sin el empleo de un 

varillaje de cambio mecánico.

Otra ventaja es que debido a la supresión de elementos 

intermedios resultan un menor requerimiento de espacio y costes de fabri­

cación más favorables.

A continuación se describe a base del dibujo un ejemplo 

de ejecución de la invención.

En la figura 1 está representada la vista frontal de un 

dispositivo de accionamiento en el que está dibujada en sección la mitad 

izquierda del mecanismo enrollador.

La figura 2 muestra una vista en planta del dispositivo 

de accionamiento, en la que están dibujadas en sección la mitad derecha 

del árbol del motor y las partes que se encuentran sobre él.

En las figuras 3 a 8 están representadas en diferentes 

vistas las partes de embrague unidireccional.

El dispositivo de accionamiento contiene un motor de ac­

cionamiento 1 con un árbol de motor 2 alojado en un cojinete 3. Entre el 

cojinete 3 y el motor de accionamiento 1 está montado fijo sobre el árbol 

del motor 2 un tornillo sinfín 4.

El tornillo sinfín está engranado con una rueda de tor­

nillo sinfín 5 alojada rotativa sobre un árbol 6 de un mecanismo enrolla­

dor. La rueda de tornillo sinfín 5 constituye al mismo tiempo una mitad 

de un primer embrague unidireccional cuya segunda mitad se forma por una 

primera polea 7. La primera p&ea 7 está montada fija sobre el árbol enro­

llador 6.

El primer embrague unidireccional y un segundo embrague 

unidireccional empleado además de éste, se describe detalladamente más ad¿
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lante.

Una vez que se han descrito los elementos del dispositivo 

de accionamiento necesarios para funcionamiento "avance normal", es decir 

para una reproducción de un programa almacenado en una banda, se aclara 

seguidamente el funcionamiento en esta posición de servicio. Hedíante co­

nexión del motor de accionamiento 1 se pone en movimiento de rotación el 

árbol del motor 2 y con él el tornillo sinfín 4. Este tornillo sinfín im­

pulsa por su parte a la rueda dentada 5* En la posición "avance normal", 

el primer embrague unidireccional actúa como arrastre, de manera que la 

primera polea 7 y con ello el mecanismo enrollador, se arrastra por la rué 

da dentada 5 que rota, de manera que puede efectuarse un transporte de la 

banda.

Los elementos necesarios para el avance rápido están inte­

grados en el accionamiento de tornillo sinfín descrito. En el árbol del 

motor 2 se encuentra entre el tornillo sinfín 4 y el motor de accionamieny 

to 4 un rodillo de inversión 8 suelto, y en el lado opuesto del tornillo 

sinfín 4 un segundo embrague unidireccional. Una de las mitades del según 

do embrague unidireccional está montada fija sobre el árbol del motor,
i

mientras que la otra mitad, que presenta una segunda polea 9) está aloja-! 

da rotativa sobre el árbol del enrollador 6 de tal manera que entre eLla y 

la primera polea 7 se encuentra la rueda dentada 5* Una correa de acciona­

miento 11 que en este ejemplo de ejecución consta de una correa de sección 

cuadrada, pasa alrededor de la primera y la tercera polea, 7; 10 y alrede­

dor de la segunda polea 9 perpendicular a las anteriores y del rodillo de 

inversión 8.

A continuación se aclara el funcionamiento del dispositivo 

de accionamiento en la posición "avance rápido". Para el funcionamiento ¡ 

avance rápido únicamente se cambia de polos el motor eléctrico respecto 

al avance normal, mediante un conmutador eléctrico, de manera que el ár­

bol del motor 2 rota en sentido contrario.
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Con este sentido de rotación actúa como arrastre el se­

gundo embrague unidireccional, mientras que el primer constituye un piñón 

libre. Mediante la rotación del árbol del motor 2 se impulsa la segunda 

polea 9 a través del segundo embrague unidireccional, de manera que se po­

ne en movimiento la correa de accionamiento 11. Mediante la correa de ac­

cionamiento se pone en movimiento de rotación la primera polea 7 que ori­

gina una rotación del árbol del enrollador 6. La tercera polea 10 y el ro- 

iillo de inversión 8 loco sirven únicamente para guiar la correa de ac- 

:ionamiento 11.

Durante el funcionamiento "avance rápido" rota natural­

mente también el tornillo sinfin 8 en sentido contrario respecto al avan- 

:e normal, de manera que también se impulsa en sentido contrario la rueda 

tentada 5* Sin embargo ésto no influencia el accionamiento rápido del ár- 

)ol del enrollador 6, ya que en el avance rápido el primer embrague unidi- 

-eccional actúa como piñón libre. Inversamente, en el avance normal actúa 

romo piñón libre el segundo embrague unidireccional, de manera que el ac- 

¡ionamiento del árbol del enrollador 6 se efectúa a través del accionamien^

o de tornillo sinfín, y la correa de accionamiento 11 va arrastrada loca.!
i

Como motor de accionamiento 1 se ha elegido en este ej.ĵ  

lo de ejecución un motor de corriente continua que se acciona con aproxi-} 

adámente 2.000 vueltas por minuto. Con el fin de obtener pura el avance 

ormal en aparatos de casette una velocidad de la banda de 4,75 cm/sg, son 

eceearias aproximadamente 30 vueltas por minuto en el árbol del enrolla- 
or 6. Por consebuencia se eligió para el accionamiento del tornillo sinfi 

na desmultiplicación de 66:1.

Para poder enrollar un casette de 60 minutos de duración 

n aproximadamente 90 segundos, se necesitan en el árbol del enrollador 
.600 vueltas por minutos aproximadamente, es decir una desmultiplicación 

a solo 3,3:1. Esta relación de desmultiplicación se ajusta mediante el di 

ensionamiento de la segunda polea 9. <
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A continuación se describe a base de las figuras 3 a 8 la 

onstrucción de principio de los embragues unidireccionales empleados en el 

ispositivo de accionamiento. Cada uno de los embragues unidireccionales 

onsta esencialmente de dos discos, uno inferior 12 y uno superior 13, que 

on enchufables sobre un eje 14 y de los cuales por lo menos uno está alo­

ado rotativo sobre el eje 14.

El disco 12 inferior presenta en su parte superior esco- 

es 1$ en los que se puede ubicar un trinquete de sentido ¿d apriete. En 

ste ejemplo de ejecución se emplea como trinquete de sentido de apriete 

os aletas de goma 16 que están aprisionadas con un extremo en los dos es- 

otes 1$ opuestos. *̂as aletas de goma 16 transcurren casi radialmente ha- 

ia afuera y se extienden hasta más allá del borde exterior del disco 12 

nferior. 3Los escotes 1$ presentan una pared de tope 17 que transcurre ca- 

i radialmente, a la que pueden ceñirse las aletas de goma 16.

*1 disco 13 superior que tiene un diámetro mayor que el 
nferior, presenta una pared lateral 18 hacia abajo que da la vuelta, de 

anera que ambos discos 12, 13 pueden encajarse parcialmente uno*]et otro.
¡

uando se encuentran encajados los discos, los extremos libres de las ale-!
!

as de goma 16 hacen contacto en el l&do interior de la pared lateral 18 }

ue va hacia abajo. Las aletas de goma 16 presentan en su zona central en- 

alladuras 19, de manera que éstas al funcionar como piñón libre el embra- 
ue unidireccional pueden girar fácilmente entrando en el espacio interior 

e los escotes 15 y con ello no origian ningún momento de fricción en el 
ísco 13 superior.

^n el funcionamiento de arrastre la6 aletas de goma 16 se 
resionan contra las paredes tope 17 y contra el lado interior de la pared 

aterál 18 que va hacia abajo, de manera que éstas transmiten un momento 

e fricción muy grande sobre el disco 13 superior y con ello impiden un 

ovimiento relativo entre el disco superior y el inferior.

Mediante apropiada configuración del bloque de sentido de
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apriete y mediante apropiada elección del material para dicho bloqueo y 

la pared lateral 18 que va hacia abajo, es posible emplear el embrague 

unidireccional en el funcionamiento de arrastre al mismo tiempo como aco­

plamiento de resbalamiento.

5 Se ha de señalar que el bloqueo de sentido de qpriete

puede constar no solo de dos piezas sino de también 1, 3 o más piezas.

Puede ser además ventajoso desarrollar el disco supe­

rior y/o inferior como rueda dentada o como polea.

descrita suficientemente la naturaleza del invento,

10 asi como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse constar que

las disposiciones anteriormente indicadas s?n susceptibles de modificaciones 

de detalle en cuanto no alteren su principio fundamental.
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- REIVINDICACIONES -

1. - Perfeccionamientos en dispositivos de accionamiento 

on motor de accionamiento para magnetófonos, que están previstos para un 

avance normal" y para un "avance rápido" y en los que ae acciona un ár- 

ol enrollador, caracterizados porque el "avance normal" se emplea un ac- 

ionamiento de tornillo sinfin que presenta un primer embrague unidírec- 

ional y para el "avance rápido" se emplea un accionamiento de correa do- 

ado de un segundo embrague unidireccional, y porque para la conmutación 

e "avance normal" a avance rápido" únicamente se conmuta en sentido de 

otación del motor de accionamiento.

2. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, carac- 

erizados porque para el avance normal y para el avance rápido el motor 

e accionamiento presenta casi el mismo número de revoluciones.

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, carac- 

erizados porque el accionamiento de tornillo sinfin contiene un tornillo 

infin que se encuentra sobre el árbol del motor de accionamiento, y una 

ueda dentada para tornillos sinfin que está en unión efectiva con éste, 

lojada sobre el árbol enrollador, y porque la rueda dentada y una primer* 

olea dispuesta sobre el árbol enrollador constituyen partes de un primer 

mbrague unidireccional.

4. - Perfeccionamientos según las reivindicaciones 1 y 3! 
aracterizados porque el accionamiento de correa consta de un segundo em- 

rague unidireccional que contiene una segunda polea y de un rodillo inver 

ior, dispuestos ambos concéntricamente al árbol del motor, además de la 

rimera páea y de una tercera polea alojada rotativa y concéntrica sobre

1 árbol enrollador y de una correa de accionamiento que une las tres po- 
.eas y el rodillo inversor.

5. - Perfeccionamientos según las reivindicaciones 1 y 3* 
¡aracterizados porque el árbol del motor está alojado en el lado del tor- 

dllo sinfín opuesta al motor de accionamiento.
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6. - Perfeccionamientos seg&n la reivindicación 5, caracterit, 

zados porque el árbol del motor está alojado adicionalmente en el lado deL 

tornillo sinfin delüado del motor de accionamiento.

7. - Perfeccionamientos seg&n las reivindicaciones 3 y 4, ca 

racterizados porque cada uno de los embragues unidireccionales contiene 

un disco inferior y además un disco superior que presenta una pared late­

ral que va hacia abajo y da la vuelta, porque ambos discos son enchufable: 

parcialmente uno en otro y sobre un eje, porque el disco inferior presen­

ta escotes en su parte superior, porque los escotes contienen un bloqueo 

de sentido de apriete, que hace contacto en el lado interior de la pared 

que va hacia abajo, porque el bloqueo de sentido de apriete durante el 

funcionamiento como piñ&n libre gira al espacio interior de los escotes

y durante el funcionamiento de arrastre presiona contra sendas paredes de 

tope de los escotes y contra el lado interior de la pared lateral que va 

hacia abajo.

8. - Perfeccionamientos seg&n la reivindicación 7, caracteri 

zados porque el bloqueo de sentido de apriete consta de aletas de goma.

9. - Perfeccionamientos en dispositivos de accionamiento con 

motor de accionamiento para magnetófonos, tal y como queda sustancialmen­

te descrito en la presente Memoria e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de nueve hojas escritas a máquina por

una sola cara.

Madrid, - 

BLAUPUNKT-WERKE GMBH.





BLAUPUNKT-WEEKE GMBH., 2 Hojas ns 2


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



