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MEMORTA DESCRIPTIVA
El registro de la Patente de Invencién que se

solicita tiene por objeto garantizar la explotaciém ex-
clusiva en todo el territorio macional y sus posesiones
de un dispositivo para elevar recipientes, conforme se
describe a continuacién y se representa gri&ficamente en
los adjuntos dibujos a tftulo de ejemplo.

Esta invencién se relaciona con un transporta
dor del tipo de remolque o semirremolque,.dotado de un
bastidor sensiblemente en forma de U, y més concretamen
te con el mecanismo hidriulico de elevacifn y volquete,
que sirve-para elevar varios recipientes o plataformas
desde el suelo y volcar su contenido en el punto de deg -
tino. ‘ _ '

Los transportadores existentes de este tipo
tienen un mecanismo elevador y volcador en forma de p&g
tégrafo o de véstagos extensibles, en el que los extre-
mos inferiores y superiores de los brazoé del pantégra=- °
fo estin provistos de rodillos adaptados para deslizar-‘
se en gufas dispuestas en el bastidor del transéortador
y en el recipiente a elevar,

"l principal inconveniente de estos transpor=.
tadores es el de que el mecanismo elevador es complica-
do y costoso y ademls es susceptible deAﬁn gfan désgas~
te y de deterioro. Otro inconveniente es el de que'cada
recipiente o plataforma a transportar por ellc esti ne-
cesarlamente dotado de rafles de gufa para su acopla -
miento a los rodillos y rodillos y gufas han de ser aco
plados antes de llevar a cabo la.elevaciéﬁ. ’

Por consigulente, el objeto de la presente in
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vencién es el de proporcilonar transportadores dotados de
un mecanismo elevador y volcador de sencillo disgetio.Otro
objeto es el de disefiar este mecanismo de tal manera que
las fuerzas ejercidas sean menores que con los tipos

existentes, causéndose as{ mucho menos desgaste. Otro ob

Jeto es el de permitir un répido acoplamiento de los re-

cipientes para fines diferentes sin ninguna operacién ma

-~ nual, .

La invencién consiste en un dispositivo desti=
nado a elevar vecipientes y a tnclinarlos hacia atrés pa
ra volcar su contenido, que estd montado en un transpor=
tador que comprende un bastidor en U formado por dos
miembros longitudinales paralelos y un miembro transver=
sal frontal, constando dicho dispositivo de 1) um basti-
dor de soporte en forma de U, rfgido y simétrico, coloca
do encima del bastidor del transportador y abierto hacia
atrls, adaptado para contener y sustentar un reciplente
mediante soportes o rebordes proyectados hacia fuera des
de las paredes del reciplente, y 2) dos mecanismos eleva
dores hidrfulica o mecinicamente accionados, idénticos y
paralelos, dispuestos entre los miembros longitudinales
del bastidor de soporte y el transportador, a uno y otro
lado del mismo, comprendiendo cada uno de ellos a) un me
dio aplicador de fuerza extensible, articuladamente £ija
do por su extremo inferior a la parte posterior del bas= .
tidor del transportador y por su extremo superior & la
esquina frontal del bastidor de soporte, b) un brazo ele
vador articuladamente conectado por sus dos extremos &

. la parte posterior del transportador y a la parte poste-

rior del bastidor de soporte, respectivamente, pormitien
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do el simulténeo movimiento ascendente y de avance de ég
te-bastidor de soporte, disponiéndose unos medios de to=
pe en el transportador para detener el brazo'eievador en
la posicién sensiblemente m4s elevada del pivdte supe =

rior, c¢) un medio deslizante fijado a un punto prdx;mo a
la esquina frontal del bastidor de soporte y queisobrqu
le de tal punto hacia abajo, y d) un plano de gufa para

el soporte de dicho medio aesliéante, rigidamente £1jado
a la pared frontal del transportador, que parte dg‘ﬁn '

punto situado en la superficie superior del bastidof del

_ trgqsportaddr frente al medio deslizante y que se eleva

gradualmente hacia el fretite hasta un punto situadé‘a
una altura sensiblemente igual a la del pivote en la po-
slcidén detenida del brazo elevador, correspondien&o la
situacién de este punto &é méxima altura del transpofta—
dor a la posicién del medio deslizante en la posicién ho
rizontal m&s elevada del bastidor soporte. -

En una versién preferida del dispositivo eleva
dor e inclinador de recipientes, el medio aplicador de 'i
fuerza consta de una larga unidad hidrdulica de cilindro

"y pistén. : '

En otra versién preferida del dispositivo, el
medio deslizante consta de rodillos que giran alrededor

de ejes horlzontales.

Los recipientes utilizables con el dispositivo
elevador e inclinador estén preferiblemente provistos de.

- dos ganchos que Se proyectan desde la pared frontal y

que estén configurados de manera que se acoplen al miemr
bo ttansveraal del soporte en forma de U.

En los adjuntos dibujos, que ilustran a modo de
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ejemplo una versién de la invencién, .

La figura 1 muestra una vista lateral de un re
cipiente en forma de caja a utilizar conjuntamente con
el Cransportador.

La figura 2 es una seccidén transversal a tra-
vés de un transportador, que muestra sus partes en per -
f11 esquemético, con el mecanismo elevador en su posicidn
més baja. .

" La figura 3 es una vista en planta del trans -
portador mostrado en la £igura 2.

La figura 4 es una seccién transversél del
transportador mostrado en las figuras 2 y 3, pero con el
mecanismo elevador levaﬁtado a una posicién necesaria pa=-
ra el arrastre de un recipiente; y .

" La figura 5 muestra el mecanismo elevador levan

*, tado a su posicién més alta para volcar el contenido de

un recipiente.
Con referencia ahora a las figuras 2 y 3 de los
dibuqu,,un transportador presenta la forma de un basti-

dor en U simétrico, ablerto hacia atrés, que consta de

dcslmiembros principales longitudinales y paralelos 1l y
de un miembro tramsversal frontal 2. A los extremos poste
riores de los miembros principales del bastidbr se fljan
dos ruedas de carretera 5 por medio de ejes 6. Una barra
de tiro 3, que tiene en su extremo frontal un conector 4,

. se fija al centro del micmbro transversal 2 y esté refor=

zada por dos tirantes 7,

. Bl dispositivo elevador comprende un bastidor
de soporte simétrico en forma de U, an8logo al subyacen—
te bastiddr-del transpoftador y sustanclalmente de igua=
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les anchura y longitud que ésfe. En su posicién més baja
es sensiblemente horizontal y consta de dos miembros lom
gitudinales 11 y de un miembro transversal frontal 12,
El bastidor posee dos rodillos 13 que sobresalen hacia
abajo desde la parte frontal de cada uno de los miembros
principales 11, con sus ejes horizontdles 14 en fngulo
recto con éstos fdltimos. Tales rodillos estén adaptad.os,
para deslizarse hacia arriba y hacia abajo por las super
ficies suberiores inclinadas 15 de dos gufas paralelas y
aproximadamente triangulares 16, rigidamente fijadas en
paralelo a los bastidores principales 1 del transporta=
dor en su parte frontal. La porclén mis elevada 17 de
las gufas de los rodillos es horlzontal y esté limitada
en ambos extremos por topes clevados 18. Con vistas a im
pedir un deslizamiento lateral de los rodillog, éstos se
hallan provistos de pestaiias, o bien las gufas 'poseen
unos rebordes elevados a lo largo de sus bordes; sin em=
bargo, debido a su pequefia escala, éstos no se muestran
en los dibujos.

Dos soportes verticales 19 estén ff{rmemente fi._
Jados a la superficie superior de los miembros principa=
les 1 del bastidor del transportador junto a su extremo
post:érior, cada uno de los cuales contiene un pivote 23
destinado a sostener el extremo postero-inferior»de un
cilindro hidréulico 20, y-un pivote 24 para sostener el
extremo inferior de un brazo posterior 21, Tanto el ci-
lindro como el brazo se extienden en un plano vertical
que pasa a través del respectivo miembro 11 del bastidor
de soporte y del subyacente miembro principal 1 del bas=
tidor del transportador. Cada cilindro hidréulico 20‘po-
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?ee,un biéth 22, buyo extremo superior 23 estd articulada

mente fijado al extremo frontal del respecttvo miembro 11

dei-bastidor“nn la figura 2 se muestra el pistén comple-

tamente retrafdo.
 Los brazos 21 tienen sus extremos superiofes 26

articulados en los extremos posteriores de los miembros

11 del bastidor de soporte, permitiendo su oscilacién ha-

' ecia arriba, alrededor de su pivote inferfior 24, en un &n-

gulo de -90° aproximadamente, para venir a apoyarse contra

" los topes 27, proyectados lateralmente desde los soportes

19, Es de sefialar que ni los cilindros ni los brazos pos-
teriores son visibles en la figﬁra 3, pues estfn cubler~
tos por el bastidor de soporte.

. FEn la figura 1 y, con lfneas discontinuas, en
la figura 2, se muestra un recipiente en forma de caja.

+ . Esta caja estd construfda con paredes laterales vertica=
les 41, una pared frontal 41', un fondo 42 y una pared o

posterior en forma de compuerta 43 articuladamente soste
nida en su parte superior por bisagras horizontales 44.

Se sujeta y bloquea preiériblemente por medios de sujec~
cibén junto. al fondo, cuyos medifos no se muestran en los

dibujos. La parte superior, ablerta o cerrable, del reci
piente estd rodeads en todos sus lados por un fuerte re-
borde 45 que sé proyecta hacla fuera y sirve para soste~
ner el récipiente sobre el bastidor de soporte. La parte

'frontal del réborde se extiende formando dos o m&s gan=

chos 46 extendlidos hacia abajo, que encajan sobre el
miembro transversal frontal 12 y mantienen el recipiente
en posicién sobre el bastidor de soporte; dicho miembro
transversal impide también e} movimiento de avance del
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recipiente, por estar en contacto con la pared frontal 41°'.
La operacién de agarre del reciplente por el bas
tidor de soporte se muestra en la figura 2; migntras‘el re
ciplente se apoya sobre el suelo, se impulsa hacia atrés
el tramsportador para abarcar al priméro,'hastéfqué,ei ,
miembro tramsversal toca la pared frontal. EL conductor ag
clona entonces los cilindros hidréulicos y el bastidor'dev

-'soporte es elevado hasta que los ganchos 46 quedan atrapa=

dos por el miembro transversal, mientras el reborde 45 de
los lados se apoya sobre el bastidor de soporte. Accionan-
do nuevamgnte los eilindros, la parte frontal, con los ro=
dillos, es impulsada a lo largo de las gufas- 15 de los ro=
dillos, hasta que éstos quedan apoyados.sobre la‘supgrfiF
cle horizontal 17, Simulténcamente, los brazos poSteriores
son impulsados hacla adelante y arriba por la parte poste-
rior del bastidor de soporte, hasta que tropiezan contra
los topes 27 de los soportes 19, La longitud de’ los brazos
y su posicién son tales que, en este punto, el bastido; de
soporte estd en posicién horizontal, lo cual es de gran im
portancia si el recipiente presenta‘la forma de una&plataé
forma. En esta'posiciéﬁ, mostrada en la figura &, él trang.
portador y el recipiente se cancuentran dispuéétoé para el
arrastre. ' .
‘ Al llegar a su destino, el recipiente puede des=-
cenderse a cierra medlante retraceién de los plstones o

- blen puede elevarse hacia atras para volcar el material a

través de 1a compuerta 43. ‘Esta operacién se miestra en la
figura 5y se lleva a cabo extendiendo los pistones ‘al mé-
ximo, de manera que el.frente del bastidor de soporte sea
levantado de sus soportes 17 y elevado, mien;rés'su parte




10

15

20

25.

30

posterior éq retenida por los pivotes superiores de los

. brazos posteriores 21, que se encuentran en posicién fi

ja debido a los topes 27. El retorno del recipiente,
junto con el bastidor de soporte, se obtiene por retrac
ciénvde los pistones hasta que los rodillos se apoysan
sobre 1a'§arté superior de las gufas, permitiendo el

desplazamiento del transportador.
Pueden sujetarse varlos tipos de recipientes

para su arrastre, siempre que su reborde superiof esté
situado por encima ‘del borde superior del: bastidor de
soporte, Esto puede conseguirse disponiendo unas pataa -,
permanentes en plataformas o recipientes de poca profun
didas o bien disponiendo unos soportes temporales para
cargar estos tipos de equipo sobre el bastidor.
Naturalmente, no es necesario disponcr el re-
borde proyectado alrededor de la parte superior del re=-
cipiente,xcomo ge muestra en la figura 1; por el contra

' rio, unos reciplentes mis altos pueden temer el reborde

pro&ectgdo desde las paredes laterales en cualquier po—
sicidn, siempfe que sea a una altura adecuada para aga-
rrarlo por el bastidor dé soporte, Los recipientes pue-
den tener paredés verticales o inclinadas, sepin exija
el material a arrastrar. I'n lugar de un reborde contf-
nuo, pueden disponerse soportes espaciados o proyeccio-
nes similares en las paredes del recipiente a igual al-

~ tura.

Pueden disponerse diferentes medios de cone=

. xién entre los recipientes y el bastidor de soporte,

en lugér de los ganchos antes descritos; pueden presen
tar la forma de abrazaderas, pernos o similares, para
conectar la parte frontal y/o posterior del recipiente
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gl bastidor,
El transportador y el mecanismo elavador pue~-

‘den modificarse de varias maneras utilfzando elementos

equivalentes pero diferentemente config.trados para su
construccidén, ) .

Se propone usar, por ejemplo, largos gatos de
tornillo motorizados en lugar de las unidades de cilin-
dro hidrfulico; sin embargo, peneralmente son preferi «
dos éstos dlti.moa,' puesto que los tractores y camiones
estfn provistos de equipo presionador de aceite y por=
que los motores eléctricos son mis susceptibles de dete
rioro. Fn lugar del tramsportador de dos ruedas mostra=.
do, el mecanismo elevador puede montarse sobre un remoL
que de cuatro ruedas, un camién o cualquier otro vehfcu
lo, ;

Pueden utilizarse diferentes medios para per;-
mitir al bastidor de soporte deslizarse hacla arriba y
abajo por la superficie Inclinada de las gufas fronta -
les, tales como, por. ejemplo, levas endurecidas y pull=
mentadas rigldamente sujetadas al bastidor. Sin embargo,
en la mayorfa de los casos son preferibles los rodillos
debido a su bajo coeficiente de fricclén. Las gixias fron
tales se muestran anterlormente dotadas de superficies
rectas e Inclinadasy sin embargo, pueden ser incuriradas,
de manera que permitan la elevacién del recipiente en
una posicién permanentemente horizontal. . o

Los materiales, forma, tamafio y disposici.ﬁn
de los elementos que componen este dlspositivo, serédn
susceptibles de variacién, siempre que ello no altem
el espiritu del invento.
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La forma en que estd redactada esta memoria, de
be tomarse en sentido amplio, no limitativo,
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NOTA DE REIVINDICACTIONES

Se reivindica como de propia y mueva invencién
a favor de METAL WORKS Ramat David, compafifa mercantil
israelita, con domicilio en Post Ramat David 30093 (Is-
rael), lo especificado en las sigulentes reivindicacio-
nes;

1a,~ Dispositivo bara elevar recipientes e in-
clinarlos hacla atrés, a f£in de volcar su contenidd,;que
estl montado en un transportador que comprende un bastie
dor en U formado por dos miembros longitudinales y para=
lelos y un miembro transversal frontal, caracterlzado en
que consta de 1) un bastidor de soporte en forma de U,
rigido y simétrico, colocado encima del bastldor del
transportador y ablerto igualmente hacia atr&s; adaptado
para &brazar y sustentar un reciplente provisto de sopor
tes o rebordes proyectados hacia fuera desde sus pare "
des, y 2) dos mecanismos elevadores, hidréulica o mecéni
camente accionados, idénticos y paralelos, dispuestos en
tre los miembros longlitudinales del bastidor de soporte y
el transportador a uno y otro lado del mismo, comprendien
do cada uno de ellos a) un medio aplicador de fuerza ex=
tensible, articuladamente fijado por su extremo inferior
a la parte posterior del bastidor del tramsportador y por
su extremo superlor a4 la esquina frontal del bastidor de
soporte, b) un brazo elevador articuladamente conectado
por un extremo & la parte posterior del transportador y
por el otro a la parte posterior del bastidor de soporte,
pe;mitiendo el similténec movimiento ascendente y de avan
ce de este bastidor de soporte, disponiéndose unos medios
de tope en el transportador para detener el brazo eleva=
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dor en la posicidn sensiblemente mAs elevada del plvote
superior, c) dos medios deslizantes fijados cada uno en
un punto préximo a la esquina frontal de un bastidor de
soporte y que sobresale hacla abajo de tal punto, y d)
un plano de gufa para el soporte de dicho medio desli ~
zante, riglidamente fijado a la parte frontal del trans-
portador, que parte de un punto situado en la superfi -
cie superior de} bastidor del transportador frente al
medlo deslizante y que se eleva gradualmente hacia el
frente hasta un punto sltuado a una altura sensiblemen-
te ipual a la del pivote ¢n la posicién detenida del
brazo -elevador, correspondiendo la situacién de este
punto de méxilma altura del transportador a la »osicién
del medio deslizante en la posicidn horizontal mis ele-
vada del bastidor de soporte, '

24,= Dispositivo para elevar recipientes e in

clinarlos hacia atrés, a fin de volcar su contenido, se

gin la reivindicacién 13, caracterizado en que el medio .

aplicador de fuerza consta de una unidad larga e¢ hidréut
lica de cilindro y pistén.

' 32,~ Dispositivo para elevar recipientes in
clinarlos hacla atrds, a fin de volcar su contenido, sg
gin la relvindicacién 12, caracterizado en cue los me =
dios deslizantes constan de rodillos que giran alrede =
dor de ejes horizontales,

42.= Dispositivo para elevar recipicntes $uin
clinarlos hacia atrés, a fin de volcar su contenido, se
gin la reivindicacién 13, caracterizado en cue el reci~
plente esté provisto de dos ganchos proyectados desde su
pared frontal, que estén configurados de manera que se

N
e
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acoplen al miembro ‘transversal del soporte en forma de U,
' 52,= "DISPOSITIVO PARA ELEVAR RECIPIENTES E IN
CLINARLOS HACIA ATRAS, A FIN DE VOLCAR SU CONTENIDO".

Tal y como se deja descrito en la memoria pre=
cedente! que consta de catorce hojas foliadas y mecano -
grafiadas por una sola de sus caras y planos de forma y
tamafio reglamentarios,

Madrid, 10 de Marzo de 1977
P.As de MLTAL S Ramat David
Victoy Gil Vega
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