R 5 UMERQ
MINIS 'ERIO DE INDUSTRIA s 8 T Al

PEZISTRO DE L4 PROPIEDAD INDUSTRIAL 456,717
- @ FECHA DR PRESENTAGION
e 0-3-1977

PATENTE DE INVENGION P, 65.439

Pile ScQ04.53

3
.

ESPANA

~ }{@9 prioriasces; ‘
. @Num:no @FECHA 2!% Eggv. 19?71 ; @pma

26513/175 1036 i . J2DPON

.';;‘j ‘ : "":"“:#y‘ " & 4:«14.& ' '.'1' ) . o -t § :
ber -8 i - - .
f'f ﬂ':_ . ' )
1 N 4 .

i ST RTNOMERLS ¥ 4 R : s .k

i ’ ac - s ————
@ FEGHA DE PLALK . SRR o @susWTERNACIONAL PATENTI:-JI;: LA dlizjzs DIVISIONARIA

G418

3 TiTuLo pE LA WVENGION

"PERFECCIOHRAMIENTOS INTRODUCIDOS EN UN APARATO P:iRA LA GRABACION
Y/0 REPRODUCCION DE CINTA"

@ SOLICITANTE (3)

SONY CORPORATION

DOMICILIO DEL SOLICIYANTE

7-35 Kitashinagawa, 6-Chome, Shinagawa-ku, Tokyo, Japdn

T3 mvenTon (es)
Kenichi Amano, Uataka Suzuki y Yoshi Kishi

« |63 Tivuean e

@ REPRESENTANTE

DON CSCAR DE ELZABURU FERNANDEZ

UNE A-4  MOD, 3108 UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA '

L]

TGG.



P.- 65.439

10

15

20

25

30

-

! en los dispositivos de seleccién del modo de funcionamien-
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ANTECEDENTES DEL INVENTO

Campo del invento

Este invento se refiere en general a aparatos pa+

ra la grabacidén y/o la reproduccidn de cinta y, mds parti-

cularmente, estd dirigido a perfeccionamientos introducidod

to del tipo denominado de "toque suave! para tales apzra=-
t0s.

Descripeidn de la técnica anterior

Se han proporcionado dispositivos de seleccién
de wmodo del tipo de "toque suave'" para aparatos para‘la
arabacién y/o la reproduccidén de cintas de audio y de vi-
deo en los queAel operario activa selectivamente uno cual-
quiera deseado de una pluralidad de pulsadores correspon-
dientes a los diversos modos operativos del aparato, por
ejemplo, los modos de ftransporte normal en avance de la
cinta, tanto durante las operaciones de grabacidn como du-
rante las operaciones de reproduccidn, para hacer avanzar
rdpidamente la cinta y para rebobinar la cinta, y tal ac~
tivacidén de cualguier pulsador selecclonado da lugar al
cierre de un interruptor para excltar un mecaniswo de accig
namiento impulsado eléctricamente y desplaza también un
miembro de transmisidén correspondiente a una posicidn ac-
tiva, en la que puede ser impulsado por el mecanismo de
accionamiento excitado para establecer el modo operativo
seleccionado del aparato. Ademds, en los dispositivos exis
tentes de seleccidn del modo de funcionamiento, cada uno
de los pulsadores para seleccionar un modo operativo del
aparato queda enclavado en su posicidn activa al llevarse

a cabo su actuacidén a tal posicidn activa desde una posi-
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cidn de reposo, con el fin de mantener el modo operativo
seleccionado del aparato hasta que se libere la aceidn de

enclavamiento en respuesta bien a la actuacidn de un pulsa;
dor de parada o bien a 12 actuacidn de otro de los pulsador
res de seleccidn del modo operativo, con lo que el pulsadop
previamente accionado estd libre pars ser devmelto, por
accién de resorte, a su posicidn de reposo con el fin de
interrumpir el funcionamiento del aparato en el modo de

operacidn respectivo.

Tlos dispositivos de seleccidn de modo del Hipo
antes descrito son ventajosos porque solamente es necega~
rio que el operario aplique una fuergza relativamente lice-
ra a un pulsador seleccionado para activar 4ste dltimo, ya
gue tal fuerza aplicada manualmente es necesaria solamente
para cerrar el interruptor y para desplagar el miembro
de transmigidn correspondiente a su posicidn activa, mien~
tras que la fuerza principal para establecer el modo ope-
rativo seleccionado es aplicada por el mecanismo de accio~
namiento impulsado eléetricamente a través del miembro de
transmisién activo. Sin embargo, en tales dispositivos de
seleccidn de modo existentes, se utiliza, para cada pulsa-

dor de seleccidn de modo separado, un mecanismo de accio=

namiento eléctricamente impulsado, por ejemplo, un solenoi
de. Asl, estos mecanismos son innecesariamente voluminosos
y complicados debido al gran nimero de solenoides emplea~-
dos.

Bxisten tanbién dispositivos de seleccidn de mo~-
do del tipo de "toque suave" en los que se emplea un Uni-

¢o0 solenoide para proporcionar la fuerza motriz para esta-

blecer uno cualquiera seleccionado de una pluralidad de mo-

+
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dos operativos de un aparato para la crabacidn y/o para la
reproduccidn de cinta en respuesta a la activacidén de un
pulsador de seleccidn de modo respectivo. Algunos de esios

son relativamente voluminosos, complejos y caros de produ-—

;cir, ¥y no son por tanto idealmente adecuados para incorpo-

" racidn en aparatos de grabacién y/o de reproduccidn de cind

ta de coste relativamente bajo o portdtiles.

En la patente norteamericana n® 3947894 cedida
al mismo cesionario de esta solicitud, se representa un dig
positivo de seleccidn de modo, del tipo de "toque suave",
que hace uso de un solo solenoide operable en forma inter-
mitente, empleado para proporcionar la fuerza motriz para
egtablecer uno seleccionado de una pluralidad de modos ope-
rativos para un aparato para la grabacidn y/o la reproduc-
cidn de cinta, Aungue tal dispositivo se ha encontrado efi-
caz, se ha conseguido una nueva modificacidn con el fin de
permitir la incorporacidn en aparatos de grabacidn y/o de
reproduccidén de cinta mds sofisticados haciendo uso de uwds
de un solenoide para proporcionar la fuersza motriz con el
fin de seleccionar uno de una pluralidad de modos operati-
VoS

Bl presente invento proporciona la capacidad de
gseleccidn entre una pluralidad de modos operativoé sin ha-
cer uso de un solenoide separado para cada modo operativo,
como ocurre en algunos dispositivos de la técnica anterior,
de manera que se elimine parte de la voluminosidad y del
coste de egte tipo de dispositivo de la %éenica conocida.

0RITT0S Y RESUMEN DEL_TINVENTO

Bn consecuencia, un objeto de este invento es

proporcionar un dispositivo de seleccidn de modo del tipo
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de "toque suave" gue emplea una pluralidad de solenoidesg

u otros mecanismos de accionanmiento eldectricamente impulsa

dos para proporcionar la fuerza motriz destinada a estabie
cer un modo operativo selecclonado de un aparato para la
grabacidn y/o la reproduccidn de cinta.

Mds especificamente, un objeto de este invento
es proporcionar un dispositivo de seleccidn del modo, dsl
tipo de "toque suave!" como se ha dicho en lo gque antecede,
en el que el nmimero de solenoides o de otros mecanismos de
accionamiento eléctricamente impulsados empleados, es menop
que el ndmero de posibilidades de seleccidn de modo para
establecer un modo operativo seleccionado del aparato para
la grabacidén y/o la reproduceidn de cinta en respuesta a
la actuacidn de un pulsador respectivo y, después de ello;
mantener el modo operativo seleccionado hasta el momento
en gue sesa achtivado un pulsador para dar por terminado el
funcionamiento del aparato en el modo operativo seleccio-
nado.

Otro objeto eg proporcionar un dispositivo de
seleccidn del modo, del tipo de "ftogue suave", que emplea
golenoides w otros mecanismos de accionamiento eléctrica—
mente impulsados pars proporcionar la fuerza motriz para
establecer cualquier modo operativo seleccionado de un
aparato para la srabacidn y/o la reproduccidn de cinta, y

que es relativewente sencillo, econdmico y compacto.

|1

Otro objeto es proporcionar un dispositivo selec
tivo del modo, como antes se ha dicho, que ags de funciona-
miento fiable, y que incorpora varias caracteristicas para
impedir un fallo en el [funcionamiento del dispogitivo,

De scuerdo con un aspecto de gsie invento, un
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dispositivo de seleccidn del modo de funcionamiento para

un aparato de gravacidn y/o de reproduccidn de cinta inclu

ye una pluralidad de mecanismos de accionamiento eldetrica

mente excitables, tales como solenoides, gue son excitacdos
selectivamente en respuesta a la actuacidn de un pulsador
seleccionado desde su posicidn de reposicidn o a una posi-
cidn activa, unos seleccionados de una pluralidad de uwiem-
bros operativos son desplazables merced a los mecanismos
de accionamiento seleccionados desde posiciones inoperan-
tes a posiciones operantes en respuesta a la excitacidn de
los mecanismos de accionamiento seleccionados y son empu~-
jados a la posicidn inoperante al ser desexcitado el meca-
nismo de accionamiento, una pluralidad de miembros de tranp-
misidn cada uno de los cuales estd acoplado selectivamen-~
te con unos seleccionados de los miembros operativos y que
puede ser desplazado en respussta a la actuacidn de un pulf
sador respectivo, para establecer el modo operativo correst
pondiente del aparato por el movimiento del miembro opera-
tivo a su posicidén operante, y una operacidén de liberacidnj
por ejemplo por actuacidén de un pulsador de parada, para
1ibérar el conjunto y permitir el retorno del miembro ope-
rativo a su posicidn inoperante con el fin de interrumpir

un mode de funcionamiento seleccionado previamente,

Los que anteceden, y otros objetos, caracteristi
cas v ventajas del invento resultaran evidentes a partir
de la siguiente dzscripcidn detallada de una realizgcidn
ilustrativa del mismo, gue ha de ser leida en conexidn con

los dibujos anejos.

BREVE DUSCRIPCION DE 105 DIBUJOS
Ta figura 1 es una vista en perspectiva que ilus
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tra un aparato de grabaci&n y/o de reproduccidn, represen-
tativo, que incorvora el dispositivo de seleccidn de modo
de funcionamiento del presente invento;

la figura 2 es una vista en plania detailada gue
representa el mecanismo de transporte de cinta del apara-
to de grabacién y/o de reproduccién y detalles del meca-
nismo de seleccidn de wmodo cuando es operativo el modo de
paradas

la figura 3 es una vista en planta similar a la
figura 2, en la que no se han representado ciertas partes,
que ilustra el dispositivo de seleccidn de modo del pre-
sente invento cuando es operativo el modo de grabacidn;

la figura 4 es una vista similar a la figura 3
que representa el dispositivo de seleccidn de modo del prs
sente invento cuando es operativo el modo de reproduccidn;

la figura 5 es una vista similar e la figura 3
que ilustra el dispositivo de geleccidén de modo del pre~
sente invento cuando es operativo el modo de pausas

la figura 6 es una vigta similar a la fizvra 3
que representa el dispositivo de seleccidn de modo del
presente invento cuando eg operativo el modo de avance rd-
pldos

la figura 7 es una vista similar a la figura 3
que muestra el dispositivo de reproduccidn del presente
invento cuando es operativo el modo de rebobinado;

la figura 8 es una vista en perspectiva parcial
gue ilugtra detalles seleccionados del mecanismo de frena-
do de la cinta del presente invenio;

la figura 9 es una visba parcial en perspectiva

gue representa detalles seleccionados d¢ una corredersa de
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seleccidn de modo del presente inventoy
la figura 10 es una vista en alzado, parcialmentd
en seccidn, que representa detalles de un mecanismo de acci

namiento del dispositivo de geleccidn de modo del presente

la figura 11 es una vista similar a 12 de la fi=~
oura 10 que ilustra el mecanismo en una segunda posicidn
de funcionamiento;

la figura 12 es una vista en seccidén tomada a2 lo
largo de la linea 12-12 de la figura 10;

la figura 13 es una vista en seccidn tomada @ lo
largo de la linea 13-13 de la figura 10;

1a figura 14 es una vista en seccidén tomada a lo
largo de la linea 14-14 de la figura 10;

1la figura 15 es una vista similar a la de la fi-
gura 10 pero tomada desde el lado opuesto de la figura 10j

la figura 16 es una vista en perspectiva tomada
a lo largo de la linea 16-16 de la figura 15;

la figura 17 es una vista en perspectiva parcial
que representa el mecanismo operativo para activar las co-
rrederas de seleccidn de modo del presente invento; y

la figura 18 es un diagrama de circuito de blo-
ques que ilustra el circuito de control para el dispositive
de seleccidn de modo del presente invento.

. Bl presente invento puede utilizarse en cualquiey

tipo de aparato de grabacidn y/o de reproduccidn, tal como
un grabador de cinta, en el que se desee proporcionar una
seleccidn entre diversos modos operativos. Tipicamente,
los modos deseados son la grabacidn, la reproduccién, el

rebobinado de la cinta, el avance rapido de la cinta, la
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pausa y la parada. Al describir una realigzacidn preferida

tipo de aparato para grabar y/o reproducir cinta descrito

en la solicitud de patentie norteamericana ne 712,770, pra-

| sentada el 9 de agosto de 1976, cedida en comin, y a la

! solicitud de patente norteamericana n¢ 720,742, presenta-

ran en esta memoris por referencia. S5in embargo, debe en-
tenderse expresamente que el disposgitiveo de seleceidn de
modo del presente invento puede emplearse con igual faci-
1lidad en cualquier tipo de aparato para grabacidn y/o re=-
produccidén de cinta.

Teniendo en cuenta lo gue anbecede, se hace aho-
ra referencia a la figura 1 de los dibujos, cuya figura
representa un aparato 10 para grabacidn y reproduceidn de
cinta, del tipo deserito con mayor detalle en las solici-
tudes de patente antes mencionadas. ELl medio 12 de cinta
para el aparato 10 cstd alojado en una casete 14 de cinta
que es cargada en el aparato 10 por un mecanismo 16 de cars
ga de casete. El aparato 10 incluye también una pluralidad
de miembros pulsadores 18, 20, 22, 24, 26 y 28, que pueden
ser oprimidos en forma selectiva para elegir uno de los
modos operativos para el aparato 10, tales como la graba-
¢ién, la reproduccidn, el rebobinado de la cinta, el avan~-
ce rdpido de la cinta, la pausa y la parada.

Se hace referencia a las figuras 2 a 9 para una
descripcidn del mecanismo de transporte de cinta del aparas
t0- 10 y su interrelacidn con el mecanismo para seleccionar

uno de los modos operativos del aparato 10.
Como se ve de la mejor manera ¢n la figura 2, el

del presente invento se hard referencia, especificamente al

da el 7 de septiembre de 1976, cuysssolicitudes se inzcrpot
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mecanismo de transporte de cinta del aparabo 10 de graba~
cidén y/o de reproduceidn incluye un motor 30 montado en

un chagis de soporte 32 (véase figura 12) para activar se-
lectivamente un eje de accionamiento 34 y drboles de carver

te 36 y 38, respectivamente, en respuesta al modo de fun=-

y/o de registro, Incluidas dentro del mecanismo para trenst
porte de cinta del aparato 10 hay monturas 40 y 42 para
carretes, a travéds de las cuales estdn asegurados, resprec-
tivamente, los drboles de carrete 36 y 38. Tos drboles de
carrete 36 y 38 pueden acoplarse dentro de los cubos de
los carretes de cinta de la casete 14. Un rodillo loco de
avence 44 esta dispuesto en el lado de la montura 40 del
carrete de recogida, un rodillo loco 46 de rebobinado y

un rodillo loco 48 de avance rdpido, estdn dispuestos en~
tre las monturas 40 y 42 para carrete, El rodillo loco 44
de avance esti soportado a rotacidn en un extremo de una
palanca loca 50 en foruwa de L, que estd asegurada a pivo-
tamiento por una espiga 52 montada en el chasis 32, de ma~-
nera que la palanca 50 es giratoria con relacidn al chasis
Bl rodillo loco 46 de rehobinado estd soportado a rotacidn
en un brazo oscilante 54 conectado a un lado de una palan~
ca loca 56, que estd asegurada a pivotamiento por una es-

piga de soporte 58 al chasis de modo que la palanca 56 pues

de ser hecha girar con respecto al chasis. E1 rodillo loco

48 de avance rapido estd soportado a rotacidn en una palan-
ca loca 60 que estd asegurada a pivotamiento por un pasador
de soporte 62, de modo que la palanca 60 es hecha girar con

respecto al chasis,
Bl rodillo loco 44 de avance y el rodillo loco 48
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de una correa 44 enrollada en torno a poleas 66 y 68 fija-

das, respectivamente, a los drboles 70 y 72 del rodillo lo

co de avance 44 y del rodillo loco de avance rdpido 48. Ia

4

da polea de acclonamiento 78 estd fijada taabidn al drbol
76 de salida del motor y una correa &0 estd enrollade en
torno a una polea 78 y en torno a un volante 82, que estd
fijado al eje de accionamiento 34 de modo que el volante

v el eje de accionamiento sean impulsados por un motor 30
a través de la correa 80. Ademds, la rotacidn del motor 30
impulsa también a los rodillos locos 44 y 48 a través de 13
correa 64.

Ia seleccidn de las diversas alternativas de
accionamiento para el modo seleccionado de operacidn para
el aparato 10, se congsigue a través de cinco correderas de
cambio de modo de funcionamiento, o palancas operativas del

modo, 84, 86, 88, 90 y 92, que estdn cspaciadas entre si

y soportadas horizontalmente en el chasis 32, Cada correde|
ra 84-92 incluye un par de ranuras zlarzadas 94 dentro de
las cuales se extienden las espigas de gula 96 fijadas al
chasis 32. Las correderas son asi deslizables en direccidn
hacia la derecha y hacia la igquierda segin se ve en la
figura 2, hasta el limite de las ranuras 94. Ias correderas
84 y 92 estdn cargadas hacla la derecha por medio de resor-
tes de tensidn 38, 100, 102, 104 y 106, respectivamente,
cada uno de los cuales tiene un extremo fijado a su corre~
dera respectiva y el otro extremo a una patilla que se ex-

tiende desde el chasis,. s
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Una de las caracteristicas deseadas en el tipo d4g

aparato 10 de grabacidn y/o de reproduccidn, como se ha deg
crito en las solicitudes de patente antes mencionadas, es

la de mantener en la cinta 12 una tensidn constante duran-—

gera fuerza de frenado o de arrastre en el transporte de
la cinta, que mantensa una resistencia uniforme sobre la
cinta, conservando una ligera fuerga de frenado sobre =1
carrete de recogida. Para conseguir esto, una palanca 108
de regulacidn de la tensidn estd dispuesta junto a lz= mon-
tura 42 del carrete de suministro. Ia palancs 120 estd so-
portada & rotacidn en una espiga de soporte 110 que se ex-
tiende desde el chasis con el fin de poder sexr heché girar
con respecto al chasis 32, Una zapata de freno 112 estd fi-
jada en un extremo 114 de la palanca 108 de regulacidén de
la tensidn con el fin de ser empujada selectivamente contrg
la asuperficie circunferencialde la montura 42 del carrete.
Bl otro extremo 116 de la palanca 108 de regulacidn de la
tengidn estd conectado a un extremo 118 de un brazo 120 de
tensidén por medio de una ranura slargada 122 formada en la
palanca 108, que recibe una espiza 124 que se extiende des~

de el exbremo 118 del bhragzo de tensidn 120, Un resorte de

tensidn 126 empuja a la palanca 108 de regulacidn de la ten
sidn para hacerla girar en sentido a derechas (figura 2).
Bl resorte 126 estd asegurado en un extremo a una patilla
128 que se extiende desde la palanca 106 y en su otro ex~
tremo o una espiga 130 que se extiende desde el chasis. Asi
el brazo de tensidn 120 estd empujado tambidn en sentido let

végiro en torno a su montaje a pivotamiento en una espilga
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136 que se extiende desde el chasisg 32. Una egpiga 132 fi-
jada en el brazo de tensidn 120 hace conbtacto normalmente

con un salisnte de leva 134 formado de manera enteriza con
el borde inferior de la corredera 84 de cambio del modo de

funcionamiento., Asi, cuando la corredera 84 de cambio del

mo se muestra en la figura 2, el saliente de leva 134, en
conbacto con el brazo de tensidén 120, limita la rotacidn
del brazo de tensidn, Sin embarzo, como se ve en la figura
3, cuando la corredera 84 de cambio del modo de funciona-
miento se dssplaza a su posicidn wds hacia la izquierda,
el saliente de leva 134 se separa de 1a espiga 132, dejandd
de estar en contacto con ella, de manera que el brazo de
tensidn 120 puede pivotar bajo el empuje del resorie 126,
para llevar a la zapata de freno 112 a contacto con la su-
perficie de la montura 42 de carrete.

Ia posicidn de la corredera de cambio del modo
de funcionamiento controla también el movimiento del rodi-
1lo loco 44 de avance del tren de impulsidn del mecanismo
de transporte de la cinta para llevar al rodillo loco 44
a contacto con 1la superficie circunferencial de la wmontura
40 del carvete. Para esto, estd previsia una palanca en L
138 de interconexidn gque interconecta la corredera 84 de
cambio del modo de funcionamiento y la palanca loca 50.

Ia palanca 138 estd soportada a rotacidn en una espiza 140
que se extiende desde el chasis 32 con el fin de poder ser
hecha girar con relacidn al chasis. Un extremo 142 de la pd
lanca 138 estd aplicado operativamente con la corredera de

cambio 84, mientras que el otro extremo 144 incluye una ra-
nura alargada 146 que acomoda deslizablemente una espiga
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148 que se extiende desde el extremo de la palanca loca 50,
La palanca loca 50 estg empujada a derechas (figura 2), en
Etorno a su espiza de soporte 52, por un resorte de tensidn

150 que trabaja como resorte limitador. En consecuencia,

: 1a palanca de interconexidn 138 estd cargada a izquierdas‘
gen torno a su espiga de soporte 140. Asi, la posicidn de
:la corredera 84 de cambio del modo de funcionamiento deter-
mina la aplicacidn del rodillo loco 44 con el cubo 40 del
carrete. Bn la posicidn mds hacia la derecha ilustrada en
la figura 2, la rueda loca 44 no esta en contacto con ei
cubo 40 del carrete y, por tanto, éste no es accionado,
Cuando la corredera 84 de cambio del modo de funcionamiento
gs desplagada hacia la iggulerda, tal como se muestra en
le figura 3, la rueda loca 44 es desplagada a contacto con
el cubo 40, de modo que éste es impulsado por el motor 30
a través del tren de accionamiento.

Como el presente invento estd describidndose en
forwa ilustrativa con referencia especificamente al tipo
de gpar.to y de casete de cinta descritos en Jlas solicitu-
des de patente antes mencionadas, se prevén tambidn medios
para desplagar la cinta 12 fuera de la casete, para su re-
produccidn en un aparato 10. En consecuencia, el aparato 10
incluye la provisidén de medios para desplazar la cinta fue-
ra de la casete. Para conseguir esfo, el sxtremo 42 de la
palanca de inberconexién 138 se encuentra en contacto con
uns espiga 152 que se extiende desde la corredera 84 de cam
bio del modo de funcilonamiento.

Un resorte de tensidn 154 que trabaja como resor-
te de desplazamiento se extiende entre la esplga 152 y una

espiga 156 fijada en un extremo de una palanca 158 de des~-
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blazamiento de cinta, montada a rotacidn en una espiga 160
gque se extiende desde el chasis 32. Ia espiga 156 hace con-
tacto normalmente con el extremo 162 de la corredera 84 de
cambio del modo de funcionamiento y, cuando la corredera

84 se mueve desde la posicidn ilustrada en la figura 2 a 14

g representada en la figura 3, la palanca 158 gira bajo el

i empuje del regsorte 154 para desplazar a la cinta fuera de

la casete.

Otros aspectos de la aplicacidn selectiva del
tren de acclonamiento son controlados por el movimiecrto de
correderas respectivas del cambio del modo de funcicnamien-
to, como se explicard méds completamente en lo que sigue,
Como ejemplo de tales coniroles, la corredera 92 de cambio
contrela el posicionamiento de la rueda loca de rebobinado
46 que, como se ha indicado antes, estd montada a rotacidn
en el brago oscilante 54 conectado a un extreno de la pa=
lanca loca 56. Un resorte de tensidn 164, que funciona co-
mo resorte limitador, estd previsto entre la extensidn 166
de patilla de la corredera 92 de cambio del modo de funcilo-
namiento y un extremo 168 de la palanca loca 56. El extremd
168 de la palanca 56 se encuentra normalmente en contacto
con un resalto 170 junto al extremo de la corredera 92.
Asi, el movimiento de la corredera 92 de cambio del modo
de funcionamiento desde su posicidn mds hacia la derecha,
representada en la figura 2, hacia la posicidn mds hacia
la izguierda, ilustrada en la figsura 7, hece pivotar a la
palanca loca 56 y, en consecuencia, desplaza la posicidn
de la rueda loca 46 de rebobinado desde una primera posi-
cidn, retirada del tren de accionamiento (figura 2), a una

segunda posicidn (figura 7) en la ~ue la rueda loca 46 se
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que estd siendo impulsada por el motor 30. En esta segunda
posicidn, la rueda loca 46 de rehobinado se mueve también

a contacto con el cubo 42 del carrete y acciona por tanto

al cubo 42 del carrete para efectuar una operacidn de rebo
binado de cinta. Este movimiento es guiado por una abarii-
ra de gula 172 formada en el chasis 32, figura 7, a través|
de la cual se extiende el eje de la rueda loca 46.

La posicidn de la rueda loca 48 de avance rdpido
estd controlada también por el movimiento de una de las
correderas de cambio del modo de funcionamiento. Tal como
ge ve en lag figuras 2 y 6, la corredera 388 de cambi& del
modo controla la posicidn de la rueda loca 48 de avance
répido con respecto al cubo 40 del carrete. Una palanca
174 de interconexidn en forma de T estd dispuesta entre
la palanca loca 60 y la corredera 88 de cambio del modo ¥y
estd soportada a rotacidn por una espiga de soporte 176,
de manera gue pueda ser hecha girai con relacidn al chasis
32. Un extremo 178 de la palanca loca 60 estd conectado con
un extremo 180 de la palanca de interconexidn 174 por me-
dio de una espiga 182 que se extiende desde la palanca 60,
gituada en posicidn deslizablemente en una ranura alargada
184 en el extremo 180 de la palanca 174. Ia palanca loca
60 ests empujada en sentido dextrdgiro, segun se ve en la
figura 2, por un resorte de tensidn 186 que funciona como
regsorte limitador. Wn consecuencia, la palanca de interco-
nexidn 174 es empujada a izgquierdas. ELl otro extremo 188
de la palanca de interconexidn 174 estd en contacto con el
extremo 190 de la corredera 88 de cambio del modo de fun~

cionamiento cuando la corredera 88 se encuentra en la posi-
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cién mostrada en la figura 2. Cuando la corredera 88 se mug
ve hacia la posicidn ilustrada en la figura 6, el muelle
186 mueve a la palanca 174 y, por tanto, a la rusda loca

48 a contacto con el cubo 40 del carrete.

Bl movimiento del rodillo 192 de agarre a contbac-

tre ellos es efectuado por el movimiento de la corredera
86 de cambio del modo de funcionamiento. Como se ve de la
me jor manera en las figuras 2 y 3, la espiza de soporte
194 del brazo 136 del rodillo de agarre, en forma de L, es-
ta fijada en una placa de apoyo 198 para el eje de acciona-
miento 34. E1 brazo 196 del rodillo de agarre es empujado
a derechas, seglin se ve en la figura 2, por un resorte de
tensidn 200, que funciona como resorte limitador. Bl resor-
te 200 se extiende entre una pata 202 del hrazo 196 del ro-
dillo de agarre y la corredera 86 de cambio del modo de
Funcionamiento. Una espizsa 204 que se extiende desde la pad
ta 202 del brazo 174 del rodillo de agarre, estd situada
en posicidn para hacer conbtacto de apoyo con el extremo 206
de la corredera 86 de cambio del modo de funcionamiento
cuando la corredera 86 se encuentra en su posicidn de mds
hacia la derecha ilugstrada en la figura 2. Cuando la corre-
dera 86 se encuentra en su posicidn de mds a la izguierda,
como se representa en la flgura 3, el resorte 200 empuja
al brago 196 del rodillo de agarre para hacerle girar a
izquierdas y lleva al rodille de agarre 192 a contacto con
el eje 34 de accionamiento.

Un conjunto de freno 208, controlado por el movi-
miento de las diversas correderas de cambio del modo de fup

cionamiento (véase bambién la figurae 8) eatd previsto para

.
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las monturas 30 y 32 de carrete., EL conjunto de freno 208
incluye soportbes 210, 212 de zapata de freno provistos de

zapata de freno 214, 216, respectivamente, para aplicacidn
de frenado con la superficie circunferencial de las montu-

ras 40 y 42 de carrete respectivamente. Los soportes 210,

a palancas de freno 218, 220, sustancialmente en forma de
T, que estdn soportadas a robacidn con respecto al chasis
32 en egpiias de soporte 222, 224. Ias palancas de freno
218, 220 estdn soportadas a rotacidén en las partes de bra-
zo respectivas 226, 228 de las palancas 218, 220 por espi-
gas de soporte 230, 232, respectivamente. Una segunda parte
de brazo 234, 236 de cada palanca de freno 218, 220, estd

formada con segmentos 238, 240 en dngulo, enfrentados, res

pectivamente, orientados en el mismo plano. Un resorte de
tensidn 242 estd asegurado entre las palancas 218 y 220

de zapata de freno por debajo de las espigas de pivote 222
¥y 224, pave empujer a robacidn a las palancas 210, 212 de
zapata de freno con el fin de colocar a las zapatas de fres
no 214 y 216 en contacto fremante con las moniuras 40 y 42
de carrete, raspectivamente, como se ilustra en la figura
2. Ademds, unos miembros de resorte de tensidn 244 y 246
se extienden entre una parte 248 de recepcidn de resorte
de la palanca de freno 218 y una parte 250 de recepcidn de
regorte del soporte 210 de zapata de freno, y una parte
252 de recepcidn de resorte de la palanca 220 y una parte
254 de recepcidn de resorte del soporte 212 de zapata de
freno, respectivamente. Asi, los resortes 244 y 246 empujan
a rotacidén a las zapateas de freno 214 y 216 en sentidos coq

trarios cargados por el resorte 242.
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Trabajando sobre el conjunto de freno 208 en res-
puesta a un movimiento de las correderas 88 y 92 de caubio
del modo de funcionamiento, hay una palanca de intercone-
xién en I 256. Ia palanca 256 incluye una primera pata 258

que tiene un segmento 260 gue se extiende desde ella, deg-

les palancas de freno 218, 220, y una cegunda pata 262 Jes-
tinada a aplicarse en forma cooperante con las correderas
88 y 92 de cambio del modo de funcionamiento. Ia palanca
de interconexidn 256 estd nontada a rotacidn al chasis 32
mediante una egpiza de soporte 264.

La pata 262 de la palanca de interconexidn 256
incluye una lenglleta 2606 sobresaliente, que se extiende en

una renura de recepcidn 268 (véase figura 6) de la correde-

ra 88 de cambio del modo de funcionamiento, para apoyar cor
tra un saliente 270 dentro de la ranura 268. Asi, el movi-
miento de la corredera 08 hacia la izguierda, como se ve
en la figura 6, hace que la palanca 256 pivote llevando a
la pata 258 a contacto con las partes de brazo 234, 236
del conjunto de freno 208, haciendo pivotar a los mapatas
de freno 214, 216 pora sucarlus de contacto con las montu-
ras de carrete 40 y 42, es decir, desde 1a posicidn mosibra-
da en la figura 2 a la posicidn ilustrada en la figura 6.
El extremo de 1o pata 262 incluye una lenglieta
sobresaliente 272 que pucde aplicarse con un segmento de
regalto en el borde superior de la corredera 92 de cambio
del modo de funcionamiento (véase figura 7). Asi, el movi-
miento de la corredera 92 hace pivotar tambidn a la palan-
ca de interconexidn 256 para aplicar y desaplicar l:s zapa-

tas de freno 214, 216 con respecto a las monturas de carve-

*
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i mostrada en la figura 2 a la posicién representada en la
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te 40 ¥ 42.

La corredera 84 de cambio del modo de funciona-
miento incluye una lenglieta sobresaliente 276 en una parte
de borde inferior que puede aplicarse con la parte 248 de

recepcidn de resorte de la palanca de freno 218 (figura 3)

figura 3, hard pivotar solamente a la zapata de freno 214,
separdndola de contacto con la montura 40 de carrete. En
forma similar, la corredera 86 de camblo del modo de fun~
cionamiento incluye una lenglieta sobresaliente 278 en uvna
parte de borde superior, que puede entrar en contacto con
el soporte 212 de zapata de fremo. Cuando la corredera 86
se mueve desde la posicidn ilustrada en la figura 2 a la
posicidn mostrada en la figura 3, la aplicacidn de esta
corredera con el soporte 212 de zapata de freno hard pivo-
tar solamente a la zapata de freno 216 para separarla de
contacto con la montura 42 de carrete.

Ia corredera 90 de accionamiento del modo de
Tuncionamiento travaja para efectuar un cambio desde el
modo de grabacidn al modo de reproduccidn activando un con+g
mutador para cambiar eléctricamente el circuito del apara-
to 10. Bn consecuencia, como se muestra en la figura 9, ung
palanca 280 de accionamiento de conmutador estd soportada
a rotacidn en el chasis 32 por una espiga de soporte 282,
Lé palanca 280 estd empujada & derechas en torno a la es-
piga de soporte 282 por un resorte de tensién 284 gue fun~
ciona como resorte limitador, extendiéndose entre un extre-
mo 286 de la palanca 280 de accionamiento del conmutador

y la corredera 90 de cambio del modo de funcionamiento, EL
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extremo 286 de la palanca 280 de accionamiento de conmuta-
dor hace contacto con la superficie extrera 288 de la co-
rredera 90 de cambio del modo de funcionamiento. Bl otro
extremo 290 de la palanca 280 de accionamiento de conmuta~-

dor hace contacto con el miembro 292 de actuacidn de un coy

tacidn eldetrica entre los circuitos de grabacidn y de re-
produccidn.

El movimiento de las correderas 84-92 de camrbio
del modo de funcionamiento es controlado en forma selecti-
va a través de las palancas 296, 298 y 300 (figura 17) de
seleccidén de modo de funcionamiento, que operan sobre sa-—
lientes 302, 304, 306, 308 y 310 en forma de lengiieta de
las correderas 84-~92 de cambio del modo de funcionamiento,
respectivamente, como se ‘describird mds complebamente en
lo gue sigue. Como se degcribe mds adelante, la palanca
296 de seleccidn de modo de funcionamiento opera exclusiva-
mente sobre la corredera 84 de cambio del modo de funcionao
miento, mientras que las restantes palancas 298 y 300 de
geleccidn del modo de funcionamiento trébajan alternativa~
mente para impulsar a las correderas 86 y 88, y 90 y 92
de cambio del modo de funcionamiento, respectivamente,

Antes de volver a la descripeidn de la operacidn
de las palancas de seleccidn del modo de funcionamiento,
se describirdn los diversos modos de trabajo para el apa-
rato 10.

Modo de parada

Ia figura 2 ilustra el modo de parada. Una case-
te 14 es cargada por un mecanismo 16 de carga en una posi-
cidn predeterminada, como se ilustra en linea interrumpida.

+
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Una espiga 312 de deteccidn de tensidn que se extiende degs
de el brazo 120 de tensién de cinta, una espiza 314 de des-
plagamiento de cinta que se extiende desde la palanca 158

de desplagamiento de cinta y un rodillo 192 de agarre, es-

y las zapatas de freno 214 y 216 del conjunto de frero 208
estdn presionadas contra las monturas 40 y 42 de carrete.
Asi, se impide el giro de las monturas 40 y 42 de carrete.
La zapata de freno 112 de la palanca 108 de regulacidn de
tensidn estd separada de la montura 42 del carrete de su-
ministro. Cuando se selecciona un modo operativo apropiado,
el motor eldctrico 32 es activado para hacer girar al eje
34 de accionamiento y la corredera de cambio del modo de
funcionamiento apropiada es desplazada para conseguir la
activacidn correspondiente del sistema de accionamiento,

Modo de Reproduccidn

la fizura 4 representa el modo de reproduccidn.
Por ejemplo, cuando es oprimido el pulsador 22 de reproduc-
¢idn, el conmutador 294 selector de reproduccidén-grabacidn
es colocado en el modo correcto, y se cambla el aparato 10
desde 1la condicidén de modo de parada ilustrada en la figu-
ra 2 al modo de reproduccidn ilustrado en 1la figura 4.

Al ser oprimido el pulsador 22 de reproduccién,
la corredera 64 de cambio del modo de funcionamiento es mo-
vida a izquierdas, en contra del resorte 98, por aplicacidn
del saliente 302 en forma de lenglieta con la palanca 296 de
seleccidn del modo. Después de un ligero retardo de tiempo,

1la corredera 86 de cambio del modo de funcionamiento es mo-
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vida a la izquierda en contra del resorte 100 por la apli-
cacidn de la parte 304 de saliente en forma de lenglieta
con la palanca 298 de cambio del modo de funcionamiento,

Con el movimiento a la izquierda de la corredera

en el brazo 120 de tensién. Como el brazo 120 de tensidn
estd en contacto con la palanca 108 de regulacidén de ten-
sidn por aplicacién de la espiga 124 en la ranura 122, la
posicidn del brazo 120 fija la posicidn de la palanca 108,
Bn congecuencia, con la eliminacidn de la limitacidn al mo-
vimiento del brazo 120, la palanca 108 de regulacidn de
tensidn gira a’derechasAbajo 1o carga del resorte 126 de
regulacidn de tensidn. B1 brazo de tensidn 120 gira tambidy
a izquierdas desde la posicidn mostrada en la figura 2 a 14
posicidn representada en la figura 4. Con el giro a izquieq
das de la palanca de tensidén 120, la espiga 312 de detec-
cidn de tensidn es movida a su posicidn operativa, hacia
fuera del alojamiento de casete 1l4. La zapata de frenoll2
de la palanca 108 de regulscidn de tensidn es presionada
ligeramente contra la montura 42 del carrete de suministro.
Al mismo tiempo, la palanca 158 de desplazamiento de cinta
es girada a derechas bajo la accidn del resorte 154 y es
situada en su posicidn operativa, hacia fuera del alojamien]
to de casete 14. Ia rotacidn de la palanca 158 de despla-
zamiento de cinta es restringida por la aplicacidn de la
egpiga 314 de degplazamiento de cinta con una parte recor-
tada 316 formada en la placa 318 que soporta las cabezas
transductoras 320, 322. Ia cinta magnética 12 es retirada

hacia arriba desde la casete 14 por 1a egpiga 312 de detecH
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cidn de tensidn y la espiga 314 de desplazamiento de cinta
y es llevada a contacto con las cabezas transductoras 320
¥y 322. Bstdn previstos también unos guia-cintas 324 y 326

para asegurer un posicionamiento apropiado de la cinta 12

Con el movimiento a la izquierda de la corrcdeia
84 de cambio del modo de funcionamiento, la palanca loca
50 y la palanca de interconexidn 138 son giradas en senti-
do levégiro y en sentido dextrdégiro, respectivamente, vajo
la carga del muelle 150. En consecuencia, la rueda loca 44
de avance es presionada contra la montura 40 del carrecte

de recogida. Al mismo tiempo, la parte 248 de recepcidn de

resorte de la palanca 218 de freno es movida por la lengie
ta sobresaliente 276 en la corredera 84 de cambio del modo
de funcionamiento. Asi, la palanca de freno 218 es girada
a igquierdas en contra del resorte 242 y la gzapata de fre~
no 214 es separada de la montura 40 del carrete de recogi-
da. Debe observarse que como el resorte limiltador 242 es
mds débil que el par de resortes 244 y 246, la otra palan-
ca de freno 220 es mantenida en la misma posicidn que en
el modo de parada, es decir, con la zapata de freno 216
contra la montura 42 de carrete para impedir la rotacidn
de la wmontura 42 de carrete.

Ia corredera 86 de cambio del modo de funciona=-
miento es desplazada a la izquierda poco después de produ-—
cirge el movimiento de la corrvedera 84 de cambio del modo
de funcionamiento. T1 movimiento de la corredera 84 permi-
te que el brazo del rodillo de agarre gire a derechas bajo
la accidn de la fuerza eldstica del resorte 200, Asi, el

. - - » . P
rodillo de agarre 192 es movido hacia arriba, a su posicion
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operante, para presionar la cinta magnética 12 hacia el
eje 34 de accionamiento. Al mismo tiempo, 1la palanca 212
de gzapata de freno es movida por la lenglieta sobresaliente
278 en la corredera 86 de cambio del modo de funcionamien-
to, para hacer girar al soporte 212 de zapata de freno a
derechas en contra del rasorte 212, Zn consecuencila, la zd
pata de freno 216 es gseparada de la montura 42 del carvete
de suministro para permitir su rotacidn,

®n el modo de reproduceidn, la cinta magnética
12 es retirada hacia arriba desde.la cagete 14 para ser
cargada en la trayectoria de cinta predeterminada y com=-
primido entre el eje de accionamiento 34 y el rodillo de
agarre 192. Los frenos 214 y 216 son separados de lns mon-
turas 40 y 42 de carrete y la montura 40 de carrecte de re-
cogida es girada en la direccidn representada por la fle=-
cha en la fisura 4 por la rueda loca de avance. Ia cinta
12 es transporteda a su velocidad predeterminada y las se-
fiales son reproducidas desde 1la cinta 12, a travds de la
cabeze uagndtica 322 de srabacidn-reproducecidn,

Durante el modo de reproduccidn, la tensidn de
la cinta magnética 12 en marcha es debectada continuaments
por la espiga 312 de deteccidn de la tensidn., En respuest:
a la tensién de la cinta 12 en movimiento, el brazo 120
de tensidn es girado a derechas o & izquierdas, de modo
que la palanca 108 de regulacidn de tensidn es hecha girarn
en respucsta & la rotacidn del brazo 120 bajo la accidn
del regorte 126. En consecuencia, la zapata de freno 112
es pregionada contra la montura 42 del carrete de suminis+
tro o es separada de clla. Asl, la tensidn de la cinta 12

en movimiento es regulada y mantenida consiante en form
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Hodo de grabacidn

Ta figura 3 ilustra el modo de grabacidn, por
ejemplo, cuando el pulsador 22 de reproduccidn y el pulsa-|

dor 26 de rrabacidn son oprimidos simultdneamente mientras

2l aparato 10 se encuentra en el modo de parada, cambidndo
se el funcionamiento del aparato al modo de grabacidn.

Al actuar simultdneamente los conmitadores de
reproduécién y de grabacidn, 1z corredera 84 de cambio del]
modo de funcionamiento es movida hacia la izquierda (figu-
ra 3), de la misma forma que ocurrié en el cambio al modo

de reproduccidn y, despuds de un ligero retardo de tiempo,

las correderas 86 y 90 del cambio del modo de funcionamien
to son movidas simultdneamente hacia la izquierda. Como se
ha indicado en lo que antecede, la corredera de cambio del
modo de funclonamiento es desplagzada hacia la izquierda poy
aplicacidn de la lengiieta 308 sobresaliente con la palan-
ca 300 de seleccidn del modo de funcionamiento en contra
de la tensidn comunicada por el resorte 104. Con el movi-
aiento hacia la izquierda de la corredera 90 de cambio del
modo de funcionamiento, 1la palanca 280 de accionamiento

de conmutador es girada a derechas (figura 8) por la fuer-
za eldstica del resorte 284 y el miembro de accionamiento

292 del conmtador 294 de la correjera de cambio es movido

hacia dentro por el extremo 290 de la palanca 280 de accio
namiento de conmutador. Asi, el conmutador 294 de la co-
rredera de cambio inicia el cambio de 1la condicidn de gra-
bacidn a la condicidn de reproduccidn. Todas las otras
operaciones son iguales a las descritas en lo que antece~

de con respecto al modo de reproduccidn. A medida que la

-
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cinta 12 es transportada a lo largo de su trayectoria pre-
determinada, a su velocidad predeterminada, las sefialss sor
grabadas en la cinta magnética 12 a través de 1la cabeza mag-

nética 322 de grabacidn-reproduccidn,

En el modo de pausa, mostrado en la figura 5, la

grabacién o en el modo de reproduccidén. Bl modo de pause
ge obtiene oprimiendo el pulsador 28 de pausa.

Cuando es activado el pulsador de pausa 28 mien~
trag el aparato 10 se encuentra en el modo de reproduccidn,
la palanca 298 de seleccidn del modo (figura 4) es devuel-
ta a su posicidn inoperante y, como resultado de esto, la
corredera 86 de cambio del modo de funcionamiento es movi-
da desde su posicidn mds hacia la izquierda de nuevo a su
posicidén mds hacia la derecha, bajo la accidn del resorte
100, Con el movimiento de la corredera 86 de cambio del
modo de funcionamiento hacia la derecha, el brazo 196 del
rodillo de agarre es girado desde la posicidn ilustrada en
la figura 3, de vuelta a su posicidn original de reposo
mostrada en la figura 2. Asl, el rodillo de agarre 192 es
geparado del eje de accionamiento 34. Al mismo tiempo, el
soporte 212 de zapata de freno es separado de la lenglieta
sobresaliente 278 de la corredera 86 de cambio del modo de
funcionamiento y el resorte 242 empuja al soporte 212 de
zapata de freno para girar a izquierdas con el fin de apre-
tar la zapata de freno 216 contra la montura 42 del carrete

de suministro,

1

Asf, en el modo de pausa, la cinta 12 no es impul
sada por el eje de accionamiento 34 y la montura 42 del ca-

+




10

15

20

25

30

1tojn nuam. 28 14*0.4'7...

rrete de suminisiro es frenada, de modo que se interrumpe
el transporte de la cinta 12, Ia rueda loca 44 de avance
estd todavia apretada contra la montura 40 del carrete de
recogida pero, como eés bien sabido en la técnica, la mon-
tura 40 del carrete de recogida estd provista de un meca=-
nismo limitador del par, tal como un embrague de mandv yre
dominante, a través del cual es impulsada con friceion la
montura 40 del carrete. Asl, el eje 36 del carrete de ce~
cogida no puede ser hecho cirar por la rueda loca 44,
Cuando es activado el pulsador de pausa 28 mien-
tras el aparato 10 se encuentra en el modo de grabacidn,
la palanca 300 de seleccidn del modo es devuelta tambidn
a su posicidn inoperante. Ia corredera 90 de cambio del
modo de funcionamiento es liberada por la palanca 300 de
seleccidn de modo y es movida hacia la derecha, a la posi-
cidn mostrada en la figura 2, bajo la accidn del resorte
104. Las otras operaciones son las mismas que se han des~
crito en lo que antecede en el caso en gque el pulsador de
pausa eg activado mientras que el aparato se encuentra en

el modo de reproduccidn,

El aparato 10 puede ser cambiado también al modo
de pausa desde el modo de parada. En este caso, solamente
la corredera 84 de cambio del modo de funcionamiento es
movida hacia la izgquierda por la palanca 296 de seleccidn
del modo, como se muestra en la figura 5. Cuande ocurre
eato, la cinta 12 es retirada de la casete 14 con el fin
de ser cargada en lo posicidn predeterminada para ulterio-
reg operaciones, pero la cinta 12 no es transportada.

Wodo de avance rdpido

Ia figura 6 muestra el modo de avance rdpido que
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se selecciona oprimiendo el pulsador 24 de avance rdpido
mientras el aparabto 10 se encuentra en el modo de parada.
Cuando se oprime el pulsador de avance rdpido,

la palanca 298 de seleccidn del modo es accionada para des-

(figura 6), en contra de la tensidén del resorte 102. Clon
el movimiento hacia la igquierda de la corredera 88 de cam-
bio del modo de funcionamiento, la palanca loca 60 es hechs
girar a derechas bajo la carga del resorte 186, llevando
asl a la rueda loca 88 de avance rdpido a contacto con la
montura 40 del carrete de recogida. Al mismo tiempo, la
lenglieta sobresaliente 266 de la palanca de interconexidn
256 entra en contacto con el saliente 270 de la corredsra
88 de cambio del modo de funcionamiento y la balanca de
interconexidn 256 es hecha girar a derechas. 21 segmento
260 de la palanca 256 empuja hacia abajo sobre las partes
de bramo 234 y 236 de las palancas de freno 218 y 220, que
giran a iggquierdas y a derechas, respectivamente, en con-
tra de la tensidn del resorte 242, Bn consecuencia, las za-
patas de freno 214 y 216 son separadas simulitdneamente de
las monturas 40 y 42 de carrete.

Asf, en el modo de avance rdpido, las monturas
de carrete 40 y 42 no estdn frenadas y la montura 40 del
carrete de recogida es impulsada a una velocidad superior,
en la direccién representada por la flecha en la figura 6,
por la rueda loca 48 de avance rdpido. La cinta 12 es trang

portada a lo largo de la trayectoria predeteraminada a una

velocidad superior.
Modo de rebobinado .




10

15

20

25

30

e i e < Sy Skt T4 SA PR e ]

: deslizar a la lenglleta sobresaliente 310 de la correders

i 92 de cambio del modo de funcionamiento hacia la igquiare

' de la palanca 256 empuja hacia abajo sobre partes de brazo

Hoja niam. 30 14,-0.4-7_

La figura 7 muestra el modo de rebobinado que se
selecciona oprimiendo el pulsador 18 de rebobinado mientra$
el aparato 10 se encuentra en el modo de parada.

Cuando se oprime el pulsador de rebobinado, la

palanca 300 de seleccidén del modo es activada para hacer

da (figura 7), en conira de la carga del resorte 106. Uun
el movimiento hacia 1a izguierda de la corredera 92 de camt
bio del modo de funcionamiento, la palanca loca 56 es'giran
da a derechas por la fuerza eldstica del resorte 164. ¥n

consecuencia, el brazo oscilante 54 es movido hacia la iz-
quierda a lo largo del borde de la abertura 172 y la rueda
loca 46 de rebobinado montada en el brazo 54 es apretada ep-
tre la montura 42 del carrete de suministro y la rueda lo-
ca 48 de avance rdpido. Al mismo tiempo, la lengiieta sobre+
saliente 272 de la palanca de interconexidn 256 entra en

contacto con el segmento 274 de resalio de la corredera 92
de cambio del modo de funcionamiento, para hacer girar a

la palanca de interconexidn 256 a derechas. Bl segmento 26¢

234 y 236 de las palasncas de freno 218 y 220 que, como se
ha indicado en lo que antecede en la descripcidn del modo
de avance rdpido, separan las zapatas de freno 214 y 216
de las monturas de carrete 40 y 42.

Modo de parads desde cualguier otro modo de funcionamiento

Para el cambio al modo de parada desde cualgquie~
ra de los modos operativos antes descritos, se oprime el
pulsador de parada 20 y todas las palancas de seleccidn de

modo 296, 298 y 300 son movidas de nuevo 2 sus posiciones
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92 de cambio del modo de Ffuncionamiento. Asi las correde~
ras 84~92 de cambio del modo de funcionamiento son devuel-
tas a sus posiciones situadas mds hacia la derecha ilustrat

das en la figura 2.

T

Cuando se dispone el aparato 10 en el modo de paf

gulentes operaciones.

Con la actuacidn del pulsador de parada, ls pa-
lanca 298 de seleccidn del modo es movida para liberaor la
corredera 86 de cambio del modo de funcionamiento y la co-
rredera 86 se mueve a la posicidn mostrada en la ficura 2.
Despuds de un ligero retardo de tiempo, la palanca 296 de
gseleceidn del modo es movida para liberar a la corredera
84 de cambio del modo de funcionamiento, de modo que la
corredera 84 pueda volver a la posicidn ilustrada en la fi-
gura 2.

Con el movimiento de retorno de la corredera 86
de cambio del modo de funcionamiento, el rodillo 192 de
agarre es separado del eje de accionamiento 34 y, al miswo
tiempo, la zapata de freno 216 es apretada contra la mone-
tura 42 del carrete de guminigtro, cowo ocurre en el modo
de pausa. La zapaba de freno 216 aplica una fuerte fuersza
de frenado a la montura 42 del carrete de suministro. Esto
es debido a que el sentido de glro de 1la montura 42 de ca-
rrete eg el mismo que el del movimiento de pivotaniento de
la gapata de freno 216 para efectuar una aplicacidn con
aprieto entre la montura 42 de carrete de suministro y la
zapata de freno. Por tanto, el carrete de suministro es de-

tenido instantdneamente tan pronto como la zapaia de freno
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: ga 132 del brazo de ‘tensidn 120 entra en contacto con el
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216 se aplica con la montura del carrete.

Ia corredera 84 de cambio del modo de funciona-
miento es desplazada hacia atrds con un ligero retardo de
tiempo después de la corredera 86 de cambio del modo de

funcionamiento. Cuando se mueve 1la corredera 84, la espi-

saliente de leva 134 de 1a corredera 84 de cambio del modo
de funcionamiento. Asi, el brazo de tensidn 120 es obliga-
do 2 girar a derechas en contra del resorte 126 de regula-
cidn de tensidn, hasta que alcance su posicidn original
mostrads en la figura 2. Al mismo tiempo, la =spiga 156
de la palanca 158 de desplagamiento de cinta es forzada,
por el exbtremo 162 de la corredera 84 de cambio del wodo
de funcionamiento, a girar a izquierdas, a la posicidn mos-
trada en la figure 2.
Con la vuelta de la corredera 84 de cambio del

modo de funcionamiento a su posicidn de reposo (figura 2),
la lenglieta sobresaliznte 276 de la corredera 84 de caambio
del modo de funcionamiento es separada de la parte 248 de
recepcidn de resorte de la palanca de freno 218. Bn conse-
cuencia, la palanca de freno 218 gira a derechas bajo la
accidn de resorte 242 para aprefar a la zapata de freno 214
en contra de la montura 40 del carretz de recogida. Ta za-
pata de freno 214, comunica una fuerza de frenado relati-
vamente ligera a la montura 40 del carrete de recogida. Es-
to es asi por cuanto que el sentido de rotacidn de la mon-
fura 40 del carrete de recogida es contrario al sentido del
movimiento de pivotamiento de la zapata de freno 214. Asi,
se aplica una fuerza de frenado mds ligera. Inmediatamente

después de la rotacidn a derechas de la palanca de freno
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218, la palanca de interconexién 138 entra en contacto con
la espiga 152 de la corredera 84 de cambio del modo de fun
cionamiento, y es heche girar a derechas. Bn consecuencia,
la palanca loca 50 es hecha girar a izquierdas en contra
del resorte 150, para separar la rueda loca 44 de avance
de contacto con la montura 40 del carrete de recogida.

A continuacidn, se discutird el retardo de tiem~
po para la operacidn secuencial del aparato 10. A1 wismo
tiempo que el rodillo 192 de agarre es separado del aje
de accionamiento 34, la montura 42 del carrete de gumiais-
tro es frenada para interrumpir el suministro de cinwa 12.
Subsiguientemente, la espiza 312 de deteccidn de tensidn
y la espiga 314 de degplazomiento de cinta son movidas
de nuevo a sus posicionns originales, de reposo (figura 2)

Asf, la cinta 12 previemente retenida en la trayectoria

de cinta predeterminads, retirada de la casete 14, es aflo
jada. Como la rueda loca 44 de avance estd todavia en con-
tacto con la montura 40 del carrete de recogida, ésta con~
tinda girando para recoger la cinta 12 que se ha aflojado.
Después de gue la ciniva floja ha sido enrollada sobre el
carrete de recogida en la casete 14, se frena la montura
40 del carrete de recosgida y la rueda loca 44 de avance

es separada de su aplicacidén con la montura 40 del carve-
te de recogida.

Cuando se cambia el aparato 10 al modo de parada
desde el modo de grobacidn, la operacidn se realiza en la
migma forma gue se ha descrito en el caso precedente con
referencia a un cambio Jd2pde 21 modo de reproduccidn.

A éonﬁinuacién, se hace referencia a las figuras

10 a 17 para una descripecidn del subconjunto 328 para efec-
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10.

Bl subconjunto 328 incluye un chasis secundario
330 gue estd montado tras el chasis 32 y ligeramente a la
igquierda, seain se ve en la figura 2. Tres solenoides de
empujador 332, 334 y 336 estdn situados en posicidn de ma-
nera que estén espaciados entre si y estén asegurados al
chasis secundario 330, Si bien los solenoides 332, 334 ¥
336 de empujador se representan dispuestos lateralmente en
las figuras 10-12 y 15, la disposicidén fisica real 23 una
agrupacidn en paralelo separada del chasis 32, de manera
que los solenoides 332, 334 y 336 estén dispuestos verti-
calmente en el aparato 10, estandc el solenoide 332 de em-
pujador de la derecha situado en la posicidn mds supsrior
y estando el solencide 336 dJde empujador de la izquierda
en la posicidn mds baja.

Cada uno de los solenoides 332, 334 y 336 de em-
pujador incluye miembros empujadores 338, 340 y 342, res-
pectivamente, movibles en vaivén, destinados a extenderse
desde los solenoides respectivos y a ser retraidos al in-
terior de los mismos, al tener luzar una excitacidn y una
desexcitacidn eléctricas apropiadas del solenoide, Unos
miembros 344, 346 y 348 de placa de conexidn, respectiva-
mente, estdn asegurados dentro de una ranura en el extremo
dg cada empujador 338, 340 y 342 por espigas de fijacidn
350, 352 y 354. Ios extremos de las placas de conexidn 344,
346 y 348 estdn libres para pasar a través de ranwras 356,
358 y 360, respectivamente, en una parte 362 de pestafia
que ge extiende desde el chasis secundario 330; Como se ve

de la mejor maners en las figuras 13, 14 y 16, estdn pre~
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{ piga de tope 376 en cada placa de conexidn 344, 346 y 348
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vistos unos resortes de tensidn 364, 366 y 368 que se ex~

tienden entre las monturas de resorte 370, 372 y 374 forma-
das de manera enteriza con las placas de conexidn 344, 346
v 348, respectivamente, y la parte de pestafia 362 del cha-

gsis subsidiario 330 para cargar a los empujadores 338, 340

y cada esgpiga se extiende hacia Tuera desde 1a nlace nara
formar un apoyo pars hacer contacto con la superficie de 1la
parte de pestafla 362, cuando el empujador respectivu se eno
cuentra en su posicidn extendida. Asi, la espiga de $ope
376 fija la extensidn mdxima de los empujadores respecitivod,

Un eje de guia 378 que funcionae tambidn como eje
de soporte, estd sostenido dentro de prolongaciones de pes-
tafia laterales 380 formadas de manera enteriga con el cha-
sis secundario 330. Las palancas 296, 298 y 300 de selec~-
cidn del modo estdn soportadas de manera giratoria en el
eje de gufa 378, pasando el eje 378 a través de un segmento
de resalto 382 formado en cada palanca,

El segmento inferior de cada palanca 296, 298 y
300 incluye un segmento en U 384 que estd situado en posi-
cidn para cabalgar sobre las placas de conexidn respecti-
ves 344, 346 y 348. lLa palanca 296 de seleccidn del modo
esta montada a rotacidén en el eje de gufa 378, mientras que
las palancas de seleccidn del modo 298 y 300 estdn montadas
a rotacidn y de manera deslizable en el eje de guia 378.
Asi, la anchura existente entre las patas del segmento en
U 384 en las palancas 298 y 300 de seleccidn del modo, es
mayor que la anchura para la palanca de seleccidn del modo

296, para acomodar el movimiento de las palancas 298 y 300
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modo, respectivamente, estdn disefiados de manera que ruedaiy
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Bl extremo superior 386 de la palanca 296 de se-
leccidn del modo estd disefiado de manera que pueda aplicard
se con la lenglieta sobresaliente 302 de la corredera 84

de cambio del modo de funcionamiento. Los extremos superiod4

aplicarse alternativamente con lenglietas sobresalieales 304
vy 306 de las correderas 86 y 88 de cambio del modo de fun-
cicnamiento, y con lengietas sobresalientes 308 y 310 de
las correderas 90 y 92 de cambio del modo de funcionawmien—
to, respectivamente.

Ias placas de conexidn 344, 346 y 348 estdn in-
sertadas en partes en U 384 de las palancas 296, 298 y 300
de seleccidn del modo, y estdn interconectadas por espigas
392, 394 y 396, Unos muelles de tensidn 398, 400 y 402 es-
tdn previstos para extenderse entre las monturas de resor-
te 404, 406 y 408 fijadas en el chasis secundario 330 y
las palancas de seleccidn del modo 296, 298 y 300, respec-—
tivamente, para empujar a las palancas de manera gque giren
en torno al eje 378.

Estd prevista una corredera de seleccidn 410 pars
desplazar a las palancas 298 y 300 de seleccidn del modo 3
lo largo del eje de gufa 378. La corredera 410 estd situa-
da en posicién para realizar un movimiento deslizante a lo
largo de la superficie interior de 1a parte de pestafia 362
del chasis secundario 330. Una primera ranura 412 estd pre-
vista en la parte de pestafia 362 para acomodar salientes
espaciados 414 de la corrsders 410 y una segunda ranura 416

estd prevista en 1z parte de pestafia 362 para acomodar un
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saliente 418 de montaje de resorte en la corredera 410. Ade

nds, una ranura 420 estd prevista en la prolongacidn 380

t de pestafia para permitir el movimiento deslizante de la co-

rredera 410 con respecto al chasis secundario 330. Bl movi-

miento de la corredera 410 a lo largo del chasis secundario

§33O estd limitado por la aplicacién de los salientes 414

i con Ios extremos de la ranura 412. La corredera 410 estd car

gada también por un resorte de tensidn 422 que se exticnde
entre la montura 418 de resorte y el chasis secundaric 330.

Bl movimiento de la corredera 410 se efectia a
través de una palanca de interconexidn 424, sustancielmen~-
te en forma de L, que tiene seguentos de pata 426 y 428 y
que estd montada = rotacidn en la unidn de las patas 426
y 428 por una espiga de soporte 430 que se extiende desde
el chasis secundario 330, Bl extremo de la pata 426 hace
contacto con un resalito sobregaliente 432 en la parte en
U 384 de la palanca 296 de seleccidn del modo, mientras que
el extrezo de la pata 428 de la palanca de interconexidn
424 estd encajado dentro de una garganta 434 de recepcidn
en la corredera de seleccidn 410, También estdn previstas
en la corredera 410 sargantes de recepeidn 436 y 438 para
aplicarse, respectivamente, con las palancas 298 y 300 de
seleccidn del modo. Asi, el movimiento de la corredera 410
desplazard a las palancas 238 y 300 de seleccidn del modo
entre las lengitietas sobresalientes de las correderas de
cambio del modo de funcionamiento.

Como se ve de la mejor manera en la figura 15,
tres aberturas 438, 440 y 442 estdn previstas en el chasis
secundario 330 para acomodar las palancas 236, 298 y 300

de seleccidn del modo, respectivamente. Obsdrvese que las

1




10

15

20

25

30

: yen un saliente 448 que actia como tope cuando hace contacH

i to con la protuberancia 446 cuando las palancas 298 y 300

' funcionamiento para situar en posicidn selectivamente estag

Hoja ndm. 38 14‘04]

aberturas 440 y 442 son mds anchas que la abertura 438 parg
acomodar el movimiento lateral de las palancas 238 y 300

de seleccidn del modo. Las aberturas 440 y 442 incluyen tap
bién una protuberancia 446 en la seccidn media de las aber-

turas y las palancas 298 y 300 de seleccidn del modo inclu-

estdn situadas en posicién centralmente en las abermmrus
442 y 444, pars impedir la rotacidn de las palancas 293 y
300 de seleccidn del modo,

Asi, el subconjunto 328 de seleccidn del modo

controla lasg cinco correderas 84-92 de cambio del modo de

correderas para los diversos modos operativos del aparato
10 merced a la exc¢itacidn selectiva de los tres solenoides
332, 334 y 336 de empujador,

Liodo de parada

Los solenoides 332, 334 y 336 de empujador son
desexcitados para el modo de parada. Como se muegbra en
la figura 10, la corredera de seleccidn 410 es situada en
su posicidn original o de reposo, s la extrema izquierda,
segin se ve en la figura 10, por el resorte de recuperacidx
442, Como las palancas 298 y 30C de seleccidn del modo es-
tdn encajas en las garczantas 436 y 438 de recepcidn de la
corredera de seleccién 410, las palancas 298 y 300.de se-
leccidn del modo estdn situadas en sus posiciones més ba-
jas a lo largo del eje de guia 378, ®n consecuencia, los
extreios superiores 336 y 390 de las palancas 298 y 300 de
seleccidn del modo, se encuentran en contacto con las len-

glietas sobresalientes 306 y 310 de las correderas 88 y 92
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de cambio del modo de funcionamiento, respectivamente, y
todas las correderas de cambio del modo de funcionamiento
se encuentran en la posicidén ilustrada en la figura 2.

Modo de reproduccidn

Cuando el aparato 10 se dispone en el modo de re-

de. Al producirse la excitacidn del solenoide 332 de sapuja
dor, se tira de la placa de conexidn 344 hacia la dereciha
(figura 13) cuando el empujador 338 es retraldo, en contra
de la tensidn de los resortes 364 y 3938, para hacer girar
a la palanca 296 de seleccidn del modo a derechas, seziin se
ve en la figura 13. Tn consecuencia, la lengileta sobresa-
liente 302 de la corredera 84 de campio del modo de funcio-
namiento recibe la aplicacidn del extremo 386 de la palan-
ca 296 de seleccidn del modo y es desplazada por é1. Asi,
la corredera 84 de cambio del modo de funcionamiento es mo~-
vida desde la posicidn mostrada en la figura 2 a la posi-
cidn mostrada en la figura 4. AL mismo tiempo, la pata 426
de la palanca de interconexidn 424 es empujada por la parte
de resalto 432 de la palanca 296 de seleccidn, cuando el
enpujador 338 se retrae, para hacer girar a la palanca de
interconexidn 424 a davechas, segin ce ve en la figura 17.
Le rotacidn de la palanca 424, dado que la pata 428 estd en
conbacto con la corredera 410, mueve a la corredera de sew-
leceidn 410 en contra del regorte 422, Asi, las palancas de
seleccidn del modo 298 y 300, enlazadas con la corredera
410 a través de las garjantas de recepcidn 436 y 438, son mol-
vidas a lo largo del eje de gufa 378, de modo que los exire-

mos 388 y 390 de las palancas 238 y 300 de seleccidn del mo-]
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do son degplazados a contacto con las lengiietas sobresa-
lientes 304 y 308 de las correderas 86 y 90 de cambio del
modo de funcioramiento, respectivamente.

Cuando es excitado el solenocide 334 de empujador
después de un ligero retardo de tiempo tras la excitacidn
del solenoide 332 de empujador, se tira hacia la derecha
de la placa de conexidn 346, segin se ve en la figura 14
werced a la retraccidn del empujador 352 en contra Jdei re-
sorte 366. Asl, la palanca 298 de seleccidn del modo es
hecha girar a derechas por la placa de conexién 346 en con¢
tra del regorte 400. Ta lensiieba sobresaliente 304 ce la

corredera 86 de cambio del modo de funcionamiento recihe

cidn del modo y es movida por é1, y 1a corredera 86 de cami
bio del modo de funcionamiento es movida hacia la izouier-
da, como se ha descrito con referencia a la figura 2,

Hodo de srabacidn

Cuando el aparato 10 se dispone en un modo de grg
bacidn, se suministra en primer lusgar corriente eléctrica

al solenoide 332 de empujador para excitarlo en la misma

pués de un lijzero retardo de tiempo, la corriente eléctri~
ca @s alimentada a los solenoides 334 y 336 de empujador
para excitar simulténeamente estos solenoides.

Al producirse la exeitacidn del solenoide 336
de empujador, se tira hascia la derecha de la placa de co~
nexidn 348, segin se ve en la figura 16, merced al empuja-—
dor 354, en contra del resorte 368, y la palanca 300 de
geleccidn del modo es hecha girar a derechas en contra del

resorte 402. La lenglieta sobresaliente 310 de la corredera
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90 de cambio del modo de funcionamiento es movida por el
extremo 390 de la palanca 300 de seleccidn del modo para
mover a la corredera 90 de cambio del modo de funcionamien-

to hacia la izquierda, como ze ha descrito con referencia

Modo de pausa

Para el modo de pausa, en el que la cinta magné-
tica 12 es detenida temporalmente en el modo de grabacidn
o en el modo de raproduceidn, cs excitado el solenoida 332
de empujador, mientras gue son desexcitados los solennides
334 y 336 de empujador.

Con la desexcitacidn de los solenoides 334 y 336
de empujador, las palancas 238 y 300 de seleccidn del modo
y las placas de conexidn 346 y 348 son devueltas a sus po=-
siciones originales bajo la accidn de los resortes 366,
368, 400 y 402. ZIn consecuencia, las correderas 86 y 90 de
cambio del modo de funcionamiento son movidas de nuevo ha-
cig la derecha, a sus posiciones originales, como se ilus~—
tra en la fizura 2.

Cuando sc dispone el aparato 10 en el modo de pays
oa a partir del modo de parada, solamente es excitado el
solenoide 332 de empujador ¥y la operacidn 2s la misma que
5e ha descrité en lo que antecede para el modo de reproducH
cidn,

liodo de avance rdpido

Cuando se dispone el aparato 10 en el modo de
avance rapido, el soleroide 332 de empujador no es excita-
do y solamente es excitado el solenoide 334 de empujador.

Como el solenoide 332 no es excitado, no se nueve la corre=

1
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| posicidn hacia la izquierda segun se ve en las figuras 12

: del modo es hecha girar a derechas, figura 14, con la‘ex~

' citacidn del solenoide 334 de empujador, la lenglieta 306
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dera de seleccidn 410. Asi, 1= palanca 298 de seleccidn del

modo es situada en su posicidn mds baja, es decir, en su

y 15. Bn consecuencia, cuando la palanca 298 de seleccidn

sobresaliente de la corredera 88 de cambio del modo de fun-
cionamiento, entra en contacto con el extremo 388 de lIa
palanca 298 de seleccidn del modo y es movida por él, y la
corredera 88 de cambio del modo de funcionamiento es movi-
da hacia la izquierds como se muestra en la figura 2.

¥odo de rz2bobinado

Cuando el aparato 10 se pone en el modo d&¢ rebo-
binado, el solenoide 332 de empujador no es excitado y so=

lamente es excitado el solenoide 336 de empujador. Como se

ha descrito en lo que antecede respecto al modo de avance
rdpido, no es movida la correders de seleccidn 410 y, asi,
1z palanca 300 de seleccidn del modo es situada en su po-
gicidn mds baja, es decir, en su posicidn desplazada hacia
la izquierda (sezin se ve en las figuras 12 y 15). En con-
secuencia, cuando la palanca 300 de seleccidn del modo es
hecha girar con 1a excitacidén del solenoide 336 de empuja-—
dor, la lenglieta sobresaliente 310 de la corredera 3J2 de
cambio del modo de funcionamiento es desplazada por el ex-
tremo 390 de 1la palanca.300 de seleccidn del modo. Asi, la
corredera 92 de cambio del modo de funcionsmiento es movidg
hacia la izquierda, a la posicidn mostrada en la figura 2.
Tn el mecanismo selector del modo de funciona-
miento antes descrito, ambas palancas 298 y 300 de selec~

cidn del modo deben estar situadas de manera precisa con
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Arespecto a las correderas 66 y 88 y 90 y 92, respectivamen:
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te, de cambio del modo de funcionamiento, con el fin de moy
ver selectivamente a estas correderas. Si las palancas 298
y 300 de seleccién del modo son situadas inesperadamente,
por ejemplo, en las posiclones representadas por la linea
de puntos y tragos de la figura 15, deben tomarse medidas
pare impedir el giro de las palancas 238 y 300,

En consecuencia, en el aparato 10 de acuerdo con
este invento, se impide que las palancas de seleccién del
modo 238 y 300 sean hechas girar al scr excitados los so-
lenoides 334 y 336 de empujador cusndo las palancas de se-
leccidn del modo, 298 y 300, estan situadas errdneamente

entre las posiciones daseadas. Asl, cuando egtas palancas

estdn situadas en posicidén como se muestra en lines de tra
zos en la figura 15 y son excitados los solenoides 234 y
336 de empujador, los salientes 448 de las palancas 298 y
300 de seleccidn del modo entran en contacto con protube=-
rancias 446 Fformadas en aberturas 442 y 444 del chasis
secundario 330, para impedir el giro de las palancas 298
y 300 de seleccidén del modo.

Ta figure 18 muestra un circuito 450 de control
del sistema para el aparato 10, que incluye el circuito
de control para los solenoides 332, 334 y 336 de empujador
que son excitados y desexcitados selectivamente en respues|
ta a la seleccidn de un modo operativo apropiado. Bl cir-
cuito de econtrol 450 incluye un circuito de conmutacidn
452 que comprende los pulsadores 18, 20, 22, 24, 26 y 28
para seleccionar los modos de rebobinado, parada, repro-
duccidn, avance rdpido, pausa y crabacidn, respectivamentel,

para el aparato 10. También estd incluido un circuito in-
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tegrado 454 con entradas I, - 15 y salidas 0 = 07, un cir=
cuito indicador 456 para encender ldmparas piloto PLl -
lPLS, un circuito 458 de accionamiento de empujador para ex-

citar selectivamente los solenoides 332, 334, y 336 de em~

gpujador, un circuito 460 de control del motor y un circuito
‘biestable 462 para controlar la seleccidn de los modos de
grabacion o de reproduccidn, como se ha descrito en lo jue
antecede.
Bn funcionamiento, cuando se oprime cualguiera

de los pulsadores 18-28, la entrada correspondiente al cipr-
cuito integrado 454 es puesta a masa con la salida produci-
da en la salida (0l - 07) para controlar la seccidn perti-
nente, La Tabla 1 siguiente muestra los valores 16gicos de
las diversas salidas del circuito inteprado 454, "o sig-—
nifica gue no hay salida, es decir, 0 voltios, mientras que
1" indica una salida de 12 voltios. RBTSKCICN durante el
modo de pausa significa que no hay cambio respecto al es-

tado precedente.
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E1 teruinal O del cireuito integrado 454 es el
terminal de avance con retardo. S5i se selecciona el modo
de avance durante el modo de avance rdpido o de rebobina-
do, es producida una salida en Og despuéds de la sefial de
avance. La Ultima linea de la tabla 1 indica que si se se~

lecciona el modo de pausa durante cualquier modo de avancel

H

es producida unz salida para activar los solenoides de con
trol del freno, con el fin de aplicar los frenos y detener
el transporte de la cinta.

Ta ftabla 2 siguiente indica el estado excitado
de los tres solenoides 332, 334 y 336 durante los modos
indicados. "O" indica excitado ¥y "X" indica desexcitado,

\




14041

Hoja nam. 4'7

0 X 0 X X X afe
X 0] X X 0 0] X 1299
0 0 0 X X 0 zZ (A%
2P TOUST 08
UpToBLBID BSUBI opBUTdO0SY OPTURI uQToOnpoIdsy BDBIBI opor;
S OUBAY
esned B
uptoonpoxd

-5 o BSnNBg
B UQTOBYBIY

¢ VIEVL




i

10

15

20

25

30

| de parada o durante el modo de avance, Q731 estd en CONE~
© XIOW merced a una sefial aplicada desde una linea de 6 vol=-

i tios a través de 3788' Sin embargo, durante el modo de avar

en la tabla 2, los solenoides 332 y 334 son excitados, sier
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El circuito de accionamiento de los empujadores

incluye un circuito de desactivacidn de los solenoides pad

ra evitar una generacidén de calor innecesaria durante el

funciona:iento normal de 1los solenoides. Durante el modo

ce, Q735 es puesto en CONEXION por una sefial procedesic del
circuito integrado 454, y es descargado el condensador
- - . . o

0722. Esto pone a Q731 en DISCONEXION y los solenoides 332,
334 ¥y 336 son excitados por la alta tensién procedente de
Qrnne Si . 0Ll
33 Si 0722 es cargado de nuevo desde la linea de 6 vol
tios, Q731 serd puesto de nuevo en CONEXION y los sclenoi-
des serdn excitados por la baja tensidn. La misma situecidy
se tendrd con respecto a 3738 v 0723.

La siguiente descripcidn se aplica a los cambios
de modo indicados con respecto al circuito de control, fi-
gura 18,

Modo de parada a modo de reproduccidn

Al ir hacia el modo de reproduccidn, segin se ve

do excitado el solenoide 334 con un cierto retardo de tiem
po tras la excitacidn del solenoide 332. Asi, al oprimir

el pulsador 22 de reproduccidn la selal de avance con re=~
tardo procedente de la salida 06 del circuito integrado 454
es aplicada a la base de U705 ¥ Y735+ Urp5 T A7pg SOB asi
puestos en COMEXION para excitar el solenoide 332. Cuando

estdn, ambos, en CONSXION, C se degcarga

) n
=725 ¥ “726 _ 720
v la tensién de base en 797 se reduce, de manera que Q707

se pone en DESCONEXION. Zsto hace que Q708 ¥ Q7oq se pongan
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en CONEXION y que el sclenoide 332 sea excitado por la al-

| retardo aplicada a la base de Up3p desde el terminal Og def
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ta tensidn mientras se descarga 0720.

n
“130
¥ luego Q734 es puesto en CONEXION por una corriente de ba

Durante este perfodo, se pone en CONEXION

se que pzsa a travéds de R791. Asi, la sefial de avance con

circuito integrado 454, es puesta a masa en Q73¢. Bgto po~
ne a Q735 Yy a Q736 en DESCONEXION, de modo que no eg awci-
tado el solenoide 334. Otra corriente de base es aplica a
Q734 a través de la linea por 3791. Después de descargarse
q o JONBXION { e AN NAYTON

0720, 2727 entra en CONEXION para poner asi en DESCONI{IO
a , . Bato 0

O7287 Q797 G730 ¥ Ay34c BT hace que Qupp y A, 89
pongan en CONEBXION para excitar al solenoide 334, Con em-
bos solenoides 332 y 334 excitados, el aparato es pueswto
en un modo de reproduccidn en avance.

¥odo deparada a modo de avance rdpido o modo de rebobinado

Cuando la sefial de avance rdpido es aplicada
desde la szalida 03 del circuito integrado 454, es aplicada

tambidén a la bage de W . Dgto pone a 7 vy a Q736 en

CONEXION para excitar Zissolenoide 334, Z§Zse Tabla 2, lo
que hace que el aparato quede dispuesto en el modo de avang
ce rdpildo. Para poner al aparato en un modo de rebobinado,
se aplica una sefial procedente del {erminal O4 del circuiw
to integrado 4%4, para poner a Q738 ya Q739 en CONBXION,
Esto excita al solenoide 336 y pone al aparato en un modo

de rszbobinado.

Wodo de parada a modo de rrabacidn

Cuando se oprime el pulsador 26 de grabacidn, la
sefial de control de ~rabacldn 2s aplicada a la base de 3725

y de Q738 desde el circuito biestable 462, Zsto pone a

1)
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!vés de la linea por Regp Esto pone a U387 2 Q39 en CONE

'ra excitar al solenoide 336. Ia excitacidn de los soleroidef
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Q725 ¥ a Q726 en CONZXION para excitar al solenoide 332,
Como en la operacidn descrita en lo que antecede, para pasaf
del modo de parada al modo de reproduccidn, Q737 es puesto

en CONEXION por una corriente de base aplicada a él a tra-
{XION después de que el solenoide 332 haya sido excitado, pat

332 y 336 pone al aparato en un modo de "espera". Para sacaf
al aparato del modo “espera" se oprimen simulidneaments los
pulsadores de zrabacidén y de reproduccidn y se aplica ura
sefial de avance con retardo procedente de O6 del circuibo

integsrado 454 a la base de @ de manera que Q735 by Q736

?
735
son puestos en CONEXION para excitar al solenoide 332. Con
los tres solenoides excitados, el apcrato se encuentra en
el modo de grabacidn.

lodo de rrabacidn a modo de pausa

Cuando se oprime el pulsador 28 de pausa, la se~

flal de pausa procedente de 0, del circuito integrado 454

2
es aplicada a la base de Qu,q, poniéndolo en CONEXION. Ia

basge de Q735 es puesta a masa, de modo gue Q735 ¥ Q736 pa-
san a DESCONEXION pars desexcitar al solenoide 334 con el

fin de poner al aparato en el modo de pausa,

¥odo de nrabac16n a modo de avance rapido o modo de rebobim-

nado

Cuando se cambia directamente al modo de avance

rapido desde el modo de grabvacidn, Q 5 v Q726 son puestos

12
en DESCONEXION y la corriente de carga de C721 es aplicada

1 P “ban L .
a la base de Q734 a traves de R778 y de R790, mientras se

& o e T COFBX \ fl -
carga 0721 U734 entra en CONEXION y la sefial de avance réd
pido procedente de 0, del circuito integrado 454 es puesta g

3
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| avance rdpido procedente de O3 del circuito integrado 454

. tes del movimiento al modo de avance rdpido.

1Hojsu n(xm.51 14,04-7_

masa temporalmente, N 34 es puesto en DESCONTXION después

de que 0721 se carga por completo, de modo que la sefial de

excite al solenoide 334 para poner al aparato en el modo

de avance rdpido. TWesto proporciona una parada temporal an-

Cuando se cambia directamente al modo de rebhobi-

nedo desde un modo de grabacidn, tiene lugar una similsr oy
cesidn de ocurrencias que incluyen la conmutacidn de 3737
para proporcionar una parada temporal mientras Q737 estd
puesto a masa temporalmente antes de poner el aparato.en el
modo de rebobinado.

Ademds, debe observarse que durante el modofde
reproduccidn, el modo de avance rdpido y el modo de reto-
binado, se cbtiene una sefial de control del freno desde
la salida 07 del circuito integrado 454. Como resultado,
EEr4 en el circuito de indicacidn 456 es puesto en CONIXIOK
y TrBO en el circuito 460 de control del motor eg puesto en
DRSCONEXION. Asi, el motor 30 es accionado y controlado en
forma usual. Comno se ha descrito en lo que antecede, si se
oprime el pulsador 28 de pausa durante los modos de repro-
duccidn o de grabacidén, la salida 07 del cireuito integrado
454 mantiene una indicacidn "1", véase tabla 1, por lo que
Tr3o es mantenido en DISCOWNEXION, de modo que el motor 30
continda siendo accionado en el modo de pausa. Sin embargo,
si se oprime el pulsador 28 de pausa mientras el aparato
ge encuentra en el modo de parada, no se obtiene salida de

07 del circuito integrado 454, Tr30 entra en CONEXION y el

mnotor 30 no es activado.

Se ve asf que con ¢l aparato de seleccidén del mode
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i para disponer al aparato en un modo seleccionado es suminig

| aparato de grabacidn y/o de reproduccidn. Ia fuerza motrig
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de funcionamiento de acuerdo con el presente invento, sclad
mente se requiere una fuerza relativamente ligera de cual-
quiera de los pulsadores de seleccidén del modo de funcionas

piento con el fin de seleccionar el modo operativo de un

trada por la actuacidn selectiva de uno o mds de los tres
solenoides de empujador que actdan sobre miembros operati-
vos que pueden aplicarse selectivamente con miembros e
transmisidn que, & su vez, operan mecdnicamente para poaer
al aparato en el modo operativo seleccionado.,

Aunque se ha descrito con detalle en esta merorig
una realizacidn ilustrativa del invento con referencia a
los dibujos anejos, debe entenderse que el invento no estéd
limitado a esa realizacidn precisa y que los expertos en
la técnica pueden realigar en ella diversos cambios y mo-
dificaciones sin apartarse del alcance ni del espiritu del
invento, segin queda definido en las reivindicaciones ane-

jas.

REIVINDICACTIONES

Tos puntos de invencidn propis y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los que se re-
cogen en las reivindicaciones siguientes:

18.~ Perfeccionamientos introducidos en un apara-

to para la grabacidn y/o reproduccidn de cinta que tiene




10

15

20

25

30

; cién de cinta, cuyo dispositivo incluye una pluralidad de
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varios modos de funcionamiento diferentes incluyendo el de
grabacidn, el de reproducecidn, el de avance rdpido,Ael de
rebobinado, el de pausa y el de parada, cuyos perfecciona-

mientos residen en un dispositivo de seleccidn del modo de

funcionamiento para el aparato de grabacidn y/o de reprodud-

miembros pulsadores de seleccién del modo gue pueden sei ag-

tivados selectivamente desde posiciones de reposo & posi-~
ciones activas para seleccionar modos operativos correspons
dientes del aparato, una pluralidad de medios de acciona-
miento eléctricamente excitables, medios de circuito para
excitar seiectivamente uno o mds de dichos medios de accios
namiento en respuesta a la actuacidn de uno seleccicnado
de dichos pulsadores, un miembro operativo asociado con ca+¢
da uno de dichos medios de aeccionamiento y gque es movible
desde una posicidn inoperante a una posicidn operantie en
respuesta a 1a excitacidn de dichos medios de accionamientd
una pluralidad de miembros de transmisidn selectivamente
aplicables con unos seleccionados de dichos miembros ope-
rativos y movibles entre une primera posicidn, cuando di-
cho miembro operativo aplicado con ellos es movido deasde
st posieidn inoperante a su posicidn operante, y en el que
el movimiento de unos seleccionadog de dichos miembros de
transmisidn, desde dicha primera posicidn a dicha segunda
posicidn, opera para establecer el modo de funcionamiento
correspondiente del aporato segun viene determinado por el
miembro pulsador activado selectivamente.

28,~ Perfecclonamientos de acuerdo con la reivin+
dicacidn 12, semin los cuales diciios medios de accionamiend

to eléctricamente excliables son solenoides que <tlenen un

A
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! yotamiento dentro de dicho aparato y conectado a dicho mien
i bro empujador y pivotable desde una primera posicidn a una

segunda posicidén, al moverse dicho empujador desde su posi-+
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mienbro empujador gue puede ser movido desde una posicidn
xtendida a una posicidén retraida cuando el solenoide es
excitado, y dicho miemhro operativo asociado con cada uno

de dichos solenoides es un miembro de palanca montado a pi

¢idn extendida a su posicidn retraida.

32,~ Perfeccionamientos de acuerdo con las :elviy
dicaciones 12 o 22, segin los cuales cada miembro de trans
migidn es un miembro de corredera gue tiene un segmento qug
puede aplicarse operativamente con uno seleccionado de di-
chos miembros operativos y movible desde dicha primera po-
sicidn a dicha segunda jposicidn cuando dicho miembro de pad
lanca selecciorade pivota en respuesta a la excitacidn de
gu solenoide respectivo,

48,~ Perfeccionamientos de acuerdo con las rei-
vindicaciones 12, 22 o 32, segmin los cuales el dispositivo
incluye medios que cargan a cada uro de dichos miembros de
transmisidn y a cada uno de dichos miembros operativos pa-
ra devolver a dichos miembros a su segunda posicidén asocia+
da cuando es desexcitado su solenoide resgpectivo,

58,=- Perfecclonamientos de acuerdo con la reivin<
dicacion 18, segin los cuales el numero de dichos medios
de accionaniento es menor gue el nimero de dichos miembros
de transmisidn y dicho dispositivo de seleccidn del modo
de funcionamiento incluye medios para desplagar selectiva-
niente al miembro operativo agsociado con al menos uno de
dichos medios de¢ accionamiento entre por lo menos dos de

dichos miembros de transmisidn, por lo que dichos primeros

7
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medios de accionamiento pueden controlar de manera selectl

va el movimiento de al menos dog miembros de transmigién,

6&.- Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin|

dicacidn 58, segn los cuales uno de dichos medios de accip-

namiento incluye medios gque lo conectan a los miembros ope
rativos del resto de dichos medios de accionamiento, por
lo que 1la excitacidn de dichos primeros medios de acciona-
miento sirve para desplagar a los miembros operativds del
resto de dichos medios de accionamiento separdndolos e
aplicacidén eficaz con un miembro de transmisién y llevdn-
dolos a aplicacidn eficaz con otro miembro de transmisidn,
T2 .~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reiving
dicacidn 12, seglin los cuales estdn previstos por l¢ wenos
cinco miembros de tronswisidn que pueden ser movidos en
Forma selactiva entre Jdichas posiciones primera y segunda
por al menos tras medios de eupujador 21léctricauente exci-

tables.

8e,= Perfeccionanientos de acuszrdo con la reiving
dicacidn 78, segin los cuales wio prinero de dichos miem-
bros de transmisidn egtd acoplado directameante con uno pris
mero de dichos medios de eapujador eldéctricaicnte excita-
bles, y segin los cuales dichos primeros medios de ewpuja-
dor ogtdn acoplados con los mediogs de empujador reslanbes
para desplozar alieirnabivawenlbe o dichop miembros de ceme=
pujador reshtantes dasde uno a otro par de los miembros de
transmisidn restantes, de tal manera que la excitacidn y le
desexcitacidn de dichos primeros medios de empujador sirva
para colocar sclectivamenie a log medios de empujador res-—

tantes en acoplamiento cooperante con uno dz un par de los

miembros de transmisidn rostantes. '
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“primeros medios de eapujador mueve a dicho miembro de co-
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98,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivinp
dicacidn 82, sz2gun los cuales dichos medios que acoplan
a dichos primeros medios Jde empujedor con los medios de emp
pujador restantes, comprenden un miembro de corredera y
una palanca de interconexidn en forma de L, esgbando acoplaf
do un extremo de dicha palanca con dichos medios de empujat
dor y estando el otro extremo de dicha palanca acoplado cop
dicha corredera, z2stando dicha corredera acoplada con un
miembro operante asociado con cada uno de los restapbes

miembros de eimpujador, por lo que la activacidn de dichos

rredera con el fin de desplazar por tanto a dichos mismbrog
operativos entre una primera posicidn, en aplicacidn con
uno de un par de miembros de transmisién, hasta una segun-
da posicidn, en aplicacién'con el otro de un par de miem—
bros de transmisidn,

102, - Perfeccionamientos de acuerdo con la rei-
vindicacidn 12, segin los cuales dichios miembros de trans-
misidn comprenden un miembro de corredera movible en un
plano comén a lo largo de trayectorias paralelas, y segun
los cuales unos seleccilonados de dichos miembros de trans-
misidn estdn acoplados con medios de accionamiento de la
cinta para efectuar el posicionamiento seleccionado de di-
chos medios de accionamiento de la cinta en respuesta al
modo operativo seleccionado de dicho aparato.

11le,- Perfeccionamientos de acuerdo con la rei-
vindicacidn 12, segin los cuales dicho aparato incluye me=-
dios de freno asociados operativamente con los cuvos de log
carretes de recogida y de suministro y segin los cuales uno

gseleccionados de dichos miembros de transmisidn estdn aco-
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plados con dichos medios de freno para aplicar y desaplicar
efectivamente a dichos medios de freno en respuesta al modo
operativo seleccionado de dicho aparato,

128 ,~ Perfeccionamientos introducidos en un apa~
rato para la grabacidn y/o reproduccidén de cinta.

Tal y como se ha descrito en la iemoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompafian y con
los fines que se han especiflcado.

Tsta Menoria consta de cincuenta y siete hojac

escritas a mfquina por una sola cara.

Madrid, 21, Ji"t1~79
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