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El presente invento tiene por objeto un instrumento y
]
un procadimisnte para separar de sus pampanos, por via mecani-
ca, las uvas que cuelgan en racimos, en las plantgeiones com-
puestas de cepas de vifia alineadas en hileras. Tisne relacidn
igualments con un equipo susceptible de ser enganghado a un =
tractor y susceptible de permitir una vendimia megdnica, median
te la realizacidn de este procedimiento, en el curso de la mar
cha hagia adelante de un tractor a lo largo de las hilsras,

Existen ya miquinas que permiten separar en la plan-
tacidén los granos de uva de las viffas. En el caso de estas mi-
quinas conocidas, la operacidn ss efectda golpeando los laﬂos.
de las hileras de las vifias con las cabezas redondeadas de mi-
llares de agujas, animadas de un movimiento de vaivén transver

sal con respescto al plano vertical conteniends las cepas alinag

das, a cuyo plano, con fines de simplicacidn, se designard a

.
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continuacidn como "plano de cepas",

Estas maquinas presentan el inconveniente de ser de
constitucidn compleja, en el sentidoc de que nacesitan una ba-
teria de agujas en nimero suficientemente elevado y bastante
cercanas entre si, para que ningln grano se escape a sus im=-
pactos puntuales. Por otra parte, para evitar que estas agujas
no se rompan cuando encuentren un obstaculo, camo una rama, ce
pa 6 estaca, 8s necesario proveerlas de medios eldsticos que
amortiglien los choques, lo que complica su sstructura y grava
el precio de coste del conjunto,

El presents invento tiene por objeto remediar estos
inconvenientes, al proponer una nueva pala golpeadora y un nue
vo procedimiento de vendimia de las cepas, asi como un equipo
para la realizacidn de este procedimiento, de una concepcidn
més sencilla y mds robusto, de un coste. de fabricacidn menos
elevado y cuyc rendimiento es superior al anteriarmente abte-
nido.

Este objeto se logra porque la pala golpeadora segdn
el invento, estd constituida por un ramal de anchura equivalen
te a por lo menos la de un grano de uvas de vendimia, en partj
cular igual a la de dos & tres granos yuxtapuestqs, y presentan

do:

- un borde bastante rugoso para enganchar las uvas sin
lesionarlas sustancialmente, cuando dicho ramal se apoya y tras
lada rdpidamente contra un racimo;

- una rigidez y una slasticidad suficientes para -~
arrancar las uvas de sus pampanos sin reventarlas sustancialmen

te en el curso de esta operacidn.
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Asi, los granos de uva ho son separados de sus pampa
nos después de un impacto puntual transversal, con respescto al
plano de las cepas, como sn &l caso del empleo de la maquina =

anteriormente conocida, sino por el brusco "barrido" a manera

-de una "patada" que efactla el ramal.

«

Se comprende que, dsbido a esto, a cada movimisnto
del ramal con borde rugoso, numerosos granos de uva son “arran
cados" de sus pedinculos. La cantidad de granos as{ separada
por la pala del invento es muy superior a la separada por una
aguja.

Ademds, gracias a la elasticidad intringseca del ra-
mal, no es necesario prever medios especiales de proteccidn con
tra los choques ccasionados por el chogue con una rama, de una
cepa 6 de una estaca. El ramal se deforma sencillamente.y recg
bra su perfil de origen, cuando no esta apretado ya contra el
obstéculo. Coho se ha visto mis arriba, es importante que la
Tatsria que constituya el ramal sea a la.vez rigiga y elastica
para, por una parte, asagurar la recoleccién de los granos vy,
por otra, apartarse ante un obsticulo,

El procedimisnto segdn el invento consiste en sepa-
rar las uvas por una sucesién de movimientos clclicos del ramal
arriba descrito, sn 8l curso de los cuales sea dirigido bste
desde sl exterior de la hilera de vifias por uno de sus sextre-
mos.

-~ @8 introducido, por su extremo libre, en el inte=-
rior de la plantacidn en una direccidn sensiblemente perpsndi-
cular al plano de cepas, con miras de llevarle contra los raci

mos a vendimiar;
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- luego desplazado poco m3s & menos paralelamente al
plano de capas, con el fin de "barrer" el espacio ocupado por
los racimos y de "arrancar" lps granos de sus paddnpulos;

y por (ltimo, retrocedido, para volver a encontrarse
en su separacidn inicial, pero adelantado a lo largo de la plan
tacién, en un movimiento inverso del primero movimiento de es=-

te ciclo.

El "barrido" de los racimos dabe efectuarse preferen
temente de una manera brusca y rapida, y los movimientos de ip
troduccidn y de retirada deben ser también tan rapidos como
sea posible.

Mis justamente, en el curso de su movimiento ciclico,
el ramal puede ser arrastrado a velocidad variable, pasando di
cha velocidad por midximos, en el momento de la fase del barri-
do y por minimos al comienzo de la fase de introduccidn y al
fin de la fase de retirada.

En una forma de realizacidn preferida, el desplaza=
miento brusco y rapido se efectla de arriba hacia abajo, Es
igualmente posible efectuar este desplazamiento en un‘plano sen
siblemente horizontal. Sin embargo, en este caso, cuando se em
plea una pluralidad de ramales dirigidos en paralelos, es desea
ble emplear dos series de ramales en sentido inverso entre si,
Se congibe en afecto que en caso dJe desplazamiento horizontal,
los granos que se encuentran protegidos del ramal por un obs-
taculo, como una rama, cepa G estaca, no pueden ser golpeados,
Es importante pues, prever que, por los menos una de los ramae
les dé su "patada" en sentido inverso a les otros,

Como se ha dicho mas arriba, el presente invento tig
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ne relacidn igualmente con un equipo susceptible de ser sngan-
chado a un tractor y susceptible de permitir una Yendimia meci
nica por la pussta en prictica de ests procedimiento en sl cur
so del avance del tractor a lo largo de la plantacidn,
Este equipo segln sl invento s8 compons de:
- un chasis;
- un ciglefal
« soportesenganchados en el chasis,
. de eje paralelo al plano de cspas,
o Y equipado de medios qus le ﬁermitan saer
arrastrado en un movimiento giratorio,
- un brazo, transversal con relacidén al planc de cepas,
. susceptible de oscilar alrededor des un eje,
solidario del chasis y paralelo al del ciglefial y de deslizarse
sobra si mismo,
. sujeto a quedar apoyado sobrg la espiga
daescentrada del cigieiial,
. acabado en el lado expuesto a la plantacidn
por sl ramal a maniobrar,
) - siendo ademas, dicho braze lo suficientemente largo
de ladg del ramal para que su extremo correspondignte evolucigp
ne contiguo al patrdn de guia del squipa,
- y dicho ramal-siendo bastante largo para penetrar
profundamente en la vifia,
El equipo pueds llevar, preferentemente, una plurali
dad de ciguefiales acoplados lps unos a los otros en un mismo
drbol para que, cuando sl equipo esté en posicidn de trabajo,

ge halle situado frente al flanco de la hilera de vides,

Ventajosaments, variocs arboles des cigiefales pusden

ceelone
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estar dispusstos en bateria en un plano paralelo al plano ds
las cepas., De sste modo, el flanco de la hilera de vides estd
sometido en toda su altura y eqﬁierta longitud, a la accidn de

los ramales accionados por los cigliefiales,

Para que la eventual irregularidad del perfil de la
hilera de vid ( 6 los eventuales bandazos del tractor) no afeg

ten la calidad de la vendimia, es ventajoso que el chasis esté

montado en un soporte que le permita efactuar en la posicidn

de trabajo, un movimiento transversal de balanceo,

Ademds, para poder compensar la inclinacién del tragc

.tor, en 8l caso an que el vifiedo esté en pendiente, el chasis

pusde montarse en un chasis inclinable, de modo que se enders-
ce con relacidn al suelo,

La forma de realizacidn mds sencilla del equipo, se~
gin el invento, estd constituido por dos chasis:

- dispuastos de una y otra parte de la hilsra des vid,

- comprandiéndo cada uno, cara é la vid, una bateria
de ciglefales cuyos ejes son paralelos entre si,

- y unidos entre si por barras superiores;ﬁsando por
encima de la vid.

Otras caracteristicas y ventajas del invento resalta-
ran de la descripcidén siguiente, hecha con refersncia a los di

sefios anaxos, en los que
¢

- las figuras Ja y 1b ilustran respectivaments un ag
pecto en corte longitudinal de un ramal segdn el invento y la
deformacidn del mismo cuando checa contra una cepa;

~ las figuras 2 y 3 representan, respectivaments en

corte longitudinal y en corte transversal, la operacidn ce la
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- las fFiguras 4a y 5b muestran varios.ramalas de "ba
rrido" horizontal y actuando en sentidos opuestoss

- la fig. 5 reﬁreSenta una primera forma de realiza-
cidn del chasis, en el que estan montados los ramales;

- las Figuras 6a, 6b y Gc esquematizan la variacidn
de velocidad del ramal en el curso de su movimiento ciclico;

La Fig, 7a muestra en perspectiva en equipo de dos
chasis montado a cada lado de una hilera de vid;

- la fig. 7b es un corte longitudinal de un rodille
llevando estos chasis;

- la fig. B representa, en perspectiva, los medios
de enganche a un tractor del equipo mostrado en la fig. 7a;

- la fig, 9 muestra, visto desde arriba y esquamét&
cawente, un ejemplo de realizacidn de los mecanismo de impul-
sién de los cigiieffales del equipo, seqln las figuras precedaen-
tes;

- la fig. 10 representa una segunda forma de realiza
cidn de un chasis provisto de ramales;

- las figuras 11y 12 representan, respectivamente

visto desds abajo y en corte transversal, un equipo ce dos

‘conjuntos segdn la fig. 10, en posicidn de vendimia en un trag

tor zanqueador, vy
- la fig. 13 muestra la posicidn que toman estos con
juntos cuando se efecta la vendimia en un terreno pendiente,
Si se hace referencia primero a la fig. la , se vse
un ramal -1- formado por una correa doblada sobre ella misma
y cuyos dos extremos libres se mantiensn apretados uno contira

el otro, por una abrazadera~2-~ y tornillos -3-.

VAT
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Al nivel del codo -4~ formado por la coréea, ésta se
halla ligeramente rebajada para permitir el plegado y aumentar
la elasticidad del ramal en este punto, Como se ha'dicho mas
arriba, es importante que las correas presenten a la vez una
rigidez y una elasticidad suficientes para separar los granos
de uvas de sus peddnculos y apartarse ante un obsticulo., El
cauchu con tejido presenta las caracteristicas requeridas y
puede ser elegido para su fabricacidn, Los ramales pueden sar
recortados, pues, de un tipo de cauchu empleado para hacer
cintas transportadoras, correas, etc...

la fig. 1b muestra la deformacidén del ramal -1- cuan

" do tropieza contra un obstaculo como una cepa -5~, representa-

da en corte,

Las figs, 2 y 3 ilustran la operacidn ue vendimia
"glemental": sl "arranque" de los granos de uva ss hace median
te un desplazamiento brusco y répido del ramal -1-, de la posi
cidn P1 apoyada contra sl racimo (dibujada a trazos), hacia
la posicidn ~P2,dibujada en linea completa, Al paso "snganchan”
los bordes -6~ del ramal el racimo -7-, cuyos granos -8~ se sg
paran y caen,

En efecto, estos bordes tienen una estructura relati
vamente angulosa y rugosa por el corte y la matsria constituti
va del ramal., Al Ffin del recorrido han sido arrancados los gra
.nos en la zona golpeada por el ramal, Estos granos no son dema
siado estropeados gracias a la elasticidad del ramal, pudiendo
ser recuperados en un colector tradicional,

El desplazamiento brusco y répido de la posicidn P1,

hacia la posicidn P2 vede hacerse desde arriba a avajo u ho
’ J a

.
. e o,
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rizontalmente. En éste (ltimo caso, para evitar que un obstdcu
lo, tal como una cepa -5-, no proteja del desgranamiento mis -
que una parte de la vid, es deseables emplear ramales que traba
jen sn sentidos opuestos, Esto es lo que ilustran las figuras

4a, y 4b. Si no se preveia que un ramal como a, del que la fig,

‘4a musstra las zonas del "barride" que se efectla en el sentido

de las flechas en ftres apaleos sucesivos t1, t2’ t3, la parte
plumsada situada detras de la cepa -5-, no seria alcanzada.

En cambio, en la fig, 4b se ve la accidn simultédnea
de un par de ramales trabajando respa&tivamente en a, vy b1, en
un primer golpeado, luego sn a, y bz, en un batido ulterior, Las
zonasA“barridas" por astos dos ramales a y b, actuando es sen-
tidos opuestos en dos golpeados sucesivos t1 y t2, atacan esta
parte no alcanzada anteriormente.

Un chasis de vendimia de accidn horizontal, aplicando
la ensefianza de la fig. 4b, esta representado epdetalles en la
fig. 9.

Este conjunto -32- lleva paredes laterales -28-, parg

des superiores ~29-, y de fondo =30~ y una pared porterior =31-

delimitando un cajén paralelepipédico, que encierra tres series

de cigliefiales =9~ «10- y =11-, a soportes snganchados en las
paredes superiores é inferiores de dicho cajén y cuyos sjes son
accionados por una transmisidn a cadena a partir de un eje de
transmisidn unido por transmisidn a la toma de energia ds un
tractor. Esta transmisidn serd descrita mas adelante.

Cada una de las espigas descentradas -16- de los ci-
glefiales acciona un ramal -=1-, fijado en el extremo de un bra=

zo oscilante -17- que, de una parte, estd apoyado en la espiga

VATY
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~-16~ y, de otra, puede correr en un manguito -18- montado orien

“table en un Arbol vertical -19~-,

El 4rbol =19~ es comln a todos los manguitos recibien
do los brazos -17- que cooparan con el arbol cigﬁeﬁal -8~, Del
mismo modo, hay arboles verticales -20- y -21-, con respecto a
los arboles ciglefiales =10- y =11=-,

Las figuras fa y 6b esguematizan el movimiento del
brazo =17~, y as{ del ramal =-1-, en funcidn de la posicidn de
}a'aspiga -16= del ciglefal, Ellas musstran que este movimien
to no se realiza a velocidad uniforme,

En la fig. 6a, que representa la primera fase del mg
vimiento ciclico del ramal - fase de introduccién del ramal
al interior de la vid,la espiga -16- se desplaza de la posicidn
de origen a a la posicidn b, siguiends la flecha en arco de -
circulo, Ella trasmite al ramal un movimiento, primero acelerza
do, luego ligeramente retrasado y, por término medio, répido
ean una direccidn perpendicular al plano de cepas P; ello es lo
que ilustra la flecha F1,

En la fig. 6b, que representa la segunda fase del ci
clo fase de "barrido" la espiga se éesplaza de la posicidn b
hacia la posicidén g, transmitiendo al ramal un movimiento:

- gansiblemente paralelo al plano ds cepas P,

- bruseo, puesto que ya enganchdé en éste comienzo de

fase,,

1

- muy rapido, a consecuencia de la amplitud de despla

zamiento del :amal en el curso da esta fase.
Este movimiento esta simbolizado por la flecha F2,

En la fig., 6¢c, que representa finalmente la tercera y

i/ oee
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Gltima fase del ciclo = fase de retirada - la esp@ga -16~ rg=-
trocede de la posicidn ¢, hacia la posicidn de origen a. Trang
mite puaes al ramal un movimiento, primero ligeraménte acelera-
do, luego retrasado, y, por térmi;o medio rapido, en unz direg
cidn perpendicular al planu de cepas P (Flecha F3).

La velocidad del ramal 2s minima al final de la ter-
cera fase y al comienzo de la primera; llega a ser nula en el
punto a que corresponde al punto de retroceso extremo del ra-
mal, |

Huelga decir que la intunsidad de las diferentes acg
leraciones y desaceleraciones cel ramal depende dg la posicidn
relutiva del 4rbol vertical =19~ y del centro de circulo - di-
cho de otra manera, del eje longitudinal del ciglefial.

A este sfecto, como musstra la fig. 5, el extrsmo de
los drboles verticales =19~ a -21~ pasa en una luz, respecti-
vamente =~22- =23- y =24-, en el interior de la cual es posible
desplazarlos paralelamente a ellios mismos y de inmovilizarlos
en una posicidn elegida, mediante un dispositivo conveniente,
repectivamente =25-, =26~y -27-,

Finalmante, es avidente que el movmiento de oscila=-
cidén de los brazos ~17- no es sensiblemente modificado segdn
si los &rboles verticales -19- a =21~ estdn situados detras de
los arboles cigiiefiales, como es el caso en la fig. 5 6 al con-
trario, delante de estos (ltimos, con relacidn a la hilera de
viges,

Un equipo de vendimia ilustrado por las figuras 7 y
8 lleva(essncialmente,dos chasis encarandose, para ser coloca-

dos a una y otra parte de una hilera de vides y mbntados entre

Ceeef e
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los travesafios de un doble pdértico =34~ a zancada de la vid V,
estando unido dicho pdrtico a un tractor portador.

Como indica la fig. 7a, los dos chasis como -32-,es-
tan solidarizados por travesafios superiores, muy fIéidos ~33-,
M3s exactamente, los chasis estdn ligeramente desplazados en sl
sentido longitudinal de la hilera, con el fin de no presentar
dos cigleiiales uno frente al otro y evitar asi que los ramales
accionados por uno, no lleguen a chocar con los ramales acciona
dos por el otro,

El detalle en corte de la figq. 7b,muestra que los cha
sis =32=- reposan en rodillos -35-, moviles en rotacidn alrede-
dor de travesafios longitudinales ~36- del pdrtico =34~ lo que

permite, por un movimiento transversal de los chasis, paliar

‘las ligeras irregularidades en la alineacidn oe las cepas en

hileras § los desvios del tractor portador. Topes de fin ce ca-
rrera (no representados) impiden los chasis de esquivarse sobre
el lado del pdrtico zanqueado.

El modo de fijacidn del conjunte formado por los cha
sis =32~ y el doble pdrtico -34- al tracter portador, esta re-
presenfado en la fig. B. Una plancha -37-, provista de aridas
-37a-, esta articulada en un arbol vertical -38-, montado en
dos bridad ~39a-, previstas em el lado de un tractor -39- en-
tre las ruedas delantera y trasera del mismo, Esta plancha es-
ta atiesada en sus dos bordes vérticales por abrazaderas -40-,
prolongadas arriba y abajo por orejas -41-. Bielas ~42- estén
grticuladas por sus extremos sobre estas orejas, qracias a ejes
=43,

Elfioble pértico zaqueado -34- estd montado basculan-

te al atro extremo de estas bielas, de la manera siguiente: las

L]
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dos patas del pdrtico, gque estdn situadas en el lado del trac-
tor, estin articuladas por sus extremos inferiores en la punta
de las bielas inferiores ~42-, iLos sxiremos superiores ds esias
patas estanprovistas de una pua -4- susceptible girar en una
luz longitudinal ~44a-, dispuesta en la punta de cada una de
las bielas superiores =42-,

Esta forma de Fijacidn presenta varios gracos de li-
bertad, permitiesndo los ajustes necssarios del equipo:

- £5 oscilante alrededor del eje -38-, lo que, combi

nado con el movimiento transversal de los chasis en el doble

pértico -34~, facilita las correcciones ya seiialadas,

- Es rasgulable verticalmente gracias al paralslogra-
ma articulado formado por las abrazaderss de atissamiento -40-,
las patas verticales del doble pdrtico =34~ situadas al lado
del tractor y las bielas =42-., 58 pueds ajustar asi el aquipo
a la altura de las vides a vendimiar,

~ Finalmente, es regulable transversalmente, en un
movimiento de basculacidn, gracias a las luces dispuestas &n
las bielas superioras ~42-«, lo gue permite mantener sl equipo
en posicidn vertical, cuando las vides estan plantadas en un
terreno en pendientae,

La fig. 9 representa esquamaticamente, visto desds
arriba, un esjemplo de realizacidn de los mecanismos de impulso
de los cigliefales del equipo. En el drbol =60~ de la toma de
energfa del tractor -39-, va acufiado un pifign cdnico dentado
-61=-, engranando con un pifién del mismo tipo -Gé-, acufiado en
el extremo de un arbol -63-, que esta montado en soportes, (no

repressntados), fijados en el tractor -39-. Por medio de dos

Y
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cardanes =64=, fijados de una parte en cada extremo de un 4r-
bol telescdpico -65- y, de otra, uno en el extremo libre del
4rbol -63- y el otro en un extremo de un arbol -66-, el pifidn
-62~ es hecho solidario de un pifidn cénico dentado -67-, acufia

do en el extremo del &rbol -66-. tste pifidn engrana a su vez

con un pifidn del mismo tipo -68-, acuifado en el extremo de un

4rbol -69~, Los dos irboles ~66- y ~69-~ estdn montados en so-
portes, (no representados), fijados en el doble pdrtico zanquea

do -34-. En el otro extremo del &rbol -69-, va acuffado un pifidn

¢6nico dentado -70-, que engrana ccn un pifién del mismo tipo

-71- montado en soportes, (no representados), sclidarios del
doble pdrtico =34~ y segln el eje, del que se desliza en una
corredera un &rbol acanalado -72-, En cada extremo de este ar-
bol acanaldo, montado en soportes, (no representados), fijados

a los chasis =32-, va acufiado un pifidn cénico dentado =73-, que

‘engrana con un pifién del mismo tipo -74-, acuffado en la punta

del &rbol de mando -75- de los cigUeffales, En &ste 4drbol de man
da, va también acufada una rueda dentada, (no representada),
unida por cadena a una rueda dentada -76- montada en el extre-
mo de cada uno de los drboles ciglefiales =9-, =10~y =11=-,

El movimiento de rotacidn del &rbol de la toma de
energia -60~, del tractor -39~-, es transmitido asi por los me-
canismo ~61- a =76~ descritos arriba, a los arbolss ciglisfiales
9=, «10-y ~11-, cualgquisra rue sean las posiciones:

- daldoble pértico =34- con relacidn al tractor -39-,

- de los chasis -32- an ayﬂnble pértico «34-,

En efecto, los movimientos:

~ de oscilacidn del equipo alrededor del &rbol de fi

Y (R
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jacidn -38~ al tractor,

- de la regulacidn vertical en las bielas -42-,

- de basculacidn transversal en las luces practicadas
en las dos bielas sﬁperiores -4 2=,
son "atrapados" por sl arbol telescdpico =65« y los cardanes
—64- y el movimiento transversal de los chasis -32-, en el do-
ble pértico =-34-, se hace posible por el montaje deslizante del
pifidn «71= y del arbol acanalado =72-.

La fig. 10 representa otra forma de raa%izacién, mas
preparada de un conjunto -45- en forma de cono, en el que la
punta estd situada del lado expuesto a las hileras ds las vides,

S$i la estructura y el funcionamiento de los arboles
portadores de ramales y de laos cigileifales, son lng mismps que
los descritos anteriorments, esta forma de ajecucidn difisre de
la primera en que los drboles a cigUefiales estdn disauestos en
forma de estrella, desde el vértice a laperiferia del cono, en
sl intgrior de un chasis ~-48-, movible en rotacidn alrededor de
su eje en un &arbol fijo =50~ y llevanda una falda a facetas -51-,

Cada uno de éstos arboles -53- estd montado:

- de una parte y por su exirsmo exteriar, en un so~

porte -52- dispuesto en una de las facetas -31-,

- de otra parte y por su otro extremo, contra un cubo
fijo de corona dentada cénica -=47-, Un satélite -46-, montado
an y solidarioc con el drbol -53-, engrana con la corona =47=-,

El conjunto =45~ astd sostenido por un travesafio =54=
en el que va sujeto sl 4rbol -50-, llevando el cubo =47-,

La rotacidn del conjunto -45- se efectda por medio de

una transmisidn apropiada qus lleva sl chasis -48- alrededor del

ceeleen
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arbol ~50- y del pifdn =-47-, De este modo, el movimiento de ro
tacidn es transmitido a los Arboles de cigliefiales por medio de
los satélites =46-,

Un equipo de vendimia, representado en las figuras
11y 12, lleva dos conjuntos como -45-, enfrentandose para ser
colocados a una y otra parte de una hilera de vides V y unidos
entre s{ por un pértico -55-~, constituido de hecho por el cha-
sis ds un tractor zanqusado.

Como en el caso de la fig., 8, éste equipo estd venta
josamente situado entre las ruedas delanteras y tFaseras del
tractor, con sl fin de que el conductor pueda siempre vigilar
la calidad de su trabajo. .

Los dos slementos -45- de este aquipo agtén dispues-
tos de tal manera qu%Lno de los gemradores =56-, de cada uno de
los conas, asté paralelo al plano de cepas, lo que tiene por
cierto el efecto de apartar los otros gensradores de la planta

cidn a vendimiar y asi, pues,el disminuir la penetracidn de los

ramales correspondisntes,

Este gsnerador puede ser vertical y la vid esté~somg
tida, pues, a una misma accidn de los ramales en profundidad,
en toda la altura de ésta (ltima.

Sin embargo, se prefiere que ssa horizontal, En este
caso, como lo muestra la fig, 12, los ramales estan situados
en un plano vertical, en la periferia del cono nue penetran me
nos profundamente sn el interior de la vid., Pero este inconve
niente es insignificante, pues las zonas -57-, de manor intro-
duceidn de los ramales,corresponden a la base y a la parte su-
perior de las cepas, es decir a las zonhas doﬁde no hays= & hay

pocos -,racimos.

l't/oo-
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Esta disposicidn presenta, por contra, una ventzja
importante ilustrada en la fig. 13. En caso de inclinacion del
tractor con relacidn al plano de cepas, - caso de una planta-
cién en un terrero sn pendiente - los conos pueden oscilar sc-
bre sus generadores horizontales sin deteriorar las vides y
8in gque la vendimia gqueds sensiblemente disminuida.
¢ La forma de actuar de un ramal individual ha sido
descrita en detalle con referencia a las figuras 1 a 3. Es evi
dentemente la misma cuando el ramal estd montado en bateria
con otros, en un conjunto como el de las figuras 5 y 9. Los
ramales que dependen de una misma serie de ciglefiales, llegan
a golpear alternativamente los racimos con una "patada" y se-
paran los granos de uva,

Estos granaos caen en un colector clésiqo, empalmado
par un canaldn telescdpico a una prensa-bomba, arrastrada por
la toma de energia del tractor., Asi son recogidog a medida del
avance del tractor a lo largo de las hileras de vides,

Para ajustar la elastiéidad de las palas golpeadoras
a lgs granos de uvas a vendimiar, es evidentemente posible ha-
cer variar el tipo de correa utilizada, sirviendose del sspe-
sor de la cinta emplsada para este fin 6 de la naturaleza:

-~ de cauchu entrando en su composicidn, 6

- de su armazdn en tejido;
pero se puede también, dentro de una cierta regidn, ajustar
esta elasticidad;interponiende una cufia de espesor apropiado
entre los dos extremos de la correa, en el interior de la
abrazadera =2- aue los aprieta.

5e comprende gque la elasticidad serd tanto mds flo-

ja cuando la cufia empleada sea mas gruesa, y asi pues, que los

.../.;.
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dos extremos de la correa estaran mas ssparados,

Habiendo sido expussto el invento y su interes justi
ficado en un sjemplo detallado, los solicitante se reservan la
‘exclusividad durante toda la duracidn de la patente, sin otra

limitacidn que las de los términos de las reivindicacionss si-

guientes,
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NOTA REIVINDICATORIA

En esta Patente de Introduccidn se reivindica:

1.~ "Procedimiento de desgranamiento mecanico de uvas
en la plantacidn, con su correspondiente maquina para la reall
zacidn de este procedimiento, cuya maquina dispone ds una pala

golpeadora destinada a separar de sus pampancs, por medios me-

cénicos, las uvas que cuelgan en racimos sn las cepas da vid,

caracterizada porque dicho instrumento estd constituido por
un ramal de anchura equivalente a, por lo imenns, la de un gra=-
no de uvas a vendimiar - en particular igual a la de dos O tres
granos yuxtapuestos - y presentai

- un borde bastante rugoso para enganchar los granos
sin lesionarlos sustancialmente, cuando dicho ramal esﬁé apoya
do y desplazado rdpidamente contra un racimo.

- una dureza y una elasticidad suficientes para arran
car las uvas de sus pampanos sin reventarlas sustancialmente
en esta operacidn,

2.~ Procediniento de desgranamiento mecdnico de uvas
an la plantacidn, con su correspondiente méquina para la reali
‘2acidn de este procedimiento, con el cual se separan de sus *
pampanos, por medios mecdnicos, las uvas que cuelgan en raci-
mos an las plantaciones de cepas de vid alineados an hileras,
caracterizado porque el ramal segin la reivindicacidn 1 e;té
dotado de una sucesidn de movimientos ciclicos en el curso de
los cuales es accionado el mismo; desde el exterior de la hile-
ra de vides;por uno de sus extremos:

- @s introducido, por su extremo libre,en el interior

eeefene
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de la plantacidn, en una direccidn sensiblemente perpendicular
al plano de cepas, con miras de llevarlo contra los racimos a
vendimiar, (

- luego dasplazado poco mas 6 menos paralelamente al
plana de cepas, con el fin de "barrer" el sspacio ocupado por
los racimos y de "arrancar" los granos de sus peddnculos,

-y, finalmente, retrocedido para encontrarse de nue
vo en su saparacidn inicial, pero adelantado a lo largo de la
plantacidn,

3.~ Procedimientn de desgranamiento mécénico de uvas
en la plantacidn,con su correspondiente miquina para la reali-
zacidn de ests procedimiento, segin la reivindieacidn 2, carac
terizado porque en el curso de su movimiento ciclico, el "ba-

rrido"de los racimos es sfectuado de una manera brusca y rapi-

" da, siendo los movimientos de introduccidn y de retirada,tan

répidos como sea posible,

4,~ Procedimiento de desgranémiento mecanico de uvas
en la plantacidén, con su correspondiente mdquina para la reali
zacidn de este procedimiento, segln la reivindicacién 3, carag
terizado porque en el curso de su movimiento ciclico, dicho ra
mal es arrastrado a una velocidad variable, pasando de la maxi
ma sn el momento de la fase de "barrido" y de la minima al co-
mienzo de la fase de introduccidn y al final de la fase de re-
tirada.

S,- Procedimiento de desgranamiento mecanico de uvas
en la plantacidn, con su correspondiente maquina para la real}
zacidn de este procedimiento, seqln cualquiera de las reiuin@i

caciones 2 a 4, caracterizado porque el desplazamiento brusco

y rapido se efectla de arriba abajo.

coelenn
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6.~ Procedimiento de desgranamiento mecénicq de uvas
en la plantacidn, con su correspondiente maquina para la reali
zacidn de este procedimiento, segin cualquisr de las rsivindi-
caciones 2 a 4, caracterizado porque sl desplazamiento brusco
y rapidoc se sfecta en un plano sensibiemante herizontal,
7.~ Procedimiento de desgranamiento mecdnico de uvas
en la plantacidn, con su corraspondiente miquinapara la reali=-
zacidn de ests procedimisnto, segln la reivindicacidn 6, carag
terizado porque se empleanen el mismo dos series de ramales,
siendo la direccidn del dssplazamiento brusco de una seria de
ramales convergentes hacia la direccidn del desplazamiento brus
co de la otra serie.
8.~ Procedimiento de desgranamiento mecdnico de uvas
en la plantacidn, con su correspondiente mdquina para la reali
zacidén de este procedimiento, segln cualquiera de las reivindi
caciones 2 a 7, cuya maquina comprende un equipo,de stinado a
sar transportado al lado de y enfrente de una hilera de vid,
llevando dicho equip:
= un chasis
- un cigliefial
. a soportes sngranados sn dicho chasis
. de eje paralelo al plano de cepas
« ¥ equipado de medios que le permiten ser arrag
trado sn un movimiento giratorio
- un brazo ﬁransversal, can relacidn al planc de ce-
pas:.
» susceptible de oscilar alrededor de un ejs sg

lidario del chasis y paraleloc al del ciglefial y de deslizarse

ooo/coc
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“en el mismo,

. sometido a quedar apoyado en la espiga axcéntri
ca del cigulefial,
. limitado en el lado expuesto a la plantacidn -

por el ramal a manicbrar,

. siendo dicho brazo, ademas, suficientemente lar
go, del lado del ramal, para que su extremo correspondiente evg
luciones cerca del modelo del equipo

« ¥ siendo dicho ramal bastante largo para pene-
trar profundamente en la plantacidn,

9,= Procedimiento de desgranamiento mecdnico de uvas
en la plantacidn, con su corrsspondiente miquina bara la reali
zacidn de este procedimientc, cuya maquina comprende un aquipo
segln la reivindicacidn 8, caracterizado por llevar una plura-
lidad de cigliefiales acoplados unos a otros en un mismo arbol -
que, cuando el esquipc esta en posicidn de trabajo, estd situa-
do frente al flanco de la hilera de vides,

10.~ Procedimiento de desgranamiento mecanico de uvas
en la plantacidn, con su correspondiente mdnuina para la realji
zacién de este procedimiento, cuya magquina comprende un equipo
segln la reivindicacidén 9 caracterizado por llevar una plurali
dad de drboles en bateria teniendo caca uno varios ciglefiales.,

11.~ Procedimiento de desgranamiento mecimico de uvas
an la plantacidn con su correspondiente maquina para la reali-
zacidn de este procedimiento, cuya maquina comprende un equipo
seglin la reivindicacidn 10, caracterizado porque los &rboles

en baterfa estdn dispuestos en un plano paralelo al plano de

cepas.

coeloes
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12.~ Procedimiento de desjranamiento mecénico de uvas
en la plantacidn, con su correspondiente miquina para la reali
zacidn de sste procedimiento, cuya mdquina comprende un eguipo
segin la reivindicacidn 11, caracterizado porgue los &rboles
en bateria son verticales,

13.,- Procedimiento de desgranamiento mecdnico de uvas
en la plantacién, con su correspondiente maquina para la reali
zacidn de este procedimiento, cuya miquina comprende un equipo
segln cualquierade las reivindicaciones 8 a 12, caracterizado
porque el eje de oscilacién del brazo estd situado, con rela-
cidn al ciglieffal, en el chasis del lado opuesto al situado ha-
cia la plantacidn, )

14.- Procedimiento de desgranamiento mecdnico de uvas
en la plantacidn, con su correspondiente miquina para la reali
zacidn de este procedimiento, cuya miaquina comprende un aqbipo
segdn cualquierade las reivindicaciones 8 a 12, caracterizado
porque el eje de oscilacidn del brazo estd situado, en relacidn
al cigliefial, en el chasis del wmismo lado que sl situado hacia
la plantacidn.

15.- Procedimiento de desgranamiento mecanico de uvas
en la plantacién, con su correspondiente miquina para la reali
zacién de este procedimiento, cuya miquina comprende un equipo
segin las reivindicaciones 13 6 14, caracterizado por tener
previstos medios para desplazar el sje de oscilacidn del brazo,
paralelamente al mismo.

16.~ Procedimiento de desgranamiento mecdnico de uvas

en la plantacidn, con su correspondiente miquina para la reali

- zacidn de este procedimiento,cuya miquina comprende un equipo

veelens
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segin cualquierade las reivindicaciones 8 a 15, caracterizado
por tener previstos medios para quiar el chasis en posicidn de
. trabajo, en un movimiento transversal de balanceo.

17.~ Procedimiento de desgranamiento mecénico de
uvas en la plantacidn, con su correspondiente maquina para la
realizacidn de este procedimiento, cuya mdquina comprende un equi
po segln la reivindicacién 16, caracterizado porque el doble pdr
tico que sostiene los chasis estd montado en un paralelograma
articulado vertical, ( de tal modo que ajusta los chasis a la
altura de las vides a vendimiar).

18.~- Procedimiento de desgranamiento mecdnico de uvas
en la plantacidn, con su correspondiente maquina para la reali
zacidn de este procedimiento, cuya maquina comprebde un aquipo
segin la reivindicaecidn 17, caracterizado pérque el paralelo-
grama articulado estd equipado de medios que aseguran un movie-
¢
miento de basculacidn transversal, (de tal modo que los chasis
en posicidn vertical se acomodan a un terrero en pendiente).

19.~ Procedimiento de desgranamiento mecanico de uvas
en la plantacidn, con su correspondiente miquina para la reali
zacidn de este procedimiento, cuya mdquina comprende un equipo
segln la reivindicacion 10, caracterizado porque los arboles en
bateria estdn dispuestos en un chasis en forma de conc, cuya
punta estd situada del lado situado hacia a la plantacidn y don
de uno de los generadores es paralelo al plano de cepas, cuando
el equipo estéd en posicidn de trabajo.

20.- Procedimiento de desgranamisnto mecdnico de uvas
en la plantacidn, con su correspondiente wéquina para la reali

zacidn de este procedimiento, cuya miquina comprends un equipo

PP SR
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segln la reivindicacidén 18, caracterizado porque 8l generador
paralelo al plano de cepas estd horizontal.

21,- Procedimisnto de desgranamiento mecanico de uvas
en la plantacion, con su correspondiente maddquina para la reali
zacidn de este procedimiento, cuya maquina comprende un equipo
segln las reivindicacionss 19 § 20, caracterizado porque el -
chasis cdnico estd montado en un 4rbol axial Fijo, estando dis
puestos medios para llevarlo en rotacidn alrededor de este ar-
bol; ocasionando con este hecho la rotacidn de los'érboles de
ciguefnial y, en consecuencia, el movimiento ciclico de las pa =
las golpeadoras. y

22.- "PROCEDIMIENTO DE DESGRANAMIENTO MECANICO DE
UVAS EN LA PLANTACIODN, CON SU CORRESPCNDIENTE MAQUINA PARA LA
REALIZACION OE ESTE PROCEDIMIENTQ®,

De conformidad en un todo en lo esencial y fines in-~
dustrizles a lo descrito sn la precedente memoria descriptiva
y gréficamente representado en los adjuntos planos para su me=
jor comprensidn,

Esta memoria consta de VEINTICINCO hojas escritas &

mecanografiadas por una sola cara a doble sspacio,

fladrid. 9 MAH. 197?

gsados.

Por autorizacidn de log i
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