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El presente Invento se refiere, conforme su enuncia­
do indica! a ciertos perfeccionamientos introducidos en 
los mecanismos reguladores de la salida de envases hacia 
cadenas de alimentación» merced a los cuales se logra una 

5.- cadencia de suministro óptima para la funcionalidad del
sistema al que se encuentren integrados los mecanismos re­
guladores preconizados en esta Memoria»

Lob perfeccionamientos objeto de la lnvencióh peral­
ten un suministro gradual de los envases procedentes de 

10*- una pluralidad de cadenas transportadoras» sobre una trans­
portadora general de alimentación» y ello de forma total­
mente automática y programable» a prior!» segiün las exi­
gencias del trabajo, sin importar la forma y  tacaño de los 
envases empleados para este fin*

15„~ De conformidad con la idea del invento» los transpor­
tadores aferentes son dispuestos de forma que su entronque 
a la cadena principal de alimentación, se realice en inci­
dencia ortogonal y al mismo nivel del plano de arrastre 
definido por ésta última* Asimismo, el control de vertido 

20*- se llevad efeoto de manera que resulta imposible la inter­
ferencia entre los envases aportados por las cadenas auxi­
liares y los ya ubicados sobre la transportadora general* - 

Los mecanismos reguladores perfeccionados por la in­
vención, definen sendas plataformas incorporadas a los ter- 

25.- mínales de transporte de las cadenas aferentes} cuyas pía-
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taforinas, ©levándose por encías del plano de arrastre, 
lapiden la progresión de los envases hacia el transpor­
tador de alimentación* Contrariamente, el descenso de las 
plataformas hasta su tope inferior, permite el paso de los 
fnvases sobre ellas.

Cada una de las plataformas arriba mencionadas, se 
relaciona con un bastidor fijo inferior que comporta los 
pertinentes caequillos—guia pora su deslizamiento verti­
cal, al tiempo que aporta puntos do apoyo para el giro de 
un eje rotativo comfin a todos los bastidores, cuyo eje in­
serta una leva sobre la cual toma apoyo la parte inferior 
de la plataforma respectiva. El sistema es completado por 
»nn q  varios órganos motrices de funcionamiento comandado 
electrónicamente, que establecen las secuencias de traba­
jo para las diferentes cadenas aferentes de forma automá­
tica.

ífaa vez se haya comprendido con mayor claridad el 
conjunto del invento, otros detalles y características del 
mismo se irán poniendo de manifiesto en el transcurso de 
la descripción que a continuación se dá, en la que se ex­
ponen los detalles más particulares de la idea que aquí 
se preconiza, como, asimismo, de los medios que para su 
puesta en práctica pueden emplearse.

Estos detalles se dan a titulo de ejemplo, haciendo 
referencia a un caso posible de realización práctica, pero 
el invento no queda limitado, exactamente, a los detalles 
que aquí se exponen, debiendo ser considerada, por tanto, 
esta descripción, desde un punto de vista ilustrativo y 
sin limitaciones de ninguna dase.

Una idea más amplia de los perfeccionamientos la
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proporciona la siguiente descripción, en la que se hace 
referencia a las hojas de dibujos ilustrativos que a esta 
Memoria se acompañan 7 en las que, de manera un tanto es-» 
quenética 7 exclusivamente por via de ejemplo, se repre- 

5.- sentan los detalles preferidos por OBta invención*
En dichos dibujos se emplean referencias semejantes 

para indicar piezas, conjuntos o partes, que se correspon­
den en las diferentes vistas presentadas, cuyos elementos, 
detalles 7 organización, se definen de una manera especi— 

10.- fica en el transcurso de esta Memoria 7, después, se con­
cretan en la nota reivindicatoría final*

En dichos dibujos»
La figura 1 corresponde a una vista en perspectiva 

del mecanismo regulador de la salida de envases, adapta— . 
15.- do al órgano motriz mediante un eje rotor común*

La figura 2 muestra una vista en perspectiva de un 
conjunto de transportadores auxiliares desembocando al 
trasnportador general de alimentación* Sobre cada uno de 
dichos transportadores auxiliares, se ha ubicado, esquemé- 

2o.- ticamente, el respectivo mecanismo regulador, con el fin
de presentar de forma clara la funcionalidad global del 
sistema*

En relación con las figuras anteriormente reseñadas 
se hace la aclaración de que, según el ejemplo de ejecu— 

25.- ción representado, se señala con -1— el eje rotor común, 
perteneciente al órgano motriz —16—, del cual toman par 
motor cada uno de los transportadores auxiliares —17a*» que 
desembocan en el'transportador general de alimentación 
—18—.

30«- Cada mecanismo regulador es oomportado por un bastí-



5 -

5*-

10.*.

15.-

20* —

25- '

50—

doa? fijo, definido por los pies derechos -10- y la vigue­
ta -9- sobre la que, lateralmente, se encuentran arbitra­
dos los oasquillos-gula -8-, El eje rotor -1- dispone de 
sujeciones -2-, anexas a los pies derechos -10-, que in­
corporan pertinentes juegos de rodadura para con dicho eje 
—1-*

Centradamente dispuesta en el tramo comprendido entre 
las dos sujeciones -2- del bastidor fijo, y ensartada en 
el eje -1-, se encuentra la leva o rueda calcadora -5-» 
determinante del movimiento de la plataforma -14-• Esta 
plataforma cuenta en su borde frontal con el rodillo -15— , 
el eje del cual sufre inserción en las orejetas -12-, pro­
yectadas por la pletina transversal -11- fijada al referi­
do borde frontal de la plataforma*

Los sectores descendentes -7- proyectados desde la 
estructura frontal de la plataforma -14-, ensartan los cae­
quillos -8-, a fricción suave, y se puentean inferiormen- 
te entre sí mediante la placa -6-* Una riostra -15- rela­
ciona esta última placa con el borde posterior de la pla­
taforma -14-, triangulando la eatructura móvil y dándole 
la rigidez adecuada al trabajo mecánico realizado por ésta»

De la cara inferior perteneciente a la placa -6-, se 
proyecta, descendentemente, el soporte -5- de la rueda -4-, 
que insiste sobre la pista perimétrica aportada por la le­
va -5-, cuya plata tiene un entalle cóncavo, de estudiado 
desarrollo, para permitir el descenso intermitente de la 
plataforma por debajo del plano de transporte que definen 
las cadenas de arrastre sobre las que se apoyan los enva­
ses*

Las ruedas calcadoras -5- van posicionadas de distin-
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tas maneras sobre el eje rotor comúnt a fin de orear un 
desfase funcional en cada mecanismo regulador. La opera* 
tividad del sistema consiste en dejar paso Ubre a un so* 
lo transportador durante un lapso de tiempo prefijado» que 

5.» una vez transcurrido se bloquea dando paso a otro trans­
portador diferente. £1 desfase posicional de las levas per­
mite comandar secuencias de trabajo en el órgano motriz» . 
de forma que sólo uno de los rodamientos *4* quede encla­
vado en el entalle de su leva -5-i lo cual abre el paso a 

10.* los envases arrastrados por la cadena correspondiente a 
dicha posición de la leva» en tanto que el resto de las 
plataformas -14-, emergiendo del plano de' trabajo raspee* 
tivo» bloquean el paso a las cadenas restantes» acumulán­
dose los envases en hilera a partir del rodillo -15- que 

15.~ hace de tope, y con el primero de los envases retenidos
dispuesto sobre la plataforma -14-.

Se comprenderá fácilmente» después de observar los 
dibujos y la descripción acabada de efectuar de ellos» 
que la actual concepción proporciona una construcción sen- 

20.- cilla y efectiva, susceptible de poder ser llevada a la
pffictica con grarjfacilidad, asegurando la obtención de una 
manufactura relativamente barata. Este detalle de econo­
mía adquiere una gran importancia si se considera en los 
términos de una producción en escola, ya que es evidente 

25.- que el mercado puede absorber cantidades muy considerables 
de este tipo de mecanismos reguladores, obtenidos por apli­
cación de los perfeccionamientos aquí preconizados, y  
cualquier pequeño ahorro» logrado mediante la aportación 
de ciertas mojoras4durante su fabricación, puede adquirir 

50.- elevadas proporciones.



Se reitera, que en el objeto que constituye el pre­
sente invento, serán susceptibles de introducirse todas 
aquellas nodificacionesde detalle que las circunstancias 
j  la práctica pudieran aconsejar, siempre y cuando que, 
con las variantes que se Introduzcan, no se cambie, alte­
ra o modifique, la esencialidad del objeto descrito#

-  7  -
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Los puntos do invención propia y  nueva que se presen­
tan para que sean objeto de esta Patente de Invención en 
España, por veinte años, son los siguientes!

5.» 12.- perfeccionamientos introducidos en los mecanls-
\ * 

xaos reguladores de la salida de envases hacia cadenas de
alimentación, del tipo de mecanismos reguladores suscep­
tibles de. controlar, automáticamente» el abastecimiento 
de »na pluralidad de cadenas aferentes sobre una vis co— 

10,— lectora común, caracterizados por arbitrar en cada una de 
dichas cartftnflfl aferentes, en las proximidades de sus res­
pectivas desembocaduras, una plataforma rectangular, móvil 
en Bentido vertical, anexa a un bastidor inferior dotado 
de pertinentes guias facilitadoras del movimiento vertical 

15,- aludido y porque el conjunto de bastidores inferiores, pre­
senta medios mecánicos para la adecuada fijación sobre 
ellos de un eje rotor común, como prolongación coaxial del 
eje perteneciente a un motor eláctrico, el giro del cual 
es comandado por un programador electrónico de secuencias, 

20*— 22,- Perfeccionamientos introducidos en los mecanis­
mos reguladores de la salida de envases hacia cadenas de 
alimentación, según el punto 1$, caracterizados porque ca­
da una do las plataformas móviles cuenta con un rodillo 
transversal, en libre ejercicio de giro rotativo, ubicado 

23*- sobre el borde de recepción frontal de los envases arras­
trados por la correspondiente cadena transportadora afe - 
rente, en tanto que desde esa misma zona proyecta, descen­
dentemente, un par de sectores cilindricos, deslizantes 
por el interior de sendos casquillos-guia, insertados en 

30.- el bastidor inferior, cuyos sectores se relacionan entre



9  -

si por sus terminales libree mediante una placa-puente» 
horizontal, sobre la que asienta un tornapuntas pblícuo 
emitido por el borde posterior de dicha plataforma, y 
porque la referida placa-puente, incorpora en la parte 
media de su cara inferior un elemento de rodadura pasivo, 
que contacta permanentemente con una leva insertada en el 
eje rotor común de todos los mecanismos reguladores*

3&«- Perfeccionamientos introducidos en los mecanis­
mos reguladores de la salida de envases hacia cadenas de 
alimentación, de conformidad oon los puntos la y 2a, ca­
racterizados por estructurar cada una de las levas inser­
tadas en el eje rotor, según una pista circunferencial, 
dotada de una muesca cóncava determinante del descenso de 
la plataforma y  del consiguiente arrastre del envase re­
tenido en ella hacia la cadena principal de alimentación, 
en tanto que el resto del desarrollo circular de cada le­
va, define el mantenimiento en elevación de la correspon­
diente plataforma, comportando uno de los envases trans­
portados por la cadena aferente, mientras que el rodillo 
arbitrado en el borde frontal de la misma impide la pro­
gresión del resto do los envases*

4C,- "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS MECA­
NISMOS REGULADORES DE LA SALIDA DE ENVASES HACIA CADENAS 
DE ALIMENTACION", todo tal y conforme se describe en la 
presente Memoria, la cual consta de nueve hojas mecano­
grafiadas por una
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ESCALA VARIABLE
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Figura 1

MADRID - 4 MAR. t977
JULIO DE P^BLÓS
p. P. ' ; ! i;

Füo»; Vicenta iy



N
EV

IO
 

LO
TT

I

E
S

C
A

L
A

 
V

A
R

IA
B

LE



NEVIO LOTTI

ESCALA VARIABLE



Hoja 2/2


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



