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El presente invento se refiere, conforme su enuncis-
do indica, a cilertos perfeccionamientos intr;.‘oducidos en
los mecanismos reguladores de la salida de envéses haeia
cadenas de alimentacién, merced a los cuales Se iog.ra jna
cadencia de suministro Sptima para la funcionalidad del

sistema al que se encuentren integredos los mecaniamoé,né-'

guladores preconizados en esta Memoria..

Los perfeccionamientos objeto de la invencibh permi-
ten un suministro gradual de los envases procedentes de
una pluralidad de cadenas transpor‘badoraa, gobre una transe
portadora general de alimentacidn, y ello de f.ormb;' total-
mente sutomftica y progremable, a priori, segfin las exi~
gencias del trabajo, sin importar la forma -y tageiio de los
envases empleados para este fin.

De conformidad con la idea del invento, los transpor-
tadores aferentes son dispuestos de forma que su entronque
a la cadena principal de alimentacién, se realice en incie~
dencia ortogonal y al mismo nivel del plenc de arrestre
definido por é&sta dltima. Asimismo, el control de vartido _
s8¢ llevgh efecto de memera que resulba imposible la intor-
ferencia entre los envases aportados por las cadenas auxie
liares y los ya ubicados sobre la transpor‘éadozja genoral. - '

Los mecanismos reguladores perfeccionados por la ine
vencidn, definen sendas plataformas incorporadas a los ter-
minales de transporte de las cadenas aforentess cuyas pla=
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taformas, olevhndose por encima del plano de arrastre,

impiden la progresifn de los envages hacia el iranspor-

tador de alimentacién. Contrariemente, el descenso de les

plateformas hasta su tope inferior, permite el paso de los
gnvases sobre ellas. '

Cada una de las plataformas arriba mencionédaa, Be
relaciona con un bastidor fijo inferior que cbmporta los
pertinentes casquillos-guia para su deslizamiento verti=
cal,ﬂal ticmpo que aporta puntos de apoyo para el giro de
un eje rotativo comfin a todos los bastidores, cuyo eje in-

§
gserte una leva sobre la cual toma spoyo la parte inferior

- de la plataforma respectiva. El sistema es completado por

uno o varios Srganos motrices de funcionamiento comandado

electrénicamente, que establecen las secuencias de traba-

" jo pera las diferentes cadenas aforentes de forma automé-

~ tica.

Una vez se haya comprendido con mayor clarided el
conjunto del invento, otros detalles ¥y caracteristicas del
pismo me irén poniendo de menifiesto en el transcurso de
la desoripeifn que a continuacisn se d&, en la que Be ex=-
ponen los detalles mfs particulares de la ldea que aquf

ge preconiza, como, asimismo, de los medios que para su

pueste en prictica pueden emplearse.

Estos detalles se dan a titulo de ejemplo, haciendo
referencia & un ceso posible de realizacibén préctica, pero
el invonto no queda limitado, exacteamente, a los detalles
que aqui se exponen, deblendo ser considerada, por tento,
esta descripciln, desde un punto de vista iluastrativo ¥y
gin limitaciones de ninguna clase. '

Una idea mfs amplia de los perfeccionamientos la
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proporciona la siguiente descripeidn, en la que se hace
referencia a las hojas de dibujos ilustrativos que a esta
Memorie se acompaiien y en las que, de manera un tanto es-
quenftica y exclusivamente por via de ojemplo, so repre-
sentan los detalles preferidos por esta invencidn, |

En dichos dibujos se emplean refgrencias semejentos
para indicar piezas, conjuntos ¢ partes, que Se COrrespon=
den en las diferentes vistas presentadas, cuyos elementos,
detalles y orgonizacifén, se definen de una manera egpaei-
fice en el transcurso de esta Memoria y, después, se con-
oretan en la nota reivindicatoria finale. . '

En dichos dibujos: '

La figura 1 corresponde a una vista en perspectiva
del mecanismo regulador de la salida do envases, adépta- .
do gl 6rgeno motriz mediante un eje rotor comfin, N

La figura 2 muestra una vista en perspectiva de un
conjunto de transportadores suxiliares desembocando al
trasnportador general de alimentacifn., Sobre ceda uno de
dichos transportadores auxiliares se ha ubieado, esquemf-
ticamente, el respectivo mecanismo regulador, con el fin.
de presentar de forma clera la funcionalidad global del
sistena, '

En relaclbn con las figuras anteriormente reseiiedas
ge hace la aclaracién de que, segin el ejemplo'de ejecu=
¢ién representado, se seiiala con =l=- el eje rotor comfn,
perteneciento al Srgano motriz ~16-, del cual toman par
motor cada uno de los transportedores auxiliares -1?-, que
desembocan en el!‘éi-énsportador general de slimentacién =
=18~

Cada mecanismo regulador es comportado por un basti-
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dor fijo, definido por los pies derechos «10- y la vigue~
ta =90= sobre la que, lateralmente, se encuentren arblira-

dos los oaaqu:l.llos—guia -8~, El eje rotor ~1- dispone de

sujeciones -2=, anexas a los pies derechos =l10=-, que in-

" eorporan pertinentes juegos de rodadura para con dicho eje

-l
" Centradamente dispuesta en el tramo comprendido entre
lag dos sujeciones -2- del bastidor fijo, y ensartada en

el ele -1-'. se encuentra la leva o rueda calcadora =3,

» determinente del movimiento de la plateforma -l4«. Esta

plataforma cuenta en su borde frontal con el rodillo =13,

‘el ejo del cunl sufre insercidn en las orejetas ~12«, pro=

yectadas por la pletina transversal =1l i‘i;jada al referi-
do borde frontal de la plataforma.

‘ Ios pectores descendentes -7- proyestados desde la

estructura frontal de la plataforma =l4-, emsartan 1los cas-

quillos =8~, & friceiln suave, y se puentean inferiormen-
te entre s{ medisnte la placa «=G-, Una riostra =15- relaw
clona esta filtima placa con el borde- pbsteriar de la pla-
taforma =lfe, trisngulendo la estructura mévil y déndole
la rigidesz gdecuada al trabajo mecénico realizado por 63#&7
De le cara inferior perteneciente a la placa -G-4 Be
proyecta, descendentemente, el pocporte =S .de 1a rucda =iw,
que insiste sobre la pista perimétrica aportada por la le=
va 3=, cuya pista tiene un entalle cbneavo, de estudiado

‘ desarrollo, para permitir el descenso intermitente de la

plataforma por debajo del plano de transporte que definen
Jas ocadonas de arrastre sobre las que 8¢ apoysn los enve=

BeB,
iaa ruedas caleadoras -3- van posicionadas de distine
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tas maneras sobre el eje rotor comfin, a f£in de crear un
desfase funcional en cada mecanismo regulador, La cpera-
tividad del sistema consiste en dejar paso libre a un 80«
lo transportador durante un lapso de tiempo p:afidadogrqne
una vez transcurrido se bloquea dando paso a otro transe |
portador diferente. El desfase posiclonal de las lévas pere -
mite comandar secuencias de trabajo en el Grgﬁnn notriz,
de forma que £610 uno de los rodamientos =ie quede encla-
vado en el entalle de su leva =3=3 lo cusl abre 'elr paso &
los envases arrastrados por la cadena rcorresmnd;eﬁte,a
dicha posicidn de la leva, en tanto que el resto dér las .
plataformas -14—; emergiendo ael plano de¢ trabajo reapec;'
tivo, bloquean el paso a las cadenas restentes, acumuléne
dose los envases en hilera a part;r del rodillo =13« que
hace de tope, y con el primero de los envases retenidos
dispuesto sobre la plataforma =li=, )

Se coniprenderé fécilmente, después de observar ios_ :
dibujos y la descripcidn aén‘bada de erecfﬁar de -e;.lo’a,
que la actual concepcidn proporeiona una construccién senw
cilla y efectiva, susceptible de poder ser 'llavﬁda als ' ,
pPéctica con grenfecilided, asegurando la obtencibn de una.
menufactura relativamente barata. Este detalle de econce
nfa adquiere una gran importancia si se considera en los |
términos de una produccidén en escala,-yn que es evidente
que el mercado puede absorber cantidades my considerables
de este tipo de mecanismos reguladores, obtenidos j:or apli- 7
cacidn de los perfeccionamientos aqui rpi'eéonizados', Yy
cualquier pequefio shorro, logrado medisnte la aportacién -
de cierbas mojorasfdufante su fabricéci6n. puede'adqﬁirir'

elevadas proporciones.
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Se reitera, que en el objeto que constituye el pre-
sente invento, serfn susceptibles de introducirse todas
aquellas modificacionesde detalle que las circunstencias
y 1a préctica pudieran aconsejar, slempre y cuando que,
con lag verientes que se introduzcan, no se cambis, alte-
re 0 modifique, la esencialidad del objeto descrito,
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Ios puntos de invencibn propia y nueva que ge presen- ;
tan para que sean objeto de esta Patente de Invenci&n en
Lspaiia, por veinte efios, 8Son los aiguientes: ,

18, Perfeccionemientos introducidos en los mecania~~
nos reguladores de la salida de envases hacia cadenaz de )
alimentaciln, del tipo de mecanismos reguladores Buscep-
%ibles de. controler, autométicamente. el abastacimiento -
de una pluralidad de cadenas arerentes gobra una via Co=
lectora comfin, caracterizados por arbitrar em qada. una de
dichas cadenas aferentes, en las pro:-:imigladear dé fus res~
pectivas desembocaduras, una plataforma 'rectanmxmg mﬁ'i;il
en sentido vertical, anexa a un bastidor inferior da‘l:ado
de pertinentes guias facilitadoras del movimiento vertical
aludido y porque el conjunto de bastidores inferiores. pro=-
sente medios mecénicos para la adeeuad.a ﬁ.dacﬁn sobre
ellos de un oje rotor comfn, como prolongaci6n coaxial del
eje perteneciente a un motor eléctrico,' el giro del cual
es comandado por un progremador oloctrénico de mecuencias,

29,~ Perfeccionamientos introducidos en los meoanié-'
mos reguladores de la salida de envases hacia cadenas de
alimentacibn, segin el punto 12 ,' caractorizados porque ca-
da una de las plataformas mbviles cuenta con un :odillo
transversal, en libre ejercicio de giro rotativoy ubicado
sobre el borde de reccpcién frontal de los envases arras-
trados por la correspondiente cadena transportadera afe -
rente, en teanto que desde esa misma zona proyecta, descen=
dentemente, un par de sectores cilindricos, deslizantes
por el interior de sendos casquiuos-;guid. inaertadbs :on,'

el basbidor inferior, cuyos sectores s¢ relacionan entre
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si por sus terminales libres mediante una placa-puente,
horizontal, sobre la que asiente un tomapﬁntas pblicuo
emitido por el borde posterior de dicha plataforma, y
porque la referida placa=puente, incorpora en le parte
media de su cara inferior un elemento ‘de rodadura pasivo,
que contacta permenentemente con una leva ingertada en el
eje rotor comin de todos los mecanismos reguladores.

32,+ Perfeccionamientos introducidos en los mecanise
nos reguladores de la salida de envases hacia cadenas de
alimentacién, de conformidad con los puntos 12 y 22, ca-
racterizados por estructurar cada una de las levas inser=
todas on el eje rotor, segln una pista circunferencial,
dotada deo una muesca cdncava determinentie del descenso de
la plataforma y del consiguiente arrastre del envase re-
tenido en elia hacia la ;:adena principal de alimentéci&n.
en tanto que el resto del desarrollo eircular de cada le-
va, define el mantenimiento en elevacibn de la correspon-
diente plataforma, comportsndo uno de los envases treans=
portados por la cadena aferente, mientras que el rodillo
arbitrado en el borde frontal de la misma impide la pro-
gresién del resto de los envases.

- A, "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS HMECA=-
NISMOS REGULADORES DE LA SALIDA DE ENVASES HACTA CADENAS
DE ALIMENTACION", todo tal y conforme se describe en la
presente Memoris, la cual consta de nueve hojas mecano-

, \
grafisdss por una sola cars. ¢
{

uadrid, -k MAR| 197

JULIO D& PAB]
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