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REF.: PBA/ALP/4522

El invento se refiere a un aparato de recoleccidn
de mieses que incluye un carrete dotado de pias. Un ejemplo de

un. aparato de este tipo es el tablero de recogida de mieses

(igualmente llamado 'cabezal" o "testéro") de una mdquina - combi

nada (por ejemplo, de una mdgquina combinada segadora y brilla-
dora para cereales) en el cual estd montado un carrete para
ayudar a recoger las mieses sobre el tablero con el objeto de
introducirlas en el aparato trillador y separador de grano.
Estos carretes estdn corrientemente dotados de ba-
rrs de carrete montadas de manera pivotante que llevan unas
pﬁas salientes, conjuntamente con unos medios de al;neacién co
nectados con las barras de carrete y que sirven para hacerlas
pivotar con el objeto de mantener una orientacién constante de
las pdas con respecto al suelo. En la técnica se conocen estos
carretes bajo el nombre de "carretes universales" contrariamen
te a los carretes de aspas lisas dotados de barras de carrete

no pivotantes. Los carretes universales pueden ser extramada-

_mente ventajosos para cosechar mieses abatidas, es decir que

han sido abatidas en el suelo‘por el viento o la 1luvia u otras

_condiciones atmosféricas. Sin embargo, durante esta utiliza-

- ¢ién las pias del carrete que producen una accién de peinadb ha

cia el interior sobre las mieses entran inevitablemente en con
taéto con el suelo de vez en cuando y tienden a penetrar en és
te, lo que aumenta la potencia necesaria para arrastrar el ca-
frete. Ias pias pueden también ser deterioradas o pueden des-
gastarse.,

La solucidn de ecte problema puede ser dificulta-
da por el hecho de que para obtemer los mejores resultados es
preciso que las pdas del carrete formen un dngulo reducido o-

rientado hacia la‘cuchilla de una miquina combinada, es decir
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Nligeramente hacia atrds. Esto impone al ingeniero que estudia
fel problema un pardmetro de disefio suplementario.

; Un objeto del invento consiste en proporcionar
un aparato de recoleccién que incluye un carrefe universal cu
yas plas tienen una tendencia reducida a penetrar en él suelo
¥y que mantienen, sin embargo, una posicién aceptable respecto
al suelo.

De acuerdo con el invento, se proporciona un apa
rato de recoleccién de mieses dotado de un carrete, inciuyen-
do el carrete:

por lo menos dos elementos de soporte separados;
' por lo menos dos barras de carrete pafalelas mon
tadas de manera pivotante en los elementos de soporte y que
se extienden entre ellos; 7

un disposifivo de accionamiento que sirve para
hacer girar el carrete alrededor de un eje de rotacidén paralg
lo a las barras del carrete;

una serie de pias montadas en las barras del ca-
rrete en posiéiones separadas a lo largo de su longitud; y

unos medios de alineacidén conectados con las ba-
rras del carrete y que sirven para acerlas pivotar con rela-
‘cién a los elementos de soporte con el objeto de mantener una
posicién constante de las pias con respecto al suelo;

caracterizado porque:

cada una de dichas plas incluye una porcién supe
rior que se extiende hacia adelante a partir de su barra de
carrete correspondiente, éon relacién a la direccién de despla
zaﬁiento usual hacia adelante del aparato de recoleccidn de
mieses;y porqgue

cada una de dichas pias incluye ademds una por=-
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cién inferior que se extiende hacia abajo a partir de dicha por
;cién,supérior ¥ que estd inclinada con respecto a ésta; y porque

% la extremidad inferior de cada pla estd situada
verticalmente debajo o delante de su barra de carrete-respecti-
'va, con relacién a la direccién de desplazamiento usual hacia
adelante del aparato de recoleccidén de mieses.

Ia utilizacién en un aparato universal de pias que
se. extienden hacia abajo y que tienen cada una una porcién supe
rior que se extiende hacia adelante respecto a su barra de ca-
rrete respectiva, haciendo que la extremidad ihferior de la pﬁa.
se sitle verticalmente debajo o delante de las barras de carre-
fe, asegura que cuando las plas enbran en contacto con el suelo
y se deforman o pivotan hacia adelante, sus extremidades infe-
riores son desviadas o pivotan haciaz arriba, en lugar de hacia
abajo, como en el caso de los carretes gnivefsales conocidos
anteriormente. '

Se describird ahora un modo de realizacidén del in
vento a t{tulo de ejemplo, haciendo referencia a los dibu jos
ad juntos en los éualesﬁ -

la figura 1 representa una wista en perspectiva

-de una miquina combinada que lleva monbtado en su parte delante-

ra un tablero de recoleccién de mieses en el cual estd montado
un carrete provisto de pdas para syudar a recoger las mieses;

) la figura 2 representa una vista en perspectiva,
a escala mucho mds importante, de una peguefia parte del carre-
te de la figura 1, indicdndose la direccidn de observacién por .
medio de la flecha II en la figura 1;

la figura 3 representa una vista en alzado lateral

de una de las puas que se representa en la figura 2;

la figura 4 representa una visls en alzado frontal
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de la pla de la figura 3, en la direccién de observacién indi-

cada por la flehca IV;
la figura 5 es un diagrama que jilustra cémo las

pdas del aparato de recoleccién de mieses segin el invento tig

nen una accidén diferente de la accién de las pias de la técni-
ca anterior; .

las figuras 6 y 7 ilustran unos modos de realiza-
cién suplementarios del invento.

Como se representa en la figura 1 de los dibujos,
una maguina cosechadora y trilladora de mieses autopropulsada
o mégquina combinada 10 tiene un cuerpo principal 12 que contig
ne un aparato trillador y separador, y un aparato de recolec—
cibn de.mieées 14 (llemado en esta técnica bajo el nombre de
tablero) montado de manera pivotante en la extremidad delante~
ra del cuerpo principal de modo que pueda realizar un movimien
to.hacia arriba y hacia abajo, bajo el control de un par de
conjuntos de cilindro y émbolo hidrdulicos (no representado).

El sparato de recoleccién de mieses incluye una

' platéforma de recoleccidén de mieses 16, una cuchilla 18, un

transportador del tipo de corfea 20, una rosca elevadora 22,

.y un carrete de recoleccidén de mieses 24.

. El carrete 24 estd montado en la plataformarde re
coleccibn de mieses 16 por medio de un par de brazos de sopor-
te de carrete 26 que se extienden hacia adelante cada.uno en
Una extremidad del carrete. Ios brazos 26 tienen una longitud
ajustablg para que sea posible ajustar la posicién hacia adelan
fe y hacia atrds del carrete con relacién a la plataforma, con
el fin de adaptar el carrete a diferentes cosechas y condicio-
nes. En la figura 1 el carrete se representa en su posicién si

tuade mas hacia atrds. Unas gufas 27 situadas en la plataforua
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e acoplan con unas protuberancias 28 situadas en los extremos

del carrete para definir la posicidn baja del carrete cuando

) se ha hecho retroceder este ultlmo.

Ios brazos de soporte de carrete 26 estin cada u=
hb conectado de manera pivotante con la plataforma 16 para per
mitir el movimiento hacia arriba y hacia abajo del carrete 24
a lo largo de wn arco de circulo. Ia altura del carrete sé con
trola por medio de un par de conjuntos de cilindro y émbiolo hi
drdulicos de elevacién de carrete 30 que actlan entre los bra-
zos 26 y la plataforma..

El carrete 24 gira en la direccibn indicada por .

la flehca R alrededor de un eje de rotacién 33 al ser arrasira

~do por un dispositivo de accionamiento que tiene la forma de

un motor hidrdulico 34.

Unas cubiertas se adaptan gn.ca&a extremidad de
la plataforma de recogida de mieses 16 durante su utilizaciodn,
para contener y proteger las transmisiones, los cojinetes y
las estructuras relacionadas de la cuchilla 18, del transporta

dor 20, de la rosca elevadora 22 y del carrete 24. Sin embargo,

en 1la figura 1, la cubierta situada en la extremidad mds proxi

‘ma de la plataforma ha sido retirada, lo mismo que los diviso-

res- de mieses que estdn montados en cada extremo del tablero
durante su utilizacidn.
) Ia estructura del carrete 24 se describird ahora
de maners mds detallada.

El carrete 24 incluye cinco elementos de soporte

.hekagonales 44, 45, 46, 47, 48 dispuestos en posiciones equi-

distantes a lo largo del carrete. Seis barras de carrete mutua
mente paralelas 50 ectdn montadas de mznera pivotante cn los g

lementos de soporte y se extienden entre ellos y paralelamente
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al eje de rotacién 33 del carrete._Cada barre de carrete 50
incluye un eje tubular 52 montado de manera giratoria en los

elementos de soporte 44, 45, 46, 47, 48 y un aspa rectangular

‘plans 54 sujeta en el eje y que se extiende en su sentido lon

gitudinal y que sobresale hacia el exterior a paftir de él.

Como puede verse en la figura 3, cada aspa tiene la forma de
una pieza de chapa metdlica troguelada con una pestafia 55 en

su borde inferior.
Una serie de pias 56 estdn montadas en las barras

de carrete 50 a intervalos adecuados a lo largo de cada barra.

Cada pia tiene una forma y unas proporciones tales que se a-

dapte alrededor de su barra de carrete respectiva y que se su
jete en ella, tal y como se describiré més adelante. Unos me-
dios de alineacidén 58 estdn conectados con las barras de ca-
rrete 50 y sirven pafa hacerlas pivotar con~re1aci6n a los ele
mentos de soporte 44 a 48 con el objeto de mantener una orien—
tacibn constante de las pias 56 con respecto al suelo.

Los medios de alineacién 58 estdn s1tuados en cg

da extremo del carrete 24 y cada uno incluye una pleza en for-

‘ma. de estrella provista de brazos 62, cuyas extremidades exter

- nas estdn conectadas de manera plvotanbe en unos elementos de

artlcu1a016n respectivos 64 los cuales estdn sujetos a su vez
en 10s extremos de los ejes 52 de las barras de carrete 50, de
modo que los elementos de articulacidén 64 puedan hacer pivotar
ias barras de carrete con relacidén a los elementos de soporte
44 a 48..

' Ia pieza en forma de estrella 60 estd conectada
con el carrete 24 y gira al unisono con éste, pero su eje de
rotecién, aungue. paralelo al eje de rotacidén 33 del carrete,

estd desplazado hacia atrds respecto a éste por una corta dig
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tancia igual a la longitud de los elementos de articulacidn 64. »

[Como resultado de ello, los extremos externos de los brazos 62
tde la pieza en forma de estrella 60 estdn siempre separados ha
‘cia atrds de las éxtremidades de sus barras de carrete respec-'
‘tivas y mantienen sus elementos de arituclacibén respectivos en
una posicidén constante, seglin se representa. Por consiguiente,
las barras de carfete 50 y sus plas 56 se mantienen a su vez
en una posicibn constante con respecto al suelo durante.la ro-
tacién del carrete.

Ia estructura y la disposicidén de las pias 56 se
deseribirdn ahora con referencis a las figuras 3 y 4.
' En la figura 3, la superficie del suelo se identi
fica por 66, y se representa una pla 56 en su posicién de tra-~
bajo, justo en contacto con el suelo. Se observard que en ls
figura 1, el carrete 24 se representa en su posicién totalmen—-
te elevada en la cual no trabaja, a titﬁlo de ilustracién. Ade
més, en las figuras 1 y 2, las posiciones de las pdas 56 son
tales que forman un ligero dngulo orientado hacia adelante reg
pecto a la‘posicién récomenda@a gue se ilustra en ia'figura 3.

Ia posicibn de las plas puede ser ajustada en una gama de 5 gra

. dos hacia adelante, y de 15 grados hacia atrds respecto a la po

siqién representada en la figura 3. Este reglaje se efectia des
piézando la pieza en forma de estrella 60 con relacidén al eje
33 del carrete.

Cada pla 56 estd constituida por un solo tramo de
barra de acero eldstico de seccién circular, e incluye una por
cién de sujecidén 68 acoplada con su barra de carrete 50 y que
tiene una forma y unas proporciones que le permiien adaﬁtarse
alrededor de la barra de carrete rodedndola y sujeténdola elds

ticamente. Ia pla incluye ademds un muelle de torsién 70 cons-
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tituido por dos espiras, que estd situado en una ranura de una-.
serie de ranuras 71 formadas en la pestafia 55 de la barra de

carrete, estando el muelle de torsién unido a la porcién de su

 jecidén 68. La porcién de sujecidén tiene una porcidén extrema de

calada 72 adaptada para penetrar en las espiras del muelle de
torsibén 70 y acoplarse con ellas con el objeto de sujetar la
pda en la barra de carrete segin se representa en la figura 2.
El resto de la pda consiste en una porcién supe-
rior que se extiende hacia adelante y hacia abajo 74, unida
con un muelle de torsién 70, seguida por una porcidn inferior
76 que se extiende hacia abajo a partir de la porcién superior
y que estd inclinada con relacibn a ésta. la porcién inferior
76 de cada pia 56 consiste en la totalidad de la parte inferior
de 1a pia a partir del dngulo 78 entre las porciones superior e
inferior, hacia abajo hasta la extremidaed inferior 80 de la pda
que'puede entrar en contacto con el suelo durante la ubtiliza-—
cién de la miquina, e incluye una porcidén inferior que se ex-

tiende hacia abajo y hacia atrds 82, la cual estd inclinada con

'respécto a la parte principal o al resto 84 de la pofcién infe

rior de la pda. Se observard que la porcidén inferior de la pua

;es més larga que la porcibn superior y se observard también que

para obtener buenos resultados la porcién inferior ha de ser
porrlo menos tan larga como la porcién superior de la pia.

. En la figura 3, la linea central 86 del carrete
24 pasa céntricamente a través del muelle de torsién 70 y de
1z barra de carrete 50. Ia linea central 86 del carrete estd
definida mds claramente por un plano vertical que contiene el
eje 33 de rotacién del carrete, cuando el carrete estd en una
posicibén de trabajo en la cual las extremidades inferiores de

las pldas estdn justo en contacto con el suelo,(como en la figz

e e e B AL o VePARYIAYE T4 AEE A5 rEe s i e R A S e G T BRIy ST (Ao
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ra 3). ,
Como puede verse en la figura 3, la pia 56 se ex

tiende hacia abajo a partir de su barra de carrete correspon—-

" @iente 50, y como resultado de la forma de la pda y en parti-

cular de la presencia de la porcién superior 74 de la pia que

se extiende hacia adelante, la extremidad inferior 80 se sitia

-delante de la linea central della linea central del carrete 86

y por tanto delante de su barra de carrete 50, con relacién a
1z direccién D de desplazamiento usual hacia adelante del apa
rato de recoleccién de mieses.

Durante su utilizacidn, el carrete 24 gira en la
direccién indicada por la flecha R en las figuras 1, 2 y 3.
Generslmente, la velocidad de rotacidén es tal que la velocidad
lineal hacia atras de cada pﬁg 56 resultante de la rotacién
del carrete cuando la pua alcanza su puato més bajo durante su
revolucidn (punto representado en la figura 2) es ligeramente
superior a la velocidad hacia adelante de la mdquina combinagda
en la direccién D. Por tanto, la pla tiene una componente de
movimiento neta hacia atrds.

Cuando la pda entra en contacto con una espesa ca

.pa de mieses tumbadas en el sueio, o con la tierra, la pda 56

se deforma hacia adelante. El tfayecto seguido por la extremi-
daa'inferior 80 de la pda durante su deformacidn se indica por
el mimero de referencia 88 y se observard que la extremidad de
la pia se desplaza hacia arriba a lo largo de este trayecto.
Esto alivia la carga aplicada a la pia.

Fl trayecti 88 de la extremidad inferior de la pua
se representa bajo la forma de un arco centrado en 90 en el mug
1lle de torsidén TO, ya que puede suponerse que la mayor parte de

la deformacién de la pua se produce en el muelle. Sin embargo, -
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/se entenderd que el invento es aplicable a pias distintas de .

(1as pias dotadas de estos muelles, y en este caso la deforma-
i

cién de la pda puede producirse en cualguier punto a lo largo .

de la pia.

En la figura 5, se representa un diagrama que pég
mite efectuar una comparacidén entre el presente invento y las
disposiciones de pda de carrete de la técnica anterior.

_ En el diagrama, el eje 33 de rotacidén del carrete
24, la lina central 86 del mismo y el suelo 66 se indican por
los mismos mimeros de referencia que en el caso anterior.

Se representan una pia 92 realizada de acuerdo
éon el invento y una pda 94 realizada de acuérdo con la técni-
ca anterior.

| Tas extremidades inferiores de las pdas 92 y 94
se indican por los mimeros de referencia 96 & 98, respectiva-
mente. Su centro comin de deformacién (que corresponde al pun-—
to 90 en la figura 3) se indica por la referencia nimerica

100. :
El centro de deformacién 100, estando situado cer

ca de su barra de carrete respectiva (no representado) puede

. ser considerado como girando en un circulo 102 centrado en el

eie de rotacidén 33 del carrete.'Las extremidades inferiores 96
y §8 de las pdas 92 y 94, respectivamente, siguen trayectos
circulares 104, 106 que tienen respectivamente sus centros co-
rrespondientes 108, 110. Ios trayectos 104 y 106 tienen el mfé
mo radio. Ia relacién espacial de los centros 108 y 110 con
reépectb al eje 33 es la misma que la relacién espacial de las
extremidades de pda 96 y 98 con respecto a su centro de defor— .
macién 100. Esto se debe al movimiento impartido a las pdas por

los medios de alineacidén 58. Ia extremidad de una pla fija se
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desplazard a lo largo de un circulo centrado en el eje 33 del
carrete. Ys que s plas 92 y 94 tienen un centro comin de de-

formacién 100 y tienen una longitud igual medlda en la alrec-

-¢ién radial con respecto a éste, sus eytremos inferiores 96 y

98 tienen un arco de deformacidn cpmun 112 a lo largo del cual

se desplazan cuando se deforman durante su utilizacidn.

Como se ve claramente en la figura 5, cuzndo la
pia 94 de la téenica anterior se deforma hacia adelante, como
ocurre normalmente durante la utilizacidén, su extremidad infe-
rior 98 penetra mds profundamente en la capa de mieses abatida

o en el suelo, haciendo que el punto mds bajo 114 del arco 112

se sitde debajo del nivel 66 del suelo. Debido a la elevada

densidad de algumas mieses gbatidas y a la naturaleze dura del
terrno que se encuentra a menudo durante la cosecha y al gran
mimero de pdas gue entran simulténeamente en contacto con la

tierra, se observard que esta accién de penetracidén necesita-

ré una gran cantidad de energfa y aplicard unas fuerzas consi

derables a los componentes de la transmisién y podrd deterio-—

rar las puas.

Por el contrario, cuando la pda 92 de acuerdo

. con el invento es deformada hacia arriba, como ocurre normal~

méqte durante su utilizacién, su extremidad inferior 96 se deg
pléza a lo largo del arco 112 hacia arriba y alejéndese de la
superficie 66 del suelo, 1o que alivia la carga aplicada a la
pia. '
Las ventajas facilitadas por los modos de reali~
zacién del invento son evidentes y consisten principalmente en
una reduccién del consumo de energfa por la trensmisién del cg
rrete y une mayor duracién de vida de las plas, permitiendo

sin embargo utilizar una posicidén éptima de las pias para la
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recoleccién de las mieses.

En las figuras 6 y 7 se representan, de manera al
Ego diagramética, unos modos de realizacién suplementarios del
invento asi como modificaciones introducidas en éste sin saliy
se del alcance del invento. , ’

En la figura 6, la pia 116 estd montada en una
barra de carrete 118 e incluye una porcién superior 120 que se
extiende horizontalmente hacia adelante y una porcidén inferior
122 lineal y vertical ( es decir, nor perfilada ni doblada) no
incluyendo esta Ultima la porcién inferior que corresponde a
la porcién 82 del modo de realizacién de las figuras 1 a 4. Ia
1inea de puntos 124 representa esta porcién inferior cuya posi
cién puede variar entre la poscién vertical y la posicidén indi
cada. ,

Ia linea de puntos 126 representa la extensién de
las posibles variaciones de la posicién'de la porcién inferior
122, la cual , en la posicién representada en lineas de puntos
126, sitla la extremidad inferior 128 de la pda verticalmente
‘debajo de la barra de carrete 118, E1 4ngulo entre las linas

122 y 126 en la figura 6 es a§r0ximadamente de 18 grados, lo.

.que representa la gams de posiciones posibles que’puede ocupar

la porcibn inferior 122 de la pda. Ia gama preferida es ligerg
mente inferior a ésta, concretamente estd incluida entre la po
sicién vertical y una posicién situada 15 grados por detrds de
ésta.

En la figura 7, la pda 130 estd montada en una ba
rra de carrete 132 e incluye un muelle de torsién helicqidal
134, como en el modo de realizacibn de las figuras 1a 4. Ia
porcién inferior 136 de la pia es vertical y lineal.

Ie porcidén superior 138 de la pda 130 se extiende
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“hacia adelante y hacia abajo con un dngulo A de aproximadamente .

26 grados con respecto a la vertical. Ia aﬁplitud preferida

del dngulo A estd incluida entre 70 grados y. 20 grados. Ila fi-

" gura 6 representa simplemente el caso limite en el cual el é4n-

gulo A es de 90 grados.

Se entenderd que aunqﬁe en los modos de realiza-
cibn del invento, las porciones superiocr, inferior e inferior
de las plas son rectas y aunque para definir claramente ciertos
aspectos del invento se han mencionado dngules, el invento no
se limita estrictamente a la utilizacién de estas porciones ab

solutamente rectas, y se entiende que las siguientes reivindi-~

" caciones cubren un aparato de recoleccién de mieses provisto

de pdas con'porciones curvas, adapbdndose por lo demds la for-
ma de las pdas a las definiciones de las reivindicaciones.

4 En resumen, la presente patente de invencidn que
se solicita deberd recaer en las siguientes:

REIVINDICACIONES

1. - Aparato de recoleccién de mieses dotado de

un carrete, incluyendo el carrete:

por lo menos, doé elementos de soporte separados;
por lo menos dos barras de carrete paralelas mon-
tadas de manera pivotante en los elementos de soporlte y que se
extienden entre ellos;
» un dispositivo de accionamiento que sirve para hg
¢er girar el carrete alrededor de un eje de rotacién paralelo
a las barras de carrete; .
una serie de pdas montadas en las barras de carre-
te en posiciones separadas a lo largo de su longitud; ¥y
unos medios de alineacién conectados con las barras

de carrete y que sirven para hacerlas pivetar con relacién a los
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elementos de soporte con el objeto de mantener una posicién

constante de las puas con respecto al suelo;

caracterizado porque

cada una de dichas pdas incluye una porcién supe-

rior que se extiende hacia adelante z partir de su barra de cg

rrete respectiva, con relacién a la direccién de desplazamien-—

¥y porque

. %0 usual hacia adelante del aparato de recoleccién de mieses;

cada una de dichas pUas incluye ademds una porcidn

inferior que se exbtiende hacia abajo a partir de dicha porcidn

superior y que estd inclinada con respecto a la misma; y porgue

la extremidad inferior de cada pla estd situada

verticalmente debajo y delante de su barra de carrete respecti-

- va, con relacién a la direccién de desplazamiento usual hacia

adelante del aparato de recoleccién de mieses.

vindicacién 1, caracterizado porque cuando el carrete esta en

2. - Aparato de recoleccifn de mieses segun la rel

posicién de trabajo, en la cual las extremidades inferiores de

las pdas estdn justo en contacto con el suelo, dicha porcidn

superior de cada wna de dichas pias se extiende hacia adelente

.y hacia abajo @ partir de su barra de carrete correspondiente

.y estd inclinada con un dngulo incluico entre 70 y 20 grados

con respecto a la vertical.

3. - Aparato de recoleccidn de mieses segin la rei

vindicacidén 1 o la reivindicacién 2, caracterizado porque di-

cha porcién inferior de cada pia tieme por lo menos una longi-

tud iguel a la de dicha poreién superior.

4. - Aparato de recoleccidén de mieses segin una

cualquiers de las anteriores reivindicaciones, caracterizado

porque cu

and

o el carrete estd en la pocicidn de trabajo en la -
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|

/cual las extremidades inferiores de las puas estdn a penas en
!contacto con. el suelo, la posicidén de por lo menos una parte
ide 1a_porci6n inferior de cada pda estd incluida en el arco
‘de 15 grados entre una linea que se extiende verticalmente ha
cia abajo y una linea que se extiende hacia abajo y hacia atrds ~
con un dngulo de 15 grados respecto a dicha 1inea vertical.

5. - Aparato de recoleccién de mieses segin una
cualquiera de las anteriores reivindicaciones, caracterizado
porgue dicha porcién inferior de cada pia incluye, en su extre
midad inferior una porcién inferior que se extiende hacia aba-
jo y hacia atrds y que estd inclinada con respecto al resto de
la porcién inferior de la pia.

6. - Aparato dé recoleccién de mieses segin una
cualquiera de las anteriores reivindicaciones, Earacterizado
porque dichas pidas incluyen cada una una porcidn de fijacién.
acoplada con la barra de carrete correspondiente y un muelle
de torsién helicoidal conectado entre la porcién de fijacidn y
dicha porcién superior de la pia.

7. - Aparato de recoleccidn de mieses segln la

. reivindicacién 6, caracterizado porgue cada barra de carrete

" estd provista de una serie de ranuras para recibir dichos mug

1les de torsidén helicoidales.

‘ 8. — Aperato de recolecccidn de mieses segin la
reivindicacién 7, caracterizado porque dicha porcidén de suje-
cibn tiene unas dimensiones tales que sc adapte alrededor de
dicha bharra de carrete y-la rodee, e incluye una porecién exire-
ma decalada que estd adaptada para penetrar en dicho muelle de
torsién helicoidal y acoplarse con 41 para sujetar la pla en

la barra de carrete.

b
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9.- Se reivindica por Altimo como objeto so-
1 dJd

bre el que ha de recaer la Patente de Invencidn que se so-

. licita: " APARATO DE RECOLECCION DE MIESES ",

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la pre-
sente memoria descriptiva que consta de diecisiete paginas
mecanografiadas y dibujos que se acompaiian.

Madrid, 2 de Marzo de 1977
BERNARDO UNGRIA
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