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REF: 4665

EXTRACTO DE LA DESCRIPCION

-Se describe un contfol de altura automdtico para

cabezal segador de una miquina combinada, en el cual la ele-

- vacién del cabezal segador con relacifén al suelo se cambia

_ por un dispositivo hidrdulico bajo el control del sistema, uti

lizarido B presencia ¢ la ausencia de luz para hacer bajaro su
bir el cabezal éegador, reguldndose la luz por unos elementos
sensibles que entran en contacto con el suelo y que responden
a los cambios de perfil del mismo.

| DESCRIPCION GENERAL DEL INVERTO

‘ El invento se refiere a mdguinas agricolas auto-
broguléadas,'y mds particularmente al control de la altura
encima del suelo de un tablero coséchador o cabezal segador
montado en una mdquina de este tipo. Durante el segado de nu
merosos végetales, es necesario mantener el csbezal de corte
y el tablero cosechador o cabezal segador tan cerca como sea
posible del suelo, manteniendo sin embargo una separacidn su
ficiente encima del suelo para evitar que se recoja tierra o

piedra o materiales parecidos, lo gque daria lugar a deterio-

]
raciones en el cabezal de corte y en el tablero.

Fl ajuste manual de la altura del cabezal segador

. por el operario no es eficaz, y es necesario prever unos me-

dios para ajustar autométicamente la altura del cabezal sega
dor con el objeto de adeptar esta altura al perfil del suelo.
~ Los dispositivos de la técnica anterior para con
trolar automiticamente la elevacidn y el descenso del cabezal
segador, utilizan dispositivos mecdnicos dispuestos transver-
salmente respecto a 1la mdquina cosechadora y que se desplazan
en respuesta al perfil del suelo y transmiten un movimiento

por medio de un dispositivo mecénico de barras de articulacién




10

.15

20

25

3d

| con el objeto de controlar diépositivos hidrdulicos que'hacen

subir y bajar el cabezal segador relativamente pesédo. Estas
disposiciones incrementan la comple31dad y el peso del cabe-
zal segador ya pesado por si mismo, e 1ntroducen holguras per

’.Judlclales para un control preciso y répido..

Un objeto del invento consiste en controlar auto-

péticamente la altura encima del suelo en un cabezal cosecha-

-dor montado en una méquina cosechadora por medio de un dispo-

\{tlvo en el cual los cambios de altura del cabezal segador

‘ se detecten y se transmitan por medio de luz a un dispositivo

9e antrol que sirve para hacer subir y bajar el cabezal sega
or. _

{ Otro objeto del invento consiste en proporcionar -
un dispositivo de control de la altura del cabezal segador de
una' mgquina cosechadora agricola en la cual las variaciones

del perfil del suelo con relacién a un cabezal dispuesto trang

" versalmnte se sefialan por medio de un dispositive de trans-

‘misién de luz a un sistena de control gque produce la elevacién

0 el descenso del cabezal segador.

El invento propor01ona un sistema de control auto
mitico de la altura del cabezal segador montado en una miguina
cosechadora, en el cual el dispositivo que hace bajar y subir

el cabezal segador funciona en.respuesta a un dispositivo sen

,‘éible situado en un lado del cabezal segador, mientras que 4

na éuente de luz de seﬁalizacién estd montada en el otro lado
del cabezal éegador. La ‘fuente de luz y el dispositivo sensi-
bie a 1a luz estdn conectados conjuntamente por un dispositi-
vo de transmisién de luz que estd eonstituido por fibras 6pt1
ca s, y unos elementos palpadores en contacto con el suelo sir

ven para interrumpir la transmisién de la luz entre la fuente
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luminosa y el dispositivo sensible a la lug con el objeto de

‘hacer subir el cabezal segador a una posicibén alta encima del

suelo después de lo cual la transmisién luminosa entre la fuen

~te.de luz y el dispoéitivo sensible a la luz puede restable-

~ cerse de modo que el cabezal segador baje hasia su posicidn

de funcionamiento original-con,respecto al suelo.
Ia figura 1 es una vista en alzado parcial de una

miquina cosechadora dotada de un control automdtico de la al-~

‘tura del;cabézal segador segun el invento;

E ?a figura 2 es una vista ampliada de una parte

del cab%zal éegador que se representa enlila figura 1;

X 1 la figura 3 es una vista en seccién parcial del
dispositivo automitico de control, tomada a lo largo de la 1i
nea 3-3 en la figurs 2, y que representa esquemdticamente el
sistema eléctrico e hidrdulico; o

lﬁ figura 4 es una vista a escala ampliada de una
parpe del sistema de control que se representa en la figura 3; -
¥y :
la figura 5 representa una modificacién del dispo-
sitivd de.control gue se repfesenta en la figura 3.

Como se ve en la figura 1, una méquina cosechado—
ra combinada 10 tiene unas ruédas delanteras 12 montadas en
un eje 14. Un cabezal segador 16 estd soportado en la extre-
midad delantera de la miguina cosechadora combinada de modo
que  pueda realizar un movimiento pivotante en sentido verti-
cal alrededor de un eje horizontal transversal indicado por
18. El1 cabezal segador 16 incluye un elevador 20, un tablero

22, unas éspas giratorias 24 y unos escﬁdos 26 que sobresalen

hacia adelante en los extremos del cabezal segador. El cabezal

~segadof 16 sube y baja alrededor d€ eje del drbol 18 por medio
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de un dispositivo de accionamiento hidrdulico.28 que incluye

un cilindro 30 montado de manera pivotante en un punto adya-

cente al 4rbol 14, segin se indica en 32, y. que estd dotado

" de un véstago de émbolo extensible y retrdctil 34 conectado

.de manera pivotante con el tablero 22,

El funcioﬁamiento del dispositivo de accionamien-
to hidrdulico 28 estd sometido al control del sistema hidrdu-
lico usual y de los controles manuales (no representados) que

estdn situados a disposicién del operario en el puesto de con

trol 36 de la mdquina cosechadora combinada 10.

Haciendo referencia a la figura 2 se ve que el tg

blero 22 estd provisto de una barra de soporte 38 que se ex-

tiende transversalmente en su extremidad delantera inferior. .

Sobresaliendo hacia atrds a partir de la barra de soporte 38

se hallan una multiplicidad de ménsulas de soporte 40, de las:
cuales se representa solamente unz, pero que estdin dispuestas
a pares, de tal manera que cada par soporte un pasador de pi-
vote 42. Montado de manera pivotante en cada pasador de pivo=-

te 42 se halla un elemento palpador 44 que se extiende general

k : s
mente hacia atréds y. hacia abajo formando un ligero angulc res

pecto al tablero 22, Una multiplicidad de estos elementos pal

- padores 44 estdn separados uniformemente en sentido transver-

" sal respecto al tablero 22, segin se ve en la figura 3, y ca-

da uno de los elementos palpadores 44 puede desplazarse inde-
pendientemente alrededor del eje de los pasadores de pivote
42, BN

| La extremidad posterior de cada uno:de los elemen
tos palpadores 44 soporta de manera pivotante un vdstago de

guiado 46, cuya extremidad posterior esté soportada de manera -

‘deslizante en una ménsula 48 sujeta en la parte inferior del



tablero 22. El.véstago de guiado 46 estd provisto de una tuerca,
50 que se enrosca en la barra de guiado 46 para entrar en con-
tacto con la ménsula .48 y actuar como tope del movimiento dés-
lizante hacia adelante del vistago de guiado 46, y que sirve
5 S también para limitar el movimiento pivotante hacie abajo de

. los elementos pélpadOres 44. Lasrbarras de guiado 46'sirven
tamhién para impedir que los elementos palpadores penetren en
el suelo durante el movimiento de la mdquina combinada 10 en
‘'sentido opuesto. ‘ _

10, ?-- Segﬁn se ve en la figura 3, los elementos palpado
res 44;

se ve eP 1a figura 2, la porc16n de perfil en U rec1be una ex

tienen generalmente la forma de perfiles en U, y segun

tremldag de un elemento de accionamiento 54. La otra extremi-
: dad delielemen@o de accionamiento 54 estd sujeta en un eje 56
15 _ soporta&o.de manera giratoria por una ménsula 58 sujeta en la
' parte inferior del tablero 22. El elemento de accionamiento
adyacente 54 asociado con uno de los elementos palpadores adya-
cenfes 44 estd igualmente sujeto en el 4rbol 56 de tal maners
que los pares de elementos de accionamiento 54 oscilen con el

20 . eje 56 en una sola unidad al‘producirse el.movimiento de cual

‘ guier par de elementos palpadéres asociados 44.

Los elementos palﬁadores_44 ¥ los elementos de ac
cionamiento 54 constituyen un conjunto de deteccidén de altura
que responde 3 los cambios del perfil del suelo sobre el cual

25 se.dpsplaza la méquina combinada 10.

. - Haciendo ahora referencia a la figura 3, el éistg
ma de control que permite regular la elevacibn y el descenso
del tablero 22 incluye una fuente de luz 60 montada en el ca-
bezal segador 16 en un lado de la méqulna cosechadora, y que

30 transmlte la lugz por medio de elomentos de transmisién de luz
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en”forma de elementos -de fibra 6ptica 62 hasta un elemento sen,
sible a la luz tal como una fotocélula 63, .

i * Los elementos de fibras épticas 62 sirven para'
. .

. transmitir la luz desde un punto a ofro & partir de una extre

- midad de cada elemento de fibra dptica 62 hasta el otro, lo

mismo que un hilo de cobre transmite energia eléctrica, y por
consiguiente los elementos pueden someterse z movimientos de
flexién y no es necesario mantenerlos en 1inea recta para que
la luz sea tranym1t1da desde una extremidad a la otra.

Los elementos de fibras Spticas 62 estdn separa-

dos fransversalmente respecto 'al eabezal segador y més parti-

cularmente, de manerz generalmente transversal y por encima

de las.bartas de accionamiento 54. Los extremos de los conjﬁg
tos de fibras fpticas 62 estédn mantenidos seﬁarados por unos
cbﬁjuntos'obturadores 64. Como se ve més claramente en la fi-.
gura 4, cada conjunto obturador 64 incluye un alojamiento gde
forma generalmente tubular 66, hecho de material eldstico tal
como caucho ¢ parecido. las extremidades opuestas del aloja-
miento 66 tienen un tamafic reducido y forman unos casquillos
67 que pueden aplicarse a présién sobre los extremos del con

junto de fibras Spticas 62 de modo que los extremos de los

. conjuntos de. fibras 6pticas se sitien dentro del alojamiento

66 de manera separada y generalmente alineada en sentido axial .
el uno respecto al otro. Los casquillos 67 estdn sujetos por
unos elementos de ménsula 68 fijados en la parte inferior del
tablero 22 y que sirven.para SOpdrtar los conjuntos obiurado-
res 64, asi como los elementos de fibras Spticas 62.

El interior del alojamiento 66 estd dividido por

una pared central 70 que estd provista de un orificio central

72 alineado con las extremidades de los conjuntos de fibras
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Iser.transmltlda a través de una serie de conjuntos de fibras

6ptica$ 62. la parte externa del alojamiento 66 esté pfovista .
de una pestafia 74 orientada hacia abajo que estd ménteﬁida en
tre unas pinzas 76 que forman parte de la barra de acc1onamlen
to 54 por medio de un tornillo 78

. Haciendo referencia a la figura 4, se ve que la

luz transmitids a partir de la fuente luminosa atraviesa‘el

-eonjunto adyacente de fibras épticas 62 y llega al alojamien-

o 66, atravesando a continuacién el orificio 72 para llegar

la extremidad del otro conjunto de fibras éptlcas 62, De

%s e modo, la luz procedente de la fuente luminosa 60 puede .

6pt%cas 62 y de conjuntos obturadores 64 hasta una célula fo .

[toeléctrica 63.

y - Haciendo de nmuevo referencia a la %igura 4, el
movimiento de la barra de acclonamlento 54 hac1a arriba 31r§e
para deformar el alojamiento eldstico 66 de tal manera que

la pared 70 se desplace también hacia arriba. Este movimien-—
to de 1a pafed 70 desplaza el orificio 72 fuera de su posi-~
cibn de alineacién con las extremidades separadas del conjun
to.de fibras épticas 62, y por tanto la transmisién de la luz

se interrumpe entre los dos conjuntos de fibras 6pticas. Como

se ha indicado anteriormente, el movimiento de cualguiera de

los elementos palpadores 44 hacia arriba o en el sentldo an~
tlhorarlo segin se ve en la figura 2, sirve también para des
plazar un par de elementos de accionamiento 54 que estdn co-
nectados conjuntamente y de los cuales uno estd acoplado con ..
un elemento palpador 44. Se necesita solamente un conjunto ¢

turador 64 por cada par de elementos dg accionamiento 54 de

. modo que d movimiento de cada elemento palpador 44 del par aso

" ciado de elementos palpadores sea transmitido al conjunto obtu
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rador 64 para 1nterrumn1r la transmlsxén de la lug entre la
fuente lumlnosa 60 y la célula fotoeléctrica 63.

‘ ~ La interrupcién y el restablecimiento de la luz
que llega a la célula fotoeléctrica 63 se utilizan en un dis

positivo de control que se entenderd mds claramente haciendo

" referencia a la figura 3. E1 dispositivo de accionamiento hi

“drdulico 30 puede ser un dispositivo unidireccional sometido

al control de un par de vdlvulasde solenoide 86 y 88 conecta
'das en un circuito hidrdulico gque incluye una bomba 90. Du-
rante el fun01onam1ento normal, el cilindro hldréullco 30 re
trocedé Y la‘vélvula 86 se cierra mientras que se abre la
vélvul% 88 para que el f;uldonhldréullco pueda llegar a un
depésiﬁo 92. En presencia de luz en la célula fotoeléctr}ca
63, un relé 94 sirve para mantener abierto el circuito de las
vdlvulas 86 y 88 accionadas porlrelé, de modo’ que el disposi~
tivo de accionamiento hidrdulico 30 permanezca en su posiéién
retraida. Sin embargo, en ausencia de luz en la célula fotoe-
1éctrica 63, el amplificador 80 energiza el relé 94 que sirve
para abrir simultdneamente la vdlvula 86 y cerrar la vdlvula
88 de modo que el fluidoe hidrdulico procedente de la bomba 90
provogue la exféensidén del disjositivo de accionam;ento hi=- .
drdulico 30. Ia extensién delédispositivo de accionamiento hi
drdulico 30 eleva el cabezal segador 16. Cuando el cabezal se
gador 16 estd en la posicibén alta, todos los conjuntos detec-
téres de altura estdn en su posicién mds baja con relacién al
tabiero 22 1o gque asegura @’ su vez que todos los conjuntos
obturadores 64 estarin ébigrtos §ara permitir-la transmisién
de la luz. Cuando se restablece la transmisién de la luz a

la célula fotoeléctrica, el relé 94 se desenergiza y por tan

" to la vdlvula 86 se cierra, y la vdlvula de solenoide 88 se

A ¥ & aasy
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abre 1o que permite que el peso dgl cabezal segador 16 hdga
retroceder el vdstago 34 en el cilindro 40 y obligue al flui
do 'hidrdulico a salir del dispositivo de accionamiento 30
hasta el dépésito 92 de modo que el cabezal segador 16 vuel-

"va a su posicién original con relacién al suelo.

1a posicién original o posicién baja del cabezal

segador 16 con rglacién al suelo puede ser controlada de ma-—

nera ajustable por varios dispositivos evidentes para 1os pe -

ritos en la materia y ‘que no se representan. Por ejemplo,

ung vdlvula podria montarse en la tuberia entre la vdlvula

88 y el sumidero 92. Esta vdlvula podria cerrarse cuando el

dispositivo de accionamiento 30 esté en una posicidn baja
predeterminada. la posicién baja dél cabezal 16 podria tam-
bién ser controlada disponiendo un sistema de deteccién de
suelo similar al siétema'descrito mds arriﬁa, salvo que el
paso de la luz se ohs‘tacuiizaria al encontrarse el tablero en
cualquier posicién alta encima de una posicién predetermina-
da. La posicién baja podria también ser determinada por un
tope que limite el movimiento hacia abajo del tablero 22.

" Durante el funcionamiento de la miquina combina-

da para efectuar las operaciones de cosecha y_desplazamieﬂto

“de la mdguina, los elementos palpadores 44 estan en contacto

con el suelo y en las condiciones de funcionamiento normales
iailuz es transmitida desde la fuenie luminosa 60 hasta la
Céiula fotoeléctrica 63 para mentener los controles de modo
que el cabezal segador 16 permanezca en la posicidn de traba
jo normal. Sin embargo, si cualquiera de los elementos palpa
dores 54 se encuentra conwm 6bstéculo, tal como una roca o

un monticulo en el suelo, se elevari y desplazari el par asg

"ciado de barras de accionamiento 54, una de las cuales estd

.
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conectada con un conjunto obturador 64. E1l movimiento de las
barras de accionamiento 54 sirve para cerrar el conjunto ob-
turador 64 e interrumpir la transmisién de la luz hasta la cg

lula fotoeléctrica 63, dando lugar a la energizacién de la

- vdlvula de solenoide 88 y a la elevacidn del cabezal segador

16. Cuéndo el ostdculo ha sido franqueado, el elemenfo palpa

dor 44 bascula hacia abajo con relacidén al cabezal elevado y

vuelve a su posicidén original lo que permite & las barras de

acciohamiento 54 oscilar hacia abajo para alinear de nuevo
el ori#icioi?2 del conjunto obturador 64 con los extremos
del coéjuntd.de‘fipras 6pticas 62 asociado de tal manera que-
la luzisea transmitida de nuevo a la céliila fotoeléctrica 63.
El restablecimiento de la luz en 1a célula fotoeléctrica 63
se utiiiza para energizar los circuitos del amplificador 80
con elioﬁjeto de controlar el relé 94 de modo que la vdlvula
86 interrumpé el suministro de flﬁido hidrdulico y de modo
que la vdlvula 88 se abra simulténeamente para que el fluido -
hidradlico pueds, escaparse desde el dispositivo de acciona-
miento hidrdulico 30, haciendo que el cabezal segador 16 vuel
va a su posicién original con relacién al suelo.

En la disposicién que se representa en la figura
el conjunto de fibras 6pticas:62 y. el conjunto obturador 64
estédn conectados conjuntamente en serie entre la fuente de
luz 60 y la célula fotoeléctrica 63. Sin embargo algunos-con
juntos de cabezales segadores tienen una dimensién transver-
sal importante, y se ha comprobado que cada uno de los conjun
tos obturadores 64 reduce el rendimiento de transmisidén de la
luz. Para evitar los prbblemas que pueden estar asociados con

la conexién de un nimero excesivo de conjuntos de fibras 6p-

-ticas 62 y de conjuﬁtos obturadores en serie, se utiliza la
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disposicidn representada en la figura'5 en la cual se repre-
sentan dos canales en serie de conjuntos de fibras Opticas y
obturadores. Se entiende que pueden utilizarse mas de estos
dos canales de acuerdo con la longitud transversal del con-
Junto de cabezal segador.

'De acuerdo con el invento se ha proporcionado un

dispositivo de control automatico de la altura del cabezal

segador de una maquina combinada agricola, en el cual se trans

mite iuz Gesde un lado Gel cabezal segador nasta el otro la- -
do, y se utiliza la presencia-o la ausencia de esta luz pa-
ra accionar un sistema hidrdulico de elevacidén o descenso

del cabezal segador. La luz es transmitida por unos elemen-
tos de fibras épticas que transmiten la luz sobre toda la
longitud del elemento de fibras dpticas entre una fuente de
luz y una célula fotoeléctrica sensible a la iug de tal ma-
nera que la interrupcidén de la transmisidn ge la luz en los
elementos de fibras opticas sirva paﬁa accionar eléctricamen-
te el sistema hidrdulico que cambia la altura del cabezal se-~
gador. ia interrupcidn de la transmision de la luz en los
elementos de fibrag'épticas se obtiene por medio de un con-
Junto que incluye ;nos elementos palpadores en contacto con
el suelo gue accionan unos obturadores que inbterrumpen la luz
¥y que sefialan al sistema hidréuliéo que debe elevar el cabe-
zalxéegador con relacidén a un obstaculo situado sobre el sue-
lo hasta que se haya franqueado este obsticulo.

En resumen, la presente patente de invéncidén que

se solicita deberd recaer en las siguientes:

REIVINDICACIONES

li Dispositivo de control de altura automdtico

‘para cabezal segador de una madquina cosechadora, caracteriza-
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<do.porque posee un cabezal segador (16) accionado por un dis-

positivo de energigéciéh, un dispositivo de control (86,88)

. para regular dicho dispositivo de energizacién;(28) con el
’§bjeto de desplazér Qicho cabezal segador (16) eatre una po-
' siciéu predeterminada con relacibn al suelo y una‘posidién_ |

elevada; un disﬁgsitifé détector (44,54) para detectar la al~
tura de dicho cabezal ségédor (16) con relacidén al suelo,‘una
" fuente de luz (60), un Aispositivo sensible a la luz (63)
que responde a la presencia y'é la ausgncia de luz proceden-
te de dicha fuente y que esta conectadO»activaﬁente con di-
cho disposifivo de control (86, 83) para desplazar dicho ca-
bezal segador (16) con relacion al suelo entre sus posicio-
nes ge funcionamienfo, ¥y un dispositivo de accionamiento (64)
conectado activaménté con dicho dispositivo de deteccidn
(44, 54) para interrumpir y restablecer la.comuuicaqién de
la luz entre dicha fuente de luz (60) y dicho dispositivo
' sensible é la luz (63) cuando se produce un cambio de altura
de dicho cabezal segador (16).- '
2. Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque dicho disposftivo de deteccidn (44, 54) incluye-
. una multiplididad de conjuntos devectores (44,‘54) montados
~ en dicho cabezal segador de modo que entren en contacto con
" el suelo y efectien un movihienb vertical los unos respecto
atiog otros cuando dicho cabezal segador (16) se encuentra
con ﬁh obstéculo.
3. Dispositiv6 segin la reivindicacidén 1, caracte-
rizado porque dicho dispositivo'de accionamiento (64) inclu- .

yo una multiplicidad de conjuatos obturadores (64) asociades,.

/‘r§spectivamente,‘§on dichos conjuntos de deteccidn (44, 54),

pudiendeo dichos conjuntos obturadores,(64) desplazarse eatre
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.- unag posiciones abierta y cerrada y estando dispuestos entre
“Qdicha fuente de luz (60) y dicho dispositivo detector de luz

* (63) y pudiendo funclonar para permitir o 1nterrump1r la

transmlslon de la luz entre dicha fuente de luz (60) N dicho
dispositivo sensible a la luz (63) para cambiar la altura

de dicho cabezal segador (16) con relacién al suelo.

| 4, Dispositivo segin la reivindicacién 3, carac:
terizado porqﬁe dichos conjuntos obturadores (64) sirven pa-
ra interrumpir el paso de la luz desde dicha fuente de luz
hasta dlcho dispositivo sensible a la luz (65) cuando se pro
duce un movimiento vertical de dlcho conaunto de deteccidn
de altura (44, 54) con relacidn a dicho cabezal segador (16)
cuando se encuentra con un obstacuio.

5. Dispositivo segin la reivind¢caclon 1, carac--
terizado ademds porque incluye un dispositivo conductor‘de
luz (62) dispuesto entre dicha fuéﬁte-¢e luz (60)y dicho dis
positivo de accionamiento (64) y entre esté'ﬁltimé y dicho
dispositivo sensible 2 la luz (63).

6. Dispositive ssgﬁn la reivindicacidén 5, carac-

terizado porgue dicho dispositivo conductor de luz, (6?) es=~

' t4 constituido por ‘elementos dé fibras 6pticas de forma alar-

gada.

7. Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-

. terizado porque dicho dispositivo de deteccién (44, 54) in-

cluye una multiplicidad de elementos palpadores (44):en con-
tacto con el suelo, montados en dicho cabezal segador (16)
de modo que puedsn realizar un movimiento vertical con respec’

to a este Ultimo, independientemente los unos de los otros,

cuando se encuentran con obstéculos, incluyendo dicho dispo-

sitivo de accionamiento (64) una multiplicidad de conjuntos
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ohturadores (e4) conectados con uno de estOS elementos pal-

i

padores (44) de modo que puedan desplazarse entre unas po-.

_siciones abierta y cerrada, y unos dispositivos de conduc~

cidén de luz-(62)_entre dicha fuente de luz (60) y cada uno
de dichos obturadores (64) y entre estosAﬁltimés y_dicho
dispositivo sensible a la luz (63). °

8. Dispositivo segin la reivindicacidn 7, ca-
racterizado porque dicha fuente de luz (60), dichos conjun-
tos obturadores (64) y dicho disposifivo sensible a la 1luz
(63) estén conectados en serie por dichés medios de conduc~
cién,de luz (B2). ‘

l 9. Dispositivo segin la reivindicacién 6, carac
tergzado porque dichos conjuntos obturadores (64) reciben
cada uno los extremas adyacentes de dichos elementos de fi-
bras Opticas (62) y los mantienen separados, ¥ un elemento

de pared (70) estéd dispuesto entre los extremos de dichos

.elementos de fibras 6pticas, teniendo dlcho elemente de pa-

red (70) un orificio (72) alineado con las extremldades de
dichos elementos de fibras dpticas (62) cuando dicho-dispo-
sitivo de deteccidn de altgré (44, 54) estd en una posicidn
normal con relacidén a dicho cabezal segacior (16) y pudiendo
degplazarse fuera de la .posicién de alineacién con dichas
extremidades de dichos elementos de fibras bpticas (62) cuan-
do dieho disp051t1vo de deteccidn de la altura (44, 54) se
encuentra con obsténculos. '

10. Dispositlvo segﬁh la reivindicacién 7, ca-
facterizado porque dichos e¢lementos palpadores (44) estan
conectados conjuntamente a pares, de modo que el movlmlento
de un elemento palpador (44) Qe dlchO par 4é lugar a un mo-

vimiento correspondiente de; otro de dichos elementos palpa-
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do?es'(44)‘y porque un conjunto obturador (64) estd conec-

t B .
-$ado con uno de los elementos de dicho par de elementos pal-

vadores (44).
11. Digpositivo segin la reivindicacibn 1, ca-
racterizado porque dicha fuente de luz estd dispuesta en un
_ . ,

lado de dicho cabezal segador (16) y dicho dispositivo sen-

sible a la luz (63) esté dispuesto en el otro iadp de dicho

cabezal segador (16).

12, 8Se reivindicé por ﬁltimo como objeto sobre
el que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita:

DISPOSITIVO DE CONTROL DE ALTURA AUTOMATICO PARA CABEZAL |

' SEGADOR DE UNA MAQUINA COSECHADORA.

Todo conforme gqueda descrito y reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de dieciseis pa-

ginas mecanografiadas 'y dibujos que se acompailan.

Madrid, 23 febrero 1.677
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