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La preadata invenci&i ae refiere a unacarretilla elevadora 
que tiene un conjunto de mástil sostenido por una articulación parŝ  
lelográmica y, de un modo mas particular, se refiere a un mecaniam^ 
para ajustar el ángulo de basculamiento del carro de la horquilla, j' i

Uta carretilla elevadora tiene normalmente ana columna es-t
taciomaria sujeta al extremo delantero del vehículo, una o más co-¡
lumnas interiores situada dealizantemante de una forma telescópica'
con relación a la columna vertical estacionaria y un cairo de hor-t 
 ̂ " . ! quilla montado para efectuar un movimiento Vertical con relación a
la coltmna vertical interior. Un gato hidráulico colocado vertical^
mente se sitóa nonnalmente an el centro dentro de la columna vertid

. . .  . . ' . - . ¡
cal interior y coopera con un dispositivo de transmisión por cadena 
para subir y bajar las columnas verticales interiores y el carro dé 
lá horquilla bien en secuencia c simultáneamente, o en una combinad 
ción de ambos movimientos. Che de loa problemas que surgen con di-! 
cha carretilla elevadora es que las columnas vwticales, ^tto M -  ¡ 
dráulico y transmisión por cadena obstruyen sensiblemente la viaiM 
lidad del conductor por delante;, Esto contribuye al oansancio del ! 
conductor, puesto que constantemente tiene que mirar a travós del i 
conjunto de mástil y tiene que estar continuamente inclinándose a : 
uno u otro lado esforzandose por poder ver alrededor de los compo­
nentes del conjunto de mástil para vigilar lo cue está pasando.
Otro problema que surge es del conseguir una altura máxima izada 
con un námero mínimo de columnas verticales; Tas columnas vertical 
les son relativamente altas y la altura vertical evita que la carré" 
tilla elevadora puede pasar a través de muchas puertas. Una carac­
terística conveniente diseHada comunmente en carretilla elevadoras
ea la de poder bascular el conjunto de mástil de la carretilla ele-r 
vadora hacia atrás para elevar las puntas delanteras de la horqui­
lla con el fin de mejorar la retención de la carga cuándo se manió;30.
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bra la carretilla. Según el invento, una carretilla elevadora 
tiene un bastidor dirigido longitudinalmente; medios de montaje 
sujetos al extremo delantero del bastidor y saliendohaeia arrg 
ba del mismo. Un par de brazos alargados, dirigidos longitudi­
nalmente y separados vertioalmente; un primer dispositivo de pá, 
vote que una pivotalmente los extremos traseros de los brazos 
al dispositivo de montaje; un conjunto de mástil situado hacia

' ' 0 ' , . idelante cbl bastidor incluyendo una columna vertical y un dispo4 
sitivo elevador de la carga que funciona asociado con la colum-j 
na vertical para efectuar un movimiento hacia arriba con reía*** 
ción a la misma. Un segundo dispositivo de pivote que une pi- } 
votálmente la columna vertical a los extremos delanteros de lo^ 
brazos un dispositivo de fuerza para hacer pivotar los brazos 
hacia arriba alrededor del primer diapositivo de pivote desde 
una posición b#jada en la cual loa brazos se dirigen haciaade-? 
lente y hacia abajo para alabar el conjunto de mástil; y medios 
para elevar el diapositivo izador de la carga con relación a 1^ 
columna vertical#

El aparate tiene preferiblemente un par de brazos a 
cada lado del bastidor. El dispositivo para subir el aparato ¡ 
izador de la carga con relación a la columna vertical puede 
actuar de una forma automática simultáneamente al girar los

' ' . - * '' '. - - ' * - - ' t/ ' * -brazos hacia arriba, por ejemplo por medio da un rodillo que 
gira unido ai extremo superior de la columna vertical y un ele 
mentó flexible alargado formando bule sobre el rodilloy que ti* 
ne uno de sus extremos anclados ál bastidor y su otro extremo 
unido al dispositivo elevador de la carga.

Bata construcción ofrece buena bisibilidad al conduc-! 
tor por le parte delantera y reduoe la altura general del con-i 
junto de mástil sin sacrificar su capacidad máxima de eleva- {
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ción. Como él gato elevador clásico no necesita situarse en el
centro dentro del conjunto de mástil directamente en linea con
la región de visibilidad del conductor por delante, se puede preg

. 'icindir de la columna vertical fija normal.
El dispositivo de montaje comprende una torre de monta**

- . . '-i *
je sujeta al extremo delatero del bastidor, dirigidahacia arriba;
de dicho extremo, y medios de palanca unidos pivotalmente los
extremos traseros de los brazos a los medios de palanca; y un mo­
tor basculador hidráulico se conecta a los medios de palanca parí 
ajustar su angulatidad con relación a la torre de montaje, por !
lo tanto, para ajustar el basculamiento del conjunto de mástil j 
con relación a la torre de montaje, por lo que la carretilla tía. 
ne capacidad para hacer bascular el conjunto de mástil hacia atrás 
con el fin de retener mejor la carga, y el ángulo del conjunto j 
de mástil sé puede ajustar de modo que el aumento en el momento 
de vuelco hacia adelante de la carga de la carratilla sobre el ¡ 
basculamiento hacia arriba y hacia atrás de los brazos elevadora^, 
según suben desde su posición descendida, está contrarestado ! 
por la carrera hacia atrás del carro de la horquilla, según se j
eleva. ¡

- . - * .. } Esto ocurre particularmente cuando el primer dispositivo
dé pivote comprende un primer pasador pivpte que une pivotalmente
el extremo trasero de uno de los brazos al dispositivo de monta* í
je y un segundo pasador pivote que une pivotalmente el extremo
trasero del otro brazo al dispositivo de montaje, y el segundo
dispositivo de pivote comprende un tercer pasador pivote que une
pivotalmente el extremó delantero del primer brazo a la columna
vertical y un cuarto pasador pivote que une pivotalmente el extra
mo delatero del otro brazo a la columna vertical, siendo la dis—

¡ tancia lineal entre el primer y el segundo pasadores pivote igual
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.
a la distancia lineal entre el tercer y cuarto pasadores pivote^ 
y siendo le distancia entre el primer y el tercer pesadores 
pivote igual a la distancia entre el segundo y el cuarto pasado­

5.
res pivote, para formar una articulación de paralelogramo con aú 
fin de mantener la columna vertical en una posición predeterminé 
da segón giran los brazos desde su posición descendida hasta su 
posición alzada.

Preferiblemente, se diseñan medios para poder ajustar 
él ángulo de las horquillas independientemente el basculamientó

10. del conjunto de mástil son el fin de poder ajustar el ángulo de 
las horquillas, por ejemplo horizontalmente cuando el conjunto * 
de mástil se emplea en estado basculado hacia atrás. Con éste

. Y fin, el mástil puede comprender por lo menós una columna verti­
cal, un carro de horquilla, una pluralidad de rodillos que gira:

, 15. : con la columna, y un dispositivo de montaje de loa rodillos 
para unir giratoriamente los rodillos al carro de la horquilla 
y permitir el movimiento vertical guiado del carro de la horqui 
lia con relación a dicha columna, comprendiendo los medios de 
montaje de los rodillos pór lo menos un dispositivo de montaje

30. de rodillo que se ajusta selectivamente con el fin dé ajustar 
el basculsmienLo del carro de la horquilla con relación a la 
columna, ^e éste modo, el dispositivo de montaje de rodillos 
puede comprender un pasador excéntrico que se conecte sdactive- 
mente de un modo ejustable y giratorio al carro de la horquilla

25. y fusiona asociado por lo menos con uno de los rodillos.
Un ejemplo de carretilla elevadora construida segón el 

invento, se ilustra en los dibujos adjunto, en loa que:
La figura 1, es una vista de obstado.
La filtra 2, es una vista frontal.

30. La figura 3, es una vista tomada a lo largo déla línea
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de corte vertical 111-111 de la figura 1.
La figura 4, es una viste de costado con el carro de 

la horquilla elevado en su posición de máxima altura.
La figura 5, es una vista tomada a lo largo de la lí 

nea de corte vertical V-V de la figura 2, para ilustrar con ma­
yor claridad el dispositivo de ajuste da la posición del carro 
de la horquilla.

La figura 6, es ana vista tomaba a lo largo de la 
linea de corte vertical VI-VI de la figura 5* í

La figura 7. es una vista tomada á lo largo da la 1^ 
nea de corta horizontal VII-VII de la figura 5.

La figura 8, es una vista superior del conjunto de más, 
til. ;

La figura 9. ea una vista esquemática a tamaño redu­
cido de la carretilla con el conjunto de mástil ilustrado en su; 
posición inferior basculada hacia atrás por lineas sólidas, y ! 
en su posición elevada basculada hacia atrás, por lineas de ra-;
yes; y . :

La figura 10, es una vista esquemática a tamaño redg! 
cido, similar a la figura 9, con al conjunto de mástil ilustra­
do en su posición vertical bajada, por líneas sólidas, y en su 
posición vertical e3a?ada, por lineas da rayss.

La carretilla elevadora ilustrada 11 tiene un disposi/ 
tivo de basculamiento del mástil 10 y una carrocería 32 montado ; 
sobre un bastidor dirigido longitudinalmente. El bastidor se i

. ' . 3sostiene por un par de ruedas delanteras 14 y un par de ruedas i
traseras maniobrables, una de las cuales está indicada por la j
referencia 15, segán as normal El bastidor tiene una torre de
montaje 16 que se dirige hacia arriba deade su extremo delantero 

. .  . ' iy hacia atrás de la linea central de las ruedas delanteras. Un '
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asiento 17 y un volante 18 se unen apropiadamente a la carrooe-j 
ria y ŝ e sitúan hacia atrás de la torre de montaje. j

Un par de dispositivos de palanca, uno de los cuales ¡ 
está indicado por la referencia 21, se sitúan en lados opuestos! 
de la torre de montaje 16, comprendiendo cada dispositivo de paj 
lanca una primera palanca 22 sujeta al eje pivote tubular 23 
y dirigida hacia arriba del mismo. El eje atraviesa pivotalmente
un orificio 24 formado en una pared 36 de la torre de montaje

* - \ * -

y tiene una segunda palanca 2? sujeta a su extremo interior y 
dirigida hacia ahajo dél mismo. gato hidráulico de bascula- ! 
miento 28, colocado horizontalmente, tiene su extremo de cabeza! 
sujeto al extreme delantero del bastidor 13 y su extremo dé vág,i 
tago unido pivotalmente al extremo interior de la segunda palana 
ca por un pasador 29.

Un par de brazos elevadoras alargados, separados la- ! 
teralmente 31$ tienen sus extremos traseros situados en lados 
opuestos de la torre de montaje 16 y sujetos a los extremos su-j 
periores de las primeras palancas 22 por un par de pasadores ¡ 
pivote, uno de los cuales está indicado por la referencia 32. : 
Los extremos distales dirigidos hacia adelante de los brazos 
elevadores se unen pivotalmente a un conjunto de mástil 13 si-

2$.

30*

tuado hacia adelante del bastidor 13 per un par de pasadores 
pivote, uno de los cuales está indicado por la referencia 34. i 
Un tubo transversal 36 se extiende éntre los lados interiores 
de les brazos de la horquille, en puntos intermedies en sus 
extremo, y tiene sus extremo# sujetos a dichos lados, para unir, 
entre si rígidamente los brazos elevadores. Un per de brazos ¡ 
de guia alargados, separados lateralmente 37$ se sitúan por de-j 
bajo y paralelos en su funcionamiento a los brazos elevadores i 
y tienen sus extremos traseros unidos pivotalmente a la primará¡



palanca por un par de pasadores pivote, uno de los cuales está 
indicado por la referencia 38, introduciéndose en el eje tubular 
respectivo 23 y sujetándose al mismo. Cada uno de loa pasadores 
pivote se sitúa directamente por debajo del pasador pivote res­
pectivo. 32.Los extremos distales dirigidos hacia adelante de 
los brazos de guia se unen pivotalmente al conjunto de mástil 
por un par de pasadores de pivote, uno de los cuales está indi* 
cedo por la referencia 39, que se sitúan verticalmente por deb¿ 
jo de los pasadores pivote 34. v

La distancia lineal entre los pasadores pivote 32 y 34 
es igual a la distancia lineal entre los pesadores pivote 38 y 
39, mientras que la diatancia lineal entre los pasadores 32 y 33 
es igual a la distancia lineal entre los pasadores 34 y 39. Asi, 
los brazos elevadores 31, los brazos de guia 37, las primeras 
palancas 22 y la parte de conjunto del mástil 33 entreloa pasa­
dores 34 y 3$, cooperan para formar una articulación de tipC pa- 
ralelográmico dé 4 barras con el fin de mantener el conjunto de j 
mástil en una relación angular predeterminado en una relecián 
angular predeterminada con respecto a la primera palanca, durante 
la operación de subir y bajar el conjunto de mástil. Un par de 
gatos hidráulicos 41 se sitúan en lados opuestos de la torre 
de montaje y tienen sus extremos de cabeza unidos pivotalmente 
en los pivote 42 al bastidor por detrás de las ruedas delanteras. 
El vastago de cada gato se une pivotalmente al brazo elevador 
respectivo por un pasador pivote 43.

El conjunto de mástil 33 es paraleló a la primera palanca 
22 y comprende una columna vertical exterior dirigida hacia arri 
ha 46, una columna vertical interior 47 montada dentro de la co­
lumna exterior para efectuar en la misma un movimiento telescó­
pico, y un cerro de horquilla 46 montado dentro de la columna ver
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tical interior pare efectuar ún movimiento vertical en la misma* 
La columna vertical exterior comprende un par de elementos acana 
lados exteriores, paralelos dirigidos hacia arriba, lateralmente 
separados 4 %  que tienen sus extremos inferiores colocados entré 
las ruedas delanteras 14 cuando el conjunto de mástil se encuen­
tra en su posición descendida, segón sé ilustra en la figura 1* 
Segán se expone con más claridad en la figura 8, los elementos 
acanaladas están encarados el uno haoia el otro y tienen sus 
extraños superiores unidos rígidamente entre si mediante cartela 
54 que se sujetan individualmente a los cantos traseros de los ¡ 
elementos acanalados y a la Superficie inferior del tirante $1. í 
Un pasador 56 vá montado en cada una de las cartelas, sostenían-; 
do cada pasador giratoriamente un rodillo de cadena 5^. Un par ¡ 
de rodillos de guia superior 58 se sitúan para girar sobre un 
par de pasadores 59 loa cuales se sujetan individualmente a loe 
extremos superiores interiores de los elementos acanelados exte­
riores. " .

La columna vertical interior 47 tiene un par de elm 
mentes acanalados interiores, situados verticalmentá y separa­
dos lateralmente, paralelos 61, que se encaran hacia el inte­
rior entre si y tienen una sección transversal en forma de J.Ca­
da elemento acanalado interior tiene un ala dirigida hacia fuera 
62 qúe sobresale introduciéndose en el elemento acanalado exte­
rior respectivo 49 y hacia atrás dél rodillo de guie superior 
respectivo 58. Los extremos superiores de los elementos acanala­
dos interiores se unen entre sí por una palanca coloeada verti­
calmente 63, mientras qué los extremos inferiores Se unen entre
si por una placa aclocada horizontalmente 64. Un par de rodillos
de guia inferiores 66 se sitúan para girar dentro de los elemen-

' ' i 'tos acanalados exteriores y se sostienen giratoriamente sobre ud
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por de pasadores 67, cada uno de los cuales se sujeta al extremí 
exterior inferior de los elementos acanalados interiores. Un par 
de orejetas separadas lateralmente 68 se sujetan al lado traser* 
de la placa superior llevando cada orejeta un rodillo de cadena! 
69 montado giratoriamente sobre un pasador 7 1 sujeto a la oreja

.

-? ta.
El carro de horquilla 48 comprende un bastidor 72 que '

* ' - . . ' . - i tiene un par de placa separadas dirigidas verticalmente 73 y un^
' . . t

das entre sí por sus extremos superior e inferior por un par j
10. de barras transversales 74 a las cuales se unen un par de hor-j

. ' . ' ' ' ' - i quillas 76 de una forma normal. Una parte de las placas vertica}
les se proyecta hacia atrás entre los elementos acanalados in- i. ' - - ' t
teriores 61, teniendo cada placa un par de taladros separados ] 
verticalmente 81 que las atraviesa. Un pasador pivote 82 se !

15^ sujeta al taladro inferior y se dirige hacia arribo en dirección 
al elemento acanalado interior. De un modo similar, una parte j 
anular 83 de un pasador excéntrico 84 sé sitúa giratoriamente 
dentro del ánima superior para permitir su ajuste de rotádán 
elegido mientras que una parte da diámetro reducido 86, formada

20. en un extremo de le excéntrica, se dirigehacia fuera en direccién 
al elemento acanalado interior. Un ala 87 se forma en el extra-} 
mo opuesto, cuya ala se sujeta de una forma desmontable a la pl¿ 
ca vertical por una pluralidad de pernos 88. ¡

25
Un par de dispositivos de montaje de bogie alargados ¡ 

89 y 91 se sitúan entre cada una de las partes verticales 73 y 
el elemento acanalado interior respectivo 53. Los dispositivos 
de montaje de bogie son paralelos a las placas verticales y cade

A
30.

dispositivo de montaje tiene tres taladros separados verticalmen
te 92,93 y 94 que lo atraviesan.El pasador pivote 82 atraviesa ¡

. - - i* el taladro central 94 formado en el primer dispositivo de montaje
. .
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de bogie 89, mientras que la parte de diámetro reducido 86 del 
pasador excéntrico 64 penetra en el taladro central 93 del seguí; 
do dispositivo de montaje y de bogie 91. par de pasadores 
96 se introducen individualmente en los taladros 92 y 94 de es- 
da uno de loa dispositivos de montaje de bogie, llevando en ca­
da pasador giratoriamente un rodillo de guia 9?. Los rodillos j 
de guia se colocan para girar dentro del elemento acanalado in-J 
terior respectivo. j

Segán se mencionará en las figuras 4 y 8, un primer j
- - ' : ' ' " ' ' ' ípar de cadenas flexibles alabadas 99 se enfilan sobre los rodi

líos de cadena 57 en el extremo superior de los elementos acana 
lados exterior 49 y tienen uño de sus extremos anclados al ex­
tremo delantero del bastidor 13. Los otros extremos se unen a uñ 
par de orejetas 1P5 las cuales se sujetan a los extremos trase­
ros inferiores de los elementos acanalados interiores 61. Dé un 
modo similar, un segundo par de cadenas alabadas flexibles 102 < 
se guia sobre los rodillos de cadena 69 y tienen un par de sus ! 
extremos anclados altirante $1 a través de un par de orejetas 
103 sujetas al mismo, mientras qué sus otros extremos se unen } 
a un par dé oréjetas 104 sujetas a los cantos traseros de las ! 
placas verticales 73 del carro de la horquilla 48. ¡

A pesar de creer que el funcionamiento del presentein- ¡ 
vento resultará evidente por la descripción anterior, ampliamos 
información á continuación en el breve resumen siguiente. Con 
los gatos elevadores hidráulicos 41 en posición replegada y§ 
por lo tanto, el conjunto de mástil 33 an posición descendida, 
según se ilustra en la figura 1, los brazos elevadores 31 y 
los brazos de guia 37 forman ángulo hacia abajo y hacia adelantó , 
por lo que los pasadores pivote 34 y 39 quedan a menos altura 
que los pasadores pivote 32 y 38. La extensión de los gatos ¡

. , - . '' . - -11-
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elevadores hacia que los brazos pivoten alrededor de loe pasadó-j 
rae pivote 32 y 30 y eleven directamente los elementos acanaladas 
exteriores 49 de la columna vertical exterior 46. Al hacerlo así,
las primeras cadenas flexibles 99 estando ancladas al bastidor j

!13. tiran de los elementos acanalados exteriores 61 de la columba 
vertical interior 47 hacia arriba con relación a los elementos { 
acanalados exteriores una distancia igual al movimiento de loa i

!elementos acanalados exterioras. Los rodillos de guia 58 y 66 i' ' - ... . - . . i 
cooperan para guiar el movimiento de la columna vertical inte- :

O
....

rior. De igual modo, el movimiento ascendente de los elementos 
acanelados interiores hace que las segundas cadenas flexibles líj2 
tiren del carro de horquilla 48 hacia arriba con relación a la j 
columna vertical interior una distancia igual al movimiento de la 
columna vertical interior con el movimiento guiado por loa rodi<*

1 5 . ' líos de guia 97. Asi, se consigue un triple efecto del mástil
con una sola dobla sección da mástil. El retroceso de los gatos} 
elevadores de su posición extendida invierta 16 operación ante-! 
rior y el carro de la horquilla, columna vertical interior, y ' 
la columna vertical exterior vuelven a eu posición descendida.

2o. El basculamiento del conjunto de mástil 33 con relación 
a la torre de montaje 16 desde la posición vertical ilustrada
en las figuras 1 y 4 a la posición basculada hacia atrás ilus­
trada en la figura 9$ se realiza por retroceso del gato hidraR 
lico basculador 28. Esta acción hace pivotar a laa segundea

25. palancas 27 y los ejes tubulares 23 y las primeras palancas 22 < 
alrededor del eje de los ejes tubulares de modo que loa extremos

*

'
30.

superiores de laa primeras palancas y por lo tanto, los pasado-! 
res pivote 32 pivotan hacia atrás con relación a la torre de mog 
taje, -e éste modo se cambia le angularidad relativa entre laa ! 
primeras palancas y la torre de montaje. Como loa brazos eleva- '30.



dores 31, brazos de guia 37 primeras palancas 22, y el conjunto 
de mástil formad una articulación de paralelogramo, el extremo 
superbr del conjunto de mástil bascula hacia atrás alrededor 
de los pasadores pitóte 39 al unisono con las primeras palancas, 
y permanece en una posición predeterminada con relación a las 
mismas, el conjunte de mástil bascula independientemente de las 
Operaciones de elevación y descenso y puede bascular en cualquier 
posición de los brazos elevadores*

Como variante los pasador^ 34 y 39$ que unen pivor 
talmente él conjunto de mástil 33 a los brazos 31 y 37 ae puedeijt 
sujetar a los elementos acanalados exteriores 49 en lugares que! 
proporcionan un baseuíamiento hacia atrás de 6** con respecto *' 
al conjunto de mástil cuando loa palancas 22 se encuentran en 
una posición perfectamente vertical.

Con el conjunto del mástil 33 en estado perfectamente 
vertical según se ilustran las figuras 1 y 10, las puntas j 
de las horquillas siguen Un trayecto indicado por le linee de ¡
rayas A, cuando se eleva desde su posición inferior hasta su. - * - ' . ' - - - ! posición totalmente alzada.La linea de rayas demuestra clara­
mente que el cárró de la horquilla $8 se mueve ligeramente hacia 
adelante cuando loa brazos elevadores 31 y los brazos de guia 37 
pivotan en un arco alrededor de los pasadores pivote 3^ y 33 
Dicho movimiento de avance del carro de la horquilla no es per­
judicial a la estabilidad de la carretilla elevadora cuando 
lá carretilla elevadora maneja cargas ligeras. No obstante, 
cuando la carretilla elevadora está manejando Cargas pesadas, 
el movimiento de avance del Carro de la horquilla perturba el 
equilibrio de la carretilla y, por lo tanto, es digno deobje- ¡ 
ción. i ara reducir al minimo el movimiento de avance, él con­
junte de mástil sé hace bascular hacia atrás a partir dé la po-'
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sición vertical en un ángulo de 6^, según se ilustre en le figura 
9. El trayecto que si:rué la punta de horquillas del conjunto de 
mástil bascula hacia atrás en 6° está indicado por la línea de 
rayas B. 3e consigue una reducción en el movimiento de avance

5. del carro de la horquilla puesto que el carro de la horquilla 
y la columna vertical interior se mueven hacia arriba y hacia ! 
atráa en el ángulo de 6^ a una velocidad más rápida que la velJ
cidad cón que se eleva el conjunto de mástil. Desda un punto j 
de vista idealt es conveniente una ligera inclinación hacia atrájs

1Ü. de'las horquillas én un ángulo de uno o dos grados pera ayudar !. - . . . .  - - " t
a retener las cargas sobre las horquillas. No obstante, la inclj¡ 
nación de 6° causada por el basculamiento hacia atrás del cón- ¡ 
junto de mástil 33 es inconveniente. Para compensar dicho bas- 
culamientohacia atrás, cuando el conjunto de mástil se mantiene i

15. exclusivamente en la posición basculada hacia atrás, los pasado j 
rea excéntricos 84 se hacen girar a mano en sus taladros desatar! 
nillando las alas 87 y dando un giro a las alas con al empleo 
de una herramienta apropiada. Como los rodillos de guia están 
restringidos en los elementos acanalados interiores 61, se hace

2C. de éste modo que les placas vertíosles pivoten alrededor del pa*̂  
sador pivote interior 82, dando por resultado un basculamiento i 
de los extremos superiores da lea placas verticales con relación

' 25.

a los elementos acanalados interiores, para establecer la poai- 
ción del carro de la horquilla en un ángulo predeterminado con ¡ 
relación a la palanca de montaje. En el presente invento, los 
Pasadores excéntricos son eficaces para bascular el carro de la 
horquille husta 4^ con relación a lá columna vertical interior, 
por lo que se puede obtener un ángulo de inclinación de dos gra- ¡ 
dos de las horquillas cuando el conjunto de mástil bascula 6** !

, 30. hacia atrás. -
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La longitud efectiva de una columna vertical partícula! 
es la distancia máxima que recorre y es siempre algo menor que 
su longitud real debido a la distancié necesaria entre los rodi­
llos de guia para mantener la estabilidad. En el caso presente, 
la longitud efectiva de la columna vertical exterior está indi­
cada por la dimensión C según se ilustra en la figura 4.Según 
sé ilustra en la figura 10, la distancia vertical que recorre 
los pasadores 34 deade su posición inferior hasta su posición 
superior, cuando los brazos elevadoras 31 pivotan alrededor de 
los pasadores 32, está indicada por la dimensión D que, en el ct 
so presente, es igual a la dimensión B. Asi, debido al movimien 
to combinado de la columna vertical exterior y la columna verti'4 
cal interior, la columna vertical interior recorre una distancié 
igual al doble de la longitud efectiva de la columna vertical ¡ 
exterior. El carro de la horquilla asciende también con rela­
ción é la columna vertical interior una distancia igual a la ¡ 
longitud efectiva C y el movimiento total del cerro de horquillé 
está indicado por ía dimensión E. Como con él presente invento : 
se consigue un triple efecto de mástil, la dimenaión E es ! 
igual al triple de la dimensión C. i

La ubicación hacia atrás dé los pasadores pivote 32 
y 38, que unen los brazos elevadores 31 y los brazos de guia 37; 
respectivamente, a la torré de montaje 16 y sitúan los pasadoreé 
pivote 34 y 39 en los cantos delanteros de los elementos acanala 
dos exteriores 49, contribuyen a que la longitud de loa brazos 
sea máxima. De éste modo se reducen el desplazamiento hacia ade 
lante del conjunto de mástil causado por los pasadores pivote ! 
34 y 39 al oscilar en un ardo alrededor de los pasadores 32 y 33 
reapectivacénte, cuando se eleva el mástil. Además, la distancia 
de elevación o distancia vertical correcta entre los pasadores 32

y

3c.
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y 34 equivale a la mitad de la dimensión B, por lo que el moví-j 
miente del pasador 34 se divide igualmente por debajo y por encjj
ma del pasador 34* '-* !

Teniendo presente lo anteriormente expuesto, resulta-i
tá evidente que la estructura del presente invento proporciona ¡
una carretil3.a elevadora perfeccionada montada de tá. forma que i
quede basculada bacía atrás para retener mejor la carga sobre j 

. ' * ¡ las horquillas. Esto se consigue montando el conjunto de má?tili
en los extremos delanteros de la articulación de tipo paralelo : 
gramico que tiene sus extremos traseros unidos pivotalmente a j 
una palanca, por 1c que el giro de la palanca dé por resultado ' 
el baseulamiento simultáneo del conjunto de mástil.Con este dis­
positivo de montaje, la columna vertical interior y el carro 
d. 1. h.rq^ll. d.l .MámU. d. .. .l.ymyd...io.d^ ;- - ' * * . . t
por una transmisión de cadena en respuesta directa a la eleva- ' 
ciÓn y descenso déla articulación de tipo paralelogramioo y,por 
lo tanto, el conjunto de mástil, eliminando de áste modo la colc 
cación del gato hidráulico llevador y sus correspondientes cadg 
ñas elevadoras en el centro del conjunto de mástil, y se mejore 
notablemente 3.a visibilidad por delante. Asi mismó, con este dis! 
positivo de montaje, se eleva la columna vertical exterior por i 
la articulación de tipo paralelógramico úna distancia igual a 
su longitud efectiva, proporcionando dé áste modo un triple 
efecto de elevación del mástil con un solo dispositivo vertical ; 
doble, úe éste modo, la altura general del conjunto de mástil 
se reduce el par que se mantiene una altura de elevación máxima 
igual a la de una carretilla elevadora normal de doble mástil*
La altura recibida del conjunto de mástil permite que el conduc­
tor pue:a mirar sobre el mástil en lugar de hacerlo e través 
del mismo durante la mayoría de las operaciones con el vehículo.-
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El pasador éxcántrico que monta los rodillos de guie superiores 
del carro de la horquilla, permite poder ajustar el ángulo de 
las horquillas independíentemente del basculamiento del conjunto 
de mástil, particularmente cuando el conjunto de mástil bascula 
hacia atrás en periodos de funcionamiento prolongados.

A pesar de que el invento seha descrito e ilustrado con 
rleatión en particular a la modalidad de preferencia, es evidente 
que se podrían efectuar variaciones, comprendidas dentro del al- 
cance del presóte invento, cuyo alcance no queda limitado por j 
lo expuesto a no ser por lo definido en las reivindicaciones ad4 
juntas. . - j

- . ' '. - - . - ' \ — . ¡ 
Descrita suficientemente la naturaleza del imvemto,asi j

como la manera^decréaliSarloten la práctica, debe hacerse cons- ¡
tar que las disposiciones anteriormente indicadas sen suscepti­
bles demodificaciones de detalle en cuanto no alteran su prinq^; 
piofundámental.
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REIVINDICACIONES

5.
1.- Perfeccionamientos en carretillas elevadoras, ca­

racterizados porgue se dota a cada carretilla de un bastidor 
dirigido longitudinalmente; medios de montaje sujetos al extrem* 
delantero del bastidor y dirigidos hacia arriba del mismo? un 
par de brazos dirigidos longitudinalmente, separados verticalmen 
te,alargados, un primer dispositivo de pivote que Une pivotal- J

10. mente los extremos traseros de los brazos a los medios de montad 
je; un conjunte de mástil situado hacia atrás del bastidor, com! 
puestos de una columna vertical y un dispositivo levador de 
carga que funciona asociado con la columna vertical para efectuar 
movimiento ascendente con relación a la misma; un segundo disp04

15. sitivo de pivote que une pivotalmente le columna vertical e losj 
extremos delanteros de los brazos; un dispositivo de fuerza para 
hacer pivotar los brazos hacia arriba alrededor del primer dis-i 
positivo de pivote, desde una posición descendida, en la cual 
los brazos se dirigen hacia adelante y hacia abajo para elevar

20. el oonjunto de mástil, y medios para elevar el dispositivo ele­
vador de la carga con relación a la oolumna vertical.

2.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1,carao- } 
terizados porque el dispositivo de fuerza ea un motor hidráulico 
montado en. el bastidor y conectado a uno de loa brazos. ¡ .

2$. 3.* Perfeccionamientos según las reivindicaciones l o 2, ! 
caracterizados porque existe un par de brazos a Cada lado del
bastidor.

*; 3o.

4.- Perfeccionamientos según las reivindicaciones 2 y i 
3, caracterizados perqué de cada por de brazos, el brazo superior
es un brazo elevador conectado a un gato respectivo de dos gatos

- *- ' - ' . * ' . - !
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hidráulicos y el brozo inferior es un brozo de guía.
5. - Perfeccionamientóe según cualquiera do les reivind^ 

daciones anteriores, caracterizados porque los medios para subir 
el dispositivo elevador de la carga con relación a la columna veĝ  
ticd actúan de una forma simultáneamente automática al pivótar 
los brazos hacia arriba.

6. - Perfeccionamientos según la reivindicación 5, caree 
terizados porque los medios para subir el dispositivo elevador
de la Carga comprende un rodillo unido giratoriamente al extremo ; 
superior de la columna vertical y un elemente flexible alargado 
formando bucles sobre el rodillo y que tiene uno de sus extremos 
anclados al bastidor y su otro extremo unido al dispositivo aleta 
dór da la carga. -

7-** Perfeccionamientos según la reivindicación 6, carago 
terizados porque el dispositivo elevador de la oerge comprende 
otra columna vertical que funciona asociada con la primara colum 
na vertical para efectuar un movimiento vertical guiado con rel¿ 
ción a la misma, y un carro de horquillaque funciona asociado 
con le segunda columna Vertical para efectuar un movimiento vert;, 
cal guiado con relación a la misma, uniéndose el otro extremo del 
elemento flexible a la otra columna vertical* j

3.- Perfeccicmamientos según la reivindicación 7, carao¡ 
terizados porque comprende otro rodillo que gira unido al extremó 
superior de la otra columna vertical, y otro elemento flexible 
alargado formando bucle sobre el otro rodillo y que tiene uno de

; - 1 9  -

sus extremos anclados a la primera columna vertical y su otro 
tremo unido al carro da la horquilla.

9.- Perfeccionamientos según cualquiera de las reivind^ i 
caciónes anteriores, caracterizados porque se disponen un par de í 
ruedas separadas lateralmente, unidas al extraño delantero del ¡
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bastidor y porque al extremo interior de la columna vwtical se 
sitóa parcialmente entre las ruedas cuando los brazos sé ancusa 
tren en su posición inferior, situándose el primer dispositivo db 
pivote hacia atras de la linea central de las ruedas, y situando 
se si segundo dispositivo de pivote hacia adelante de la linea 
central de la-rueda.

10. - Perfeccionamientos según cualquiera de las reivindi 
caeiones anteriores, caracterizados porque el primw dispositivo i 
de pivote comprende un primer pasador pivote que une pivbtalmenté 
el extremo trasero de uno de los brazos ai dispositivo de montaje 
y un segundo pasador pivote que une el extremo trasero del otro ¡ 
brazo al dispositivo de montaje, y el segundo dispositivo pivote 
comprende un tercer pasador pivote que une pivotalasdte el extra! 
mo delantero de un brazo a la columna vertical y un cuarto pase ! 
dor pivote que une pivotalmente el extremo delantero del otro brá 
zo a la columna vertical, siendo la distancia lineal entre el ¡ 
primer y el segundo pivote igual a la distancia lineal entre él 
tercer y el cuarto pasadores pivote y, siendo la distancia entre 
el primer y tercer pasadores pivote igual a la distancia antre ei 
Segundo y cuarto pasadoras pivote, para formar una articulación 
de paralelogramo ccn el fin de mantener la columna vertical en 
una posición predeterminada según giran lea brazos desde su posi 
ción inferior a su posición alzada.

11. - Perfeccionamientos según la reivindicación 10, ca-¡!
racterizados porque el tercer y cuarto pasadores pivote se sitúan. . .  . , - ien el cabto delantero de la columna vertical.

12. - Perfeccionamientos aegún cualquiera da las reivind^ 
caciones anteriores, caracterizados porque el segundo dispositivo 
de pivote en su posición inferior y en la posición totalmente al-¡ 
zads se separa en altura del primer dispositivo de pivote una dis[
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tancia que es equivalente a la mitad de la separación en altura )- t
entre lea posiciones totalmente alzada e inferior del segundo di& 
positivo de pivote. {

13.- Fcrfeccionamientós según cualquiera de las reiviñ-j 
dioaciones anteriores, caracterizados porque eí dispositivo de ¡ 
montaje comprende una torre de montaje sujeta al extremo delante! 
ro del bastidor¿ y gira hacia arriba de dicho extremo, y medios j 
de palanca unidos pivotalmente a la torre de montaje, uniendo el 
primer dispositivo de pivote pivotalmente los extremos traseros 
de los brazos á los medios de palanca; y porque un motor bascula 
dor hidráulico se conecta a los medios de palanca para ajustar su 
angularidad con relación a la tóire d^aontaje y, por lo tanto, pa 
ra ajustar el basculamiento d^. conjunto de mástil con relación j 
a la torré.de montaje. -

^. -  Perfeccionamientos según la reivindicación 13, ca-j 
racterizados porque los medios dé palanca comprenden una primer^ 
palanca situada adyacente a la torre de montaje y conectada al 
tor basculsdor hidráulico por medio de un eje pivote unido pivo­
talmente a la torre de montaje y que tiene un extremo sujeto a la 
palanca, otra palanca sujeta al eje, y un pasador que une pivotai 
mente el extremo distai de la otra palanca ai motor basculador 
hidráulico.

25*

15. - Perfeccionamientos según la reivindicación 14, ca­
racterizados porque la primera palanca se dirige hacia arriba dea 
de el eje pivote y la segunda palanca se extiende hacia abajo dea 
de el eje. pivote.

16. — Perfeccionamientos según las reivindicaciones Í4 o 
tl5, cuando dependen por lo menos de la reivindicacidn 5, caracte­
rizados porque la torre de montaje tiene un par de paredes latera 
les opuestas, y un par de taladros axialmente alineados que atra^



viesan cada una de las paredes laterales; girando un eje pivote 
en cada taladro y sobresaliendo del mismo para sostener la primei 
ra y la secunda palancas respectivas. '

17** Perfeccionamientos según cualquiera de las reivin-! 
dicaciones anteriores, caracterizados porque el conjunto de mástil 
comprende por lo menos una columna vertical, un carro de horqui—í 
lia, mía pluralidad de rodillos que giran asociados con la colme 
na vertical, y un dispositivo de montaje de rodillos para unir i 
giratoriamente los rodillos al carro de la horquilla y permitir ! 
el movimiento vertical guiado del carro de la horquilla con réln 
ción al de la columna vertical, comprendiendo los medios de mon-; 
taje de los rodillos por lo menos un dispositivo de montaje de 1 
rodillo que es ajustable selectivamente para pode? ajustar el has 
culamiento del carro de la horquilla con relación a la columna 
vertical. ' . , '

18. - Perfeccionamientos según ls reivindicación 17, ca­
racterizados porque el dispositivo demontaje de rodillos compren 
de un pasador excéntrico unido giratoriamente de una forma selec 
tivamente ajustable al carro de la horquilla y funciona asociado 
por lo menos con uno délos rodillos.

19. - Perfeccionamientos según la reivindicación 18, ca­
racterizadas porque el dispositivo de montaje de rodillos compren 
den un dispositivo de montaje de bogie montado pivotalmente sobre 
el pasador excéntrico y que tiene dos délos rodillos montados gi 
ratoriamente en el mismo.

20. - Perfeccionamientos según la reivindicación 17, ca­
racterizados porque los medios dé montaje comprenden un par de 
dispositivos de bogie situados en lados opuestos del carro de la 
horquilla, teniendo cada dispositivo de montaje de bogie dos de 
los rodillos montados giratoriamente y con un taladro entre los
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rodillos, y un par de pasadores excéntricos unidos giratoriomenté * . * - - ! 
de une forma selectivamente ajustable al carro de la horquilla e¿
sus lados opuestos teniendo cada pasador excéntrico una parte anjü
lar despíazadá^axialmente que penetra en el taladro del disposí! 
tivo de montaje de bogie respectivo.

21.- Perfeccionamientos en carretillas elevadoras, tal 
y como queda sustancialmente descrito en la presente Memoria y en 
los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de veintitrés hojas escritas a mácui 
ns por una sola cara. .

Madrid,
CATERPILLAR TRACTOR CO
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