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El presente invento sé ¥efiere a un dispositi-

mé§tica destinada a ser instaléda, por éjempio, én un com-
partimiento de congelacidn de un armario frigorifico.

-Se conocen diversos dispositivos del tipo ci-
tado, en particular para asegurar la barada autométiqa de
una heladora doméstica que comprende un motor y un mecanis
mo de arrastre unidoé a un soporte,-para hacer girar alrede
dor de un eje vertieal un bfazo horizontal en ?osicién de
servicio. Al menos una pala de batido se encuentra en sa-
iiente transversal con relacién al brazo horizontal, y mon
tada rotativamente sobre el brazo para éoder girar en un -
plano transversal al brazo.

La pala es retenida en rotacidn por un disposi
tivo de escape, en una posicién de trabajo en que la pala
se encﬁentra sensiblemente vérticél en un plano definido po:
el brazo horizontal y el eje vertical de rotacién del brazo

En la posicidn vertical citada, la pala puede
asegurar el batido regular de una mezcla a helar contenida
en uﬁ recipiente dispuesto bajo el brazo, y centrado sebre
gl eje de rotacién citado. Bajo el efecto de endurecimien
to de la mezcla en curso de congelacién, la pala puede aba
tirse autométicamente alrededor del brazo, en una posicidn
de ocultacidn sensiblementg horizontal., '

' Se ha tratade de realizar diversos dispositi-
vos de>parada automatica de la heladora del tipo que se aca
ba de indicar, para evitar, especialmente, uﬂ efecto pérju-
dicial y prolongadc de calentamiento del motor, cuyo funciec
namiento se hace indeseable ‘una vez asegurado el endureci-

miento de la mezecla a helar:
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16-9-1972, y nfimero 433.839 del 7-1-1975,

' riesgo de una congelacién incorrecta de &sta.
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Tales dlsp031t1vos de parada automatlca para
una heladora del tlpo lndlcado, han sido espec1almente pro—
puestos por las solicitudes de patente nimero 307.001 del

presentadas en Es-

pafia.

La experiencia muestra, sin embargo, QUe los
dispositiveos éonocidos de parada automdtica para una hela-
dora del tipo indicado presentan diversos inconvepientes,
en particular para una heladora con dos recipientes concén-
tricos, a la cual estd destinado especialmente el invento.
Tal heladora comprende un dispositivo de batido con dos pa-
las articuladas, asociadas, cada una, a uno de los recipien
tes. Es ppeciso,.en efecto, asegurar en cada recipiente el
batido de la mezcla a helar, segiin una duracidn exactamente
adaptada a la mezcla contenida en cada recipiente. Con un
batido demasiade breve de la mezcla mé&s fluida, se corre el
Por el con-
trario, un batido indtilmente prolongado de la mezcla mas"
viscosa impone, de una manera econémica, un motor potente
y voluminoso. Ademés, tal batido y tai métor provocan, en
pura pérdida, un gasto suplementario de energia,'y un reca-
lentamiento perjudicial para una congeiacién correcta y ri-
Pida de las dos mezclas. Con un motor menos potente, se co-
rre el riesgo de un bloqueo del motor.

: El objeto del invento es remediar los‘inconve-
nientes citados, permitiendo realizar de manera sencllla un
dispositive de parada de una heladora con dos recipientes
concéntricos, que sea de un funcionamiento seguro, insensi-
ble a la congelacidn, y que no cérra el riesgo de provocar

un bloqueo del motor de arrastre.
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n 1nvento se reflere a un dlsp051t1vo de para

"da, especlalmente Para una heladora domestlca, que compren-

de un motor y un mecanismo de arrastre unidos a un soporte

para hacer girar, alrededor de un eje vertical, un brazo

‘horizontal en posicidn de'Servicio; una vasija dispuesta

debajo del brazo giratorio y centrada sobre el eje de rota
cidén del brazo, puede recibir una prlmera mezcla a helar,

¥ se encuentra rodeada por un recipiente anular para ﬁna

segundarmezcla a Helari el brazo horizontal giratorio lle-
va; de maneré senéiblemente simétrica, a uno y otro lado

de su eje de rotacién vertical, dos palas de batido monta-
das rotativamente en saliente sobre el brazo'y asociadas,.
cada una a uno de los reczplentes cztados, cada pala puede
glrar alrededor de un eje hor1zonta1 en un plano transver-
sal con relacidn al brazo, Yy Se encuentra retenida en rota

cidn por un dispositivo de escape en una posicidn de tra-

,bago sen31blemente vertical para asegurar el batido de la

mezcla  a helar en el recipiente correspondiente; bajo el

efecto de un endurecimiento de 1a mezcla en curso de conge

'lacién, cada pala puede abatlrse automiticamente alrededor

de su eje horlzontal €n una posicidn de ocultacidn sensi-
blemente horizontal; un 1nterruptor de allmentac10n del mo
tor montado sobre el soporte comprende un elemento en sa-
liente que puede ser accionado por una pala en posieidn de
ocultacidn,

Segilin el 1nvento, el dlsp051t1vo de parada au-

tomdtica citado estd carac terlzado porque el interruptor

- del motor comprende dos palancas de accionamiento superpues

tas, asocladas, cada una, 2 una de las palas; el interrup~

tor se encuentre cerrado cuando una, por lo menos, de las
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palancas, esti én posicidn de marcha; ¢ada una de las palas
de batido en posicidn de ocultacidén puede trabar una de las|
palancas de accionamiento citadas para llevarla a posi¢ién

de parada; el interruptor del motor se encuentra abierto 50

lamente cuando las dos palancas estén en posicidn de para-

da.
bRespecto al par importante comunicado por el
motor al brazo girétorio ¥y a la pala, se puede asegurar'el

disparo del interruptor de manera franca y sin riesgo de

'~ bloqueo del motor. En particular, el par motor citado per

mite vencer, eventualmente, una resistencia mecédnica suple-
mentaria debida a la congelacidn de los drganos de acciona-
miento del interruptor. Gracias al sistema de las dos pa-

lancas de mando del interruptor y gracias a las condiciones

de funcionamiento que se han indicado, se asegura de manera

exacta el batido necesario para cada mezcla a helar y la pa
rada del motor a partir del final del Bafido.de la mezcla
que se tarda mas en‘helapg -

Segln un modo de realizacidén preferido del in-
vento, la pala de batido est4 unida al brazo horizontal por
un casquillo de unidn montado votativamente>alrededor del
brazé; cada palanca de accionamiento dél interrﬁptor puede
ser trabada, en posiéién de ocultacidn de lé pala, por una
profubérancia externa en sélientevradial sobre el casguillo
de unidn de la bala para‘cortar'laralimentécién del motop§
estén previstos medios para retener de una manera estable
la palanca de accionamiento en una posicidn de marcha del
motor, © en una posicidn de parada. o

Por ejemplo, los medios de retencién.citados

comprendeﬁ una plaquita solidaria de la palanca de acciona-
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fijado al soporte; el sector perfilado lleva una protuberan

to en una u otra de las dos posiciones citadas. De una ma-

de parada resistente y de una gran suavidad de funcionamien

to.

'ba de la heladora de la figura 3, con un arranque que mues-
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miento, coaxial a ésta, y que presenta en el borde un sec-

tor perfilado aplicado con una holgura anular en un estribo|

cia de retencidn asociada de manera eldstica a dos aloja-

mientos del estribo, para retener la palanca de accionamien-

nera ventajosa, el estribo se realiza por moldeo en una so=]
la pieza con el soporte; la plaquité se realiza en una sola
pieza de materia pléstica moldegda, especialmente en resina
poliacetal. - .

Como Se expone a con;inuacién, estas disposi—

ciones permiten realizar de manera econdmica un dispositivo

Otras particularidades y ventajas del invento
resaltarin todavia de la descripcidn dada a contiﬁuacién de
dos modos de realizacidn del invento, presentaéos a titulo
de ejemplos no limitativos, con referenéia‘a 16s dibujos -
anejos; en los cuales: |

la figﬁra'l es una vista despiezadatdel con-
junto de una heladora‘con dos recipientes, equipada con un
dispositivo de parada automitica conforme ai invento;

la figura 2 es una Qista por debajo de la par-{
te superior del soporte de la heiadoré de lé fiéura 1, que
muestra el drgano de accionamiento del interruétor de para
da del'motor;
| ) la figura 3 es una vista en éorte vertical de
la heladora de la figura 1, en'posicién de servicio;

la figura 4 es una vista en planta desde arri-
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accionaniento doble; -

" frgano de accionamiento doble;

ciones de funcionamiento del dispositivo de parada autométi
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la figura 5 es una vista agrandada én corte .|
axial del drgano doble de accionamiento de la heladora de
las figuras 3y u3 7

la figpra 6 es una vista despiezada del mismo

las figufas 7 y 8 son, respectivamente;Avistas
en planta por debajo de las dos plaquitas perfiladaé del or
gand de accionamiento de las figuras 5 y 63

las figurés 9 y 10 son vistas en planta por de
bajo de las dos palancas de accionaﬁienfo del mismo Srgano
doble; ' '

- las figuras 11 a 13, andlogas a la figupa 4,

pero a mayor escala, representan esquemdticamente tres posi

ca conforme al inveﬁto.

En un modo de realizacidn de las figuras 1 a 4,
el dispositivo de parada automitica estd previsto p&ra una
heladora doméstica qﬁe comprendé un motor 1 y un mecanismo
reductorv2, unidos a un soporte 3, para hacer girar alrede-
dor de un eje veitical X1-X2, un brazo % horizontal en posi
cidn de sefvicio. El movimiento de rofacién del brazo 4 se
efectlia de manera regular enfrente del soporte 3. La hela-
dora estd destinada a ser instaia&a; por ejemplo, en el com
partihiento congelador de un afmario frigorifico (no repre-
sentado). _ | -

La heladora desecrita a titulo dé‘ejemplo con re
ferencia a las figurgs 1 a 4%, comprende una vasiia central

S, y para una primera mezcla a helar, y un recipiente anular
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"6 dlspuesto anrededor de la vasz3a central %, para una se-

-'gunda mezcla. EIX brazo horlzontal y comprende dos partes

uA, 4B, sens;blemente 51metrlcas a uno y otro lado del eje
de rotacidn vertical x1-x2 del brazo. Una pala de batido
7 asociada a la vasija central 5, esté unida a la parte LA

del brazo u otra pala de batldo 8, asociada al recipiente

anular 6, esta unida a la.parte 4B del brazo 4. Cada pala

de batido 7, 8 esti en saliente transversal con relacidn
a la parte corréspondiente bA, QB del brazo, y unida a la
parte citada por medio de un casquillo de unidn 7A, 8A mon
tado rotativamente alrededor del brazo, y retenido en rota-
¢cidén por un dlsp031t1vo de escape (no repvesentado) en una
posicidn de trabajo de la pala 7, 8.

En la posicidn de trabajo citada, cada pala
7, B se encuentra sensiblemente vertical en un plano defi-
nido por el brazo horizontal & Yy por el eje vertical X1-X2
de rotacidn del brazo. . Cada Pala puede asegurar asi el ba
tido de la mezcla a helar contenida en el rec1p1ente aso-
ciado 5, 6, dispuesto bajo el brazo U ¥y centrado sobre el
eje de rotacién Xi-i?. Bajo el efecto del endurecimienfo
de la mezcla en curso de congela01on, cada pala se puede
abatlr automdticamente alrededor del brazo en una posicidn
de ocultacidn sensiblemente horizontal, como se ha repre-—

sentado, por ejemplo, papa la pala interior 7 en las F1gu

‘ras 3, 4, 11.

El soporte 3 comprende medios mecanlcos que
pueden ser ac01onados por al menos una de las palas 7, 8,
en poszclon de ocultacidn sensiblemente horlzontal, para

«
porner en posicidn de parada sobre el soporte un interrup-

“tor de alimentacidn 11 del motor 1.
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Conforme "al invento, el interruptér 11 es ma-

niobrado por un Srgano de accionamiento 13 que comprende.

" dos palancas 13A, 13B superpuestas y de longitudes diferen

tes, en saliente externo sobre una pared del soporte 3. Es

te éonstituye, de preferencia, una caja, que contiene el
motor 1, el mecanismo reductor 2yel interruptor 11l. Las
dos palancas de accionamiento superpuestas 134, 13B, son
mﬁvilés en rotacidn alrededor de Qn eje X3-X4% sensiblemente

vertical (figuras 1, 3, 5). El interruptor 11 se encuentra

. cerrado (figura 12) cuando una, al menos, de las palancas

13A, 13B est& en posicibn de marcha. Cada pala de batido

7 u 8 en posicidn de ocultacién (figuras 3, 4) puede tra-

bar una de las palancas'citadas 13A, 13B, para llevarla a

posicidn de parada. El interruptor 11 del motor se encuen
‘ .

tr% abierto (figura 13) cuando las dos palancas de acciona

miento 13A, 13B estén en posicidn de parada. De pvefereﬁ-

" cia, el casquillo de unidn 7A, 8A de cada pala de batido,

7, 8, 1leva una protuberancia externa 7B, 8B, en saliente
radial con relacién al casquillo 7A, 8A."Cada protuberan-
cia externa 7B, 8B, puede traﬁar una palanca de acciona-
miento 13A, 13B del interruptor 11, en posicidn de oculta-
cidn de 1la pala correspondiente 7, 8, pafa ponerrel inte-
rruptor 11 en posicidn de'parada, y cortar la alimentacidn
del motor 1. |

Estan previstos medios para reteﬂer.de manera
estable cada una.de las dos palancas de accionamiento 134,
13B, bien en posicién de marcha del motor 1 (figura 11),
bien en posicién de parada del ﬁotor 1, correspondienfe a
la apertﬁra del interruptor 11 (figura 13).

En el modo de realizacién representado en deta
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llé-éftitulo de éjéﬁpio en Ias'figuras 5 ale,’ééda pélan;‘
ca léA; léB és solidaria en rotaciéﬁ ae,ﬁha plaquita YA,
14B, dispuesta cerca del interruptor 11, en el interior de
la caja forﬁada'por_el soporte 3, y'paralelamente a la pa-
red de esta caja sobre la cual estén montadas las palancas;

Cada plaquita 1uA, 14B, es coaxial a las palancas 13A, 13B,

'y presenta en el borde un sector perfilado 15 aplicado en

un estribo 186, con ﬁné~holgura angular correspondiente al
desplazamiento previsto para las balancas-13A; 13B alrede-
.dor del eje X3, Xu (figuras 11 a 13). El1 sector perfilado
15 de cadé plaquita 1l4A, 14B, lleva una protuberancia de re
tencidn 17‘asociada de manera elistica a dos alojamientos
16A, 16B del estribo 16, para retenerAde manera estéble ca;

da una de las palancas de accionamiento 13A, 13B en una u

1

!

i

otra' de las ﬁosiciones citadas.,

A uno y otro lado de éaéa und de los sectqrés
‘perfilados 15 de las plaquitas superpuestas 1A, 1u4B, el-eg
tribo 16 comprende dos salientes 16C, IGD; que forman; cada
uno,’ un tope de fin de carrera péra una de las balancas de
accionamiento 13A, 13B, en cada una de sus dos posiciones -

extremas ya mencionadas.

“De una manera ventajosa, el soporte 3 es de ma

"“teria moldeada, y el estribo 16 se hace por moldeo en una .

591& pieza con la parte del soporte 3 que lleva el estribo

16. Cada una de las plaquitas luA, 14B se hace, de prefe- '
réncia; en una sola ﬁieza, en matgfia ﬁléstica moldeada, La
elasticidad de la brotuberancia de retencidn 17 de cada pla
quita se obtiene por 1la élasticidad de la méteria pléstica.
Esta es, por ejemplo, una resina poliacetai, que bermite un

moldeo muy preciso, con una excelente calidad de superficie,

- 2
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y que ofrece, ademas propledades de elast1c1dad y de re—;

_31stenc1a muy favorables, como se. expone ‘més adelante.

Se ha representado en las flguras 7 v 8 un
modo de reallzac1on prefevldo de las dos plaquitas. 1LA,
14B, cuyo sector circular 15 comprende un elemento arquea-
do 18 centrado sobre el eje de rotacidn X3-X& de la plaqui
ta.‘ El elemento arqueado 18 presenta dos extremos 18A, -
18B en saliente con relac1on a la plaquita, y asociados,

cada uno, a uno de los topes extremos 16C, 16D del estri-

"bo. El elenento arqueado est& unido al resto de la plaqui -

ta IAA 14B solamente por sus dos extremos 18A, 18B, vy lle
va entre éstos la protuberan01a 17 de retencidn elastica -
de la plaquita. Asi, el elemento arqueédo 18 trabaja en
flexidn eiéstica para la introduccidn o la extraccidn de
la protuberanc1a de retencidn 17 en los alojamientos 16A,
158 del estribo 15. Esto permite asegurar el func1onam1en
to del dispositive de parada conforme al invento, con una
gran suavidad y de manera prolongada, como se expone des-
pués.

“El 1nterruptor 11 comprende, por e3emplo, dos

.l8minas metallcas flex1bles 21A, "21B, (flguras 11 a 13) -

sensiblemente paralelas, que presentan dos extremos sepa-
rados uno de'otro, por elasticidad de una de lag ldminas.
tales como 21A, en posicién de apertura del interruptor 11,
qQue corresponden a la parada del motor 1. Los extremos ci-
tados de las Iémihas flexibles 21A, 21B pueden ponerse en
contacto uné con otro (figuras 11, 12) para mandar el fun-
cionamiento del motor 1, bajo la accidn de un dedo de con-
tacto 22A, 22B de cada una de 1las plaquitas 14A, 143,

Asi, el interruptor 11 se encuentra cerrado
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(flgura '12) por el efecto de un solo dedo de contacto, eomo

o :el dedo 228 de la plaquita luB. Por el contrarlo, el 1nte-

las palas de agitacidn 7, 8, la protuberanc{a ra¢1a1_7B, 8B

‘las de batido 7, 8, son abatidas en posicidn decnultaczon

Hojo mémm. . -12- o 15027

rruptor ll no se puede encontrar abierto (flgura 13) mas -
que si los dos dedos 224, 223 estén ocultos, correspondlen
do a la posicidn de parada 31multénea de las dos plaqu1tas
144, 1uB, '

Se expondra ahora el fun01onam1ento del dispo
Sltlvo de parada que acaba de ser descrito, con referenc1a
a las flguras 1a13. »

‘Para la puesta en marcha de la heladora (figu-
ras 3, 4), las dos palancas de accionamiento 134, 138 estén
en la posicidn de 1la flgura 11, correspondiente al cierre
del interruptor. Las dos palas de batido 7, 8, en posicidn
verﬁical (figura 1) aseguran un batido regular de las mez-
clas a helar contenidas en los recipientes 5, 6. Cuando la
congelacidn deseada comienza a eféétuarse, el endurecimien-
to de las mezclas provoca automiticamente el abatimiento en
posicidn de ocultacidn horizontal de las palas de batldo 7,
8, como ya se ha expuesto. Se ha representado, por ejemplo,
la posicibén de ocultacidn de la pala interior 7, én las fi-

guras 3, 4, 11.

En la p051c1on de ocultac1on de una u otra de

del casquillo de unidn de la pala, puede venir a trabar 1la.
palanca de accionamiento correspondiente 13A, 13B (figuras
3;'Q, 11) para poner en posicidn de parada la plaquita co-

rrespordiente, tal como 14A (figura 12). Cuando las dos pa

sensiblemente horzzontal, las dos protuberancias 7B, 8B, pug

den accionar las dos palancas 134, 133, poniendo las dos -
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plaqu1tas 14A; 14B en posicidn de parada (flgura 13) 'y pro-

_voecando la parada automatlca del métor 1.

El dispositfvo de parada automitica conforme

al 1nvento, tal como se acaba de deseribir su estructura y

-el funcionamiento con referencia a las flguras 1 a 13, pre-

senta_varlas ventajas importantes, ya mencionadas en parte.
Gracias al par motor del brazo horizontal #,
que lleva las dos palas de batido 7, 8, se puede aplicar un
ésfuerzo importante al drgano de accionamiehto del interrup
tor 11, constituido por las dos palancas superpuestas 134,
13B, para asegurar de manera franca la apertura automitica
del interruptor li, péra detener el motor 1. Se evita asi

una prolongacidén indeseable del funcionamiento del motor 1,

6 incluso un bloqueo, que origina un calentamiento perjudi-

cial para el buen funcionamientolde la heladora, y para 1la
resistencia del motor. .

Es fécil édaptar los radios de las trayecto-
rias de las protuberancias 75,'8Balrededor del eje de rota
cidn X1, X2 (figuras 1, 3, 4, 11) ‘para obtener a la vez un
par de accionamiento suficiente, ¥y una amplitud de despla--
zamiento conveniente de las palancas 13A, 13B. Los largue
ros de las palancas~son facilmente adaptados, en consecuen
cia. ' |

Gracias al sistema de las dos palanéas de ac~ 
cionamiento 13A, 13B, del interruptor 11, asociadas, cada
una, a una pala de batido 7, 8, en las condiciones que se
han indicado, se asegﬁra ﬁe,manera exacta el batido necesa-
rio péra cada mezcla a helar, y la paréda del motor a par-
tir del final del batido de 1la Qezcla que se tarda en asimi

lar, sin riesgo de bloqueo del motor..
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. miento doble ié,.constituido.dejpiezas moldeadas de materia|

de la resina citada aseguran también de manera prolongada,

guras 11 a 13).

plaquitas 14A, 14B, evita la congelacién de estos elementos
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E1 m6d02de'realizac15n del 6fgano de acciona-
pléstica, asegura la suavidéd dél funciénamiento de este ég
gano, cuya fabricacidn en serie eés, sin embargo, econémiga.
La eleccidn de una resina poliacetal permite, en particular
moldear con precisidn las palaﬁcaé de a;cionamiento 13A, -
13B, y las dos plaquitas 14A, 14B del sector perfilado (fi-
guras 5 a 10). | ‘

Las cualidades de ia resina poliacetal permiten
obtener una excelente calidad de superficie de las diversas
partes de estas piezas destinadas a un acoplamiento mutuo,
con aprie{o o0, por el contrario, con una holgura radial re-
ducida, que asegura los enchavetados o ajﬁstes giratorios

deseados .(figuras 5, 6). La elasticidad y la resistencia

la rentencidn eldstica de las plaquitas 18A, 14B, gracias

a su protuberancia 17, en las dos posiciones previstas (fi
La disposicidn interna del estribo 15 y de las

y asegura asi la facilidad de funcionamiento del dispositi-
vo de parada conforme al invento. Enfrente de las parfes
externas de las palahcas de accionamiento 13A, 13B, es ficil
realizar una pared absolutamente lisa del soporte 3, de prgA
ferencia de materia plistica moldeada, evitando toda resis-
tencia de las palancas rotativas; en caso de un depbsito 1o
cal de hielo.

Ademds, es cdmodo utiliéa: palancas 13A, 13B,
para la puesta en marcha del motor 1, al comienzo del fun-

cionamiento de la heladora, por ejemplo después de haber -
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- ejemplo, y se pueden introducir en el mismo diversas varian

tral 5 o -el recipiente anular externo 6. ‘Basta entonces de

'gran didmetro (no representado) que ocupa sensiblemente el

mismo espacioc que el conjunto de los dos recipientes 5, 6

‘pPor ejemplo, a recipientes mis o menos profundos y de diver-

- Hoja nam.
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instalado ésta en el compartlmlento congelador del armarlo

Naturalmente, el invento no éstd limitado al

modo de realizacidn que se acaba de describir a titulo de

tes sin salir del dmbito del invento.
En particular, en una heladora tal.como la re-
presentada en la figura 1, se puede utilizar tambidn sola-

mente uno de los dos recipientes, por ejemplo la vasija cen

jar en posicidn de parada la palanca correspondlente 13A 6
13B del 1ntevruptor 11,

Se puede utilizar también un solo recipiente dg’

de la figﬁra 1. En este caéb, cada pala 7, 8 puede asegu-~
rar el batido de la mezcla a helar en una zona del recipien
te Gnico 'y func1onar 1ndepend1entemente, accicnando la palan)
ca asociada 13A, 13B del interruptor, una vez que el endure-
‘cimiento de la mezclé es éuficiente en la zona de batido ci-
tada. |
Evidentemente, se pueden realizar palas 7; 8,

amovibles y ficilmente intercambiables para que correspondan

sos calibres, utlllzados aisladamente o de dos en dos, en -

acoplamiento concentrlco.
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- REIVINDICACIONES

Loé éuntos de invencidn éroﬁia y nueva que se
présentan ﬁara que-sgan objeto de esta solicitud de Patente
de Iﬁvencién en Bsﬁaﬁa,_ﬁon VEINTE afios, son los que se re-
cogen en las reivindicaciones siguientes:

1%.- Dispositivo éeffeccionado de parada auto-
mitica, espec1almente para una heladora doméstica que com-~
prende un motor y un mecanlsmo de arrastre unidos a un so-
porte para hacer glrar’alrededor de un eje vertical un bra-
20 horizontal en posicién de servicio, una vasija dispuesta
debajo del brazo'girétbvio y centrada sobre el eje de rota-
¢idn del brazo, pudiendo precibir 1a vasija citada una prime~
ra mezcla a helar y encontridndose rodeada ﬁob un recipiente
anular para una segunda mezcla a helar, llevVando el brazo
horizontal giratorio, de manera sensiblemente simétrica,

4 uno y otro lado de su eje de rotacidn vertical? dos éalas
de batido montadas rotativamente en saliente sobre el bra-
zZo ¥y asociadas,<cada una, a uno de los récipientes citados,
pudiendo girar cada bala alrededor de un eje horizontal en
un plano transversal con relacidn al brazo y encontrédndose
retenida en rotacién por un disbositivo'de escape en una po-
sicidn de trabajo sensiblemente vertical, para asegurar el
batido de la mezcla a helaf en el recipiente cornesﬁdndien-
te, pudiendo cada pala, baﬁo el efecto de un endurecimiento

de la mezcla en curso de congelacidn, abatirse automitica-

mente alrededor de su eje horizontal, en una posicidén de -
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ocultacidén sensibIemente hbrizontai,;pudienGO'ser'adéionado
un inteéruptép de.alimentacién éel motor:montado.sobre ei.
soporté; que comprende un eiémeﬁfo en sélieﬁte, por una pa-
la en posicidn de ocultacién, y caracterizado porque el in-
terruptor del motor comprende dos palanca§ de accionamiento
superpuestas asociadas, caéa una, a una de las palas, encon
trédndose el interruptor cerrado cuando una, por 1o menos,
de las dos palancas, esti en posicidn de marcha, pudiendo
trabar cada una de las palas de'batido en pésicién de ocul-
tacidén una de las palancas de accionamiento cifadas, para
llevarla a posicidn de parada, encontrdndose él iﬁterruptor
del motor abierto solamente cuando las dos palancas estin
en posicidn de parada.
Za.f Dispositivo conforﬁe a la reivindicacidn

, en el cual cada pala de batido estd unida al brazo hori
zontal por un casqui11§ de unidn montado rotativamente al-
rededor del brazo, caracterizado borque el casquillo de --
unidén lleva una protuberancia externa en saliente radial
para trabar upa palanca corresbondiente del interruptor en
posicidn de ocultacién de la palanéa éara cortar la alimen
tacién del motor. ‘ . A

. 3%.- Dispositivo conforme a una de las reivin-
dicaciones 12 6‘2a, caracterizado ﬁovque cada Palanca de ac
cionamiento es solidaria de una ﬁlaquita coaiial a la palan-
ca y que ﬁéesenta en el borde un sector §erfilado'ap1icado
con una holgura angular en un estribo fijado al soﬁorte, -
llevardo el éector perfilado de la élaquita una protuberan-
cia de retencidn asociada de maﬁera eldstica a dos alojamieg
tos del estribo, para retener la palanca de accionamiento en|

una u otra de las dos posiciones citadas.
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3%, caracterizado porque el estribo comprende, a uno.y otro

" ja que contiene el motor .y su interruptor de alimentacidn,

" extremos separados uno de otro en posicidn de apertura del

de las ldminas eldsticas citadas para aplicar esta lémina

Hoja nam. =
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'ha.-xDiépoéifivo céhfcrme a-la réivindicacibén
ladé del sector perfiladonderla.plaquita,'dos salientes que
formah, cada uno, un tope de fin de carrera_de la palanca
de accionamiento en cada una de sus dos posiciones citadas.
52, DispositivéAconforme a ia reivindicacidn
42, caracterizado porque el sebfor circular de la plaquita
comprendé un elemento arqueado §ensiblemente centrado sobre
él eje de rotacidn de la plaguita y que présenté dos extre-
mos en saliente. asociados, cada uno, a uno de los topes del
estribo, estando unido el elemento arQueadc al resto de la
plaquita solamente por sus extreﬁos, y llevando entre éstos
la protuberancia de retencién elistica de la plaquita.
° 6%,- Dispositivo conforme a una ‘de las reivin-

dicaciones 3% a Sa, en el cual el soporte comprende una ca-

estando montada la palanca de accionamiento exteriormente
sobre una pared de la caja, caracterizado porque la plaqui-
ta de sector perfilado estd dispuesta en el interior de la
caja paralelamente a la pared citada de &sta.

72, - Dispositivo conforme a ﬁna de las feivih-

a

dicaciones 3% a 6%, que comprende un interruptor con dos 13

minas eldsticas sensiblemente paralelas, que presentan dos

interruptor para detener el motor, pudiendo ponerse los dos
extremos citados en contacto mutuo en posicidn de cierre del
interruptor para la marcha del motor, caracterizado porque

cada plaquita comprende un dedo de contacto asociado a una

contra la otra lamina en posicidn de marcha de la palanca de
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aééionamiehto cOrPespondienfe, estando el dedo dé éontacéto
de cada plaquita separado de la l3mina elistica citada, en

'posicién de parada de la palanca.

dicaciones 3% a 7a, caracterizado porque el soporte es de

materia moldeada, y porque el estribo esti hecho por moldeo

en una sola pieza con el soporte.

dicaciones 3% a 72, caracterizado porque la ﬁlaquita esta
hecha en una sola piezé de materia piéstica moldeada, sien-
do obtenida la elasticidad de la protuberancia de retencién
de 1la plaguita ﬁor la elasticidad de la materia plastica.
- lOaf- Dispositivo econforme a la reivindica-
cié? 95, qaraéterizado porque la plaquita estd hecha de re-
'sin% poliacetai.
| llé.- Dispositivo perfecci&nado de éarada au-

tomatica, especialmente para una heladora doméstica.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
ra los fines que se han especificado.
tas a maquina por una sola cara.

Madrid,
P.A., |
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8%,- Dispositivo conforme & una de las reivin

a . . r s o
97 ,- Dispositivo conforme a una de las reivin

agtecede, representado en los dibujos que se acompafian y pa

Esta Memoria consta de diecinueve hojas escri
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