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La presente, invención tie n e  por o b je to  una má­

quina ex fo liado ra  de madera, con d isp o s itiv o  para e l c o rte  

tra n sv e rsa l del m a te ria l de acuerdo con lo n g itu d es  prede­

term inadas.

Anteriorm ente han sido  estu d iad as l a s  máquinas 

llam adas «ex fo liado ras" , c o n s is te n te s  substancialm ente en 

un grupo que pone en ro tac ió n  un tronco, y una c u c h illa  

d ispuesta  c a s i tangencialm ente a e s te  ú ltim o y que "exfo­

l i a "  de l a  su p e r f ic ie  l a t e r a l  de dicho tronco  puesto en ro­

tac ió n , una e sp ira l  con tinua de madera, a l  mismo tiempo que 

procede e l c o rte , l a  c u c h illa , llev ad a  por un ca rro , se 

desplaza en modo de ace rca rse  a l e je  del tronco para  asegu­

r a r  l a  continuidad  de l c o r te . De e s ta  m ecanización se  o b tie ­

ne en l a  p rá c tic a  una especie  de e s p ira l  con tinua, tan  an­

cho como la rg o  es e l tronco y que ha de s e r  co rtada  sucesi­

vamente, en una segunda máquina, en p iezas  de lo n g itu d  de­

seada.

E llo  s ig n if ic a  que l a  m ecanización de ex fo liado  

en prim er lu g a r, y de c o rte  tra n sv e rsa l después, tie n e  lu ­

g a r en dos fa s e s  sucesivas y en dos máquinas d is t in ta s ,  

con ev iden tes in c id en c ia s  sobre lo s  tiem pos de trab a jo  y 

sobre lo s  co ste s  de in s ta la c ió n .

.. La p resen te  invención se propone e l  o b je tiv o  p r in ­

c ip a l de poner a d isp o s ic ió n  una máquina e x fo liad o ra  que 

pone en p rá c tic a  l a s  dos m ecanizaciones re fe r id a s ,  d irec ­

tamente en una misma máquina, de manera que a l a  s a l id a  de 

e s ta  ú ltim a se tie n e  p iezas de lo n g itu d  predeterm inada (y 

fác ilm en te  reg u lab le ) ya d isp u estas  para  l a  sucesiva u t i l i -
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zación.

Dentro del ámbito de e s te  o b je tiv o , l a  máquina 

que perm ite a lcan zar e s te  resu ltad o  tie n e  una muy elevada 

f le x ib i l id a d  de empleo, y puede adap tarse  ,a  condiciones de 

5 empleo v a ria b le s , garantizando siempre una rig u ro sa  e x ac ti­

tud án la s  dimensiones de l a s  v a r ia s  p iezas de ho ja  exfo­

l ia d a  ob ten idas.

Estos o b je to s  son alcanzados por una máquina ex­

fo lia d o ra  de madera, en l a  que se c o r ta  de un c i l in d ro  de 

10 madera g i r a to r io  a lred ed o r de su e je , una ho ja  ex fo liad a

mediante una c u c h illa  in c id en te  co n tra  l a  su p e r f ic ie  de d i­

cho c il in d ro  de acuerdo con una d irec c ió n  p a ra le la  a l c i t a ­

do e je , cuya c u c h illa  es llev ad a  por un ca rro  movible pro­

gresivam ente en d ire c c ió n  h ac ia  e l corazón de l c il in d ro , ca- 

15 ra c te r iz a d a  por e l hecho de comprender un segundo carro ,

que también avanza en una d irec c ió n  h ac ia  e l corazón del c i  

l in d ro , y una segunda c u c h illa  p a ra le la  a l e je  de e s te  ú l­

timo, montada g i r a to r ia  sobre e l mencionado segundo c a r ro ; 

un elemento sensor de lon g itu d es c irc u n fe re n c ia le s  del c i—

20 lin d ro , llevado  por e l segundo ca rro  y conectado cinem áti­

camente con l a  segunda c u c h illa  a tra v é s  de una reducción 

in term edia, estando l a  segunda c u c h illa  y e l elemento sen­

so r re lacionados de t a l  manera que a determ inadas lo n g itu ­

des ¿e d e sa rro llo  c irc u n fe re n c ia l del c i l in d ro , corresponde 

una acción  de in c is ió n , e je rc id a  por l a  segunda c u c h illa  pa­

ra  un espesor de c i l in d ro  p re f ija d o .

O tras c a r a c te r í s t ic a s  y v e n ta ja s  r e s u l ta rá n  de 

l a  d esc rip c ió n  d e ta lla d a  de una forma de e jecuc ión  p re fe ­

25
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r id a  pero no exclusiva, de una máquina ex fo liad o ra  de a- 

cuerdo con la  invención, i lu s tr a d a  únicamente a t í t u l o  in ­

d ic a tiv o  y no l im ita t iv o  en lo s  d ibu jo s ad jun tos, en lo s  

cuales:

5 La f ig u ra  1 es una v is ta  en alzado y s im p lif ic a ­

da de l a  máquina ex fo liad o ra  que incorpora  e l  d isp o s itiv o  

de acuerdo con l a  invención  (en l a  cual se ha om itido la  

rep resen tac ió n  del segundo flanco  de l a  máquina); l a  f ig u ra  

2 m uestra lo s  d e ta lh s  del grupo de c o rte  de acuerdo con la  

10 invención, en una v is ta  análoga a l a  f ig u ra  1, pero amplia­

da y g irad a  180 grados, y l a  f ig u ra  3 m uestra, en alzado y 

sección p a rc ia l ,  e l cinematismo de conexión e n tre  lo s  órga­

nos p r in c ip a le s  del propio d isp o s it iv o .

La máquina ex fo liad o ra  comprende, de manera cono- 

15 c ida, sobre una bancada -1 - ,  un p a r de flan co s  (uno solo de 

lo s  cua les , -2 - ,  e s tá  dibujado en l a  f ig u ra  1 ) . unos medios 

motores apropiados transm iten , a tra v é s  del á rbo l -3 -  y una 

ca ja  de reducción -4 - ,  un movimiento de g iro  a un h u s i l lo  

s in  f i n  indicado con - 5 -  y sobre e l que se h a l la  acoplado 

20 un carro  -6 - ,  po rtad o r de una c u c h illa  f i j a  -7-*  Con l a  re ­

fe re n c ia  - 8 -  se in d ic a  m andriles para  so s te n e r un c i l in d ro  

de madera -9 -  (genéricam ente un tronco) y se  observa que, 

en sincronismo con l a  ro tac ió n  de e s te  tronco , asegurada 

por medios m otores que actúan sobre lo s  m andriles, e l carro  

25 -6 - , acoplado, sobre el f i le te a d o  -1 0 - del h u s i l lo  - 5 - ,  des­

p laza progresivam ente de l a  p e r i f e r ia  de dicho tronco -9 - ,  

una ho ja  delgada -11-, de espesor p re f ija d o  y  reg u lab le .

Él h u s i l lo  f i le te a d o  -5 -  p resen ta , más a l l á  de l a



5

10

15

20

25

5

zona media del tronco -9 - ,  una porción  p ro v is ta  de un f i l e ­

teado -12-,. de paso id é n tic o  a l  del f i le te a d o  -1 0 - pero in ­

clinado  en sen tido  c o n tra r io . Sobre e s te  f i le te a d o  -12 - se 

acopla, mediante un d isp o s itiv o  de t o m i l lo  y tu e rca , un 

segundo carro  -1 3 - . Es in tu i t iv o ,  por ta n to , que a s í  como 

e l carro  -6 -  avanza (en l a  f ig u ra  1) de izq u ie rd a  a derecha 

e l carro  -13 - avanza de derecha ¿  izq u ierd a , a l  mismo tiem­

po que procede e l c o rte  del tronco  -9 -  . Baturalm ente, lo s  

movimientos del ca rro  - i  3- (a s í  como lo s  d e l - 6 - )  son guia­

dos oportunamente para asegu ra r l a  reg u la rid ad  del avance.

El carro  -1 3 - e s tá  rep resen tado  con más d e ta l le  en l a s  f i ­

guras 2 y 3 (donde aparece g irado  180 grados y en i a  que, 

por tanto., su avance progresivo , causado por el f i le te a d o  

-1 2 -, t ie n e  lu g a r de izq u ie rd a  a derecha).

El ca rro  -1 3 - l le v a  enfu lerado , a lre d ed o r del pe r­

no -1 4 a-, un grupo o cabezal -1 5 - que comprende,, en prim er 

lu g ar, un ro d i l lo  sensor destilado a ro d a r en acopla­

miento constan te  con l a  s u p e r f ic ie  del tronco  - 9 - .  Este ro­

d i l lo  -1 6 - no es o tro  que un « lec to r"  de « long itudes p e r i­

f é r ic a s "  del c i l in d ro  -9 - ,  y e s tá  destinado  a c o n v e r t ir  l a  

le c tu ra  del paso de una determ inada lo n g itu d  c ircun feren ­

c ia l ,  en un impulso de mando para  e je c u ta r  una in c is ió n  

tra n sv e rsa l sobre l a  su p e r f ic ie  envolvente del c i l in d ro  - 9 - .

Más concretam ente, a lred ed o r del e je  -1 4 -  es l l e ­

vado en ro ta c ió n  un p o rta c u c h illa s  - 17- ,  p ro v is to  de una 

c u c h illa  -1 8 -, destinada  a im prim ir una in c is ió n  de profun­

didad predeterm inada sobre l a  su p e r f ic ie  envolvente del c i­

l in d ro  —9—. El p o r ta c u c h illa s  -1 7 - g ira  ( f ig u ra  2) en sen­
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t id o  a n tih o ra r io , con una re la c ió n  de d em u ltip licac ió n  pre­

f i j a d a  respecto  del ro d i l lo  sensor -1 6 - . La dem u ltip lica ­

ción  viene determ inada por e l acop lam ien to 'en tre  una s e r ie  

de ruedas dentadas, y , precisam ente, una rueda dentada 

-1 9 -, montada coaxialm ente con e l e je  -1 4 - y que engrana 

con una rueda dentada -2 0 - , a su vez lle v ad a  por un árbol 

-2 1 - , sobre e s te  últim o se encuentra f i ja d a ,  por o tra  par­

te , una rueda -2 2 - que engrana con una rueda dentada -2 3 -, 

portada por e l e je  -2 4 - que es coax ial con e l ro d i l lo  -1 6 - . 

La rueda -23 - va unida a un manguito -2 5 - que l le v a  un so­

lo  d ien te  f ro n ta l  -2 6 -, e l  cual engrana con un d ie n te  -2 7 -,. 

enfrentado a l mismo y portado por un manguito -2 8 - que g i­

ra  conjuntamente con e l r o d i l lo  -1 6 - , En consecuencia, l a  

ro ta c ió n  del r o d i l lo  -1 6 -, determ inada por e l acoplam iento 

por f r ic c ió n  del mismo con l a  su p e r f ic ie  del c i l in d ro  -9 - ,  

se traduce  en una ro ta c ió n  (dem ultip licada  del modo que se 

ha ind icado) de l a  c u c h illa  -1 8 - , Así, cuando ha c ircu lad o  

por debajo del r o d i l lo  -1 6 - una determ inada lo n g itu d  desa­

r ro l la d a  de s u p e rf ic ie  del c il in d ro , l a  c u c h illa  -1 8 - ha 

completado de modo correspond ien te  una revo luc ión  completa 

y se dispone a e n tra r  en con tacto  con e l c i l in d ro  -9 - ,  prac­

ticando  una in c is ió n  tra n sv e rsa l tan  la rg a  como l a  lo n g itu d  

del mismo, se comprende que e s ta  in c is ió n , oportunamente 

regulada en profundidad, hará  que, cuando l a  zona co rres­

pondiente del c il in d ro  -9 -  sea llev ad a  a l a  a l tu r a  de l a  

c u c h illa  ex fo liad o ra  -7 - ,  l a  ho ja  ex fo liad a  p resen ta  una 

d isco in tin u id ad  ocasionada por l a  in c is ió n  p rev ia , debida a 

l a  c u c h illa  -1 8 - .
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Como que l a  c u c h illa  -1 8 - g ira  a lred ed o r del e je  • 

-1 4 - con una velocidad p e r i f é r ic a  netamente i n f e r io r  a a- 

q u é lla  según la  cual g ira  e l c i l in d ro  -9 - ,  es necesario  que 

un momento an tes  de p roducirse  e i  c o rte , l a s  dos velocida­

des sean llev ad as  a l mismo v a lo r . Para e l lo ,  un momento an­

te s  de que se produzca e l c o rte , e l canto  -2 9 -  del portacu- 

c h i l la s  - 17-  e n tra  en acoplam iento tangencia l con e l tronco 

-9 -  y rec ib e  de é s te  una ace le rac ió n , y duran te  e s ta  breve 

ro tac ió n  acelerada , l a  c u c h illa  -1 8 - in c id e  con p re c is ió n  

e l tronco. - 9 - .  Inmediatamente después, unos órganos de f r i c ­

c ión  oportunos r a le n tiz a n  l a  ro ta c ió n  del p o r ta c u c h il ls  - 17 -  

y l a  devuelven a l a  velocidad  p e r i f é r ic a  p receden te .

Para aseg u ra r que, in c lu so  duran te  l a  a ce le rac ió n  

momentánea que precede a l c o rte , e l r o d i l lo  -1 6 - no p ierda  

e l paso, e l acoplam iento e n tre  e l p o r ta c u c h il ls  -1 7 - y e l 

r o d i l lo  -1 6 - no es r íg id o . De hecho, l a  b rusca  ace le rac ió n  

del p o rta c u c h illa s  se  tran sm ite , a tra v é s  de l t re n  de engra­

n a je s , h a s ta  e l manguito -2 5 -, cuyo d ien te  -2 6 - p ierde  e l 

con tacto  con e l d ie n te  -2 7 - llevado  por e l manguito -2 8 -, 

que continúa girando, por su cuenta, a l a  velocidad  u n ifo r­

me, determinada por e l acoplam iento del r o d i l lo  -1 6 - con l a  

su p e rf ic ie  del c i l in d ro  - 9 - .  Al c e sa r  l a  ace le rac ió n , y a l 

sob reven ir l a  acción  fre n a n te  sobre e l conjunto que l le v a  a 

l a  c u c h illa  -1 8 -, e l d ie n te  -2 6 - se r a le n t iz a  y reúne con 

e l d ie n te  - 27-  (que ha continuado girando una velocidad  uni­

form e). A p a r t i r  de e s te  momento se  re s ta b le c e  l a  co n tin u i­

dad de l a  conexión cinem ática y se reprende l a  ro tac ió n  a 

velocidad  dem ultip licada  del p o r ta c u c h illa s  -17-*
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Para p e rm itir  l a  carga del tronco -9 - ,  haciéndolo 

descender dentro  de l a  máquina, es necesario  d esp lazar el 

grupo llevado  por e l ca rro  -1 3 - . Se prevé, an te  todo, que 

todo e l cabezal -1 5 - pueda g i r a r  en torno a l  perno -1 4 -,

5 para lo  cual e l cabezal -1 5 - p resen ta  un apéndice -3 1 - en 

e l que se h a lla  unido, a r tic u la d o  por -3 2 - , e l extraño del 

vastago -3 3 - de un grupo fluidodinám ico -34-^ cuyo extraño 

opuesto -3 5 - e s tá  enful erado a l  carro  -1 3 - . Esto c o n s titu y e  

un prim er medio de desacoplam iento de lo s  órganos de c o rte  

10 tra n sv e rsa l respec to  del tronco -9 -  (siem pre y cuando l a  cu­

c h i l l a  -18 - se encuentre, naturalm ente, a su vez en posic ión  

de desacoplam iento).

Además de e l lo  e x is te  una segunda p o s ib ilid a d  de 

re tro ceso  del carro  -1 3 -, ob ten ida m ediante un árbol excén- 

15 t r ic o  -3 6 -, cuyos extremos descen trados -3 7 - se encuentran 

en acoplam iento con o r i f i c io s  c o liso s  -3 8 - del carro  -1 3 - .

Se comprende, por tan to  que, según sea l a  p o sic ió n  angular 

¿e l e je  -3 6 -, e l c a rro  -1 3 - podrá se r  avanzado o re tra sad o  

ligeram ente s in  i n f l u i r  en e l  acoplam iento con e l h u s il lo  

20 -1 2 - ,

El funcionam iento de l a  máquina ex fo liad o ra  des­

c r i t a  e l s ig u ien te ;

In ic ia lm en te , para  f a c i l i t a r  l a  in se rc ió n  del 

tronco b ru to  -9 -  e n tre  lo s  m andriles - 8 -  que lo  so s tien en  

25 axialm ente y lo  hacen g i r a r ,  e l carro  -1 3 - es re tra sad o  l i ­

geramente y mantenido en posic ió n  in a c tiv a , actuando sobre 

e l árbol -3 6 - y llevando  lo s  extraños ex cén trico s  -3 7 - del 

mismo a l a  posic ión  correspond ien te  a l a  re tra c c ió n  del
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carro  -1 3 - . una vez in troduc ido  e l tronco -9 -  se in ic ia  e l 

exfo liado  a cargo de l a  c u c h illa  -7 -  h a s ta  que l a  su p e rfi­

c ie  del tronco se vuelva re g u la r  y uniform e, a s im ilab le  a 

un c i l in d ro .  Al cabo de un co rto  tiempo se l le v a  e l ro d i l lo  

5 6-  a rodar sobre l a  su p e rf ic ie  l a t e r a l  de l tronco —9—, ac­

cionando e l grupo h id rá u lic o  —34— y» precisam ente, s o l ic i ­

tando e l vastago -3 3 - del mismo de derecha a izq u ie rd a . A 

e s te  punto se e s tab lece  l a  conexión e n tre  e l r o d i l lo  "lec­

to r  de d e sa rro llo  c irc u n fe re n c ia l"  del trpnco -1 9 - y l a  cu- 

10 c h i l la  -1 8 - . Por e fec to  de lo s  acoplam ientos que se ha des­

c r i to ,  a l paso de una lo n g itu d  predeterm inada de p e r i f e r ia  

(re lac io n ad a  con l a s  dem u ltip licac iones de lo s  engranajes) 

l a  c u c h illa  -1 8 - cumple una revo lución  completa. Es de no­

t a r  que a medida que "se consume" e l  tronco -9 - ,  avanzan 

1 5 h ac ia  e l cen tro  del mismo, en p e rfe c to  sincronism o, tan to  

e l carro  - 6-  como e l  -1 3 - . A cada v u e lta , l a  c u c h illa  -1 8 - 

produce una in c is ió n  tra n sv e rsa l sobre e l tronco, in c is ió n  

que predispone l a  separación  de l a  ho ja  ex fo liad a  - 1 1 -  co r­

tada  h asta  aquel momento, de l a  que l a  sigue inmediatam ente. 

2 o De e s te  modo se ob tiene , a l a  s a l id a  de l a  máqui­

na, en lu g a r  de u n a .e sp ira l  continua, una s e r ie  de tro zo s  de 

e s p ira l ,  de lo n g itu d  rigurosam ente exacta  y predeterm inada.

Como es n a tu ra l, variando l a s  re la c io n e s  de lo s  

engranajes es p o s ib le  v a r ia r  l a  medida de e s ta s  p iez as .

25 Como se ha v is to , en e l momento del c o r te  l a  cu­

c h i l l a  -1 8 - se a ce le ra  bruscamente por un co rto  in s ta n te , 

lo  s u f ic ie n te , con todo, para que e l  c o r te  sea lim pio y s in  

rebabas.



10

La invención a s í  concebida es su sce p tib le  de nume­

rosas m odificaciones y v a ria n te s , comprendidas todas e l l a s  

en e l ámbito del concepto in v en tiv o . Además, todos lo s  de­

t a l l e s  pueden se r  su b s titu id o s  por o tro s , eq u iv a len tes .



11

R E I V I N D I C A C I O N E S

1. Máquina ex fo liad o ra  de madera con d is p o s i t i ­

vo para e l c o r te  tra n sv e rsa l del m a te ria l según long itudes 

predeterm inadas, en l a  que de un c il in d ro  de madera, g ira ­

to r io  a lrededo r de su e je , es co rtada  una ho ja  m ediante una

5 c u c h illa  in c id en te  co n tra  l a  su p e r f i-c ie  de l c i l in d ro  según 

una d irec c ió n  p a ra le la  a l e je  del mismo, cuya c u c h illa  es 

lle v ad a  por un ca rro  movible progresivam ente en una d irec ­

ción  h ac ia  e l corazón de l c il in d ro , c a ra c te r iz a d a  por e l he­

cho de que comprende un segundo ca rro , que también avanza 

10 progresivam ente en una d irecc ió n  h ac ia  e l corazón de l c i­

lin d ro , y una segunda c u c h illa  p a ra le la  a l  e je  de l mismo, 

montada g i r a to r ia  en e l segundo ca rro ; un elemento sensor 

de long itudes c irc u n fe re n c ia le s  del c il in d ro , portado por 

el segundo carro  y conectado cinem áticam ente, a tra v é s  de 

15  una reducción in te rp u e s ta , con l a  segunda c u c h illa , estando 

l a  segunda c u c h illa  y e l elemento sensor en una re la c ió n  

t a l  que a l paso de determ inadas lo n g itu d es  de d e sa rro llo  

c irc u n fe re n c ia l del c il in d ro , l e  corresponde una acción de 

in c is ió n , e je rc id a  po r d icha segunda c u c h illa  en un espesor 

20 p re f ija d o  del c i l in d ro .

2. Máquina exfo liadora , de madera con d is p o s i t i ­

vo para e l c o rte  tra n s v e rsa l del m a te ria l según lo n g itu d es 

predeterm inadas, según l a  re iv in d ic a c ió n  1, c a ra c te r iz a d a  

por e l hecho de que e l sensor e s tá  rea lizad a  en forma de a l  

menos un ro d i l lo  rodan te  sobre l a  su p e r f ic ie  del c il in d ro  o 

tronco de madera.
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3. Máquina ex fo liad o ra  de madera con d i s p o s i t i - . 

vo para e l c o rte  tra n sv e rsa l del m a te ria l según lon g itu d es 

predeterm inadas, según l a  re iv in d ic a c ió n  1 y /o  l a  re iv in d i­

cación 2, c a rac te riza d a  por e l hecho de que l a  segunda cu—

5 c h i l l a  es apta para  r e c ib ir ,  inmediatamente an tes  del c o rte  

una ace le rac ió n  para ig u a la r  su velocidad  p e r i f é r ic a  con la  

del tronco c i l in d r ic o , presentando e l acoplam iento cinemá­

t ic o  e n tre  dicha segunda c u c h illa  y e l r o d i l lo  sensor, un 

grado de l ib e r ta d  para  l a  in te rru p c ió n  de l a  continuidad  

10 cinem ática en e l momento de l a  ind icada  ace le rac ió n .

4. Máquina ex fo liad o ra  de madera con d is p o s i t i ­

vo para  e l c o rte  tra n sv e rsa l de l m a te ria l según lon g itu d es 

predeterm inadas, según l a s  re iv in d ic a c io n es  p receden tes, ca­

ra c te r iz a d a  por e l hecho de que e l acoplam iento cinem ático

15 inc luye  un prim er órgano, de un d ie n te  f ro n ta l  de a r r a s t r e ,  

unido con e l r o d i l lo  sensor, y un segundo órgano de un 

d ien te  f ro n ta l  de a r r a s t r e ,  unido con e l r e s to  de l a  cadena 

cinem ática asociada con l á  c u c h illa  de c o r te .

5. Máquina ex fo liad o ra  de madera con d i s p o s i t i -  

20 vo para e l c o rte  tra n sv e rsa l del m a te ria l según long itudes

predeterm inadas, según una o v a r ia s  de l a s  re iv in d ic a c io n es  

precedentes, c a rac te riza d a  por e l  hecho de te n e r  p re v is to s  

órganos para  e l  desacoplam iento del segundo ca rro  respec to  

del c il in d ro  o tronco  de madera.

6. Máquina ex fo liad o ra  de madera con d is p o s i t i ­

vo para e l c o r te  tra n sv e rsa l del m a te ria l según lo n g itu d es 

predeterm inadas, según una de l a s  re iv in d ic a c io n es  preceden^ 

te s , c a ra c te riz a d a  por e l hecho de que lo s  c a rro s  primero

25
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y segundo son acoplados automáticamente con un órgano g ira ­

to r io  en forma de b a rra  que p resen ta  un prim er f i le te a d o  

para e l avance del prim er carro  y un segundo f i le te a d o  pa- 

ra  e l avance del segundo carro , siendo d ichos f i le te a d o s  de 

5 pasos ig u a le s  pero de in c lin ad io n es  opuestas, para e l avan^ 

ce de cada uno de lo s  c a rro s  en d irec c ió n  h ac ia  e l o tro .

7 . Máquina ex fo liad o ra  de madera con d is p o s i t i ­

vo para e l c o rte  tra n sv e rsa l del m a te ria l según lon g itu d es 

predeterm inadas.

La p resen te  memoria d e sc r ip tiv a  consta  de tre c e  

h o jas  fo lia d a s , e s c r i ta s  a máquina por una so la  ca ra .

Barcelona, 19 de feb re ro  de 1977
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