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MEMORIA DESCRIPTIVA

la  presente invención se re fiere  a aparatos para 

levantar y alinear vías férreas, especialmente aparatos 
del tipo  en que un marco está suspendido de una viga por- 

5. tadora de carga o de un chassis. la invención, en especial 

se re fiere  a d isp ositivos de ose t ip o , que son á tile s  para, 

operar en lugares complejos ta les como en cambios de vía. 

Anteriormente, los marcos izadores y alineadores que se 

usaban en los cambios de v ía  eran de configuración muy com 

1(X plejaa f in  de p o s ib ilita r  los muchos ajustes que requieren 

las mordazas de los r ie leá  para adaptarse a. los  diferentes 
espaciamientos de los r ie le s  en los  cambios de vía.

la  invención simplica la construcción de un apa- 

rato levantador y alineador de vias férreas que puede t r a -  
15. bajar en cambios de v ía  s in  s a c r if ica r  la versatilidad de 

la operación. Según la  invención se proporciona un aparato 

para levantar y a linear vía férreas, que puede desplazarse 

por la  v ía , montado en un armazón principal longitudinal, 
que comprende; un sub-armazón transversal que empeña e l 

20. r ie l ,  y que tiene dos miembros conectados de manera que 
permiten a justarlo transversalmente respecto a l armazón 

principal; un elemento de contacto con los r ie le s  dispues­

to  en cada miembro, para apoyarse en e l  in te r io r  del r ie l ;  

medios para ajustar y mantener la posición  transversal re - 

25, dativa. de los miembros respecto a.l marco principal, a f in  

de ajustar e l  espaciamiento entre los elementos de contacto 

con los r ie le s ; un par de medios de guía, para los ganchos 
de los r ie le s , que se extienden en forma sustancieImente 

v e r tica l; uno para cada r a i l  de la  v ía ; medios para mover
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loa medios de guía, en e l  sub-armazón transversalmente a l 

armazón principal; medios de gancho para los  r ie le s , en ca­

da guía, para engancharse exteriormente en cada r ie l ;  un 

gato izador para cada r ie l ,  unido a l armazón principal y 

5, a los medios de ganchos de r a i l  y  medios de gato para a l i ­

near la  v ía  operativamente conectados entre e l  armazón 

principal y e l  sub-armazón.

En una modalidad preferida, los miembros del 

sab*^narco están unidos en relación  te lescóp ica , y los e le -  

10. montos de contacto con e l  r ie l  están dispuestos externamen­
te  uno sobre cada miembro. Preferentemente, los  medios para 

ajustar y mantener la posición relativa de los miembros 

telescóp icos es un gato unido a cada extremo de uno de los 
miembros y que se extiende transversalmente respecto a l armá­

is . zón principal.
Según una modalidad preferida, de la  invención, 

los medios de gancho para cada r ie l  están montados en guías 

deslizantes, y los medios para mover transversalmente ta les  

ganchos comprende un medio de gato para cada, medio de guía,

20. conectado por un lado a uno de los medios de guía y por

otro lado a un miembro común de los  miembros te lescóp icos.
Según una característica  preferida de la  inven­

ción, cada gancho para r ie l  puede comprender un extremo 

de gancho d irig ido  hacia adentro, y una. porción d irig ida  

25. hacia arriba adaptada para, deslizarse en las guías de los
ganchos, y que termina en una conexión articulada que se une 

a uno de los gatos de izamiento.
Según otra modalidad preferida de la invención, 

pueden proveerse medios de f i ja c ió n  para f i j a r  los  medios
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de gancho a las guías, figando e l  sub-artnazón a los gatos 

levantadores a f in  de subir y ba jar e l  sub-artnazón y para 

co locarlo  y sacarlo de la posición  de contacto con la vía.
En una. configuración preferenoial, los gatos de iza  je  están 

5. provistos de articulaciones adicionales alejadas del punto
de unión con los respectivos ganchos para los r ie le s .

A continuación, se describ irá , a t ítu lo  de ejemplo, 

una modalidad de la  invención, con referencia a los dibujos 

en los cuales:

10. La figura 1 es una v ista  en elevación de una má­
quina compactadora que incorpora e l  aparato elevador y a l i ­

nead or? y
. La figura  2 es una v ista  detallada, en sección 

p arcia l y vista, en la d irección  de las flechas 11 -  I I  de la 

15. figura  1.
En los dibujos se observa una máquina compactado­

ra 10 que tiene un armazón principal longitudinal 11 mon­

tado en ruedas anteriores y posteriores 12 y 13. Una cabe­
za compactadora convencional 15, del tip o  v ibra torio , esté 

20. dispuesta sobre e l  armazón. Del armazón 11 está suspendido
un aparato izador y alineador de v ías 20. El aparato 20 com­

prende un sub-armazón 21 que hace contacto con la v ía , y 

que posee dos miembros 23) 24 que son telescóp icos uno dentro 

d e l otro. E l miembro 24 tiene un manguito 25 que se ajusta 

25. en su in te r io r  y que está fija d o  por pernos 27 en e l  extre­

mo alejado del extremo en que e l  miembro 23 se repliega.

Montados externamente a la  parte in fe r io r  de los 

miembros te lescóp icos 23, 24 ex iste  un par de elementos de 

contacto con e l  l i e l ,  33 y 34? y montados externamente en



los  bordes superiores de los miembros 23, 24 existen e le ­

mentos de conexión 35, 36 entre los cuales está unidos 

un gato hidráulico 37.
la s  posiciones transversales relativas de los 

miembros 23. 24 respecto a l armazón principal longitudi­

nalmente 11, es d ecir  transversalmente a la  v ía , están 

determinadas por e l  gato 37 que es operado hidráulica­

mente en forma, convencional a f in  de crear un movimiento 

te lescóp ico  del miembro 23, hacia dentro y hacia fuera 
del miembro 24, de manera que se posicionen los elementos 

de contacto con e l  r ie l  33, 34 psra que puedan quedar en 

contacto con e l  in te r io r  de los r ie le s  R.
Un par de guías 40 y 41 para los  ganchos de r ie l ,  

que se extienden en forma sustancialmente v ertí ca l están 

montadas en las guías deslizantes 43, 44 para, moverse t e ­

lescópicamente dentro de los miembros 23 te lescóp icos y 

e l  manguito 25 del miembro telescóp ico  24 respectivamente 

E l ajuste transversal de las guías 40 y 41 se efectáa 
por medio de gatos hidráulicos 46, 47, los cuales están 

respectivamente unidos a las guías deslizantes 43, 44 y 
ge extienden dentro del sub-armazón 21 para unirse en 

49 , 48 a l in te r io r  del miembro 23. I-a operación de los 
gatos 46, 47 en forma. hidráulica convencional mueve las 

guías deslizantes 43, 44 dentro d e l miembro 23 y e l mangui­

to 25 pana, mover las guías 40, 41 de los ganchos de r a i l  

transversalmente a la  vía .

Dentro de cada guía 40 y 41 de gancho de r a i l  

existe un gancho 50, 51 que posee un gancho in fe r io r  53,

54 d irig ido hacia dentro y una porción extendida hacia



arriba 56, 57 que se desliza  dentro de las guías vertica ­

les 40, 41 y que en su parte superior extrema termina en 

una conexión articulada 58, 59 que está unida a conexiones 

sim ilares articuladas en los vastagos de los gatos de iz a -  
je  de v ía  60 y 61, que a su vez están unidos a l marco 

11 por medio de juntas universales 62, 63.

El marco 11 que se muestra, esquemáticamente 
en la. Fig. 2 tiene una porción dependiente lia., a la que 

esté unida a un par de gatos hidráulicos alineadores 71,

72, de c ilin d ro  y pistón, conectados entre e l  armazón 

principal llg  ̂ y e l  sub-armazón 20, en los elementos de 

contacto del r ie l  33? 34. Se entiende que los gatos alinea­

dores de v ía  71, 72 pueden ser un simple gato do doble 

e fecto  y que puede estar conectado entre e l  sub-armazón 

20 y e l  armazón principal 11 en cualquier forma apropiada 
siempre que le  permita efectuar por completo su trabajo 
de elineación de la v ía .

lo s  d isp ositivos de f i ja c ió n  76, 77, que son 
pasadores removibles, sirven para f i j a r  los ganchos 50,

51 a sus guías 40 y 41, de manera que e l  sub-armazón 20 
puede bloquearse a los gatos elevadores 60 y 61.

E l balanceo longitudinal, hacia adelante y atrás, 

d e l armazón 20, o la oscila c ión  d e l armazón respecto a la  
v ía , puede obtenerse en forma convencional por medio de 

d isp ositivos  de pistón y c ilin d ro  80 y medios de guía 

convencionales, no mostrados.
En operación, la  máquina compactadora 10 se 

sitúa en e l  area que se debe corregir , y los cilin dros  60 
y 61 hacen bajar e l  armazón 20 a su posición  de contacto



con los l íe le s  y luego se extraen los  pasadores 76 y 77 para
separar e l  sub-armazón 20 del armazón principal 11. luego

se opera e l  o ilindro 37 para a justar e l  espaciam iento 

entre los miembros de contacto de r a i l  33 y 34? los cua­
les se apoyan en e l in tex ior  de los r ie le s  R. luego se 

bloquea e l  c ilin d ro  37. los c ilin d ros  46 y 37 se extienden 

para situar lateralmente los ganchos 53 y 54? los cuales 

junto con sus guias se mueven hacia afuera, en las corre­

deras 43, 44, pivotando alrededor de las uniones articu la ­

das 58, 59. los  cilindros 60 y 61 se operen para, disponer 

los ganchos do r a i l  53? 54 ya sea debajo de la  cabeza del 
r ie l  R, o debajo de la base del r ie l .  En la Fig. 2 se

muestra un r ie l  que forma parte de un cambio de vías
y se aprecia que la  longitud d e l recorrido de los p isto ­

nes 46, 47 permite aceptar cualquier espademiento con­

vencional de los r ie le s  de un cambio de v ías. Por lo tan­

to , en lugar de su jetar e l  r ie l  R del lado derecho,, pue­

de sujetarse e l  r ie l  R .̂ Cuando los ganchos 53 y 54 se 

han enganchado en las posiciones requeridas sobre los r ie ­
les que deben levantar? los  cilin dros 46 y 47 se bloquean 

y los cilindros 60 y 61 se operan para levantar la  vía.

Al mismo tiempo los cilin dros 71 6 72 son accionados y 

debido a. que e l  c ilin d ro  37 está bloqueado a l igual que 

los cilindros 46 y 47, la  operación de los cilin dros 

71 Ó 72 moverá todo e l  sub-armazán 20, junto con los gan­

chos y elementos de empeHo de r i e l  33 y 34? y la  corres­

pondiente vía, hacia un lado, alineándola, en relación  a l 

amiasón principal 11 de. la máquina 10.

Se apreciará que la simplicidad de la construc-



c ión  d e l presente aparato izador y alineador es t a l  que 

puede operar aun en cambios de v ía  muy complejos, con un 

mínimo de partos movibles, y puesto que cada r ie l  es suje­

tado firmemente por dentro y por fuera, la fuerza e je r c i­

ta. da por los gatos alineadores de vía. se distribuye de una 

manera bastante uniforme a ambos r ie le s  de la vía.

REIVINDICACIONES

Descrito e l  objeto del presente invento se decía­

lo , ran nuevas y de propia invención las siguientes re iv in d i­

caciones con prioridad de demanda de patente U.S.A.- se r ia l 

ns 659.849 del 20 Febrero de 1976.

1. Perfeccionamientos en aparatos para levantar 
y alinear vías forreas, que pueden despiezarse sobre la 

15. v ía , montados en un armazón principal longitudinal,
carao te rizados por comprender un sub-armazón que hace con­

tacto  con los r ie le s  y que se extiende transversalmonte a l 

armazón principal y que posee dos miembros conectados pa­
ra e l  ajuste transversalmonte respeoto a dicho marco prin - 

20. o ip a l; un elemento de contacto con e l  r ie l ,  dispuesto en

cada miembro para apoyar en la  parte in te r io r  de un r ie l  
de la vía? medios para ajustar y mantener la posición  trans­

versa l re lativa  de ta les  miembros respecto a l  armazón prin­
c ip a l a f in  de ajustar e l  espacimiento entre los elementos 

2$. de contacto con los rieles? un par de guías sustancialmen­
te vertica les  para, los ganchos de los ra ile s , uno para, 

cada r ie l  de la via? medios para mover las guías en e l  sub- 
-armazón, transversalmente a l armazón principal? medios de 

gancho de r ie l  para, oada medio de guía, para enganchar



5.

10.

15.

20.

25.

en e l  ex terior  de cada r ie l  de la vía? un gato levantador 

de via para cada r ie l ,  cada ano conectado a l armazón prin­

c ip a l y a. los medios de gancho de r ie l?  y medios de gato 

alineadores conectados operativamente entre e l  armazón 

principal y dicho sub-armazón.

2. Perfeccionamientos según la reivindicación  1, 

caracterizados porque dichos miembros están unidos entre 

s i en forma te lescóp ica , y los elementos de contacto con 

e l r ie l  están dispuestos externamente, uno en cada miembro.
3. Perfeccionamientos según la. reivindicación  2, 

caracterizados porque los medios para, ajustar y mantener 

la posición  relativa de los  miembros te lescóp icos están 

constituidos por medios de gato conectados en cada, extre­
mo a uno de los miembros y se extienden transversalmente 

respecto a l armazón principal.

4. Perfeccionamientos según la reivindicación

2, caracteriza .dos porque las guías para los  ganchos de los 

r ie le s  para cada r ie l  están montados en guías deslizantes 

telescóp icas dentro de los respectivos miembros te le scóp i­

cos.
5. Perfeccionamientos según la reivindicación  4, 

caracteri zadas porque los  medios para mover transversal­
mente las guías de los ganchos del armazón prin oipcl com­

prenden medios de gato para cada guía, oonectados por un 

lado a uno de los medios de guía y por e l  otro a un miem­

bro común de dichos miembros te lescóp icos.
ó!. Perfeccionamientos según la reivindicación  

1, caía,eterizados, porque cada medio de gancho de r ie l  com­

prende un extremo de gancho d irig ido hacia e l  in te r io r  y
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10.

15.

20.

una porción extendida hacia a n ib a  apta para d es lizar  en 

dichos medios de guía, y termina en unos medios de co ­

nexión articulada para conectarse a uno de dichos gatos de 

levantamiento.

7. Perfeccionamientos según la reivindicación  1, 

caracterizados por comprender medios de bloqueo para f i j a r  

dichos medios de gancho a dichos medios de guía de gancho 

a f in  de f i j a r  dicho sub-armazón a los gatos elevadores
de v ía  para elevar y descender e l  süb-aimazón a f in  de 

ponerlo o re tira r lo  del contacto con la  vía .
8. Perfeccionamientos según la reivindicación  6, 

caracterizados porque cada uno de los  gatos elevadores de 
v ia  posee uniones articuladas adicionales, alejadas de su 

punto de conexión a sus respectivos medios de gancho para 

los r ie le s .
9. Perfeccionamientos en aparatos pera levantar 

y alinear vías férreas.
Según se describe y reivindica en la presente

memoria descriptiva, que cons*í 

escritas  a máquina por una 
Madrid, a í^ F  

p.a.

10 paginas fo liad as y 

e sus caras.
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