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solicitada en Rspafia a favor de¢ J. I. CARE COHPANY, de na~
cionmlidad norteamericsmm, domicilimda en 700 State Streast,
Racine, Wisconsin 53404, U.5R.A., por "Perfeccionaomientos en
los equipos de meniprulseibn 2o mmterianles®, con prioridad
do la solicitul uorteamericana 675.392 de fecha 12 sbril

1976, == == e emcemccocmceccam e~

BENORIA DESCRIPIIVA

Antecedentes de¢ la Iaveneién

La praesente invencidn ee refiere on gensral n
equipoe de manipulacién de materisles y més especificamente
8 un equipo de manipulacién de zmterimles del tipo caracte-
rizedo porque una unidad de manipulacidén de msteriasles eatd
soportade pivotantsmenite sn el extremo exterior de ua pss-
cante y se eleva y ectaja el pescante pare speraciones de

excevacidn y docarga. - ~ =~ = = = = = = > = - - - - - - =

™o lor equipos convenclonales de movimianto de

tierras, tales como cargaloras de cucharén, ls muquineris
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congiete generalmente de uno o mds brazos de elevacidn que
definen un pescantc y estén soportados pivotantesente en un
vehfculo con un cabbarén montsdo pivotantemente en el extrs
2o lihre exterior de los braecs de elevacitn. De modo gene-
ral, ec elevan y se bajan loe bragos de elevacién con respeg
to al vehfsulo mediants un wmotor fluido para el pescate
migniras que ae huce pivotar el cucharin o unided de menipu
lacién de materisles en el extrems de los bragos de elevo~
oifn a través de un motor fluido pars la unidad recibisndo
wzoos motores fluides un suministrs de fluldo a travée de

fesumen de la Invencidn

Segdin la presente invencidn, se proporciona un
pistems articulado mejoredo para soportsr el pescants on sl
cuerpo del vehfculo de un aguips para manimulacién de mato~
rinles de manera que el brazo de palsnoa de la unided de ma
nipulacién de materiales en el extresmo sxterior del pescan-

te varfa & medids que subs y baje el pomcente. = = = - -~ - =

Se logra 10 arriba expuesto vor medie de un brazo
que egtd seportado pivatantemente en el cuerpo y tiene un
pencante soportede pivotaatemente en al mismo, estando zens
rados los dos pivotes uno del otro. Un ariete fluido para la
unidad estd soportado por medios erticulados que sstén in-
terpuestos entrs ol braxo ¥ ol pesicante ds mode que seXph~

tiene antomfticemente 12 unidad deo msnipulaciby de materia-
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les on un estado nivelado durante la elevacidn del pescante
dende una posicidn do llenado a una posicidn de descarga.
1l pecconte y el cuerpo del vehfoulo tienen medica de guia
cooperantes que wueven autom&ticamente el brazo y el pivote
del pescaonte entre posiclones primers y segunda de moedo que
¢1 brazo d¢ palanca pars lg unidad de manipulacién de mate-
risles estd en un nivel rinimo en una posicidn intermsdia
donde el pescante so extiende sgubstancialmente en paralslo
con respecto al terreno y oste brage de palanon getd ea un
estado néximo cuande ol peacante estd en una poeicidn haja

o unn pooicifs elovadn extrenn. = = « = - v - w = - -

Los madiom de gula que logran lo arriba ecitado
consiston on una renura alarzada en ol guerpo del vahisulo
qus esti sltuada angulsrmente aon respecto a un plaud verti
oal que so extiende e través del pivote del pescante anf co
mo un plano horizontal gue ase extiende a través del pivote
dsl. pescante mientras que el slemento cooperalite consiste en
un rodillo que eatf soportado en el peccante y que estd en

contacto de rodadura an 1a Falurg. = = =« = = = = « - - -

¥l sismtema articuladeo tasbién tieme incorporados
medion de bloqueo para clavar el brazo y el cuerpo del veni
culo de modo gua el peseante quede plvotado slrededor de

una posicién fija con reepecto 21 cuerpo del vehiculo. - =

Breve descripoifn de las distintas vistas de log dibujoe

la Pigura 1 ilustra unz vistz en alzade lateral
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de un eguipe de wanipulaeidn 4» matorinlse que lleve incorpe

rada 1a presente invencifn; ~ o v r e v ca v e s w e --

1z Figurs 2 es una vista fregmentaria parecida a
la Pigura 1 que ilustra los detmlles de¢l sistems articulado

dﬂl‘pnﬁmtﬂim’n@iéﬂ;y e W e o e W W W e W W

la Figure 3 es una vists parecids s la Figura 2
que ilusira la pomicifo del sistema articulado cusndo el pos

cante sstd en una poeicifa intervedim,. = «» - = = w = = =«

Descripcidn detalinde

i bien eszta invencién e= susceptidle do realire~
cién en suchas formas difersntes, ge ilustrs an los dibujos
v ge describird en ls presents con detalls una realiacidn
preferida de la invencidn en el bisn entsndide que estas di-
vulgacidn he de conslderarse como un ajemplo de los prinei-
pios da la invencidn y no astd destinada a limitar 1a inven

cifn 2 1la reslizacién ilustradg. o« = o o o = w = = - - - -

La Figura 1 de los dibujos ilustra un equipo de
sanipulacién de materisles, mefialmdo de wmodo general con la
referencia 10. El eguipo 10 de manipulacidn de materiales
consiete sn un verfoulo que tiese un cuerpe 12 de vehfeulo
mue ezt soportado sobre slamentos 14 gue Aacen contacto con
ol suslo, (ilustréndose sélc unc) mientras el cuerpo 12 tig
ne un par de montuntse 16 que se sxtienden werticalmante ai
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tundos en ladon opucetos del miemo (iluptréndose oélo uno).
ade qua la mayorfa de las pertss que se han de describir o
contimucidn sntén reproducildas en lades opuoetos del vahi-
culo, se deseribirdé =810 unz parte en el bien entendido que
ol vehfcule tiene una parte iddntica en el lado opuesto del

cusrpe 12 4el veh{culo y soportedn por el ssgundo montanis

16.-_---’-----‘-’~------"---"--

El cuerpo 12 do veafculo tiene ua brago de elsva-
cibn o peseante 20 que esté soportado pivotantemente en el
montante 16 a través de un sietems sriiculade 22, que se deg
eribiré mis adelante, mientres que el extremo exterior del
pescaate 20 tiene una unidad 24 de manipulacién de materio-
les, tal comd un cucharén, montado pivoteatemente sn el mig
mo. Se hoce pivotar el psecante 20 enire posiciones elsvads
¥ bajada con respecte al cuerpo 12 de vehfculo a travée de
un ariete fluids 26 que entd conactads por un extreo medion
te un pasador 28 de pivote al pescante 20 mientras que el
otro extrems esté conectado pedisnte un pasader 10 de pivo-
te al cuerpo 12 de vehfculo. Se hace pivotar la unidad 24
de mgnipulecién de materimles o cucharfn elrededor de su cg
naxién pivotants 32 por madio de un ariete Tluido 34 que
tiene un extreme coneatado sl cucharén 24 s travie de esle-
bones primere y meguzndo 36 ¥y 38 que eatén interconasctados '
uno a otro ¥ tisaen sus extremos libres conectades respecti
vazente sl cuchsrén y al pescante. Dnte sistema articalade

o8 corrisute en la %écnics y po parace ser necesaria niugu-
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na desoripeidn dstallada del slgmo, == v v~ e = o~ -~

Segin la presente invencién, sl extremo trasero
del pemcante, #afinido per loe doe brazes 20 de alevacién en
tf soportado pivotantemente en el vehiculo por medic dsl sis
tems articulado 22 de modo que se pueve el pivote del pescen
ta entroe dos posiciones miantras sube y baje 1la unidad de ma

nipulacién de materiales, -~ -« e e mecr e cceooo -

¥3s egpacificanente, el slotema articulade 22 con
giete en un brazs 40 (Figurs 2) que esté soportado pivotants
mente por un passdor 42 sobre el sontante 1€ qus forms parte
del cusrpo 12 del wahfculo. Y1 pescante 20 tiene un extremo
soportado pivotantewente en ol brazo 40 a través de un pasa-
dor 44 de pivote quo entd espaciado Jdel pasador 42 4 pivote
y estd eitusdo entre extremos opusstos fel brazo 40. ¥1 =ip
tema articulade tambifn incluye una articulscién consietente
er. eslabones primero y segundo 50 y 52 que sstén conectados
pivotantemente uno m otro por unc de sus extremos a través
de un pasgador 54 do pivote y sus otros extremos estén unidos
de manera pivotante respectivamente al pescante 20 a travém
de un pesador 56 de pivots y un pasador 58 de pivote. Fl ex
tremo de cilindro del sriete fluido 34 ewtd conectado sl pa
wador %4 de pivote qus tne los eslabones 50 ¥ 52, «~ = » ~ -

Unoe medlos 60 de gufs cooperantes estdn eituados
entre sl montsnte 16 y al pescsnte 20 para gular el pescante
por una trayectoria prefsterminada durante lp gublda y 12 ba
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jadn del mismo. La gufa 60 conciste en una ranurs alasrgada
62 gquo eetd definida en el montante 16 con un olamento de
gule o rodillo 64 gopsrtado rotativamente en una cartela 66

que e aztienae'ieade el borde inferior del pescante 20, - -

La ranura 62 estf configurads de modo que mueve
ol brego 40 de la posicién ilustrada en la Figura 2 a 1a po
sicién flustrada en lz Pigura 3 mientrss se hacen pivotsr
sl pescante 20 y la unidad 24 de manipulacién de materialer
desds 1z poeicién inferier ilugtrads en la Flgurs 2 & una
posicifn intermedia ilustreds en ls Figura 3 en la Gue el
pegcante 20 s¢ extiende subetsnoinlmente de manera paralela
g un eje longitudingl L (Pigura 1) del cuarpo 12 del vehi-
cule. Le cc#psraeién 3e las Vigurss 2 y } mostraré gque el
pansdor 44 de pivote eztf situade en una distancig subztan~
ciznl bacla adelante con reepecto al cuerpe 12 del vehfculo
en la posicién intermedia (Pigura 3) aue lo estd en la posi
eidn inferisr ilustreda en la Pigura 2. Fllo quiere decir
aque la unided o cucherén 24 de manipulscidén de materiales,
que estf suspendido en la poaicidn en voladizo en el extre-
me exterior del pesconte 20 eatd situsdo rubstancialmente
mfe préximo al centro de gravedad del cuerpo 12 del venfcu-
1o para reducir de¢ esta manera el brazo de palanca de la
unidad 24 de wanipulacidn de materislez con respecto al qu.
tro de gravedad del vebfculo. Esta reduceidn en el brazo de
palence para la unidad o cuchsrén 24 de menipulecidn de ma-

teriplee en le posicifn intermedia sumenta substancislmente
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1a estabilidad de la unidad cuando se transporta una carga
plena por el ven{culo. Fn otras palebras, ol moviuiento de
la uuidad d¢ menigulacisn de mnteriales hacia el vehiculo a
madids que se mueve el pescente entre la pomicidn beja y le
posicifn intermedis sejorn la resimtenciz al vuelco del vehi

culo suando se lleva una carge plens sn sl cuchardn 24, - -

Tal como se ha indicado anteriormante, la ranura
62 estd configurada a fin de mover nuevemsnte la unidad de
anipulacibn de materislos fuera del cuerpo 12 del vehiculs
a nedida gue es olava ol egquips por enclra de la posicidn
intermedia a urs rosicidn mixime ilustrade en lse lineas de
pantos y tragos en la Pigara 2. En otras palabrns, ee des-
plara €l brazo 40 de la segunds posicidn ilustrade sn la Fi-
gura 3 a la primera pozicidn ilustrada en la Figura 2 mien~
trag se tieve ls unidad 24 de manipulseidr de materisles des
de la posicién intermedis z una posicidn elaveds néxima,
jlustrada en la lines de puntos y trarzoe de la Figura 2. Una
inspeccifn de le Migura 3 ilustra que la rosura 62 define un
dngule de aproximademente 30?2 con respocto al plano vertical
VY a travée del pasador 44 y un fngulo de sproximadsmente 600
con respecto ml plano horizontel H a travds del pasador 44.
rugde variarse eete éngulo © puede haserse curve la ranura
para aobtener diferentes caracterf{stices psra la trayectoria

de moviniento del cuchardn 24, = e = = e o e =2 m w w = ==

Ia disposicidn arriba deserita tiene lea ventaja

de tenar us alcance m&ximo para la unidad de manipulacidn



de materiales an la pogicidn baja extrems y en la posicidn
clevads extremn mientras todavis reduce ¢l braso de palanca
para ans unided de manipulacifn de materialec en una posi-
cifn intermedia en la qua el cuchardn normalmente eatf 2 la

S5 mayor dietameds del centro de gravedad del vehfculo, = = =

Rete slotens singular de articulscién tiene tam~
bién unas "carscteristicss de recuperacién y nivelacifun™ mg
jorades. 0 mea, de une inspeccibén de las Figurase 2 y 3 se
observard que les conexionus pivotantes 5€ y 58 de los medlos

10. 50, 52 de articulmeidn me mueven &s modo general cuande se
oueven el brazo 40 y el pescente 20 entre lae doa posiclones.
Kllo hard que el cuchardén 24 se mueva de la poaicifn ligers
mente sngulada ilustrada on la Figura 2 e une posielidn pube
tancislmente horiwontal ilustredsa sn la Pigura 3. Tanbié:,

15. a medida quo se mueve la unided 24 de mmnipulacién de rate-
riales ds la posicidn intermedie s la posicidn elevada del
eistema, también se mueven lss articulaciones 50 y 52 de mo
do que se mantenga la unidad de wmanipulneidn de materisles
substancislmente niveladn o en la misma postura anguler reg

20, pecto sl sje longitudingl L = = = o = = o = e = o = - =~

Tal como se sprecia de la deseripoidn srrivs de~-
da, la presente invencidn proporciona un sistems articulsdo
sencilleo y singular gue puede incorporarse en maguinaris
exiptente & coate minimn y sumentar substancislments la re-~

25. sisotencia 2ol venfculo al vueles durante une operacidn nor-
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A loe efectos consiguientes, pe declaran de nove-
ded y propieded para Repafin, sus territorics y plazas de¢ 8O-

beranfu, las reivindicacionss gque siguen, = = = « =« « =~
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R EIVIXOIICACIONTES

1.~ Perfecoionanientos en loe equipes de monipu-
1acién 2e¢ materisles, que incluyen un cuerpo de vehfculo, wm
pescants soportado pivotentenmente por un exireme en dicho
cuerpo coen un ariete fluido de pescante entre dicho cuerpo
y dicho pescante para hacer pivotar dicho pescante y una
unidnd de menipulacién de materisles montada pivotantemente
en el extremo libre de dicho pemcenta por medio de un arie-
te fluido pars la unided, carscterigados porgue el eguipe
comprende un brazc voportade en dichd cuerpe por un primer
pasador de pivote con dicho pescante aoporiade en dieno bra
g0 por medio de un segundo pasador de pivote eepaciado do
diche primer paeador de pivote; medios de articulacién entre
dicho brezo y pescante, teniendo dichos medios de artienla-
oién un oxtremo conecirio a dicho brazo por un tercer pass-
dor de pivote sepmsciado de dichos paeadores prizerc y seguin
do de pivote y un extremo opuesto conectade a Jicho pescan-
te on una cituesdién espaciada de diche segundo papador de
pivota, entando conectuﬁo-pivotantemnnte dicho sriete flui-
do pare ls unided s 4ichos medios de articulacién eatre ex—
tremoe opuestos de los mismos; y medios de guln entre dicke
cuerpe y diche pemcante pera gular dicho pescente durantie

su movimiento pivotantes = = = ~ s s m s e s m s e v n e~

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacifn 1,

caracterizados vorque diches medios de articulacién inclu-



5

10.

15.

20.

- 12 -

yen erlabones prisero y segundo conectadon pivofantcmente
uno a otrs por un extremo, estando los extremom opuestos de
Aichos eelabones unidog reppectivamente s dicho braso y &
dieno pescente y porque dicho ariste fluido para la unidad
agtd soportndo pivotantementa en la ixterconexidn pivotante

3.~ Perfeccionsmientos megdn la reivindicaeién 1,
caracterizados vorque dicho vravo tiene porloiones pivots-
das erxtrempe primers y segurds y dicha unidad de menipulo-
cidn de materimlen me zueve hacla dleho wehiculo mientras se
mueve dicho braze de dichs primera posieidn extrems nhacis di
cha sepunda posicién extreme, setando dicko braro en dicha
gegunda posicién extrema cuandoe dichko brage eetd en unm no-
sicidn intermedim substancialsente paralela a un eje longi-
tudinal 2ol cuerpe del vebfcule pars reducir al méxixo el

braro de valance para ficho pescante en dicha posicidn inter

4.- Perfeccionamientor segin lwm reivindicaeibn 3,
caracterizados porque dicho braso esmté en dicha primers po-
gicién extreme cnando Jicho pescante estd en una posicibn

bajada sxtrema y en una jomicién elevads extremp. = - - <

5.= Perfeccionanientos segin la reivindicecidn 4,
caracterizados porque dicho cuerpo de vehiculo tienc una ra
nura ulargada teniendo dicho pescante un aslemanto de guia

fijado al mismo y recibido en dicka renura pars definir 4l
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" chog medios de guls, estondo conligurada dicha ranurs para

mover Aicke brazo de dichz vrimera poeicidn o dichs gegunda
vonicién qieutran ve mueve dicho pescante de la rosicién in
farior extremz a la posicidn intermedia y pars mover dieno
brazo de dicha segunds posicién a diche primera posicibn
mientrae se mueve dicho pescante de la posicidn intermedia

s 1a poeicién elevadn extrema, - == - =~ ===~ = ===

G.- Perfec-ionamientos segdn la reivindicacién f,
ecnracterizados porque el equipo comprende alonds mediom da
bloguee eatre dicho brage y dicho cuerpe de venfculo para
interconectar diche brazo y cuarpe de wodo qua se haga plvg
tar dicho pescante en dicuo cuerpo slrededor 4e dicho segun
do0 pasaaar'ﬁe pivote mientras se mueve antre posiciones ex~

tremas. - e e W e ws W W O em O W W W We W= e wWs v we w» e W e -

Todo allo conforme se descride y reivindica en la
prescate memoria que consta de trece hojas folisdge y meen=-
nografiadas por una sola le sus ceras y de 7108 léminas de 3%
pujos que la ilustran.

MADRID | § FER.197¢

P A M. CURCLL SUNOL
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