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1 " Este invento se refiere a un disﬁositivo pare,
tratar materiales sélidos y/o liquidos, y en particular
para enfriaf y secar arena de moldear y para enfriar —-
piezas coladas, comprendiendo dicho dispositivo un tam-
5 bor horizontal accionado giratoriémente, siendo el obje
to del invento un perfeccionamiento de la disposicién y
el aécionamieﬁto ds dicho tambor.

En numerosas industrias se emplean tambores —
horizbntales giratorios para operaciones de enfriar, se
10, car, mezclar, clasificer y otras similares, con materia
les sélidos y/o liguidos. |

En el czso de una disposicién horizontal, los
‘tambores estén'usuélmente apoyados por pares de rodi- --
llos giratorios, mientras que los tambores scn hechos -~
15, girar, en general, por medio de uwna o mds ruedas para -
cadenas accionadas que se aplican a una llanta dentada
a lo large de la circunferencia del tambor.

Es ademds conocido un tambor para enfriar y -
secar piezas coladas y arena de moldear, el cual estd -
20 suspendido en una posicién horizontal de dos cadenas, ~
cada una de las cuales pasa a lo largo de una llanta -~
dentada en la circunferencia del tambor y alrededor de
un pifdén pafa cadens dispuesto a un nivel por cencima —
. del tambor, estando sujetos los dos pifiones para cadena

25 a un eje comn horizontal, accionado por un motor,

Auvnque la disposicidn y el accionamiento gira
torio descritos en lo que antecede son, en general, sa-
tisfactorios, el uso de llantas dentadas en la circunfe
rencia del tambor, cuyas llentes dentadas han de ser me

30 canizadas con precisién, es bastante costoso. Por consi
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guignte, hay necesidad de un méitodo mds sencillo de dis
posicién y de aceionamiento.

Bl invento tiene como objetc satisfacer esta
necesidad., Estd basado en un.dispositivo que comprende
un tambor dispuesto horigzontalmente accionsdo giratorig
mente, ol cual estd apoyado por al menos una cedena sin
fin que se desplaze a lo largo de la cilrcunferenocia del
tanbor y alrededor de al menocs un elemento de acclonae—
miento a2l que se hace actwar, y estd caracterizzdo por—
que la cadena se aplica a2 una perte sin dientes de la -
circunferencis del tambor. Esta parte sin dientes puede
ger un simple collarin lisc en la circwmferencia del --
tambor, 0 bien un collarin doble, o bien un collerin —-
que tenga una garganta central, pero como otrz alterna-
tiva se puede prescindir totalmente del collarin, en cu
yo caso se hace que la cadena se aplique directamente a
la pared del -tambor,

Se ha comprobedo que de este modo, a pesar de
la augencia de una llanta dentada en la circunferencia
del tambor, se obtienen una disposicién y-un acclona~ -~
miento satisfactorios del tambor, EL simple hecho de ~-
que el tambor apoye con su peso sobre la cadena es sufl
ciente para estirar la cadena de modo que se garantiza
uwn contacto no deslizante entre la cadena_y la pared -~
del tambor o el collarin, el cual proporcicna una sus--—
pensidén y un accionamiento eficaces. Prescindiendo de -
las llantas dentadas, la solueién es considerablemente
menos costosa. ’

Dentro del alcance del invento se pueden dise

flar variess realizaciones. En un disefio preferide el tam
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bor estd suspendido de por lo menos una cedena sin fin,

“la cual pasa alrededor de una parte sin dientes de la -

circunferencia del tambor y alrededor de a2l menos un --
elemento de sccionamiento heecho acivar montado encima -~
del tambor en un bastidor estacionario. El peso del fam
bor garsntiza un accionamiento sin deslizamiento., fEn --
otra realizacién el tambor apoya sobre el tramo supe- -
rior de al menos unaz cadena sin fin, la cval pasa alre-
dedor de una parte sin dientes de la circunferencia del
tombor y alrededor de dos elementos de accionamiento he
chos‘actuar dispuestos al mismo nivel al lado de la ciyr
cunferencia del tembor en posiciones por encima del pla
no medio horizontal del tambor y tembién alrededor de -
al menos un elemento de -accionamiento dispuesio debajo
del tembor. EL peso del tambor estira el tramo superior
de la cadena,de modo que también en este caso se obtié-
ne un contacto sin deslizamiento.

En uvna tercera realizacidén el tambor apoya so
bre el tramo superior de al mencs uuna cadena sin fin, la
cual pasa alrededor de una parte sin dientes de la cir-
cunferencia del tambor y alrededor &e dos elementos de
accionamiento hechos actuar dispuestos al mismo nivel -
al lado de la cirounferencia del tambor en posiciones -
que estén por debajo del plano medio horizontal del tam
bor, estando montado uno de dichos elementos de acciona
miento sobre un bastidor mévil o pivotable. En este ca-
s0, el peso del tambor empuja a la parte de bastidor moé
vil o pivotable a un lado hasta que el tramo superior -
de 1o cadena estd tenso y se garantiza un contacto li—-

bre de deslizamiento para el accionamiento.
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Se describird el invento més detalladamente -

. con referen01a a los dibujos.

En los dibujos: _

La figura 1 ilusira esguemdticamente una vis-—
ta en alzado de un dispositivo que realiza el invento -
en una primera realizacibn;

La figura 2 es una vis?a en alzado tomada en
la direccibn de la flecha II de la figura 1;

La figura 3 ilustrs un detalle del dispositi-
vo de las figuras 1 y 2, a una egcala anmpliada;

Lag figuras & y 9 ilugtran czda unz una va— —
riante del dispositivo de la figura 3; ¥y

Las figuras 4 a 7 son vistas en alzado corres
pondientes a la de la figura 2 de otros cuatro disposi-
tivos que reslizan el invento.

El dispositivo ilustrado en la figura 1 com~-
prende un tambor ligersmente cénico alargado 1 que tie~
ne un extremo de entrada 2 y un extremo de salida 3. Eg
te tambor 1 puede servir para enfriar, secar, mezclar,
clasificar, o dar un tratamiento diferente a materiales
gblidos y/o liéuidos, perc egpecialmente para enfriar y
secar arena de moldear y pararenfriar piezas coladas, -
Por lo que se refiere al uso especifico sc¢ pueden efec~
tuar disposiciones adicionales, por ejemplo, de perfora
ciones en le pared, quemadores internos, rociadores in-
ternos, &labes de gufa internos, medios de aspiracidn ~
de aire y similares, pero dado Que el invento se refie~
re principalmente al modo de suspensién y 2l accionsmien
to del tambor, no se hen ilustrado aqui tales pasos adi

cionales.
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E1 tembor 1 estd situado encime de una depre-~

si6n 4-de una cimentecién 5 y estd apoyado en una posi-

" eibn horigzontal por dos cadenas gin f£in 6, 7, las cua—

les girven a la vez para'suspende? ¥y para hacer girar -
al tembor. Le cadena 6 pasa alrededor de uﬁ collarin 8
en la circunferencia del tambor y ademds a lo largo de
uno o dos pifionss 9 pars cadena, cads uno ée los cuales
es libremente girstorio mediante'un eje 1.0 en cojinetés
11, Los cojinetes 11 pueden estar formedos mediante plgr
cag laterales de un bastidor 12 de forma de yvgo que ze
levanta sobre la cimentacién 5 (fig. 2). Los pifiones ©
para cadena estdn dispuestos a la misma altura por enci
me del tambor 1 y espaciados entre si a una distancia -
tal que las partes l3lque.cuelgan de la cadena 6 se ex-
tienden en una direccién sustancialmente vertiezl. Cada
uno de los pifienes 9 para cadena es accionado por uwn mo
tor 14.

Ta cadena 7 (fig. 1) pasa de una manera simi-
lar alrededor de un collarin 15 en la circunferencia -~
del tambor 1 y ademds a lo largo de dos rodillos 16, —-
los cuales estdn sujetos a un bastidor 17 de forme de -
yugo que apoya sobre la cimentacién 5, de modo que los
rodillos 16 son libremente giratorios. Los rodillos 16
estdn situados al mismo nivel por encima del tambor 1 y '
estan espaciados entre si a una'distaneia tal que las -
partes que cuelgan de la cadena 7 son gustancialmenie -.
verticales. La altura de los rodillos 16 es ajustable,
puesto que cada uno de ellos estd suspendido por un eje
18 en wn extensor de cadena formado por una garra 19 en

el extremo inferior de un husillo roscadc vertical 20 ~
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que pasa a través del vastidor 17 ¥ que es movible ha-~
cia arriba y hacia abéjo por medié de un volante 21.

Las columnas 22 y 23 de los yugos 12 y 17 es
tén provistas de cojines amortiguadores 24 (fig. 2) a
£in de evitar cua;esquiera impactos del +tambor 1 sobre
el yugo.

En funcionsmiento, el tambor 1 ocupa la posi
¢ién representada en la figuré 1. Se hace girar ponien
do en marcha los mobores 14, los cuales accionsn o 10
pifiones 9 para cadena y, por consiguiente, a la cadena
6. Ia cadené 7 no es accionads directamente, sino gue
se mueve 2l girar el tambor l. Cada una de las des ca-
denas 6, 7 se aplica a un collarin 8, 15 del tambor 1
¥ permanece en contacto sin deslizamiento con dicho co
llarin, dado que el péso del tambor 1 apoya sobre las
cadenas 6, 7. Si las cadenas 6, 7 se alargan, puede ——
reajusterse la posicidén del tambor 1 elevando para — -
0llo los rodillos 16 por medio de extengores de cade—-
na. ' |

La figura 3 ilustra la cooperacidén entre la
cadena 6 y el collarin 8 en la circunferencia del tau-
bor (esto es tembién de aplicacidn a la cadena 7 y al
collarin 15).'Mediante esta cooperacidén, los eslabones
25, 26 de la‘éadena 6 estarédn a ambos lados del colla—
rin 8, de modo que no puede producirse deslizamiento -
en sentido lateral. Los pasaddres 27 de la cadena ejer
cen presidén sobre la pista 28 del collarin 8 y, puesto
que ¢l peso del -‘tambor 1 apoya sobre la cadeﬁa, el ro-
zamiento resultante serd tal que los pasadores 27 no -
desliéarén e lo largo de la pista 28. El resultado fi-

10037,
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nal es un contacto sin deslizamiento, el cual ez sufi--
ciente para hacer que gire el tambor 1, El collarin no

Precisa dientes y no es necesario que esté mecanizado -
de un modo preciso. Segin sea el caso, el collarin 8 —
puede ser incluso no circular, con tal que la pista 28,
vista en una direccién paralela al sje geométrico del -
‘tambor, permenezca sustancialmente pléna. No obgtante,

una condicibén para un funcionsmiento satisfactorio es -
gue en funcionemiento el collarin 8 ocupe una posicidn

vertical durante la operacién, a fin de evitar la apli-
cacién oblicua o torsién de la cadena, Esta posicibn —-
vertical del collarin 8 (y del collarin 15) puede mente
nerse por reajuste regular de 1os‘rodillos 16 por medio
dg los extensores de cadena;

En las figuras 4 a 7 s& ilustran esquemdtica-~
mente una serie de variantes de la disposicidn de la fi
gura 2. Ia disposicién de la figura 5 difiere de la - -
ilustraeda en la figurs 2 solamente en que la cadena 6 -
pasa en el lado superior a lo largo de una rueda para -~
cadena o rodillo 9, en vez de a lo largo de dos ruedas
para cadena 9. Esta vnica rueda pera cadena 9 es tam--
bién accionada por un motor 14. El funcionamiento de es

ta reglizacidn es similar al de la figura 2, pero el -—-

efecto es ligeramente menos favorable dado que el peso

del tambor 1 estd colgando de la cadena 6 sobre una 8o-

la rueda para cadena 9, mientras que la fuersza de accio

-namiento ha de gser suministrade por un solo mofor 14, -

el cuel serd por tanto méds costoso.
En la disposicidén ilustrada en la figura 6, -

el tembor 1 apoya sobre el tramo superior 31 de una ca-
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dena sin fin 32, la cual es hecha pasar a lo largo de -
cuatro ruedas dentadas (o rodilles) 33, 34, Dos de es--
tas ruedas dentadas 33 estén situadas al mismo nivel al
lado de la cirewmferencia del -tambor 1 en un drea situg
da ligeramente por encime del plano medio horizontal 35
del tambor 1, mientras que las otras dos ruedas dentadas
34 ostén situadas en esencia perpendicularmente por de~
bajo de las ruedas 33. Cada una de las ruedas 33 e3 ac—
cionoda por un motor (no representado). La digsposicidén
ilustrada garantiza un coutacto sin deslizamiénto, ya -
gue debido al peso del tambor 1 el tramo superior 31 de
le cadena 32 estaré tenso 'y se aplicara satisfactoria—--
mente al collarin 8 del tambor 1.

La figura T ilustra el tambor 1 que apoya tam
bién en el tramo superior 31 de una cadena sin fin 32.
Ta cadena 32 pasa ademis a lo largo de dos ruedas denta
das (o rodillos) 36, 37, situados al mismo nivel al la-
do de la circunferencia del tambor en una posicién si--
tuada debajo del plano medio horizontal 35, Una de lag
ruedas dentadas 36 estd montada giratoriamente en wn co
jinete de carril 38, el cual es mévil mediante rodillos
39 a lo largo del cimiento 5. La otra xuede dentada 37
estd montada giratoriamente en wn cojinete de carril es
tacionario 40. Las dos ruedas dentadas 36 y 37 pueden ~.
ser accionadas por un motor (no represontado). Ea fun-—-
cionamiento, el tambor 1 apoya sobre el tramo superior
31 de la cadena 32 de modo que el cojinete de carril 38
gerd empujado hacia fuera en una extensidén tal que el -
tremo superior de la cadena 32 quedard tensc, Se garan—

tiza entonces un contacto satisfactorio sin deslizamien
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1. to,'gebido al rozamienté entre la cadena 6 y el colla-——
rin 8.

Ta disposicién ilustrsda en la figura 4 difie
i re de la representada en la figura 7 en gue la rueda ——
5 dentada 36 no estd montada sobre un cojinete de carril
' mbévil 38 sino que estd montada para rotacidn en un ex—-
tremo de un brazo pivotante 41, 91 otro extremo del - -
cual estéd pivotado a un apoyo estacionario 42 sobre la
cimentacién 5. También en este caso la rueda dentada 36
10 serd empujads hacia fuers por el peso del tambor 1, de
' modo que el tramo superior de la cadené eatd tenso y se
obtiene un'contacto satisfactorio sin deslizamiento.

_En la figura 8 se ilustra el modo en que la -
cadena 6 estd destinada a cooperar con un collarin 8 ~-
15 formado por una cinta de scero sin dientes soldada al -
tambor 1 (esto nismo es de aplicacidn & la cadena 7 y -
al collarin 15). Mediante esta cooperacidén los eslabo--
nes 25, 26 de la -cadena 6 establecen contacto con la —-
pista 28 sin dientes del collarin 8 y, puesto que el pe
20 so del tambor 1 apoya sobre la cadena 6, el rozamiento
resultante serd tal que los eslabones 25, 26 no pueden
deslizar a lo largo de la pista 28, Bl resultado final
es un contacto sin deglizamiento, el cuval es suficiente
para hacer que gire el tambor 1. El collarin 8 no ha de
25 . tener necesariamente dientes ni ha.de ser necesarismen—
te mecanizado con una precisidén particular. Segin sea -
el caso, ¢l collarin 8 puede incluso no ser circular —-—
con tal de que, vista en direceibn paralela al eje del
tawbor, la pista 28 permenezca sustancislmente plana. ~

30 No obstante, una condicidén para un funcionamiento satis:
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factorio es que el collarin 8 ocupe una posicidn susban

cielmente vertical en funcionamiento, a fin de evitar -

une gplicaecidén oblicus o torsién de la cadena. Esta po-
gicibn vertical del collerin 8 (y del collarin 15) pue~
de séf mantenida por ajuste repetido de los rodillos 16
por medio de los extensores de cadena., Puesto que la ca
dens 6 es una cadena simple, es decir, construida a par
tir de una serie de pasadores 27; solenente los exbre~—
mos de los cuales egtén intercbnectados por eslabones -
25, 26, no ge precisa una posicién exactemente vertical
de la cadena 6, lo cual permite gue pueda existir una -
cierta inexactitud en ei montaje de log cojinetes de —-
log pifiones 9 y 16 para cadena de los collarines 8 y ——
15, Las cadenas 6 y 7, que tienen en cada tramo una - -
fuerzs de traccién admisible .de, por sjemplo, 60,000 a
140.000 kg, soporitan en cada trémo,.con un coeficiente
de seguridad seis, un peso de aproximadamente 10.000 a
23.000 kg. del tambor 1 lleno y pueden ger sin embargo
cadenas simples. Tos eslabones 25, 26 estén formados —-
preferiblemente por places forjadas de forma de S.

Los pasadores 27 tienen rodilloes 50 libremen—
te giratorios que cogen entre ellos 19 o mis dientes 51
de los pifiones 9 para cadena, de modo que se evita el -
desgaste de'ibs pasadores 27. ‘ .

Cada uno dé los collarines 8 y 15 puede cater
formado por un canal de seccibn en U sin dientes, suje~
t0 a la periferia del tambor‘(véase la figura 9) en vez

de estarlo por una cinta plana.
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- _REIVINDICACIONES

Lios puntos de invencidén propia y nueva gue se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencidn en Espéﬁa; por . VEINTE afios, son 1los

que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

18,~ Un dispositivo para trater materiales sé
lidos y/o liquidos, especialmente para enfriar y secar
arens de moldear y para enfriar piezss coladas con ayu-
da de un tambor dispuesto horizontalmente y accionado -
girstoriznente, el cual apoya sobre al menos una cadena
gin fin que pase a lo largo de la periferia del tamboi_
¥ & lo largo de al menos un elemento de aceionamiento -
hecho actuar, caracterizado porgue la cadena se aplica
a 'una perte sin dientes de la periferia del tembor.

28,- Un diépositivo segin la reivindicacién -
12, caracterizado porque el tambor estd suspendidorde -
por lo menos una cedena sin fin, la cual pasa alrededor
de una parte sin dientes de la periferia del tambor y ~
alrededor de al menos un elemento de accionamiento he-=—
cho actuar montado en un bastidor estacionario por enci
me del tembor. '

8, Un dispositivo segin la reivindicacidn -

18, caraoterizado porque el tambor apoya sobre el tramo
superior de al menos una cadena sin fin que pasa alrede
dor de wuna parte'sin dientes de la periferia del tambor
¥y alrededor de dos elementos de accionamiento hechos ac
tuar dispuestos al mismo nivel al lado de la periferia
del fambor en dreas situadas por encima del plano medio

horizontal del tambor y, adends, alrededor de al menos
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un elemento de accilonamiento dispuestc por debajo del ~
‘tambor. o

48,~ Un dispositivo segim la reivindicacién -
18, caracterizado porque el tambor apoya sobre el tramo
superior de al menos una cadena sin fin que pasa alrede
dor de una parte sin dientes de la periferia del tambor
¥y alrededor de dos elementos de accionamiento hechos ac
fuar digpuestos al mlsmo nivel ai lado de la periferis
del towbor en posiclones situsdas debajo del plano me—-
dio horizontal del tambor,

58,~ Un dispositivo segin la reivindicacién -
48, caracterizado porque uno de los elementos de accio-
namiento estd montado sobre un bastidor mévil o pivota-
ble. .

68.~ Un dispositivo segin cualquiera de las -
relvindicaciones 12 a 5%, caracferizado porque la cade-
nz sin fin se aplica a parte de la pared del tambor.

78.,- Un dispositivo segin cualquiera de las -
reivindicaciones 12 a 62, ceracterizado porque, aparte
de dicha cadena sin fin, se ha previsto al nenos otra -
cadens sin fin para apoyar el tambor, pasando dicha ~ -
otra cadena alrededor de una parte sin dientes de la pe
riferia del fgmbor y alrededor de al menos un elemento
de aocionamieﬁto, el cual no es accionado a su vez,

88,~ Un dispositivo segin la reivindicacidén -
T8, caracterizado porque al menos una de las cadenas es
té.provista de medibs de estiramiento para el reajuste
de la posicidn horizontal del tambor.

92,~ Un dispositivo segin cualquiera de las -
reivindicaciones precedentes, caracterizado porque la -~
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cadena comprende eglabones, los cuales estényacoplados
relativamente por medio de pasadores, alrededor de Jos
cusles son librements giratorios rodillos, cooperando
dichos rodillos con dientes de los elementos de accio-
naniento y porque la cadena se aplica mediante sus es-
labones a la periferia sin dientes del tambor,

102,~ Un dispositivo sggﬁn la reivindicaciédn
98, caracterizado porque la cedena se extiende en un -
canal gin dientes de geccién en U sujeto a la perife——
ria del tambor.

llg,~ Un dispositivo segin la reivindicacién
gg, caractérizadO'porque nediente sus eslabones la ca-
dena se aplica & wna cinta sin dientes sujeta a la pe~
riferia del tambor. )

- 12&,~ Un dispositivo segin cualquiera de las
reivindicaclonss precedentes, caraciterizado porque la
cadena es una cedena simple y construida a partir de -
una serie de pasadores, solamente los extremos de los
cunles estén interconectados por eslabones, '

'138,~ Un dispositivo segilin la reivindicacidn
122, caracterizado porque los eslabones estdn curvados
en forma de una S.

148,- Un dispositivo segiin cualquiera de las
reivindiceciones precedentes, caracterizado porgue el

elemento de accionamiento estéd formade por wn pifién pa

ro cadena que tiene al menos 19 dientes.

15&,~ Un dispositivo para iratar materiales
s61idos y/o liquidos.

Tal y como se¢ ha descrito en la lemoria que -~




FPCU

Hoja ndm. 15

antecede, representado en los dibujos que se acompafian

y para los fines que se han egpecificado,

Bota Memorie consta de quince hojas escritas

a nmiguing por una sola cara.,

A
I{iadrid’ l C- Pl 77

P.A.
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