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Es conocido que en los registradores de cinta mggnéti
ca, y en particular en los registradores de cinta magnética
del tipo de "cassette", es frecueﬁtemente conﬁeniente dispo
ner de una sola tecla de control que permite realizar una o
varias de las siguientés operaciones:

- hacer bajar la cassette, o elevar los elementos de
acoplamiento mecénicos (cabfestante, embragues de carrete);

- introducir las cabezas y el rodillo de presidn en
los asientos adecuados para su modo de funcionamiento normal;

- retirar provisionalmente las cabezas y el rodillo
de presidn, con cambio de velocidad y de sentido del sistema
de arrastre en los modos de funcionamiento répido;

-~ inversidn de las dos primeras fases al final de la
operacidn;

~ eyeccidn de la cassette,

Es igualmente conocido que existen algunas soluciones
en las cuales se utilizan varias teclas de control para efec
tuar las diversas operacioneg, asi como una sola tecla de
control que realiza estas operaciones utilizando un desplaza

miento axial para la insercidn y/o la eyeccibn, y unos despla

zamientos laterales para los movimientos rédpidos. Esta Gltima

solucidén limita la separacidén de la plataforma de soporte res
pecto al paﬁel frontal externo del aparato, porque el &ngulo
predeterminado por los requisitos de funcionamiento condicio
na una "extensién de control" que es funcién de dicha separa
cidn. Ademds, ya que la fuerza de control en los modos de fun
cionamiento répidos es algo superior a la que se necesita pa
ra otras secuencias (considerablemente equilibradas), las ope

raciones en sentido lateral son "duras",

El objeto del invento consiste en proporcionar una so
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la tecla de control que permite realizar las operaciones de
desplazamiento répido hacia delante y de rebobinado haciendo
girar 90° la tecla de control, efectuando esta rotacidn de la
tecla de control sucesivamente un cierto nimero de operacioneas,
y sin neccesitar dispositivos de engranaje, etc. Por otra par
te, la tecla de control puede realizar mediante deslizamiento
axial, la totalidad, o una parte, de las demds funciones men
cionadas mé&s arviba.

Una tecla de control finica para registradores de cin
ta magnética, de acuerdo con el invento, incluye un eje que
gira respecto al bastidor, un cuerpo externo sujeto en el eje,
una leva sujeta en el eje, teniendo dicha leva una seccidn
transversal rectangular; y unos apéndices salientes dispuesg
tos en una parte de‘una de las caras mds pequefias de la leva,
y separados sustancialmente 80°.

De acuerdo con el invento, la tecla de control tiene
una leva y dos apéndices, y la leva y los apéndices, por medio
de palancas de acoplamiento adecuadas, permiten realizar las
operaciones necesarias, sin Qtilizar, tal y como se ha indica
do més arriba, acoplamientos'por medio de engranajes. Debe.tg
nerse en cuenta que, de acuerdo con el invento, la tecla de
control mantiene sujeta en posicidn de descanso inactiva y en
dos posiciones activas simétricas, pudiendo volver automdtica
mente a partir de estas dos posiciones @ltimas a la primera
posicidn cuando se suprime una fuerza de sujecidn, tal y como
se explicard mis detalladamente en lo que sigue.

El invento se entenderd més claramente leyendo la si
guiente descripcibn con reférencia a los dibujos adjuntos, en
los cuales:

la figura 1 es una vista en perspactiva que representa
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esquemdticamente un modo de realizacidn del invento;

las figuras 2a, 2b, 2c¢ representan esquemidticamente
las poéiciones de la leva de accionamiento y de las palancas
asoéiadas, que sirven para realizar las operaciones que la te
cla de control debe impartir a estas palancés.‘

_ Haéiendo referencia a los dibujos, vy en particular a
la figura 1, se ve qﬁe la tecla de control segiin el invento
incluye un cuerpo externo, o botdén 11, con el cual esté conec
tada una leva 13 por.medio de un eje 12. Esta leva 13 tiene
una seccidn transversal rectangular, por un motivo que se ex
plicaré mis %delante. Adem&s, en una parte de la misma,'la
leva esté provista de dos apéndices 14, 15, adaptados para in
cluir entre ellcos una patilla 16 orientada hacia arriba que
forma parte de una palanca de control 17 de un dispositivo que
sirve para hacer variar la velocidad de la cinta y/o la direc
¢ibn de desﬁlazamiento de la misma, de un tipo.ya conocido. La
palanca 17 se mantiene en posicidén de descanso por medio de

un elemento Ae muelle de recuperacidén 18,

Ademés, el conjunto constituido por el rodillo de pre
si6én 19 y la cabeza 20 estd montado en un soporfe basculante
21, de un tipo ya conocido, mantenido por un elemento de mug
lle de recuperacidén 22 en una posicidn, en la cual el rodillo
de presidn se aplica sobre el cabrestante 26. El soporte 21 es
t& igualmente provisto de un saliente 23 orientado hacia arri
ba, cuya funcibn se explicard en lo que sigue. '

Contra la leva 13 se apoya una extremidad de una palan
ca 24, montada adecuadamente en un pivote y que estd mantenida
en contacto con la leva 13 por un elemento de recuperacidn

eldstico, tal como un muelle 25, Entre la extremidad de la pa

lanca 24, opuesta a la que se ha mencionado més arriba, y el

[P P L aNE DRSS v . s . . s amcre 4 gt i om g



e . -

A O A ettt A . B i 4 e e Ao A 5 At o

10

15

20

25

30

saliente 23 del soparte 21, existe un clerto intervalo donde

ambos elementos ocupan las posiciones representadas en la fi

gura 1, y la funcién de este intervalo se explicard mids ade
[ lante.

"Evidentemente, los pasadores alrededor de los cuales
las palancas 24, 17 y 21 oscilan, asi como la linea central
del cabrestante 26,estén fijos con respecto al bastidor.

En la breve descripcidn de todos los elementos que ac
tﬁan sobre el elemento de control 11, puede verse que el bra
20\ 241 dé la palanca 24 actfia constantemente sobre la superfi .
éiérde la leva 13, y esto graclas al muelle 25, Resulta de

[

/ello que en la posicién de descanso del botén 11 y, por tanto,

. jde la leva 13, la palanca 24 estd soportada de modo que la ex

itremidad del brazo 24! se apoya contra la leva 13, mientras
que la extremidad opuesta estd ligeramente separada del salien
te 23 del soporte 21, En estas condiciones, la palanca 24 y

la Patilla 16 de la palanca 17 estén en la posicidn represen
tada en la figura 2a. Ahora bien, si se hace girar la leva 13
haciendo girar el botén 11, v si se limita esta rotacidn a un
&ngulo de 45° aproximadamente, el conjunto se situaré en la
posicidn, que se representa esquemiticamente en la figura 2b,
en la cual la patilla 16 de la palanca 17 estl en contacto con
la superficie interna del apérdice 15, y la palanca 24 ha gira
do el &ngulo correspondiente alrededor de su pivote,apoyéndo
se la extremidad del brazo 24' de la palanca 24 contra el bor
de suﬁerior de la leva 13, En este momento, sobre dicho borde
actlia la fuerza eldstica aplicada por el muelle 25, a la cual
se éﬁade la fuerza eldstica del muelle 22 que. actlia sobre la
palanca 24'por medio del saliente 23. Se observard que el movi

miento de la palanca 24 restablece, en primer lugar, el inter
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valo entre su extremidad y el saliente 23, y a continuacidn
da lugar al movimiento del soporte 21 y al desplazamiento re .
sultante del rodillo de presién y.de las cabezas que se ale

jan de la posicidn de funcionamiento. Continuando la rotacidn

, @é la leva 13, el brazo 24' de la palanca 24 se apoya contra

la superficie superior plana de la leva 13, mientras que la
palanca 17, por medio de su patilla 16 se apoya contra el bor
de del apéndice 15 de la leva 13. En este momento, sobre la

leva 13, actlian las fuerzas eldsticas de los muelles 25 y 22,

que tienden a aplicar la palanca 24 contra la superficie men

cionada més arriba de la leva 13, mientras que sobre el borde

del apéndice 15 por medio de la patilla 16, actfid la fuerza
del muelle 18. Por consiguiente, la leva est& en posicidn de
sujecidn, ya que el par producido por el muelle 18 es insufi
ciente para superarllos pares de 168 muelles cooperante 22 y
25.

En esta posicidn, el sistema de control estd prepara
do para una operacién de desplazamiento rdpido de la cinta ha
cia delante. Si por el contrario se desea rebobinar rdpida

mente la cinta, basta con hacer girar el botdn 11 en la direc

cibn opuesta, y se producirid la misma secuencia de operaciones,

pero poniendo en juego el apéndice 14 y la superficie inferior
4e la leva 13. En ambas posiciones de funcionamiento del bo
ton 11 y, por tanto, de la leva 13, si por cualquier motivo,
tal como el accionamienfo de un mecanismo de control, la cinta
se para en su extremidad, se suprime la fuerza del muelle 22,
ya gue el par aplicado pof el muelle 18 es superior al que es
aplicado por el muelle 25 solo, y por tanto la leva 13 tenderad

a girar desplazéndose desde la posicibn representada en la fi

gura 2c para volver a la posicién representada en la figura 2b,

e S

atve
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en la cual la fuerza del muelle 25 solo es ahora capaz de ha
cer volver la leva 13 a la posicién de descanso que se feprg

senta en la figura 2a.

Evidentemente, el eje’12 estd guiado por un elemento

- 27 que est& fijo con respecto al bastidor, con relacidn al

cual el eje 12 y los elementos asociados con &ste pueden efec
tuar una carrera axial adaptada para realizar una o varias de
las otras funciones mencilonadas en el comienzo de esta descrip
cibn, efectudndose dichas funciones por medio de mecanismos
convencionales ya conocidos y que no se representan en el di
bujo.

Se observari que es posible dar la vuelta al mecanismo
sin alterar la direccibn de los modos de funcionamiento répi
dos, tales como la rotacidn en sentido horario que correspon
de al desplazamiento rdpido de la cinta hacia delante, y que
la tecla de control vuelve automdticamente bajo el efecto de
un muelle de recuperﬁcién hasta la posicidn de descanso en -
cualquier caso en el cual la posicibn del soporte 21 esté se
parado del cabrestante (por ejemplo, ausencia de cassette).
Una caracteristica importante del invento consiste en que la
indicacidn de la operacibn de control se efectlia cambiando la
posicidén de una sola referencia, tal como un indicador que gi
ra con la tecla (figuras 2a, b, c).

La tecla de control segln el invento ha sido represen
tada y descrita a titulo de ejemplo, pero sin carédcter limita
tivo, v de manera puramente esquem&tica, Sin embargo, los pe
ritos en la materia podrén introducir varios cambios y modifi
caciones sin alejarse del espiritu del alcance y del principio
del invento, que se resefian en las siguientes reivindicaciones.

En resumen, la presente patente de invencidn que se

solicita deberid recaer en las siguientes
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- ) REIVINDICACIONES

1 1. Tecla de control Gnica para registradores de cin
;ta magnética,que incluye un bastidor, un dispositivo de varia
cidn de velocidad y/o direccidn de desplazamiento de la cinta,

y un soporte de rodillo de presidn y de cabezas montado de ma

[42]

| nera pivotante en el bastidor, constituida por: un eje, que
_puede girar con relacidn al bastidor; un cuerpo extefno suje
to en dicho eje; una leva sujeta en dicho ejé, teniendo dicha
leva una seccidn transversal rectangular; y unos apéndices sa
lientes, dispuestos en una parte de una de las pequefias caras
10 &Q dicha -leva, y separados sustancialmente 90°.
; \. 2. Tecla de control Gnica seglin la reivindicacidn
1, éaracterizada porque una palanca que pivota en el bastidor
actlia sobre dicha leva, y un muelle empuja dicha palanca con
itra la porcidén de seccidn transversal rectangular de dicha le
15 va.
3, Tecla de control {inica seglin la reivindicacidn
2, caracterizada porque la extremidad libre, opuesta a la ex
tremidad en contacto con la leva, de dicha palanca moﬁtada de
manera pivotante en el bastidor, estd situada, en la posicién
20 de descanso, de manera que forme un intervalo adecuado con re -
lacidn a una prolongacidn del soporte de rodillo de presién y
_de cabezas, anulédndose dicho intervalo cuando dicha palanca em
pieza a desplazarse debido a la rotacidn de dicha leva.
4, Tecla de control finica seglin la reivindicacidn
25 1, caracterizada porque.una palanca de accionamiento del dis -
positivo de variacidn de velocidad y/o de direccidn de despla
zamiento de la cinta tiene una extremidad que sobresale entre
los apéndices formados en dicha leva, entrando dichos apéndi
ces en contacto con dicha palanca de accionamiento como resul

30 tado de una rotacidén adecuada de dicha leva.
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5. Tecla de control fnica seglin la reivindicacidn
3, caracterizada porque una palanca de accionamiento del dis
positivo de variacidn de velocidad y/o direccidén de desplaza ’
miento de la cinta, tiene una extremidad que éobresale' entre
dichos apéndices.formados en dicha leva, entrando dichos apén.
dices en contacto con dicha palanca de accionamiento como re
sultado de una rotécién adecuada de dicha leva.

6. Tecla de control Gnica segfin la reivindicacidn
5, caracterizada porque dicha palanca de accionamiento y dicho
éonrte estédn orientados por unos muelles, cooperando dichos
md&iles con el muelle que actfia en dicha palanca morntada de
manera pivotante en el bastidor para situar esta Gltima palan
Ica y el soporte controlado por ella en unas posiciones prede
iterminadas en funcidn de la rotacidn impartida.a la tecla de
:control.

7. Tecla de control (inica segiin la reivindicacidn
4, caracterizada porque dichos apéndices formados en dicha le
va entran en.contactq con dicha palanca de accionamiento deg
pués de una rotacibén de aproximadamente 45° de la tecla de
control, asegurando la siguiente rotacibén de aproximadamente
otros 45° de dicha tecla de control el accionamiento del sopor
te de cabezas y del rodillo de presién y sucesivamente de di.
cha palanca de accionamiento. ‘

8. Tecla de control Gnica para registrédores de cin
ta magnética segilin la reivindicacidn 1, caracterizada porque
el eje y la tecla de control pueden deslizarse en sentido axial'
para realizar las otras operaciones normales de control de un
registrador de cinta, independientemente del control de los mo

dos de desplazamiento rdpido de la cinta.

.
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9. Se reivindica por ﬁltimb como objeto sobre .

el que ha de recaer la Patente de Invencidén gue se so

licita por: TECLA DE CONTROL UNICA FARA REGISTRADORES

DE CINTA MAGNETICA. ’ -

Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de diez D&

ginas mecanografiadas.

Madrid, 16 Febrerc de 1.977
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