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La Patente de Invencidn s que se refiere la presen
te Memoria, se destina a garantizar la explotacibén y la
propiedad exclusivas, en todo el territorio nacional, de
un sistema mecénico combinado con délula extensiométri-
ca, para medir pesosy cuya novedad representa una evi——
dente y sustancial mejora a todo lo conocido por el es-
tado actual de la técnica.

La finglidad del presente invento es proporcionar
con una slta precisiédn la medida de pesadas, medisnte -
la splicacibén de una célula extensiométrica electrdnieca
al serle transmitida la componente horizontal de la deg
composicién de la fuerza o carga vertical, de modo que
permita traducir las cargas en unidades de fuerza en -~
una pantalla electrénica de digitos dando asi la lectu-
ra instanténea.

El presente sistemz comprende un juego de palancas
wontado en forms de psralelogramo. deformable mediante -
articulacién en los cuatro vértices por medio de cojine
tes de agujas, para facilitar su movimiento que seri --
producido por una fuerza o carga exterior; dichos coji-
netes pueden ser sustituidos por casquillos de bronce,
segln las cargas o esfuerzos a soportar.

En el espacio comprendido entre las palancas se —-
monts uns célula extensiométrics existente en el merca-
do, que seglin su aplicacibén, puede ser para trabajsr a
traccién o a compresidn.

Actualmente, los sistemas conocidos se componen --

esencialmente de palsnca tipo romana, es decir, palanca



10

15

20

25

simple y de resortes.

Estos sistemas, al trabsjar por flexién comunican -
una serie de errores en la medida que las hacen trebajar
con diferencias reales superiores a 1:1000 de la pesada.

Mediante el sistema objeto del presente registro —-
viene a eliminar diche flexién trabsjando Gnicamente a -
traccidn o compresibn, y limitando las variaciones de —=
longitud de barras hasta las milésimas de milimetro, per
mitiendo alcanzar errores inferiores a 1:5000 de la pesg
da.

Otra ventaja radica en poder adoptar los sistemas -
electronicos actualmente conocidos s mguinas que por su
especial sistema de trabajo dafiarisn dichos circuitos --
electrdnicos.

Es decir, que el paralelogramo articulado que forma

parte del presente sistema, puede egbsorver vibraciones ¥y

cargas axiales que indefectiblemente romperian o falsea-
rian la pesads si se apliceran lass células de cerga di--
rectamente a las miquinas clestionsdas. Asi, por ejemplo,
en el carro de una gruz no se podrian instslar dichos --
sistemas puesto que los esfuerzos de frenado y los cho--
ques, cargas sjenss s ls vertical de pesada, defiarisn el
sistema electrdnico.

Seglin lo expuesto anteriormente, uno de los benefi-
cios que se obtienen con el presente sistema, es elimi--
nar la mayor parte del error de medida existente actugl-
mente en todos los sidkemas de pesadas conocidos.

Las barras del paralelogramo deformsble, por su es-
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pecial construccidén y dimensionado, se pueden admitir -
como indeformables, punto bisico que determina la cali-
dad y precisidén del sistema.

Por otro lado, los goyos de céjinetes de aguje,por
su pequefla masa y facil deslizamiento, producen pérdi--
das pasivas casi nulas, lo cual no ocurre con cualguier
otro sistema. Esto elimina psres resistentes indesea--
bles que producirisn tensiones diferentes y normalmente
inferiores a las reales, con el consiguiente error de -
medida.

Todo el conjunto del presente sistema puede consi-
derarse basico, puesto que se sutoprotege de fuerzss ex
trsfias a ls pesada, tales como viento, vibracién y en -
general cargas perpendiculares z la pesada, ya que di--
chas cargas secundsrias solo se traducirén en desplaza-
miento de todo el conjunto por los ejes de suspensidn o
apoyo y de recepcidn de las cargss, bien sean a compre-
sién o a traccibén, no transmitiéndose al eje que siths
el elemento de medida.

Para la mejor comprensién del contenido de esta Mg
moria, se acompafia 2 la misma dos hojas de plano en que
se ilustra un ejemplo de ejecucidn en la realidad del -
objeto cuya proteccidén se preconiza, el cusl se cita y
representa a modo de simple enunciacién y, por consi--
guiente, sin carécter limitative alguno.

En dichos planos:

La figura 1, representa una vists lateral del para

lelogramo deformable.
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La figuras 2,corresponde a2 una viste de perfil del -
mismo.

Le figura 3, corresponde a una seccién por ITI-III,

La figura 4, corresponde a uns seccidn por IV-IV,

La figura 5, corresponde a una secddn por V-V,

En estas tres figuras, se represente la célula ex--
tensiométrica trabajando s compresidn.

Las figuras 6, 7 y 8, muestran las mismas secciones
representadas en las figuras 3, 4 y 5, mostrando la dis-
posicibn de le célula extensiométrica pasra trabsjar a —-
traccidn.

De acuerdo con la invencidn, el presente sistema com
prende dos Jjuegos de cuatro pslancas iguales, paralelas
dos a dos, formando el paralelogramo deformasble mediante
la articulacidn de los vértices por medio de cuatro ejes
(2, 3, &4 y 5), cuyos extremos szpoyan preferentemente so-
bre cojinetes de agujas -6- montados en los extremos de
las palancas; en estas condiciones, el paralelogramo pue
de trabajar a traccidn y compresidn, figuras 1 y 2.

En las figuras 3, 4 y 5, se han representado respec
tivamente las secciones correspondientes del paralelogra
mo deformable, pero en este caso concreto para un traba-
Jjo de pesads a compresidén, es decir, que el eje superior
-2- esté previsto para suspender el conjunto, mientras -
que del eje inferior -%- se suspende la carge o aplica -
la fuerze exterior por medio de un elemento mecénico adg
cusdo; en estas condiciones, los vértices laterales —i-

¥ -5~ tienden a eproximarse por efecto de ls componente
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horizontal aplicsda en cads uno de dichos vértices.

En general, el eje inferior -%- y los laterales -4-
¥ -5- presenten un nficleo distanciador central, preferen
temente prismifico rectangulsr, miehtras que el superior
-2~ eg totalmente cilindrico encamisado con un casquillo
distanciador sdecuado =7-.

Como se ha dicho anteriormente, en el espacio cen--
tral coyprendido entre las palancas -l1-, se monta la cé-
lula extensiométrica -8-, prevista en este caso para tra
bajar a compresidn; por ello en el eje lateral derecho -
-4~ se disponen al menos dos bulones -9-, constituidos -
por un nlicleo tope, sendas espigas posteriores roscadas,
de fijacibn 2l eje -4-, asi como unas espigas delanteras
~-10-, también roscades psra fijar por un lado la célula
extensiométrica -8-; en el eje enfrentado -5- se dispone
un empujador o sufriders -1ll-, dotada de al menos una es
piga roscads -12- para fijacidén sobre dicho eje -5-; en
estas condiciones, al efectuar la pessda, por medio del
empujador -ll-4e transmite la reaccidn horizontal de la
descomposicidn de fuerza o carga verticsl aplicada en el
eje inferior -3-, traduciendo dicha csrga en unidades de
fuerza en una pentalla electrdnica de digitos, dsndo asi
lecture instanténea.

En dichas figuras %, 4 y 5, se muestrs perfectamen-
te el montaje de los medios de articulacién, consisten~-
tes, como se ha dicho snteriormente en cojinetes de agu-
Ja -6~, montados en los extremos de cads pslanca ~1-.

En las figurss 6, 7 y 6, se han representado respec
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tivemente las secciones III, IV y V indicadas en las fi
guras 1 y 2, similares a las ilustradas en las figuras
3, 4 ¥ 5, pero en este caso, el paralelogramo deforme--
ble esth previsto para trabajar a traceidn, de modo que
en el eje syerior -2- sea aplicada la cargs ¢ fuerza ex
terior, siendo el eje inferior -3~ en el que apoya el -
paralelogramo; en este caso, la célula extensiométrica -
-13- que se aplica estd prevista psrs trabajer a traca-
cibén, de modo que sobre ella operen las fuerzas de las
componentes horizontales de la descomposicién de la ~-
fuerza o carga vertical aplicada en el eje superior -2-,
tendiendo a separar los ejes -4- y -5-; en este caso,
los nficleos centrales de dichos ejes estén dotados de -
sendos orificios ~14- en los que se alojan las exten—-
siones cilindricas de la célula extensiométrica -13-,
quedando fijadas mediante sendos pessadores transversa--
les =15«, de modo que 2l ejercer el esfuerzo de trac—-
cién sobre le célule -13%-, dicho esfuerzo o tensibn en
unidades de fuerza ses traducido sobre una psntalla ~-
electrénica de digitos, dando asi una lecturs instanti
nea.

Las barras o pelancas -1- del sistema articulado,
se construyen preferentemente en acero, dimensionéndo-
las para que produzcesn unos alasrgamientos inferiores a

0,02 mm, asegurando asi ls indeformabilided préctica

!

de las disgonales que determina el paralelogremo asi

constituido. Por otro lado, los ejes de srticulacibn

se construyen en acero de slta cslidad paraz asegurar
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su indeformabilidsd & le flexidén y el desgaste.

Todo el conjunto descrito deberid quedar cubierto --
con una carcasa protectora, de naturzleza adecuada para
eviter golpes que puedan producir deformaciones que fal~
searim las medidas del paralelogramo y, por exbtensibdn ls
medida a obtener. En dicha carcass se podré disponer op=
cionalmente el sistems de pantalla electrdnica de lectu~
Ta.

Cuando el sistema recibe la carga o fuerza a medir,
sutombticamente entran en tensidén las ocho barras o pa-
lancas -1- que transmiten, por medio de los ejes latera-
les -4~ y -5- una reaccidn proporcionsl a la dimensibn -
de las diagonales del parslelogramo, a2 la célula exten--
siométrica pero de signo cambisdo, es decir, si la carga
actla traccionando, la célula medirs comprimiendo y vice
versa.

Descrito y representado el objeto industrial de es-
ta Patente de Invencidén con smplitud y claridad suficien
tesBra su puests en préactics, se declara como nuevo en
Espafia, haciéndose la salvedad de que los detalles acci-
dentales, tanto del conjunto como de sus componentes, PO
drén ser modificados siempre dentro de ls observancia de
la esencialidad inalersds que queda resumida en las Tei-

vindicaciones que se indican a2 continuscidn.




REIVINDICACIONES
l2,- SISTEMA MECANICO COMBINADO CON CELULA EXTENSIOQ

METRICA, para medir pesos y esfuerzos, caracterizade por
comprender un paralelogramo deformable, formaedo por ocho
5 barras iguales,paralelas dos a dos, vinculadas mediante
ejes de articulacibn separadores, montados sobre cojine-
tes adecuados situados en los extremos de las barras, de
modo que los ejes superior e inferior, determinando un -
plano vertical imaginario, sean los encargados de reci--
10 bir los esfuerzos y cargas, a traccibn 6 compresidn, de
manera que las componentes horizonteales de dichos esfuer
z0s se transmitan sobre ls diagonsl horizontal incidien~
do sobre uns célula extensiométrica que se sitfia en el -
espacio centrsl del paralelogramo, la cual se encargard
15 de traducir lss cargas en unidades de fuerza transmitién
doles a una pantalla de lecturs.
22,~ SISTEMA MECANICO COMBINADO CON CELULA EXTENSIO
METRICA, segln la gnterior reivindicacién, caracterigzado
porgue la c&lula extensiométricas se vinculs conveniente-
20 mente entre los dos ejes laterales, de modo que cugndo -
el sistema recibe la carga o fuerze a medir, y autométi-
cemente se tensionan las basrrass de paralelogramo, median
te los ejes laterales se transmite una reaccidn propor--
cional a la dimensidn de la disgonsl horizontal sobre la
25 célula extensiométrica pero de signo contrario, es decir,
si la carga set@a traccionando la célula mediré compri--
miendo por zproximacidén de los ejes laterales y vicever-

S2.

(G
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%2 .~ SISTEMA MECANICO COMBINADO CON CELULA EXTENSIO
METRICA, seglin anteriores reivindicaciones, caracteriza-
do porque cuando la carga se suspende del eje inferior -
del paralelogramo deformable, siendo fijado por el eje -
superior, de modo que los ejes laterasles tiendan a reu--
nirse, en el espacio centrsl se monta uns célula exten--
siométrica de compresidén, fijeda convenientemente s un -
eje lateral, mientras que en el otro se fije una sufride
ra o empujsdor que actQa sobre la célula comprimiéndola
al transmitir la resccibén horizontal de la descomposicién
de fuerzas o cargas vertical eplicada en el eje inferior,
traduciendo dicha cerga en unidades de fuerza sobre una
pantalla electrdnica adecuada.

42,- STSTEMA MECANICO COMBINAbO CON CELULA EXTENSIQ
METRICA, segln anteriores reivindicaciones, caracteriza-
do porque cuando la cargs se aplica sobre el eje supe--
rior del peralelogramo deformable, descansado sobre el -
eje inferior, de modo que los ejes laterales tiendan a -
separarse, en el espacio central se monta una célula ex-
tensiométrica de traceidn, fijada convenientemente en di
chos ejes laterales, de modo que dichs célula se alargue
al transmitir la resccién horizontsl de la descomposicibn
de fuerzas o cargas verticales aplicsdas en el eje supe-
rior, traduciendo dicha cerga en unidades de fuerza sobre
una pantalla electrbnica adecuads.

52.- SISTEMA MECANICO COMBINADO CON CELULA EXTENSIO-
METRICA, segin anteriores reivindicaciones, caracteriza-
do porque todo el conjunto se aloja en una carcasa exte-

rior de proteccion, convenientemente resistente.

b
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58.- Por filtimo se reivimica como objeto sobre el
que ha & recaer la presente Patente de Invencidn que --
POr veinte afios se solicita registrar pars Espafiay- - -

p o T
" SISTEMA MECANICO COMBINADO CON CELULA EXTENSTIOMETRICA

Todo conforme queds expressdo en la presente Memo-
ria Descriptiva que consts de once hojas foliadas y es-
critas s méquine por una sola cara y planos que se acom
pafian.

Medrid, 36 Fp. 1077

P.A.,

11
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