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La presente Patente de Invencidn consiste
en unos perfeccionamiens’os introducidos en -
les mdquines engrapadoras de envolventes, en
ecrecial para el atado de embutidos, bolsas,
etc. de uso en la industria chacinera y empza
auetadora, mediante los cuales se consiguen
unzs importantes ventajas en el aprovechamien
toyversatilidad de.sus funciones, asi como
unemas larsa durécién'y conservacién en: épti
mas condiciones de funcionemiento, de .log.me.
canismos y partes. operativas de estas mdqui-
nss.

Los conjuntos hasta ahora conocidos, con~
sisten en grupos clipzdores con diferentes
rredos de automatismo, que comprenden una pie
za sufridera sobre la gue actian simulténea-
nente un cagbezal que estrangula la envolven-—
te y un punzén de apriete sobre la grapa, accio
nandos ambos por sendos émbolos neumdticos.

Las mdquinas han previsto en la zona de -
atado de los embutidos, la instalacibn de uns
palanca de modo que el pcrfil dec su envolven—
te efectla una leve presibn sobre la misna,
provocendo gsutomdticaiente el engrspillado -
0 cierre del entutido.

Z1 védstaro de engranado actua sobre un ne
dio o sistena eldstico (muclle de chogue, re-—
corte, ete.) de 2lto coeficiente recistor

v ée elevade conctante de reaccién, provocan
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do el esfuerzo de recuperacidn elastica del

citado medio el retorno del punzén a la zona
de posicionamientvo habitual, dispuesto para

una nueva actuccidn.

In estes méquinos se presentan por tanto
importantes des_cctes sobre las piezas ope-
ratives sometidas o constantes choques, asi
como un Geterioro progresivo del esfuerzo re
cuperacor del medio eldstico, también como
consecuenciz de su prolongado funcionamiento, ..
repercutiendo firalzente en las condiciones
del cierre o engrapillado conseguido scbre -
locz productos sometidos al proceso.

For otro lado el funcionamiento de estas
ngquines es altamente ruidoso y no puede con
trolarse de wne forma precisa el grado de cig
rre de la grapa sobre la envoltura estrangu-
lade, ni la misma velocidad de retorno del pun
zén contra el émbolo, cuya cdmara queda zbier
tay su carrera es libre provocando un choque
del cabezal portador del citado punzén contra
la bacse o perfil del émbolo.

Tocos estos inconvenientes encuentran una
adecuadz solucidn en la miguina conseguicda por
aplicocién de los perfeccioncmientos objeto
de estn potenie, en la cual ge suprime cual-

uier tino de cnezues por lo que tiene un fun

fla]

cionnmientc coupletanente cilencioso, wermi-
A

tiendo gradu.r a voluniad tanto el perfil y
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crado de cierre de la grapa sobre la envol-
vente introducida en la méquina, como la ve-
locidad de ascenso del punzén de engrapado
desde la zonz de ataque sobre la grepa. La
mdquina tiene también un desgaste mecanico
minimo y por tanto uns largs vida con 6pti-
mos resultados en Llos cierres o engrapados
obtenidos. .

L1 funcionamiento de la mdquina que se -
preconiza es a2l igual que sus precedentes -
totalmente automdtico desde el momento en -
gue cezda unidacd se situa en la cona de engra
pado. Igualmente es posible el acoplamiento
Ge su bancada a otras mdquinas (embutidoras,
etc.) en unalfnea de produccién convencional.

Los perfeccionamientos .suponen la utiliza-
cidn de grunos propulsores de accionamiento
neumgtico por lo que en el conjunto, no exis-
ten elementoc eldetricos, de fdcil averia en
enbientes humedos. En caso de utilizar circui
tos de control, comprendiendo temporizadores
reguladores de la cadencia Ge actuacién corre
lativamente 2 un prorrama, estos elementos se
instalardn en un compertinento completamente
ectanco y aislado, alejado de la zona de tra-
bajo y adoczdo a la carcosa con inierposicién
ce dieléctricos cdecucndos.

] :
En egencia log perfeccionunmientos objeto
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gde la invenciédn se caracterizan por dotar a
1a mdouina de dos émbolos de accionamiento
neunsdtico destinados al gobierno del punzdén
de engrespado, regulando mediante medios con-
vencionales el esfuerso de su actuacién, con-
+trolando en cuzlauier momento la velocided

de su movimiento, funcionando alternativemente
anbos émbolos de manera gue uno de ellos pro-
voca el descensa del punzfn sobre la sufride-
ra, previa jnterposicién de.la grapa colocada
en su carrsra, desde un alimentador, en forma
precisa y el segundo produce el ascenso del
citado elemento a velocidad controlada y me-
diante la contribucién de una cémara de ex-—
pensién, haste su posicién de reposo. Im la

uina se h=n modificado sustancialmente las

[©18

condiciones constitutivas y de organizacibn
de la estructura soporie del émbolo de engra-
pado y de la bancada, sobre la aue se han pre-—
visto medios reguladores y limitadores de la
posicién mas baja del citado punzén,que de-
termina un nayor o menor cierre de la grapa
sobre la envolventc.

Se ha dispuesto tanbién la instalacién de
un dispositivo silenciedor que elimine los gil
bidos inherentes a la salida de gases o pre-

cién desde los cdmaras de los citados émbolos,

Q

de menera aue se arula cualguier pcrturbacién

- 1
acistica en el funcionemiento de le raguine.
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La méquina construida por aplicacién de
los perfeccionamientos a los que se refiere
esta Patente, comprende una bancada de plan-
ta rectangular sostenida por cuatro soportes
rizidos adosados a una neana de mayor super-
ficie, teniendo en uno de sus laterales, so-
lidaria a le base, une pieza vertical sopor-
te de la piesa sufridera, estando formada por
wna. pared troansversal que presenta una con-
cavidgd en Znsulo recto, llevendo instalado
en su parte superior-paralelamente y en dis-
posicidn. pivotante élrededor de un eje trans-
vergal, un mortillo dotado de una aleta que
se prolonga por encima del perfil de soporte,
guedsndo interrelacionada a una bicla,que va
unida al extremo del vastoso de un émbolo neu-
ndtico fijo a los-sopories y/o a la carcasa
de la mdquina, de modo que su actuzcién hace
Gescender el martvillo,nediante un giro angsu-
lar, en une direccidn paralela = la citada pa-
red, con cuyo nlano determina una rezata que
sirve de gula pora el punzédn de ensrapado, -
hasta cerrar el citado perfil concavo.

Inmediagvamente por encima de le mona de -
eﬁgrapado ¥ apoyada en la bancada de la mdqui-
na, existe uns estructura abierta, »riendtica
de base cunérida, conficurada por cuatro co-
lu-n~e cilindricas gue sootienen une pecna

1

de plante cundrada que soworta el cuerpo Ge
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un dmbolo de accionamiento neumdtico, cuyo
vidstago tiene asociado un cabezal al que se
relzciona por enlace rigido, y coexialmente
a la direccién del védstago del émbolo, el -
punsén de engrapado. IZste émbolo como se ha
indic=do anteriormente determina el descenso,
écl punzdn, que pesz a través del plano de -
la bancada, hista la zona de clipado.

Sobre el plano de la bancads 'y en la -zona
conprendida entre las. columnas .de la estruc-.
tura soportanie, existe un alojamiento que
Gefine una pista de deslizamiento, o guia en
la que encaja cmoviblemente una pieza de sen-
sible rigidez, de configuracién en U de ramas
iguales, las cuales abrazan el contorno del -
punzén de engrapado, que pasa a su través por
una entalla practicada en la base de la bancada, ,
estendo formada dicha pieza enUpor un ele-
mento en cufin determinando dos plenos inecli-
nados gue obran a modo de tope, al guedar enfren
tado el cabezal del émbolo contra su superficie,
en ¢l momento del descenso del punzén hacia lo
zonn de engrapado. Esta pieza puede avanzar en
la direccién transversal definide por su aloja-
niento, mediante la actuacién de un tornillo -
micrométrico Ge manera aque su posicién define
y/o modifica la cota de descenso méximo del -
punz6n, por lo gue, mediante su esfuerzo re-

A}
ciztor de tope mbvil, se logra controler en for

0 e i
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ma nerfectiamente precisa el grado de cierre de
la grapa sobre la superificie estrangulada por
el mertillo de la envolvente.

Z1 movinicnto de retorno del punzén desde

.1la zona de trabajo, se efectia por acciona-

miento de un segundo émbolo neumdtico inste-
lado paralelamente al nrimero sobre la bancade
de la mdquina, quedando sus camaras interco-
runicadas.-a efecto :de :conseznir un movimiento
elternativo, en cada operacidén’ de engrapado.
Ambos émbolos quedan relacionados a un mand-
metro para regular la presidn’ de trabajo; con
lo sue se puede controlar de una forma preci-
sa la velocidad de actuacién de ambos émbolos
y acomodarla a las concretas necesidades de
los productos tratados por la mdquina.

En una direccién’transversal al plano -defi-
nido por la pared soportante de la pieza su-
fridera, se dispone un conjunto alimentador
de las grapas utilizados en la operacidn de
cierre de las envolventes tratadas, consistien
do este elemento en un cajetin prismdtico en
cuyo interior se disponen miltiples alineacio-
nes superpuestas de grepas, que son empujadas
por un perfil en U gque cstd carpgado eldstica-

zente ¢ dispone coaxial a un tiraente rigido
¥y I s

41}

cuyo perfil sirve de zpoyo para la alineacibn

nac vaja.
1

Tara completar a la deccripeidn efectuada,

<
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y con objeto de ayudar a una mejor compren-
sién de las caracteristicas de los perfeccio-
namientos descritcog se acompafia la presente
memoria descriptiva, como parte integrante de
la misme, Ge une hoja tUnica de planos en la
que se¢ ha representzdo lo si uiente:

En la figura 12 se represente una perspec—
tiva de una mdquina engrapadora -10-, inclu-
yendo los perfeccionamientos anteriormente ¢l
tados, aprecidndose ldsvdos=émboloS?neuméticosw
-11<, y -12~,-de accionamiento del punzén -13-,
de engrapamiento, le-estructurs soportante-i4-,
del dumbolo -11-, la pieza en cuiia ~15-, en for
ma de U pora regulacién de la cota mas baja
del punzén -13-, comandada por el tornillo mi-
crométrico =16-, el perfil de engrapado -17-,

y el mertillo -18~, de :cierre de las envolventes,
estando movida dicha pieza -18- por el émbolo
neumdtico —19-. También en esta misma figura se

aprecia la bencada de la mdquina ~20-, la peana

-21- y la pelanca -22-,convencional, que deterni
na la entrada en funcionzmiento del automatismo
que rige todo el »proceso.-

La Tigura 28 corresponde 2 una vista en alza-
do lateral sobre la mdouina, aprecidndose la in-
teorrelacibn exisiente entre los dos émbolos neu-
ndticos -11- y -12-, guedando anbos conectados

o un manbmetro para perfecto control de la precién

=3
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de trabajo y por consiguiente de la welocidad
de movimiento del punzén -13-. »
En lé figura 328 y dltima, se aprecia una vis-
ta en persvectiva sobre la mdquina la cual tiene
5 una cubierta -24-,protectora, viendo él elemen—
10 alimeniador de grapas —25-,situado transver-
selmente a la direccibn de la pieza -17-,soporte
de la sufridera, teniendo un tirante rigido -26-,
que..obra de perfil directvor de las alineaciones .
_____ 10 de grapas, en relacibn con .la regata:definida’:
por el mertillo =18~ y el:plano de -1d. pieza-1T7-.
Descritos sufitientemente los perfecciona-
mientos objeto de esta Patente de Invencién! co-
mo para poder ser entendidos y llevados a la
15 préctica por téenico en la -materia, se recaba
hacer extensivo .el vrivilegio dimanante de .la
inscripcidn registral del presente .documento -
las variaciones de detalle que no alteren su esen-—
ciglidad, que se resume en sus condiciones de

20 novedad en las siguientes reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

18,- Perfeccionanientos introducidos en las
mdquinas engrapadoras de. envolventes, caracte-
rizados esencialmente ?or dotar = la mdquina de
dos émbolos de accionaniento neumdatico para el
gobierno del movimiento del punzén de engrapado,
controlando mediante un mandmetro las presiones
de las cdmaras, funcionando.alternativamente, .
provocando uno de -ellos el .descenso del punzén-
hecia la zona de engrapado y .el segundo el re-
troceso del mismo @ posicidn de partida, habien-
do previsto en la bancada de la mdquina medioé
de tope ypara limitacidn de la cota mas baja de
actuacién del punzdén de engrapado, teniendo la
mdquina un dispositivo silenciador para elimina-
cién--de los silbidos producidos por -las salidas
de gases a presibén desde las cdmeras.

8 ,~ Perfeccionamientos introducidos en las
rgquinas engrapzdoras de envolventes, segin la
anterior reivindicacidn y poraue la bancada de
la miquina presenta inmediatamente por encima
de la zona de. engrapado, una estructura forma-
¢a por cuatro colummas ciiindricas, soportante
del cuerpo de un émbolo de accionamiento neuméti-
co, cuyo véastago ticne asociado un cabezal 2l
gue se relaciona por enlace rigido y coexialnen-
te a la direccidn del eje del citado émbolo, el

A -
nunzén de engrapado, gque pasa a través de una

- -
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entalla practicada en el plano & la bancada ¥
es guiado por una regata,determinaéa por el pla-
no ée la vieza soporte de la sufridera y la su-
perficie éel martillo de estrangulacibén de la
envolvente.

32,.~ Perfeccionemientvos introducidos en las
méquinas engrapadoras de envolventes, ségﬁn las
anteriores reivindicaciones y porque sobre el
plano. de la bancada en la zona comprendida entre_-
las columnas de la estructura de soporte.del ém~ -
bolo de descenso del:punzén;-existe unﬁalojamie}a—--
to que definc uwnopsta de deslizamiento,en la
gue encajs Una pieza de sensible rigidez, de
configuracidvn en U de ranas iguales, las cuales
abrazan al contorno dcl punzén, teniendo dicha
rieza forme de cuiig, Geterminando dos planos in-
clinados :que obran a modo de tope contra-el:ca---
bezal del émbolo, en el momento de descenso del
punzén contra la zone de engrapamiento, tenien-
do dicha pieza un desplazauiento transversal
a lo larco de su alojamiento controlado por un
tornillo micrométrico.

A8 PERFUCCIORANTIZRTOS INTRODUCIDOS Eiv LAS
L 5QUIRAS ETGRAPADORAS DE ZHVOLVERTLS.

La presente memoria consta de doce hojas

oliadas y necanograficdas por una de sus caras

1y
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y se ilustre en el plano que a la misma se
acompaiia.
ladrid, 40 FEB. 1977
PASCUAL CIVANTO

E’%‘

Plaxado: Francisco Gif Mulero
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