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MEMORIA DESCRIPTIVA

Este invento se refiere a unos perfecclonanientos
en los mecanismos de accionemientos de mdquinas de hilar o
retorcer eptas para la formacidén de "nudos" en el hilo.

Se conoce ya que el hilo con nudos puede obtener—
gse reduciendo a intérvalos, y durante perfodos de tiémpo
predeterminados, la cantidad de tiro ejercido sobre ia nechsa
de fibras por el mecanismo tractor situado por encimé de ca-
da husc, con respecto al +tiro normal. EBste efecto puéde ob~-
tenerse wtilizando un mecanisme de traceidn eonstitu{dp por
un armazdn de tiro provisto de cilindros de alimentacidn de
hilo y, por debajo de los cilindros de alimentacidn,ipares
sucesivos de cilindros de traccidn que son accionadog a ve-
locidades periféricas que van en sumento de un par ai gi-
guiente en la direccidn de alimentacidn del hilo. 7

Con el fin de obtenerse este efecto se conqce el

ingertar un dispositivo de cambio de velocidad en laétrans-
misidn que acciona los cilindros de alimentacidn del:arma-
zén de traccidn, siendo contrulado el cambio de veloéi&ad
por un solenoide que, cuando se desactiva, permite qﬁe los
cilindros: de alimentacién del armazdn giren a vélocidades
tales que avance la mecha que debe estirarse por los cilin-
dros de alimentacidn a una velocidad relativa a la velocldad
periférica de los cilindros de traccidn del armezdén de trac—

cidn do modo que se asegure un estirajec normal. Sin embargo,

cuando sc desactiva el solenoide ello produce un auvmento de

. 1la velocidad do giro de dichos cilindros de alimentacidn,

de modo que avence la mocha, por debajo de los cilindros de

estiraje, a una velocidad superior prdxime s le velocidad
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poriférica de los rodillos de traccidn.

L activacidn del solenoideo es controlada por un
circuito que se controla a través de medios apropiados, por
ejomplo mediante un programe de cinta perforada. V

BEstos sistomas conocidos tlenen numerosas dgsven—
tajas y limitaciones. Se somete a un considerable esfucrzo
ol cambio do velocidad y la totalidad del mecanismo dé accio=
nemiento, constitufdo por engranajes cooperantes y sobre los
diversos mecanismos tractores'de la mdquina de hilar debido
o log cambios frecuentes de velocidad y a las elevadas fuer-
pas de inercila consiguientes que recaen sobre cl motor que
acciona la mdéquina de hilar. Ademés, debido a que ﬁniéamen-
to puede disponerse de un nfmerc limitado de velocidados de
alimentecidn fijas solo pueden obtencrsse unas poces varie=-
dades de hilos con nudos do diferente consistencia.

Adends nc es siempre posible el equipamiont9 de
we mdquina de hilar existonte con medios formadores de nu-~
dos, tal como sc¢ ha descrito anteriormente, y en cualﬁuier
caso resulta diffcil. '

El objeto del prosente invento cdnsiste en propor-
cionar une miquina de hilar o retorcer provista de un accio-
namiento que es apto para formar hilo con nudos y que evita
las desventajas antes citades, -al tiempo que permite;una va-
rincidn, segn se desee y con medios simples, de la gonsis-
tencia y la longitud de los nudos, hacicndo ello posible evi-
tar la ropeticidn regular de una sccucncia predoterminada
de formacidn de nudos.

De conformidad con cetc invénto se proporc%ona

ma méquina de hilar o retorcer apta parse formar nudos en un
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nilo, comprendiendo la méquina unae transmisidn motriz pa-
ro accionar los cilindros inferiores dc alimentacidn de wm
armazdn de estiraje, caracterizada porquo la transmisidn mo-
+riz de la mdéquina incluye un cmbrague de rucda libre {(uni-
direccional) que permite aumentar la velocidad de gird de
dichos cilindros inferiores de alimentacidn con respecto a
la velocidad impartida'a dstos por la $ransmisidn motfiz,
estando conectados dichos cilindros de alimentacidn infcrio-
res ¢ impulsados, del armazdn de ostirajo, con la 1ntorp051~
cidn dc wn segundo ombraguc de rucda libre (unldlrecglonal)
o modios accionadores independientes del accioneniento gi-
ratorio de la mdguina, aptos para avmentars en momonyos"pro—
soleccionados y durantc intérvalos predotorminados, ia volo-
cidad do dichos cilindros inferiores de alimentacidn;con ToSe
pecto a su velocidad de funcionamiento normal, do modp que
so formen, a 1ntérvalos, nudos en ¢l hilos

Con ol omploc do nodios. accionadores indepgndientos
pare superimponer; i ofccto, una variacidn de VOIOGFdad 80—
bre los cilindros do alimontacidn dol armazdn do traccidén se
evitan cambios do velocidad en ol accionamiento girakorio de
la méquina como un conjumto y, Por consiguicente, rccibc mo-
nos esfucrze la transmisidn motriz quo cn los gistomas provia-
mento conocidos antoriormente citados.

En una modalidad prefcrida dol invento uno de los
cilindros de alimentacidn inferiores presente un érgol mo -
triz en ol que se monta un brazo radial con la infe@posicidn
dc dicho segundo cmbraguc unidireceional y los medios accio—
nadorcs compronden un accionador de presidn por fluido &

doble efecto para efcctuar el movimiento angular controlado
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dol brazo en cualquicr direccidén, disponiéndose dicho ac—
cionador con su ejc do operacidn on un plano porpendicular
al ejo de los cilindros do alimentacidn y estendo pivota-
blomonto montado on la mdquina, controldndosc ol funcivna-
mionto del sccionador por una unidad de control programable,
y disponidndose ol segundo embraguc de rueda libre para éue
permita el giro de dicho bragzo ontorno del eje do dicho dr-
bol en wna dircccidn contraria a la direccidn normal de gi-
ro impartida a dicho drbol por la transmisidn motriz de:la
méquina. La vdlvula de distribuidor puede ser accionadalpor
solenoide y controlada por scfiales oldéetricas o partir do
la unidadido control,

Fn una modalidad preferida dol invente la unidad
de control se controls por medio do sefinlcs derivadas fo-
toeldctricancnte de une pelicula o cinta con aperturas pro-
vigte do orificios para prodeterminar una decucncia progra-
mada de funcionamionto de la védlvula de distribuildor.

A continuacidn se ampliard la desoripcidn del in-
vento, a tftulo dc ojomplo no limitativo, con referencig a
los dibujos que se acompafian, on los que: ‘

Ia figura 1 es una vista on perspectiva csquométi—
ca de una barte del mocanismo do traccidn de wna mdquina de
hilar, por ojemplo, una hiladora circular y de un mocanismo
de accionamionto asociado de conformidad con otra modalidad
dol invento para lo formacidn do hilo con nudos.

Ia figura 2 muestra ol mecvanismo de traceidn de -
la figura 1 on soccidn transversal csquemdtica. '

Le figura 3 es una seccidn longitudinal, roproson-

tada a mayor escala, de un accionador newndtico del mecanismo
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La figura 4 es una scceidn transversal longitudinal
esquendtica do una partc de una unidad do control progrenada
del mocanismo do accionamionto de conformidad con ol invento.

Lo figura 5 ¢s una visita frontal parcial de wma éin-
ta de programa asociada con gl mecanismo de accionamicnto'do
las figuras 1 a 4.

La f;gura 6 c¢s wne vista on perspectiva osquoméﬁica,
a mayor oscals, de partc de la unidad do control programada
mostrada en la figura 4. k

La figura 7 os una seccidén transversal tomada por
la 1lfnea VII-VII de la figura 6.

La figura 8 os una vista en perspectiva esquemdtica
de una primera variante de la modalidad del invento ilustrada
en lg figura 1, y

La figura 9 es una vista perspectiva andloga que
ilustra otra variante de la modalidad del invento reprcseﬁta—
da en la figura 1.

A través de todos los dibujos se utilizan las mismas
refercncias numéricas para designar partes iguales o partes
correspondicntos. .

Haciendo ahora referencia a los dibujos, con la ro-
ferencia numérice 1 se¢ indica un ongrenaje accionade & partir
do la transmisidn principel motriz giratoria de una mdquina
de hilar (no represontada). El cngranaje 1 transmite el ac-
clonamiento o través de un par de ongranajes dec engrans 2 y 3
a un 4rbol 4 en el quo ostdn montados dos eilindros 5 do un
armazén de traccidn, mostrado esquemdticeamonte, dispuesto re-

corrido arriba y por oncima do los husos (no representados) de
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la mdquina de hilar. Ios cilindros pronsores supcriores que
cooperan con los cilindros 5 se omiton en la figura 1 con fincs
de claridad, pero se roprosonton con lfnoas de trazos on la fi-
gura 2.

El ongranaje 1 estd onchavetado a un oxtromno do un
drbol 6 quo estd giratofiamonté montado en un sovorte f£ijo 7.
Un engranaje 9 est£ montado sobre ol extremo del Arbol 6 opues—
ta al que soporta ol engranaje 1, con la interposicidn do ﬁn
embraguc do rucda libre o unidireccional 8. El cngranaje 9
transmite el scoionemionto a un éngranaje 10 enchavetado so-
bre wn drbol 11 paralelo el érbol 4. El érbol 1l prosenta por—
ciones cilindricas quo actuan cOmo cilindros do transmisidn
motriz sobre los Quo pasan cofréas gin fin 12 que alimentan
mochas 13 quo han do sor cstiradas a los cilindros de ostira-
jo inferiorcs 5. El drbol 1l comporta tambidn un engranajo 14
quo acciona una ruocda dontada 16 a travds do un cngranajo inter-
medio 15, ostando enchavotada la rucda dentada 16 a un drbol
17 quo actia como un rodillo de soporto intermedio para l@s
correas sin fin 12. Ias corrcas 12 son accionadas por un %rbol
18 que actda como un cilindro inforior que pasa & travéds éo
1ss corrcas sin fin 12, siendo accionado ol grbol 18 medi%nte
ongranajes 19 y 20 a travds de la rucda dontada 16.' ¢

Ios divorsos engranajcs giran normalmonte, con él
uso del mecanismo motriz, on las dirccciones mostradas por las
flochas, mientras quo el cmbraguc dc rucda libre 8 se diséone
de modo quo permita el giro del ongranaje 9 con mayornrapidez
gque ol 4rhol 6. _ |

BEn lo figura 1 sc han omitido, con fines de claridad,

log rodillos promsorcs que cjcreen prosidn gobre lag corroas
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bargo, ostos rodillos so muestran esquemdticemontc con 1fnea
de trazos en la figura 2.

Sobre ol 4rbol 1 sce monta un brazo radial 22 con
la intorposicidn dc un scgundo embraguo de rucda librc o uni-
direccional 21. El oxtromo libro dol brazo 22 s¢ conecta pi-
votablomonte a una bicla 23 do un pistdn 24 (figura 3) que cs
deslizable en wn cilindro accionador neumético de doble sfeoto
25 soportado pivotablemenitc a partir de la estructura fijé
de la mfquina de hilar por medio de un soportc de montaje 26
(figura 2). EL cilindro accionador 25 estd suportado pivota-
blomente por el soporte 26 para el movigiento giratorio entor-
no de un ojo paralelo a los ejes 11, 17, 18 y 4. El segundo
pmbrague de rucda libre 21 estd dispuesto de modo que porﬁi—
te ol giro del &rbol 11 en la dircceidn indicada por las flo~
chas en los ehgranajes 10 y 14 af n cusndo pormanczca fijd
el brazo radial 22. ;

El pistdn 24 subdivide ol cilindro accionador 25
en dos cdmaras 27a y 27b (figura 3) que sc conectan éon lés
conductos noundticos 28 y 29 respectivemente (figura 2) a.
wna v&lvula do distribuidor accionade por solenoide 30. Ie vél-
vula de distribuidor 30 tienc dos posiciqnes, $al como so?re—
prosenta esquomdticamonte en la figura 2, en donde una do;las
dos cdmaras 272 y 27b so conccta ya sea a un fuonte de fluldoe
bajo presién a travéds de un conducto de suministro 3l o iﬁ—
cluye los clecmontos auxiliasres usuales, o a la atm&sfora,;
mientras que la otra do las dowm cémgras se conccta a la a%mds-
fora o al conducto de suministro 31, rospoctivemente. la co-

noxidn de la cdmara 27z a la atmdsfora se ofoctda a través
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de wn obvturador rogulable 32 on una posicidn de la vélvula 30.

La carrera del“pistJn 24 en ol cilindro accilonador
25 ostd limitada por una barra de tope 33 que sobresalo a
través dol oxtromo dol cilindro 25 opuceto al véstago dol
pistén 23. BEL ajuste do la barra de tope 33 axidmontc sec
efcetda medianto el giro del botdn 34 que coopers con una
graduacidn longitudinal 35 en ol exterior de wn casquillo
cilindrico 38 que se rosca on 6l oxtremo contiguo dol cilin-
dro 25 ¥y que actda como una guia y soporte para la barrafde
tope rogulablo 33: En adlcidn, para ol ajusto del conducte,
el botén 34 comporta graduaciones poriféricas oxtornas 36
que cooperan con la marca fija 37 del casqulllo 38.

Fl funcionamionto do la vﬁlvula do distribuidor
30 os contrulado por dos solenoides de control 30a ¥ 30§
cuya activacidn sclectiva es controlada por uns unidad db
control programable olectrdnica 54. la progranacién de la
vnidad do control 54 se ecfoctda mediante wna cinta de progra-
ma 39 (figure 5) quo pasc sogin wn buclo sin fin sobre una
geric do rodillos de gufa 40, siondc arrastrada la cinta por
wne rucda dontada 31 y mantonida en tongidn mediante un ro-
dillo tonsor 42 comportado sobro un goporto oscilante (figu—
ra 4). Ia cinta dc programa 39 do oste ojomplo conprende uno
pelicula provista de perforaciones marginales para ompofiar
los dientes de la rucda dontada 41 ¥ presenta..dos sorics de
orificios, 43 y 44 rospoctivemente (figura 6), distanciados
a intérvalos distintos, por razones que sc cxpondrén mes
adelante. Qada sorie de orificics 43 y 44 coopera con un
respectivo par do fotodiodo ¥ fuente de luz 46, 47 y 48, 49
(figura 7) montado sobre un soporte tnico 45 dispuesto en la
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traycctoria de movimionto de la cinta 39. Cade uno de los
dos parcs de fuente de luz 46, 47 y 48, 49 se conecta res=—
pechivamorite ¥y eléctricamentg a través de respoctivos conﬁuc-
tores eldctricos 50, 5i v 52, 53 a la unidad de control elec—
trdnica 54 que controla la activaéidn de los solonoides de
control 302 y 30b de la vdlvula de distribuidor 30. |

El par de fotodiodo/fuontc de luz 46, 47 se dispo-
ne on correspondencia con la linea de orificios 43 sobre. la
cinta de programa 39, mientras que el par de fotodiodo/fﬁen—
te de luz 48, 49 se disponc on correspondencia con la lfnca
de orificios 44 sobre dicha cinta 39. Cuando wno de loséori—
ficios 44 se cncucntra entre el fotodiode 48 y la fuentg 49
se ilumina el fotodiodo 48 por la fuente 49 y la sefial gesul—
tantc dol fotodiodo 48 hace que la unidad de control 54:ac-
tive el solenoide 30bh mov1endu con cllo la vdlvula de dls—
trivbuidor 30 a la 3os1016n en dondo le cﬁmara 27b dol ci—
lindro 25 se alinenta con aire comprnnldo, nicntras que la
chmara 27a se desshoga a la atmdsfora, producicndo wn dospla-
gamionto angular del véstego 23 en la direccidn que indica
la flocha 55 en la figura 2. Proporcionando un suficienﬁo su-
ninistro de presidn, este desplazemiento del véstago 23; que
produce un desplazamiento angular correspundicnte del prazo
22, motiva une aceloracidn giratoria de los drboles 11, 17
y 18 suficiente para la formmacidn de nudos en el hilo. Esta
aceleracién es posible por el primer embraguc do rucda li-
bre 8.

Cuando, por otra parte, uno de los orificios 43
g0 gncuontra entrec el fotodiodo 46 y la fuonte 47 dol otro

par, so ilumina ol fotodiodo 46 por la fuente 47 y la sefial
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resultants del fotodiodo 46 hace que la wnidad de control
54 active el solencide 30g, moviendo la vdlvule de dlstrl-
buidor 30 a la pogicidn en donde la cénara 27a del cilindro
25 so comccta al suministro do aire conprinido, mientres
que la cémara 27h se desahoga a la atmésfoera. Esto produce
ol desplazemiento del pistén 24 en la direccidn mostrada f
por la flecha 56 en la figura 1l en w giro oorrespondlcnte
del brazo 22: este giro no es tronsmitido al drbol 11 de—
bido a que ¢l segundc embrague wnidireccional 21 gira li—
bremente.

Regulando el obturador 32 (figura 2) es posible
reogular la velocidad de la carrera del pigtdn 24 en la dl—
roccidn opueste a la flecha 55 y con ello la magnitud de
1a variscidn del estirado y el cspesor do los nudos resgl—
tontess: Con ol giro del botdn 34 es pogible wtilizar 1aé
gradusciones 35 ¥y 36 para ajustar con procigidn le posicidn
axil do la barra de tope 33 ¥ PoT consiguiente, giendo igua—
les otras condiciones, la longitud de la carrera del piétdn
24 y de su véstage 23 que detornina, a su vez, la longi?ud
de los nudos resultomtes en ol hilo. La volocidad del pis-
#dn 24 dopenderd también de la presidn noundtica actuanko,
quo también puedo regularse. '

Por consiguiente ol sistoma do conformidad con
el invento es altamento vorsatil, obteniéndose adonds su
versatilidad facilmente con ol ompleo do medios slmplos,
econdmicos, robustos ¥ S0ZUTreS.

Ia vonteje principal del sistema aqui descrito
radica en ol hecho de que la posicidn dol soporte 45 con

respocto a la cinte dc programa 39 pucde variarse facilnen-
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tc de vez on cusndo, ovitdndose cun ello la repeticidn rogu-
lar de las mismas secucncilas de 1§s nudos on los hilos que,
como se ha indicado antoriormento, proporcicnarfa un efoecto
indescable sobro ¢l aspmeto dol tojido obtenido con el hi;o
de nudos. Esta variacidn pucde ofectuarse con el empleo db
dos temporizadores, el primero de los cualcs determina pé—
riddicamonte instantes rocurrontes en donde el motor (no
representado) que acciona la rucda dentada 41 se retarda du—

rante un corto periodo, dotermlnéndose la duracidn de estoe

'corto p riodo por el segundo temporizador.

BEn la veriantc ilustrada en la figura 8 se mqpﬁa

'uﬁa rucda dontada 57 sobre ol drbol 11, a travds de-la iﬁ—

tenp031cldn dol segundo embrague de rueda librs (unidlrep—
cional) 56. Una cadena sin fin 58 pasa’ sobre la rucda den-
tada 57 y engraha con una rueda dentada 59, dispuesta a gicr-
ta distancia del érboi 11 que, a su vez, es aceionado po? un
motor neumdtico giratorio 61 a través de una wnidad redu%to—
ra de velocidad 60. El motor 61 tionc ung eontrada 62 y spli-
da 63 respogtiwamente pare ol aire comp;imido que accioné
el motor 61, conectédndose la ontrada 6223 wa vélvula de so-
lenoido 64 cuya apertura y cierre controla el fumcionamiento
del motor 61. Ia vdlvula de solencide 64 pucde conectarse,
alternativamonte, a la salida 63, y la ontrada 62 o la sali—
da 63, o tanto la entrada como la selida, pueden incluir ob-
turadores regulables limitadores de flujo com el fin dogva—
riar la velocidad del motor 61.

Un motor neumético aprupiado para utilizarse qomp
el motor 61 o8 el motor neumético modolo 4AM fabrioado por
Gast Manufacturlng Corporatlon de U.S. A.
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El solenoide de la vdlvula 4o soloncide 64 se co=-

nocta modiante conductores oléctricos 65 a une unidad do gon-

trol elcetrdnica 66 similar a la unidad do control 54 do 1'w
figure 2. Ia unidad de control 66 sc conecta, a su vez, POTr
mediv do conductores oléetricos 67 y 68 a wm dispogitivo
(no ilustrado en la figura 8) que difiore del ilustrado en
lag figuras 5 y 7 por ol hecho de que solo presenta un par
de fotodiodo /fucnte de luz y porque 1la cinta quo pasa entro
ol fotodiodo y la fucnte de luz dc dichc per tiene una sola
fila longitudinal de orificios que cooperan con dicho par,
disponidndose los orificios a intérvalos iguales o dosigua~
les y presontendo diversas longitudes en la direccidn de
avance de la cinta. Este sistema do control se dispondrd
+A4l como se ha doscrito con rofercncia a la figura 4 ¥ su
funcionamiento no se doscribird con dotallo pucsto que re-
gultard ovidonte para los oxpertos en el arto. Pucde difspo-
nerse do modo gue cuando 1a cinta sdlida so situc entre el
fotodicdo y la fucnte de luz do dicho par pormaneszca inac—
+ivo ol motor 61, mientras quo cuando se situe unae aborturs
do 1la cinta ontro ol fotodiodo ¥ 1la fuente do luz sS acibive
ol motor 61 y motive la formacidn de nudos on ¢l hilo tal
como se ha descrito antcriormente. '
Te variente ilustrade en la figura 9 dificro de
ls represcntada en la figura 8 por el hecho de que ol ﬁotor
nouzdtico 61 acciona los clemontos de tronsmisidén 60, 59,
58 57 y ol ombraguc unidirccecional 56, no ol 4rbol ll,.
gino ol é:;"bol 6, y porquo sc monta el ongranaje 1, on iu-
gar del ongranaje 9, sobre ol £rbol 6 mediante la interpo-

gicidn del primer cmbraguc wnidireccional 8 mientras que ol
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engranajo 9 so onchﬁvota direcctamento en ol Arbol 6. Esta or-
ganizacidn es mas-apropiada, eﬁ la préctica; para la aplica-
cidn dol inventc o detorminados tipos do mdquinas do hilar.
En las modaelidedes de las figuras 8 y 9 el notor
noundtice giratorio 61 pusde sustituirse por un motor elég-

trico giratorio.

REIVINDICACIONES

Doscrito el objoto del proscnte invento, sé decla~
ran nuovas y dc propia invencidnnlas siguientes roivindica-
cionos, con prioridad do lo solicitud Ttaliana 67330 A/76
de fecha 13 do Febroro de 1976.

1.~ Perfoccionamientos on méquinas de hilar o re-
torcer aptas para fommar hilos con nudos, conprondicndo la
mAquina una transmisidn motriz para accionar los cilindros
do alimentacidn infeoriorcs de un armazdn do estirajo, carac-
torizados porque la transmisidn motriz de la ndquina incluye
un primer ombraguc de rucda libre (unidircccional) (8) que
permitc el aumonto de la velocidad ge giro de dichos cilﬁn—
dros de alimontacidn inforiores (11, 17, 18) con respecto a
la volocidad impartida a éstos por la transmisidn motriz, éo—
nectdndose dichos cilindros de alimentacidn inferiores g im-
pulsados, con la interposicidn de un sogundo embraguc da ruc—
da libre (wnidirececicnal) (21;56), a medios acclonadpres
(25,,60, 61) indopendientes dol accionaniento giratorio de
la méquina, aptos para aumentar, en ‘tiempos prosoloc01ogados
y durante intérvalos predeterminados, la veolocidad de dichos
cilindros de alimontacidn inferiores con rospecto a su velo=

cidad normel de funcionamionto, de modo quo se forme, a intér-
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valog, nudos en el hilo.

2.~ Pbrfeocionamientos, do conformidad oon la reoi~
vindicacidn 1, caracterizados porque uno de los cilindros de
alimentacidn inferiores prosenta un Arbcl impulsado (11) en
ol que sc monta un braze radial (22) con la interposicidn de
dicho segundo ombraguc unidirzccicnal (21) y porgue los medids
accionadores comprendon un accionador do fluido & presidn ¥y
de doble efocto (25) para efectuar ol movimicnto angular con—
trolado del brazo en cualquicr dircccidn, disponiéndoso di-
cho accionador con su eje de operacidn on un plano porpengicu—
lar a los c¢jos do los cilindros de glimentacidn ¥ monténdése
do forma pivotable sobre la mdquina, ostando controlado ol
funcionaniento dol accionador por wna uhided do control pro-
gremable y disponiéndose el sogundo cmbregue do rucda libro
(21) para quo pormitoe el giro do dicho brazc (22) entorn&idel
gjc do dicho drbol (11) en wna dircccidn contraria a la ii—
receidn normal de giro impartida a dicho drbol por la trins—
nisidn motriz de la méquina. ;

3.= Perfocecionamicntos, de conformidad con la fei—
vindicacidn 2, caracterizados porque la vdlvula de distri-
buidor (30) os accionada por svlenoide ¥y controlada nediante
sefinlos oléetrices a partir do la unidad do control (54).

4.~ Perfoccionamiontos, do ccnformidad con la ﬁei—
vindicacidn 3, caractorizados porgue la unidad de control
(54) sc controla por medio do gofiales eléctricas derivadas
fotoeldetricamonte a partir de una pelicula o cinta en fdrma
do tira con aborturas (39) dotada de orificios (43, 44) para
predeterminar una secucncia de programa de funcionamiento do

la v4lvula de distribuidor (30).
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5,.— Perfecclonamientos, de confornidad con la re%—
vindicacidn 1, caractcrizados porque los nedios de accionador
citados comprendcn un motor giratorio noeunédtico o eléctricé
(61).

6.~ Porfeccionamicntos; do conformidad con la roi-
vindicacidn 5, caracterizados porque el motor giratorio (el)
sotda sobre ol scgundo cmbrague unidireccional (56) a traﬁés
de una unidad reductora dec velocildad (60). .

7 .~ Porfoccionamientos, de conformldad con cual—
quiera do las reivindicaciones preccdentes, caracterlzados
porque dicha transmisidn motriz incluye un engranaje jmpul-
gor (9, 1) que incorpora ol primer embrague unidircccionél
(8) y porque los medios de accionador (60, 61) actfan sobre
1a transmisidn motriz inmediatamente por debajo do dicho
priner embrague widireecional.

8.~ Perfocciovnamientus en néqulnas de hilar o TG~
torcer aptas para formor hilos con nudos.

Segén sc describe ¥y reivindica en la presente me—
moria descriptiva que consgta de 16 pdginas foliadas ¥y escrl—
tas a méquina por una sola de sus caras ¥ aconpafiadas de

los dibujos reglamentarios.

Madrid, a

Pele

mpce.
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