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de dimensiones bagstante grandes, tales como, por ejemplo,

! -2- REF: P %400 ES

El invento se refiere a un punto de soporte hidrostati-
co para partes rotativas, en especial a un punto de soporte
radial para partes de maquinaria pesadas, tales como tambo-

k<3 AT TIMa ™
.n.eu, EATES R L

2ta d¢ coporte cobtocionoria y uno 2op
soporte oscilante de manera limitada frente a la pata de so-
pprbé ¥y reajustable hidraulicamente con respecto a la parte
rotativa, estando dotada de una supsrficie de soporte alimer-
tada conun medio portante hidréulico. E1 invento se refie-
re asimismo a un cojinete hidrostético que comprende varios

de estos puntos de soporte.

Partes pesadas de maquinaria rotativas, en especial lasg

anillos de rodadura y coronas de rodamiento de tambores, go-
rrones huecos o érboles huecos y similares, se-viener sopor-
tando cada vez mls de manera hidrostltica. Estas partes de
maquinaria rotativas experimentan deformaciones elésticas

debido a las grandes dimensiones y cargas, y ademds hay que
tener en cuenta tolerancias de fabricacidn, de modo que di-
chas partes de maguinaria no siempre giran circularmente.

Para en estas condiciones poder soportar las partes de ma-
quinaria de manera uniforme, es usual conformar un cojinete
hidrostético con varioé'puntos de soporte hidrostéticos,v

qué réajustables individualmente, susten%an con Su-supe;fici

de soporte o de rodadura la pieza de maquinaria en forma des

W

lizante.
Como es sabido, el punto de soporte (o respectivamente

una o varias escotaduras llanas previstas de la zapata de

v

soporte de un punto de soporte hidrostitico es alimentado duj
rante el servicio a presidén con medio portador hidréulico

(por ejemplo, aceite). Cuando la presidn de este medio por-
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les conocido, por ejemplo (compirese la solicitud de patente

'. -3 -
|
|

tador ha alcanzado una‘magnitud dependiente de la.cérga, la

pieza rotativa se separa insignificantemente de la superficie.

de soporﬁe, dejando libre un intersticio, que ejerce una ac
cibén de estrangulamiento_sobre el medio vortador Que éﬁtdn—
cos escapa a través de dicho intersticio. La altura de este
intersticio (o respectivamente la separacién entre la supers
ficie de soporte del punto de soporte y la superficie de rod
dadura de la pieza rotativa) es a este reépécto una funcidn
de iafcarga Vs por.cohsiguiente, una funcidn ae la presidn,.
de 'la corrieﬁte de 1iquido y-de la viscosidad del meaio por-
tador,. El éaudal uminlutrado se elige de modo que en la
consiruccidén de maquinaria pesada resulte una altura del in-
ters%1c1o de entre 0,1 ¥y 0,2 mm. '
: AhofaVbien, ocurre frecuentemente que grandes piczas de
maquinaria rotativas se mueven ademés.én la zona de cada
punto.de soporte o de cada cojinete con un cierto movinienta
de balanceo y/o también en una cierta pbsicién inclinada,
por lo que para observar un intefsticio‘ld mis constante pb-

sible entre la superficie de rodadura de la pieza de maqui-

naria y la superficie ae apoyo del punto de soporfe hidrosté
tico, tiene que ﬁehir dada una,cierté'movilidad de balanceo
de cada punto de soporte; ‘de otra manera, y debido al esca-
pe'no estorbado de un medio portador, ex1st1r1a en la super-
ficie de apoyo ya tan’'solo una presnon hidrostatica pequeila,
perdiéndose con ello la capacldad de carga del punto de so-
porte, existiendo por consiguiente el peligro de que la pie21
rotativa llegue a tocar la zapata de soporte.

Para conseguir esta capacidad de balanceo y ajustablidad

de ‘las zapatas de soporte dotadas de la superficie de aboyo
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alemana publicada y examinada n® 20 49 402), prever entre
la zapata de soporte y la pata de soporte un apoyo esférico,
mientras que para disminuir las fuerzas de friccién que li—
mitan la capacidad de balanceo se¢ prevé entre la bola y la
zapata de soporte todavia una descarga hidréulica, asignandd
para.ello un dispositivo de cilindro-émbolo. También en
otras formas de realizacidn conocidas universalmente en ia
préctica, se consigue la movilidad de balanceo de larzapata
de soporte por medio de una unibn de rétula. :
Es?ecialmente desventajoso en estas formas de mealiza-
cibn co%ocidas es el gran gasto constructivo para conseguir
la moviﬁidad de balanceo de la zapata de soporte, téeniendo
las b&%as o superficies esféricas que hacerse con una exac-—

titud de fabricacidén relativamente grande, de lo que en ge-

neral resulta una realizacibén en extremo costosa. kEn estos

cojinetes o puntos de soporte hidrostiticos conocidos, resul]
ta ademds que las,juntas, sometidas a grandes esfuerzos, asi
como otros elementos de construccidn sometidos a friccidn,
estén expuestos a un elevado aesgaste, de modo gque con ello
se ‘pueden presentar frecuentemente pérdidas por fugas'y, por
consiguiente, perturbaciones del servicio, por lo que hay
que consignar una partida mayor para entretenimiento. Como
adémés‘en un cojinete hidrostético que comprende varios pun-
tos de apoyo individuales, todos éstos tiemen que reunirse
en cuanto a mando, resulﬁa que en caso de un defecto en un
punto de soporte, falla frecuentemente todo el sistema hidrij-
lico de mando y, por lo tamnto, todo el cojinete.:
El invento se ha propuesto ahora crear un punto de sopop-

te hidrostatico del tipo citado al principio, que esté caréc-

T

terizado por su sencilla estructura counstructiva, su fabricait

a9y ke e s e oy
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"y disposicidén de esta membrana de apoyo permite una limitads

cilmente fabricables; de que ademls, al suprimirse piezas

..

cién simplificada y su funcionamiento seguro, y que al mis-
mo tiempo sea especislmente bien apropiado para un mando hi-
driulico comfin, ampliamente exento de problemas, de varios
de tales puntos de soporte de un co,inete hidrostético.

De acuerdo con el ‘invento se soluciona este problema
sustancialmente por el hecho de que la zapata de apoyo esté
unida con la pata de soporte a través de una membrana de
apoyo, cargable por via hidéulica.:

En la forma de realizacidn de acuerdov cou el invento
resulta en cierto modo un apcyo membrano-hidriulico de la

zapata de soporte sobre la pata de soporte. La conformacidn .

movilidad de balanceo, asi como un apoyo reajustable dé la
zapata de soporte. Esta movilidad de balanceo o respectiva-
rmente capacidad de desvio, si bien es en una de estas mem-
branas de apoyo algo menor que en los soportes fijaderes de
bola donocidos, es no obstante esta movilidad de balanceo
absolutamente suficiente en la préctica. La membranz de apo-
yo, que es.movible en la direccidn de la carga de la pata del
soporte, posee en su plano perpendicular a la direccién del
movimiento excelentes propiedades de guia, desarrollando -en
contraposicién a una bola- suficientes fuerzas de recupera-
cidn.

.Ventajas especialmente sustanciales de esta forma &e

realizacidn dotada conforme al invento de una membrana de

apoyo, estriban sobre todo también en el hecho de que se pre

cisan sustancialmente menos elementos constrictivos y més fa

articuladas y juntas especiales, no se produce practicamente

ninglin desgaste mecinico, con lo que, por una parte, se redu
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cen considerablemente los trabajos.de mantenimiento y, por
otra parte, se aumenta la seguridad del servicio, y de que
por consiguiente se pueden rebajap en total considerable~
mente los costes de uno de estos puntos de soparbe hidroshi-
ticos.
De acuerdo con el invento puede esfar hecha la membrang
de apoyo, tanto de una sola capa, como también de varias ca-
pas de un mismo o de distintos materiales (con preferencia
mebal), de modo que puede ser hecha de manera Optima para el
fin de aplicacibn deseado del correspondiente punQP de so-
porte hfdrostéﬁico, en lo que concierne a su funcibén de apo-]

«

yo y moYilidad de -balanceo.
i
De/ acuerdo con una mejora del invento resulta espscial-

mente  avorable que la membrané de apoyo se encuentre enfes-
tado dé reposo aproximadamente en un plano que discurra
aprbximadamente paralelo al plano que contiene la superficie
de apoyo, ¥y que cierre al menos parcialmente un'lado de una
cémara hidriulica a prueba de presidn, que esti comunicada

con un punto para medio portante hidriulico, y que contiene
una almohadilla a base de dicho medio portante, que cargue

hidraulicamente la membrana de apoyo. De este modo se puede
ajustar la zapata de soporte con una gran exactitud,con res-
pecto a la pieza rotativa de maquinaria, rellenando para ell
la chmara hidriulica de manera correspondiente.

Para impedir que al ser rellenada la cémara hidriulica
llegue a ceder la membrana de apoyo, es cqﬁveniente que se
fije éon su borde exterior, por medio de un anillo de sopor-
te, sobre la pared periférica de la clmara hidriulica, te-
niendo el anillo de soporte un didmetro interior menor que-

la camara hidrélica.

& p——— gy
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cha, por ejemplo, de chapa de acero, serd ventajoso incrus-

estd dotado preferentemente de sendos canales de alimenta-

apoyo, encontréndose la desembocadura del canal de alimenta-

8i en este Oltimo caso la membrana de apoyo estd he-

tar la membrana de apoyo de manera elédstica, al menos en un

ladec de su sujecidn marginal. De este modo las influencias

m»

de la relativamente dura sujecidn marginal sobre la capaci-
dad de desviacién de la membrana de apoyo y, por.consiguiena
te, sobre la movilidad de balanceo de la zapata de soporte,
son absorbidas elasticamente en la periferia (por ejemplo,
por medio de gugrniciones correspondientes de-caucho o de

pléstico).

Un punto de soporte hidrostitico conforme al invento

cién.para la superficie de apoyo y para la célmara hidrfulicé

"En esta forma de realizacibn, ¥y de acuerdo con ctro pex
feccionamiento del invento, puede estar prevista para el
aprovisionamiento de aceite.de la superficie de apoyo ¥ de
la cémara hidiulica un conduccibdn comfiin de alimentacibn de
aceite, que esté comunicada directamente con la cémera hi-
driulica, mientras que la superficie de apoyo estd en comunil
oacién;directa con la chmara hidrélica a través de su canal
de alimentacidn.

Dé'acuerdo con otro perfeccionamiento del invento, el
caﬁa} de alimentacidén a la superficie de apoyo esté conduci~
do a través de al menos un espacio regulador, que por medio
de otra membrana, actuante como membrana reguladora, esté
subdividido en una cémara de aire comunicada con la atmbsfe-

ra, y una camara de aceite comunicada con.la superficie de

cidén en la chmara de aceite enfrentada de tal modo a la zona

central de la membrana reguladora, que variando la separa-




—,

10

15

20

25

30

cidn entre la desembocadura del canal y la.membrana regulado
ra, se produce un punto de estrangulamiento a manera de tobe
ra anular. Gracias a este perfeccionamiento del invento es
posible regular la corriente del medio portador hidréulico

(en especial aceite) en funcidn de la presidn reinante en la

superficie de apoyo de la zapata de soporte. Por consiguien~‘

te, si sube la presidén estéitica en la zona de la superficie
de .apoyo, se eleva también en igual medida la presidn en la
chmara de aceite y, por lo tanto, en la membrana reguladora,

con lo que ésta se curva més hacia la atmbésfera (o:sea, en
|

vdirecciﬁh a la chmara de aire), de modo que se hace mayor la

separacidn entre la desembocadura del canal de alimentacién
¥y la m%dbrana reguladora, por lo que fuede - Fluir més medio
portant% a la superficie de apoyo, a través de la camara de
aceite.

De acuerdo con el invento estid entonces un cojinete hi-
drostético conformado con varios de estos puntos de soporte,
estando entonces,. a efectos de mando y control de los diver-
sos puntos de soporte, al menos las superficies de apoyo de
las zapatas de soporte comunicadas con una fuente couwin de
medio portante hidréulico a través de conducciones de alimen
tacibén, en las que, de la manera conocida, existen valvulas,
apérat0§ de mando y al menos una bomba. Este cojinete hidros
tatico conforme al invento estéd caracterizado entonces, a ba
se de la configuracidén y el funcionamiento gxplicados ante~
riormente de los diversos puntos de soporte, por una estruc-
tura constructivamente sencilla y, sobre todo, por una gfan
sepuridad de funcionamiento.

Segﬁn la forma de realizacidn.elegida de los puntos de

soporte hidrostaticos, pueden las diversas conducciones de




10

15

20

25

30

de los diversos puntos de soporte, con o sin posibilidades

alimenfacién servir también en cada caso para la alimenta-
cibn comin de la superficic de apoyo y de la cémara hidriu-
lica del correspondiente punto de soporte. El aprovisiona-
miento de los diversos puntos de soporte con medio portante

hidrdulico puede tener lugar entonces, segln la conformacidn

de regulacidén o dosificacidn, desde la conduceibn principal
de alimentacidn y, correspondientemente, con distribuidor de
la corriente de aceite, o sin distribuidor de la cprriente
de aceit%. ' R

Otros detalles del invento se desprenden de las reivin~

/

. L . . . .
dmcaclozes, asi como de los ejemplos de realizacidén descri-

tos a ¢cpntinuacidn a base del dibujo, puramente esquemiti-

co, en'Ll que muestran:

La fig. 1, una seccidn vertical (a lo largo de la linea
I-I en la fig. 3) a través de una primera forma de realiza—
¢idn de un punto de soporte hidrostético de acuerdo con el
invento; '

la fig. 2, un alzado lateral del punto de soporte re-
presentado en la fig. 1;

la fig. 3, una vista desde arriba sobre el punto de so-
porte conforme a la fig. 1;

" la fig. 4, una seccién vertical (similar a la de la fig

1) a través de.una segunda forma de realizacidn del invento;

la fig. 5, una representacién esquemitica de un cojinet
hidrostéticé consistente en cuatro puntos de soporte confor-

me al invento, con un sistema comin de alimentacibn de acei-

te para los diversecs puntos de soporté, que pueden estar rea;

lizados conforme a las figs. 1 a 4;

la fig. 6, una seccidn vertical (similar a la de la fig

132
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1) de otro.ejemplo de realizacidén con una membrand regulado;
ra adicional; ' -

la fig. 7, una representdc16n puramente eaquematlca (51
milar a la de la fig. b) de un cojinete nldrostablco de
acuerdo con el invento ¥ que comprende cuatro puntos de so-
porte conforme a la fig. 6; |

las figs. &, 9 y 10, secciones verticalgs (similares a
la de }a fig. 1) a través de otras tres vgriantés de reali-
zacidén/ de un punto de soporte hidrostatico de acuerdo con el
inventjo; “

a fig. 11, -una seccidn vertical (a lo largo de la 1li-
pea XI-XI en la fig. 13) a través de otro ejemplo de ‘realiza
cién,r

| :
asi como con una membrana reguladora para las bolsas de acei

con varias bolsas de aceite en la superficie de apoyo,

té; _ . .

la fig. 12, una vista en éeccién transversal a lo largo
de la linea XII-XII en la fig. 11; '

la fag. 13, una vista desde arriba-sobre el punte de
soporte ae la fig., 11;. ‘ . ‘

la fig. 14, una seccidn vertical (a lo largo de la 1i-
nea XIV-XIV en la fig. 15) a través ﬂé otra forma de realiza
clon del invento; |

la flg 15, un alzado lateral del punto de soporte re-

presentado en la fig. 14;

la fig. 16, una vista desde arriba sobre el punto de so-

porte de acuerdo con la fig. 14;
la fig. 17, una variante de realizacidén conforme a las
figs. 1 a 3. .
. En las figs. 1 a 3vse ilustra una primers ﬁorma de rea-

lizacidén de un punto de soporte hidrostitico 1 conforme al
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invento, gue en especial esth destinado como punto de sopor-

te radial para piczas de maquinaria pesadas del tipo explica

i

do ya anteriormente. Este punto de soporte 1 contiene una pa
ta de soporte 2 estaciunariu'y ung zapata de SopofLe 3 que
puede balancearse de manera limitada con relacién a la pata
de soporte 2, y que estid dotada de una superricie de apo&o 4
alimentada cén un medio portante hidréulico, prefefenteménte
aceiﬁeebajo presién. | |

TE’ la superficie de apoyo 4 de’la zéfata de soporte 3
esté onformada una bolsa de aceite plana 5 asbierta hécia lal
pieza/rotativa de maquinaria (que no ha sido representada), ¥
que ep este caso tiene en todas pértes_la misma profundidad,
estando rodeéda por todos lados por un borde 6 a maners de
nervio (éompérese en especial la fig. 3), sobre el que se
pﬁede apoyar la pieza rotativa de maquinaria en la pqéicién
de,reﬁoso, pero del éue la pieza dé maquinaria rotativa esté
levantada en éstado de funcionamiento haspa una,separaéién

. ! .
determinada -tal como seréd explicado todavia més tarde- por

el aceite portante, alimentado bajo presidn. Esfe aceite poxr:
tante es alimentado a la bolsa de aceite directamente a tra-
vés de un canal sebarado de alirentacidn 7, previsto en la
zapata de soporte 3 y comunicado diréctamente'con una -con-
duécién.dé alimentacidn 8. ' ‘

Tal como se puedé apreciar de manera especialmente cla-
ra en la fié. 1, el extrémo inferior de la zapata de sopqrte
% tiene la férma de una espiga 3a de radio reducido, a travéj
de la cual esté la zapata de soporte 3 unida con la pata de
soporte 2 a través de una membrana de apoyo 9, de modo que
viene dada la mencionada movilidad de tambaleo Qe,la gaéata

de soporte con relacidn a la pata de soporte. Esta membrana
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de apoyo 9 discurre cen estado de reposo en . un plano situado
aproximadamente paralelo con respecto sl plano que contiene
la superficie de.apoyo 4 (compirese en especial la fig. 1).

Lsta membrana de apoyo 9 cierra asimismo en parte uno de 1los
lados de una cémara hidrdulica 11 a prueba de presidén que, 4
través de un canal de alimenbtacién 12 previsto en la para de
soporte 2, y de una conduccidn de alimentacidén 13 separada,

acoplada a dicho canal, estd comunicada con una fuente para
medio portante hidréulico (con preferencia asimismo aceite

] ,

bajo prefién), de modo que en dicha cémara hidraulica 11 se
forma ung almohadilla de aceite que barga hidréulicamente la
membrana de apoyo 9. Tal como muestra la fig. 1, la chmara
hidréuilca estl en este ejemplo de realizacién.conformada en
la pata?de soporte 2 en forma coaxial y simétrica, vista en

planta.

e

La membrana de apoyo 9 estd fijada con su borde exterio

¥ mediante un anillo de soporte 10 sobre la pared periférica

lla de la cémara hidriulica 11, poseyendo dicho anillo de so
porte 10 un didmetro interior menor que la cémara hidriulica
11 (compirese la fig. 1). Mediante esta configuracidén y dis-
posicidén del anillos de soporte 10 con respecto a ia membra~
na de apoyo 9, se puede impedir que la membrana de apoyo pue}

da ¢eder eventualmente hacia arriba (al rellenarse la almoha

dilla hidraulica).

Tal como ha sido mencionado ya mis arriba, la membrana
de .apoyo 9 puede estar constituida por una o por varias ca-
pas, asi como por materiales distintos. Siendo la membrana dd
apoyo 9 de metal, por ejemplo, de chapa de acero, es conve-
niente asimismo incrustar la membrana de apoyo 9 de manera’

eléstica, al menos en un lado de su ajecidén marginal, con

PEr——
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objeto de disminuir la relativemente dura sujecidn marginal.

Mientras la membrana de apoyo 9 estd fijada con su bor-
de en la pata de soporte 2, su zona central estd sujeta en
la espiga 3a de la zapata de soporte, espiga que con preie-
rencia consiste en dos partes (véase la fig. 1).

Para evitar que en,caso de sobrecarga del punto de so-
porte 1 la membrana de soporte 9 ceda, se ha previsto en al
menos uno de los lados enfrentados de la pata de soporte 2 y

de la zapata de soporte movible 3 un salienlte central. En el

ejemplo de la fig. 1 se han previsto, tanto en el extremo in
ferior de la espiga 3a de la zapata de soporte, como también
en el centro de la chimara hidriulica 11 de la pata de sopor-

te 2 sendos torneados centrales, que forman dicho saliente.

K]

En este punto de soporte hidrostatico 1 de acuerdo con el in;
vento es por consiguiente la membrana de apoyo.9 la que por
lo pronto cuida de la deseada movilidad de balanceo de la zat
pata de soporte 3 con respecto a la pata de soporte 2, mien-
tras‘que gracias a poder ser cargada hidraulicamente la men-
brana 9 (por medio de la almohadilla de aceite existente en
la clmara hidréulica 11) viene dada una reajustabilidad hi-
dréulica muy exacta de la zapata de soporte 3 frente a la
pieza rotativa de maquinaria. Todo ésto se puede conseguir de
acuerdo con el invento con medios constructivos en extremo
sencillos.

La fig. 4 muestra una ligera modificacibn del ejemplo dfg
realizacidn de un punto de soporte 1' representado en las:
figs. 1 a 3; en honor a la sencillez‘unicamente serén expli-
cadas con mls detalle las partes modificadas-en su coﬁfigura—
¢idn constructiva, mientras que las deméé partes se corres-

ponden con las de las figuras 1 a 4.
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kn este serundo ejemplo de realizacidén se consigue una
construceidn shorrativa de espacio practicamente por una in-
versién de las acciones de las fuergzas. Tal como puede verse
claramente, la cémara hidréulica l1' esti en este caso con-
formada en el lado inferior de la zapata de soporte 3', de
modo que la membrana de apoyo 9' estd soportada en su borde
exterior por la zapata de soporte 3' 6 respectivamente por
la-pared periférica de la cémara hidréulica 11' (en su parte
inferior), para lo cual dicho borde exterior de la membrana
estd sujeto de nuevo por un anillo de soporte 10', del mismo
modo que en el ejemplo precedente. La membrana de apoyo 9'
estd unida por su centro fijamente con el extremo 2'a de la
pata de soporte penetrante en la cimara hidraslica 11', pu-
diendo dicho extremo 2'a recibir forma de espiga y estar he-
cho de dos partes -al igual que en el ejemplo de realizacidn
anterior la espiga 3a de la zapata de soporte- y estando el
centro de la membrana de apoyo 9' fijada entre.estas dés part

tes de la espiga. En su lado dirigido hacia arriba contra el

techo de la cémara hidriulica il', presénta la pata de sopor
te 2, é bien su extremo 2'a en forma de espiga, un torneado
central 2'b que, en caso de necesidad, se puede apoyar contr+
el lad6 de la zapata de soporte 3' vuelto contra él.
:_Este punto de soporte 1' trabaja aprozimadamente confori
me al mismo principio que el punto de soporte 1 de las figs.
1 a 3. hhora bien, la carga ejercida sobre la zapata de sopojx
te 3' es conducida aqui a través de la almohadilla de aceite
situada en la chmara hidriulica 11°' é:la membrana de apoyo
que, a su vez, se apoya centradamente sobre lg pata dé sopofw
te 2', de forma bien sencilla. La zapaté de soporte 3' es

sustentada por lo tanto por la almohadilla hidriulica en una

s A - m—nn ea Ao gt s o
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con lo que bajo carga ya apenas se pueden producir deforma-
ciones o deformacién alguna, lo que hace posible una reali-
zacidn especialmente ligera.

Pambién en este ejemplo de realizacidn son alimentadas
la bolsa de aceite 5' y la cémara hidriulica 11' por separa-
do y directamente en cada caso.

Fn la fig. 5 se ha ilustrado ashora de manera totalmente
esquemdtica.un cojinete hidrostitico completo que, por ejem-
plo, comprende cﬁatro puntos de soporte 1 de acuerdo con el
invento,. del tipo descrito a base de las figs. 1 a 3, y que
sirve para el apoyo radial de una pesada pieza rotativa de
maquinaria 20 (sefialada tan solo). Mientras las cémaras hi-
drbiulicas 11 de cada punto de soporte 1 son alimentadas di-
rectamente y por separado a través de la conduccidn de aii~
lmentacidén 13 (con la correspondiente valvula), son laé con-
ducciones de alimentacibén 8 de aceite portante para cada bol-
sa de'aceite 5 de una zapata de soporte 3 parte de unz ved
de conducciones de alimentacidn para todo el:cojinete hidros]
tatico, de modo que se efectfia un mando y control comin de
los diversos puntos de soporte. Las conducciones de alimenta-
cibén estén comunicadas con una fuente comin para el aceite
portante 21 a través de un divisor de la corriente de aceite
22, una conduccidn principal de alimentacidn 23, y al menos
una bomba 24 accionada por‘motor (pudiendo eventualmente es-

tar prevista todavia una bomba de regerva 24a). En las con-

ratos de mando (por ejemplo, el mandmetro 25), asi como vél-
vulas 26 (en especial en la conduccidén principal de alimenta

cibn). Asimismo puede estar acoplada a la conduccidén princi-

superficie mayor que en el ejemplo de realizacidn precedentel

ducciones de alimentacién 8 existen los correspondientes apa+
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pal de.alimentacidén 23 una conduccidn de derivacidn 23a, que
preferentemente contiene un acumulador hidriulico 27, asi
como un acumulador 28 de gas comprimido.

Las zapatas de soporte 3 de los puntos de soporte 1 son
aproximadas mediante bombeo, estando girando la pieza de ma-
quinaria, uniformemente a dicha pieza de maquinaria, a saber
hasta que en las bolsas de aceite 5 réina la misma presidn
hidrostéatica. Cuando en todas partes reina la misma presidn
hidrostatica, existe entre los bordes 6 a manera de nervios

de las zapatas de soporte 3 y la pieza rotativa de meaquinari

20 un intersticio igual de grande en todas partes, designado

con "h", de modc que debido a ello todes los puntos de sopor
te 1 §ustentan la pieza de maquinaria 20 aproximadamente en
la misma medida. En tal caso no hay que suministrar ya acei-
te a las céamaras hidriulicas 11 (es decir, a las almohadi-
llas de aceite); las conducciones de alimentacidn 13 se cie-
rran, y las zapatas de soporte 3 estan fijadas entonces en 1
direécién de la carga (flechas F) por la incompresibilidad
de las almohadillas de aceite; si bien dentro del marco de
la elaéticidad de las membranas de apoyo pueden llevar a ca-
bo movimientos de balanceo, siendo las membranas de apoyo
degvia&aé de manera correspondiente, y desplazada.también de
manera correspondiente- en la cémara hidréfulica la almohadilla
de aceite que las sustenta.

Debido a intercalarsé un divisor 22 de la corriente de
aceite, los cuatro puntos de soporte.l y respectivamente las

superficies de apoyo 4 de las zapafas de soporte 3 son ali-

{mentados uniformemente con aceite hidraulico. Las oscilacio:

[y

nes de carga que se presenten pueden compensarse variando el

intersticio "h" dentro del marco de la rigidei de la pelicu-

.
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la de aceite.

| EL ejemplo de un cojinete hidrostético con los puntos
de soporte conforme a las fipgs 1 a 3, descrito a base de la
fig. 5, puede contener en lugar de los.puntos de soporte 1
naturalmente también puntos de soporte 1' (conforme a la fig
4), sin que por ello varie nada en el sistema hidriulico de
mando o en el funcionamiento de este cojinete hidrostético.

Otro perfeccionamiento de un punto de soporte hidrosté-
tico 31 ?onforme al invento ha sido ilustrado en la fig. 6.
Como est% forma de realizacidn tiene la misma estructura
fundamental que el punto de soporte 1 de las figs. 1 a 3, se
han provisto las partes de construccién sustancialmente idén
tica c&% los mismos signos de referencia, de modo gue es in~
necesaria su descripcidn detallada.

En la pata de soporte 2 de este.punto de soporte 31 pe~
netra de nuevo el extremo inferior de la zapata de sopcuite
3%, conformado a manera de espiga 33a (a saber, .en su cémara
hidré&ulica 11); el borde exterior de la membrana de apcyo 39
estd sujeto asimismo entre la pared periférica de la chmara
hidréulica 11 y el anillo de soporte 10, mientras que la parj
te central de la membrana de apoyo 39, que en este caso reci:
be preferentemente forma de anillo, esti fijada entre las
doé'panﬁes de la espiga 33a de la zapata de soporte.

En esta espiga 33a de la zapata de soborte esti previs-
to un espacio de regulacidén que, visto en.planta, es aproxi-
madsmente céncéntrico con respecto a la zapata de soporte 33
Este espacio de regulacidén 34 es subdividido por una membra-
na reguladora 35, que discurre aproximadamente paralela a la
membrana de apoyo 39, asi como a la superficie de apoyo 4 de

la zapata de soporte 33, en una clmara de aire 37 comunicada

-t
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con la atmbsfera a través de un canal 36, asi como en una
chmara de aceite 38 comunicéda con la superficie de apoyo 4.
L través de este espacio de regulacidén 34 pass el canal de
alimentacidn 40, enconpréndoée su desembocadura o los éxtfen
mos de sus desembocaduras 40a -(en la qémafa de aceite 38) di
rectamente frente a la zona central. de la membrana regul%do-
ra 35, La configuracibn y disposicidn de dicha desembocadura
40a estén elegidas de modo que variando la separacidn entre

i

dicha fesembocadura 40a del canal y la membrana reguladora

anulay, por el que la alimentacidn de aceite portante a la

superficie de apoyo 4 a través del canal de alimentacidn 40
se re.ulavenjfuhcién de la pfééién reinante en la boléa de

aceité 5; -

Cuando, por consiguiente, aumenta-la presidén estética

sidén en la membrana reguladora 35, oprimiéndola .mis ha&ia la
atmésfera:(es decir, en direccidén a la cémara de aire -37),
de modo que se hace mayor el intersticio compreﬁd;do entre
la desembocadura 4Qa ¥ la membrana reguladofa 35, pudiendo
llegar méis aceite portante a la bolsa ﬂe aceite 5. Un aumen-
to asi de la presidém en la bolsa de aceite resulta de hacersc
ma&o: la carga de la zapata de éoporte 33, con lo que enton-
ces se reduce el intefétipio comprendido entre la superficie
de apoyo I ¥y la pieza rotétiva de maquinaria sustentada por
ella, conforme a la rigidez de la pelicula de aceite. Para
evitar el peligro de ello resultante de que.la pieza de ma-
quinaria llegue a hacer contacto.con la zapata dé soporte 33,
se puede mediante un mayor suministro de aceite portante vol-

ver a agrandar el intersticio o respectivamente darle el ta-

35, se| forma un punto de estrangulamiento a manera de toberal|

en la bolsa de aceite 5, sube también en igual medida 1la pret

R
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mafio déseado ¥, por consigulente, compensar la mayor carga.

l 8i, por el contrario, se hace menor ia carga del punto
de soporte 31, desciende la presidén en la bolsa 5 y, por lo
tanto, también la presidén en la membrana reguladora 35, 1o
que por consuiente tiene como consecuencia un menor suminis-
tro de aceite portante a la bolsa de aceite 5.

Con este punto de soporte 31 de acuerdo con el invento

se pueden compensar por lo tante oscilaciones de la carga,

variando para ello la alimentacibn de aceite portapte, de moj

do que el intersticio comprendido entre la superficie de apo
]

—t

yo 4 ¥y %h correspondiente pieza de maquinaria se puede man-
tener 9$roximadamente igual Qe grande. Una gran ventaja de

esta cé formacidén del punto de soporte (con la disposicidn

de regulacién de la cantidad de aceite portante alojada en li
zapata de soporte 33%), consiste en que el trayecto de regulat
cidn .se puede mantener en extremo corto, evitindose con ello
tiempos muertos en la caracteristica de regulacidn.

A base de la fig. 7 va a ser a continuacidn:comparado
brevemente un cojinete hidrostatico conforme al invento, do-
tado de cuatro puntos de soporte 31 (fig. 6), con un cojine-
te hiérostético seglin la fig. 5, estando todas las'partes i
iguales provistas con los mismos signos de referencia, de moyt
doaQue es inpecesario explicar todos los detalles de este
cojinete.

A primera vista se buede apreciar quc en este cojinete
(fig. 7) se han suprimido el distribuidor 22 de la corriente

de aceite y los mandmetros 25. Se debe ello sobre todo, a qu

<

existe una posibilidad de regulacidn en los diversos puntos
de soporte 31l. Estos diversos puntos de soporte 31 y respec-

tivamente sus zapatas-.de soporte pueden ser alimentados con
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distintas corrientes dé aceite portante, cuya magnitud se
gobierna por el corresporndiente espacio de regulacidén (con

membrana reguladora), en funcibén de las cargas individuales

.

den ser compensadas de la manera explicada anteriermente, de
modo que el intersticio "h" puede ser mantenido siempre igual
de grande.

1Ll reajuste, asi como el ajuste dé precisidn de las su~-
- . .
perficies de apoyo de cada punto de soporte 31 tiene lugar a

este respecto nuevamente al igual que en los primeros ejem-

plos de realizacidn, a través de la chmara hidréuliqa que, &
través de su canal de alimentaciéﬁ, estd acoplada directa-
mentel a una conduccidn separé&é 13 de alimentacidn de aceite}

kn la fig. 8 ha sido ilustrada una variante de un punto
de aoporte de acuerdo con el invento, que practlcamente re-
presenta un perfe001onamlento de 1a forma de realizacibe
mostrada en la fig. 4, cmpleindose también aqui un espacio
de regulaéién con una membrana reguladora (tal como ha sido
descrito a base de la fig. 6). En contrap05101on a la forma
de realizacidn de 1a fig. 6, en la que el espacio de regula—
cibén esti previsto en la zapata de soporte, estd en la forma
de realizacidbn.de la fig. 8 €l espacio de regula01on alojado
en la pata de soporte 42 del punto de soporte 41 .

En este punto de'soporte 41, la zapata de soporte puede

constructivamente estar conformada sustancialmente exacta-

mente lo mismo que la del punto de soporte 1' de acuerdo con

la forma de realizacidn de la fig. 4; también todas las demhss

partes de la zapata de soporte 3' hanm sido provistas por lo

tanto con los mismos signos de referencia que en la fig. 4.

En honor a la sencillez, también las partes que construg-

e estos punbos de soporte 31, Las oscilaciones de carga pustr
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tivamente son sustancialmente iguales en las figs. 6 y 8, ha
sido provistas de los-mismos signos de referencia, habiéndo-
se agregado en la fig. 8 exclusivamente un tilde al nimero.
Ei punto de soporte 41 de la fig. & cotd por consiguien
te dotado de una pata de soporte 42, en cuyo extremo 42a a
manera de espiga (hecha de dos partes a efectos de acoger la
membrana de apoyo 39'), que penetra en la chmara hidriulica
11", estd dispuesto el espacio de regulacibn 34', en el que
por la membrana reguladora 35' estén divididos nuevamente el
espacio de aire 37‘ y el espacio de aceite 36'. En este,baso

discurre por lo tanto parte del canal de alimentacidn 40

para la superficie de apoyo 4' y respectivamente su bolsa de

aceite 5' en la pata de soporte 42, estando esta parteJdel

canal de alimentacién 40' conducido entonces a través del es
paclio de regulacidn 34' del mismo modo que en el ejemplo de
realizacién de la fig. 6. Esta parte del canal de alimenta-
cidn 40' situada en la pata de soporte 42, esti unida a tra-
vés de una conduccién flexible de unién 40'a con la parte de
canal de alimentacidén 40' situada en la zapata de soporte 43

La alimentacién de aceite a la cémara hidrdulica 11°
se efectha entonces nuevamente por separado de la alimenta-
cién de mceite a la superficie de apoyo 4', a saber, a tra-
véé'de.la conduccidn de alimentacibn 13°'.

La funcidn reguladora se corresponde por lo demls a la
de la forma de realizaoién coniorme a la fig., 6. En.un coji-
nete hidrostético como el explicado a base de la fig. 7, se
puedep emplear naturalmente, en lugai de ios puntos de sopor
te 31, también del mismo modo puntos de soporte 41 ségﬁn la
fig. 8, sin que por ello varie nada en el sistema hidriulico

del cojinete.

=

—
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' En la fig. 9 ha sido ilustrado un quinto ejemplo de
realizacidén con nn punto devsoporte hidrostético 51 que, en
su estructura construotiva, es casi. idéntico a la forma .de
realizacidn.de la fig. 1,'po£ lo que también para partés '
sustancialmente iguales en cuanto a cbnstéuccién'Se han ele-
gido los mismos signos de referencia. j

Frente al ejemplo de las figs. 1 a3, en la forma de
realizacibén de la fig. 9 esth exclusivamente el canal de
aliﬁen:acién o7 conductor del aceite portante a la “bolsa de|
aceite/ 5 de la superficie de ;poyo 4 hecho pasar justamente
de tall modo por el buerpo de la zapata de soporte 3, gue con

su ex[remo infcrior desemboca en la céwmara-hidriulica 11 de

la pa

ta de soporte 2. El canal de alimentacién 12 para la cé

mara hidradlica 11, pof el contrario, esté acopladO;directa—
mente a la conduccidén 13 de aprovisionamiento de aceite (al
igual que en el primer ejemﬁlo de realizacidn), que n¢ ups-
tante en gste caso -y con relacidén a un cojinete hidros%ﬁti—
co complefo, por ejemplo, como el de la fig. 5~ esta écopla—
da al sistema hidréulico gengfal de alimen?acién;'De este
modo resulta una conduccidn comlin 13 de alimentacidn de aceit
te para el aprovisionamiento de aceite de la superficie de
apoyo 4 y para la camara hidriulica 1l. En el punto dé sopor+
te 51 estéApor lo tanto la bolsa de aceite 5 comunicada di-
rectamente con la camara de presidén de la pata de soporte
debajo de la membrana de apoyo 9, o sea, con la cémara hidré&-
lica 11, de modo que la presidn en la bolsa de aceite 5 y la}
pfesién de la membrana son éiempre iguales y estén determinad
das por la magnitud de la carga actuante sobre‘eéte punto de'
sopﬁrte 5l.

Fediante la eleccidn de la relacibdn entre las superfi-
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tema hifirdulico de la membrana de la carga, es posible man-

tacibn 8, que se pueden suprimir,

!
cies de la bolsa de aceite 5 y de la clmara hidrfulica 11 de

debajo de la membrana de apoyo 9 se puede influir en la conﬁ-

tante de flexibilidad del sistema hidriulico de mewmbrana, y

»
(%
(9]
£3
fo 5
}J
@]
%]
<
[0}
(o8
o
]
fakd
[¢]
03
L]
03]
[
-

mediante la prosidn de la membrana, ¢
se puede incluso influir en la dependencia de dicha carga.
Esto significa que, al hacerse la carga mayor, aumenta la
constante de flexibilidad del sistema hidréulico de membrana
(de manera similar a como en la rigidez de la pelicula de
aceite).'El punto de soporte 51 de acuerdo con el invento
- t

posee coﬁ relacidn a los puntos de soporte 1, 1' de las figs}

I

1 a 4 mejjores propiedades de amortiguacidén en caso de golpes

de carga.

Dé ido a depender la constante de flexibilidad del sis-

tener eéta membrana de apoyo, en una desviacidn tan solo pe-
quefia, aproximadamente en una posicidn neutra,: pobre an ten-
sibn -incluso en caso de oscilacidén de la carga- lo que re-
percute de manera especialmente positiva en el comportamien—
to de balanceo de la zapata de soporte 3.

81 se considera este punto de soporte 51 en relacidn
con un cojinete hidréulico completo tal como ha siéo ilustrea4
do, por ejemplo, en la fig. 5, se puede comprobar que en estg¢
caso todos los puntos de soporte 51 son alimentados por la
fuenﬁe de aceite portador (depbsito 21) a través de su condug
cibén comln 13 de aprovisionamiento de aceite (para superficig
de apoyo 4 y cémara hidAulica 11), por.medio del distribuidod
de la corriente de aceite; las-conducciones de alimentacidn 13

ocupan por lo tanto el puesto de las conducciones de alimen-

Es naturalmente posible también aplicar el mismo princi--
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A:asd de una punta de carga, cede por un,lado la zapata de so-

piozque ha sido descrito a base del punto de soporte 51 de
la fig. 9, de manera énélogé a un punto de soporté de acuer-
do con la fig. 4. |

En la fig. 10 ha sido ilustrado un punio de boporbe 61
que en gran modo posee la misma estructura constructiva que
el punto de soporte 31 de la fig. 6, a excepcién de que el
canal de alimentacidn 12 _para la cémara hidréulica 11, tal -
como es empleado en ld fig. 6, asi como tdmblen por consi-
gulent la conduccmén de alimentacidn 13, han sido suprimi~-
dos, ¥yl en su lugar la cémara de aceite 38 del’ espa01o de re-|
gulacién 34 est& comunicada directamente con la cémara hidréw-
lica 11 a través de un cansal.de aiimentacién 12'.. Como las
deméslpartesfde este punto dé'90porte 6l son sustanciélmente
idénticas a las del punto de soporte 31 (fig. 6), se han utif
lizado también los mismos signos de referencia, siempre que
ha hecho falta. | . ' 7
Resulta por consiguiente un punto de soporte hidroutatich
conforme al invento, designado con 61, que mediante e espé-
cio de regulacidn 34 (qon la membrana reéuladqré 35),~desem—
pefia la misma funcidén de:-regulacidn o estr;ﬁgulémiento que hsz
sido descrita a baée de la fig. 6, si bien se viene a sumar g
ésto todavia el hecho de que se ha pfevisto una conduceidn
comin 8' de alimentaciéﬁ de aceite para la superficie de apo-
yo 4 y la chmara hidréulica 11, de lo que resultan las mismas
buenas propiedades de amoftiguacién que han sido descritas a
base de la fig. 9. El punto de soporte 61 de esta forma de
realizacidn conforme al invento ofrece por lo tanto practica-'

nente una doble proteccidn frente a carpgas excesivas. En el

Lorte dentro del marco de la elasticidad y de las constantes

fqprevr
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de flexibilidad del sistema hidriulico de la membrana, mien-
tras que, por otra parte, sc mantiene aproximadamente cons-
tante el intersticio comprendido entre la superficie de apo-

yo 4 y la piesa xo Q ria sustentadua por ella
(al hacerse mayor la corriente de aceite). De este modo se
evita que la pieza rotatoria de maquinaria llegue a hacer
contacto con la zapata de soporte 33, <dncluso cuando se tra-
ta de un punto de soporte muy cargado, ¥y con gran seguridad.
Otra mejora del invento se ilustra a base-de-las figs.
11 a 13. También la construccidn de este punto de soporie de
acuerdo-con el invento esté& basada en la forma de reuliza-
cién de la fig. 6. La pata de soporte 2, con sus elemeutos,
es préctiCamente de igual conformacidn que la de la fig. 6,
por lo que tambiép aqui se emplean de nuevo los mismcs signos
de referencia. V
Una diferencia sustancial entre el punto de sopovte 71

v los de los ejemplos de realizacidn precedentes estriba en

que la superficie de apoyo 72 de la zapata de soporte 73 es-

cundadas por un borde 74 a.manera de nervio, planas y abier-
tas hacia la pieza rotativa de maquinaria (que no ha sido re-
presentada); estas bolsas de aceite 75a - 75d, que (vistas en
planta) forman rectingulos igual de grandes, estan dispuestas
de la'manera visible en planta en la fig. 13, de manera simé-
‘trica con reaspecto al cenfro 72' de la superficie de apoyo 72
A efectos de aprovisionamiento con aceite de las superficies
de apoyo 72, las bolsas de aceite 755 - 75d ‘estén acopladas a
sendos canales de desviacibén 76a - 76d, que en cada céso es-
ban derivados del canal de alimentacidén 97 para la superficie

e apoyo 72;

t4 dotada de varias bolsas de aceite 754, 75b, 75¢ y 75d cird
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Cada canal de desviacién 76a - 76d estd.hecho pasar a

través de un espacio de regulacién separado 78a, 78b, 78c y

78d respectivamente, que a su vez estln subdivididos por sen
das membranas reguladoras 79a, 79b, 79c vy 79&% de la manera
explicada, en dos chmaras (chmara de aceite ¥ cémara de aire),
de modo que para cada bolsa de aceite 75a -~ 75d resulté por
separado la misma posibilidad de dosificacibén y regulaciédn
que ha sido descrita asimismo a base de la fig. 6. Los espa~
cios de regulacidén 78a - 78d se encuentran en -el extremo in-
ferior 73a de la zapata de soporte 73, de forma de espiga y
de menor didmetro, que penetra en la camara hidriulica.ll de
la pata de soporte 2.

Otra variante de realizacidén de un punto de soporte 81
de aéuerdo con el invento, ha sido ilustrada en las rigs. 14
a 16. Tundamentalmente puede ser considerada esta varicnte
de realizacidén, en cuanto a funcién, como una combinacidn de
los ejemplos de realizacidn representados en las figs. 9 y
11 a 13.

Frente a las formas de realizacidn de las figs. 9 y 11

a 13, la pata de soporte 82 unicamente ha sido modificada en

el sentido de que el saliente central 82a, conforwado a mane-
ra de forneado, esti conducido dentro de la chmara hidréulicd
haéta tal punto hacia arriba, gque su extremo frontal:libre

£2a, de forma pléna o abombada, se encuentra aproximadamente
en el plano de la membrana de apoyo 89, que en este caso re-
cibe forma de anillo, . La parte B4a de la zapata de soporte
84, de forma de espiga reducida en sﬁ difmetro, y penetrante
en la cémara hidraulica 8% en sentido hacia_abajo, pfesenta
en gsbe caso un torneado central 84b, qﬁ cuya base 8i4c de

arriba, esth torneado un saliente central 84d dirigido hacia
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abajo,fque con su superficie extrema libre 84d' de forma
abombada, estid enfrentado de tal modo & la superficie extre-
ma 82a' del saliente 82a, aproximadamente en sentido coaxiall,
gqué al apoyarse reciprocamente los salientes.82a y
producirse eventualmente una sobrecarga de la zapata de so-
porte), no se vea menoscabada en modo alguno la favorable
movilidad de tambaleo de la gzapata de soporte 84.

De igual manera que en el ejemplo de realizacidn de las
figs. 11 a 13, también la superficié de apoyo 85 d? esta va-
riante dé realizacibén esté subdividida por bordes 86 & mane-
ra de nq;vios en bolsas llanas de aceite 87a, 87b, 87c y 874},
abiert§$ hacia la pieza de maquinaria, a saber -tal cowo se
apredi;/claramente en la plantg de la fig. 16~ en recténgu~
los aprbximadamente igual de grandes. Cada una de las bolsas
de aceite 87a a.87d es alimentada con aceite, al igual que
en el ejemplo anterior, por canales parciales 88a a 83d,
desembocando estos canales parciales -tal como se aprecia
claramente en la fig. 14— en la escotadura 84b que, -pcr su
parte, estéd comunicada por su extremo inferior abierfo, di-
rectamente con la cémara hidrdulica 83. Las bolsas de gceite
87a a 87d de la superficie de apoyo 85 son alimentédas por
lo tanto -exactamente lo mismo que en el ejemplo de la fig.
9~‘direptamente desde la cémara hidrédulica 83 existente en
la pata de soporte 82, de modo que para este objeto unica-
mente se precisa una conduccién 92 de alimentacidén de aceite
tanto .para la chmara hidrdulica 83, como tahbién para la su-
perficie de apoyo 85. También en esta variante de realiza-
cibén se ha previsto para cada canal parcial 88a a 88d un es-
pacio de regulacibén 90a a:.90'd respectivamente, con sendas’

nembranas reguladoras (por ejemplo, 9l¢ y 91d). A diferencia




10

18

20

25

30

del ejemplo de realizacidn precedente, estqos espvacios de re-
gulacidn 90a a 90d estan previstos de tal modo en los lados

periféricos de la zapata de soporte 84 que, tal como se pue-

[41]

de ver en las figs. 14 o 16 del dibujo, son facilmenbte acce-
sibles desde fuera. Tal como muestra clarauente sobre todo

la fig. 14, pueden estos espacios de regulacidn estar forma-

)

dos por escotaduras correspondientes, en.las que entonces esf
t&n hechos encajar desde fuera elementos a manera de tapones,
provistos de escotaduras interiores y en los que e§té previs+
ta una aﬁertura de comunicacidén con la atmésfera.
En éna modificacidén no ilustrada en detalle de la varian-
te de realizacidn de acuerdo con las figs. 14 a 16, se pueden
suprim£4 los espacios de regulaqién con las membranas regula-
doras, éé modo que entonces las cuatro bolsas de aceite de ls
superficie de apoyo estén comunicadas por'cuatro canales par-
ciales rectos directamente con la cémara hidraulica de la pa-
ta de soporte. Resulta asi un funcionamiento de cada una de
las bolsas.de aceite, como el explicado en relacién cou }a
fig. 9. :

Finalmente se muestra en la fig. 17 una seccidn vertical
a través de un elemento de soporte 101, que sustancialmente
se parece a la forma de realizacidn de acuerdo con las figs.
L a\BT P? pata de soporte 102 es constructivamente de forma
sxactamente igual que la pata de soporte 82 en la forma de
realizacibén de las figs. 14 a 16, de modo que presenta un sa-
liente central 102 que penetra en la cémara hidréulica 103 co
ma superficie extrema libre, plana o abombada. La pgta de
éoporte 104, en su parte superior de igual forma que la zspat
de soporte 3 de las figs. 1 a 3, posee en cambio una parte

1042 a manera de espiga, que penetra en la cémara hidriulica
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i 103 y que; en principio, esth conformada de igual modo gue

'sobregarga de la zapata de soporte, y también en este caso

eaemtlos de reelizecidn dec-critoo ultimamente son apﬂopwa~

L 29~

H

1

1
ot
t
|

el descrito a base-de la fig. 14, o sea, con una escotadu-
ra central 104b, desde cuyo fondo sobreaale de nuevo hacia
abajo un saliente 1044 prov1qto de una auperflcme extrema -
abombada..Como tamblcn en este caso la membrana de apoyo -
105 tiene forma de anillo, las superficies extremas de los

gal;entes 1044 y 102a se apoyan re01p?ocamente en caso de -~

se|Co serva-la'movilidad de balancéd de la zapata de sopor-
te 104,
Los puntds de soporte 71, 81 y 101 de los treé -

dos |en espe01al COmo apoyos de gran superficie pars pesadas
?iezas rotativas de maquinaria. ' '

Es evidente que, ademés'ﬂe las formas de realiza-
cibén explicadas ahteridrmeﬁte; son posibles dentro de} hér—
co del ipvento numerosas otras modificaciones y mejorés. En
todas laé fdrmas de realizacién descritas, la patafde;sobqg.
té, la éapata de'soporte, 1a;cémara hidréglica'y.la'membra-
ha de apOyﬁ, se ‘hallan dispuestés -vistas én ﬁlanta; con -
preférencia de manera simétrica entre si, de modo que siem-
p?e resultan cargas:favorables de los puntos de soporte. -

-En resumen,lla Patente de Invencibén que se solici-
ta deberéd recaer sobre las siguientes: :

REIVINDICACIONES

4 1. Perfeccionsmientos introducidos en un ﬁunto dej
éoporte hidrostético para piezas rotativas, en especial pun
tos de soporte'radiales para piezas‘de maquinaria pesadas,
télés como tamﬁorés, con una pata de soporte.estacionarié y

una zapeta de soporte movible.limitadsmente en balanceo con|




e e S ———— 4"

10

15

20

- 25

.

- 30—

!
respecto & la pata de soporte, resjustsble hacia la pieza

rotativa, de maquinaria y dotdda de una superficie de apoyo

2limentada con un medio portante hidraulico, caracterizados

porque la zapata de soporte esta unlda con la pata de sopor
te a traves de una membrana de apoyo, oue es cargable por -
via hldraullca. .

- 2. Perfeccionamientos de acuerdo con la reivindi-
caciép 1, caracterizados porque.al meﬁog.en_uno de léé lado
opuesftos ent:e'si'de la pata de soﬁdrte estacionaria y de 1
zapatia mévil de soporte esté“previsto un salieﬁte central;
con preferencia en forma de un torneado central.

. 3. Perfeccicnamientos de acuerdo con la reivindi-
cacign }, céracterizados pofdue la'membrana:de apoyo:es‘ﬂe
una sola capa. ' | ' .

. 4, Perfec@ionamientqs de acuerdo con la r91V1nd1—
cecidn l,.caracterizadSS pbrqﬁe la membrana de apoyc es de
varias capas.

.5.' Perfeccionamientos de acuerdo con la “eividdi-.
cécién 4, caracterizados poréue las dlversas capas de la -
membrana de apoyo consisten en el mismo material.

6. Perfeccionamientos de acuerdo con la re1v1nd1—
cécién 4, caracterizados porgue ;as capas de la membrangide
apoyo coﬁsisten en distinfds materiales.

7. Perfeccionamientos de acuerdo con al menbs una
de las reivindicaciones 3 a 6, caracterizados porque la mem
brana de apoyo estd hecha de metal.

8., Perfeccionamientos de acuerdo con las reivin-

- dicaciones 1 y 2, caracterizados porque, en estado de repo-

50, la membrana d¢ apoyo se encuentra aproximadsmente en wn|

pléno aue discurre aproximadamente paralelo al plano que -




10

15

.20

- 28

- trica entre si..

te un lado de una cdmara hidréulice & prucba de presidn, -

‘que esté comunicada con una fuente de medio portante hidréu

-fijada con su borde exterior, por medio de un anillo de -

~te; la pata de soporte, la cémara hidraulica y la membrana

dicaciones 8 a 10, caracterizados porque la cémara hidriuli]

'ladO'interior'del anillo de soporte.

- 3]

i

contiene la superficie de apoyo, y clerra al menos en par-

lico, y contiene una almohudilla de esle medio portante, -
que carga hidréulicomente a la membrana de apoyo.
9. Perfe001onam1entos de acuerdo con la reivindi-

cacidén 8, caracterizados porque la membrana de apoyo estd -

soporté, sobre la pared periférica de la cdmara hidraiulica,
i [ . U

tenlendo el anillo de soporte un difmetro interior menor -
, L1 SL ,
{ . ’ B

gue la cémara hidréulica.

[ 10. Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin—'

dlca01 n 9, caracter:zados poroue la meﬂbrana de, apoyo es-
ta 1ncrustada ela ticamente al menos en un lado de su_suae-
cién marginal. '

11. Perfeccidnamiéntos de acuerdo con las rqivin-

dicaciones 8 ¥ 9, caracterizados porque la zapsta de sopor-

de apoyo -vistas en planta- éstén situadas de manera simé-

.

12. Perfeccionamientos de acuerdo con las reivin-

ca estd conformada en la ﬁéta de soporte, estando la membra
na de apoyo unida fijamente por su centro con el extreno -
de la zapata de soporte que penetra en la cémera hidréuli-

ca y que esté distanciado por todos lados con respecto al -

13. Perfeccionamientos de acuerdo con las reivin
dicaciones 8 a 10, caracterizados porque la cémara hidriulil

ca esté conformada en la zapata de soporte, estando la mem-
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‘cacion 15, caracterizados porque el canal de alimentacién -

brana de apoyo unida fijamente por su centro con el extremo
de la pata de soporte que penetra en la clmara hidrdulica y
que estd distanciado por todos lados con respecto al lado -
interior del anillo de soporte.

14. Perfeccionamientos de acuerdo con las reivin-
dicaciones precedentes, caracterizados porgue comc medio pqﬂ
tante hidréulico esté& previsto aceite sometidd a presiédn.

15. Perfeccionamientos de acuerdo con al menos una
de las reivindicaciones 1 a 14, caracterizados porlexistir -
sendos anales de alimenfacién para la superficie de apoyo
y para la cémara hidréulica.

| 16. Perfeccionamientos de acuerde con la reivindi

cacion 15, carasterizados porque la superficie de apoyo y -

la camara hidréulica estén comunicadas a través de sus cana-
les separados de alimentacidn directamente con sendas condug
ciones de aprovisionamiento.

17. Perfeccionamientos de acuerdo con.la reivindi

para la superficie de apoyo estd hecho pasar a través de al
menos un espa&cio de regulacidn que, porlmedio de otra mem-
brana actuante a manera de membrana reguladora,'eété subdi-
vidido en una cémara de aire comunicada con la atmbésfera, y
en'una.cémara de aceite comunicada con la superficie de apo
yo, estando la desembocadura del canal de alimentacién de -
la cémara de aceite enfrentada de tal modo a la zona central
de la membrana regﬁladora, que variando la separacibén entre
la desembocadura del canal y la membrana reguladora se for-|
ma un punto de estrangulacidén a manera de tobera anular.
18. Perfeccionamientos de acuerdo con la reivindi

cacidn 17, csracterizados porgue el cansl de alimentacién -
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parb la cémare hidrdulica estd acoplado directamente a una .
conduceidn separada de aliﬁentacién de aceite.

19. Perfeccionemientos de acuerdo con las reivindi
caciones 12 y 17, caraqtérizédos porque el espacio de.reéﬁ~
lacibn esté preﬁisto en la zapata de soporte.

20. Perfeccionamientos de acuerdo con las reivin-
dicaciones 13 y 17, caracterizados porgue el espacio de re-
gulapipn esté previsto en la pata de sopqrte.

A- 2l.. Perfeccionamientos de acuerdo con la reivindi’
cacidn 15, caracterizados pof@ue para el aprovisionamlento
de acpite para la superficie de apoyo y la clmara hidréuli-
ca esté prevista una conduccién comin de alimentacidn de -
aceiqé, que ésﬁé comunicada directamente con la cémaré hi~-
dréulica, mientras que la superficie de apoyo esté ¢ través
de su canal de a;imentacién comunicada directamente ccn la
chmara hidréulica.

22. Perfeccionamientos. de acuerdo con la reivindi~
cacidn 17, caracterizados porque para el aprovisionzmisnto -
de aceite para la superficie de apoyo ¥y la cémara hidréuli-
ca existe una conduccién comfn de alimentacién de aceite, -
que esté acoplada para la alimentacidén de la superficie de -
apoyo & la geccidn del canal de alimentacién que conduce a -
la cémara de aceite del espacio de regulacién, comunicando -
el canal de alimentacidén de la cémara hidréulica a ésta con
la cémara de aceite del espacio de regulacidn.

23; Perfeccionamientos de acuerdo con las reivin-
di.caciones precedentes, caracterizados porque en la superfi-
cle de apoyo de la zapata de soporte esté conforﬁada'una bol
sa'plaha de aceite circundada por un borde a mahera de ner-

vio, que estd abierta hacia la.pieza rotativa de maguinaria.
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24. Perfeccionamientos ae acuerdo con las reivin-
dicaciones 17 y 19, caracterizados porgue en la superficie
de apoyo de la zapata de soporte estén previstas varias bol
sus plunas de aceibe circundedas por un borde a manera de
nervio y abiertas hacia la pieza rotativa de maquinaria, -
gue con preferencia estén dispuestas aproximadamente simé-
tricas con respecto a la superficie de apoyo, y porgue el =~
canal de alimentacién para la superficie de apoyo esté sub-
dividido en un determinado nfimero de canales de depivacién,

¢

estando %signado en cada caso uno & cada una de laé holgas
de aceiﬁe, vy hecho pasar por el espacio de regulacién con -
una memﬁrana reguladora;

l 25. Perfeccionamientos de acuerdo con la reivindi
caciéngzu, caracterizados poraque el canal de alimentacidn -
para la cémara hidréulica esté acoplado directamente a una -
conduccidn separada de alimentacidn de aceite.

26. Perfeccionamientos de acuerdo con.las reivin-
dicaciones 17 y 19, caracterizados porque la superficie de -
apoyo de la zapata de soporte estd dotada de varias bolsas
de acelte circundadas por un borde a manera de nervio y abie
tas hacia la pieza rotativa de maquinaria, que con.preferend
cia estén dispuestas aproximadamente @e.manera simétrica conl
regpecyo a la superficie de apoyo, ¥y porque cenales de alime
tacidén parciales estén comunicados a través de sendos espa-
cios de regulacidén con la cémara hidradulica de la pata de -
soporte.

27. Perfeccionamientos de acuerdo con las reivin-
dicaciones 2 y 26, caracterizados porque el saliente cen-

tral previsto en la pata de soporte estaciznaria, estad con~

ducido con su superficie final hasta el y.+no de la membra-

y
k.

Is
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na de apoyo, y porque en la parte inferior de la zapata md-
vil de soporte, parte que desde arriba penetra en la cémara
hidréulica, estd prevista una escotadura central que presen
ta un saliente central dirigido hacia abajo, cuya superfi-
cie final libre, de forma abombada, estéd enfrentada aproxi-
madamente en sentido coaxial a la superficie final del otro
salieﬁte, cooperando con ella en caso de sobrecarga'de la -
zapata de soporte.

28. BSe reivindica por Gltimo como objeto sobre el

que ha de recaer la patente de invencidén que se solizita:

'PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN UN PUNTO DE SOPORTE HI-
DROSTATIVO PARA PIEZAS ROTATIVAS.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria.descriptiva que consta de treinta y cinco
paginas mecanografiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid, 4 de Febrero de 1.977

BERNARDO UNGRIA
P.De :
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