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sistemas.de propulsibén para dispositivos indicadores, tales

junto de engranajes orbitales proporciond la relacidén de 60

"i'”nj'u .n(uu. ..2'-'- R - . . . . 1.6027"

 FUNDAMENTOS DEL PRESENTE INVENTO
El pfesenté'invgnto ée refiefefgeﬁérqlmente a
» -

como mecanismos de relojeria. El tipo usual de mecanismos
de relojeria emplea mlltiples trenes de engraﬁajes de dien-
tes rectos que son dificiles de monfqr ¥ que en una produc-
cién a gran escala requieren conjuntog de htiles extremada-
mente costosos para efectuar un.monfaje automdtico, Toda-
viawa%ﬁagafipoé de trenes de engranajes han eido desarrolla
dos para mecanismos de relojeria:”pero géstos tienen ciertos
problemas de engrane de los engranajeé, que los hacen inde-
seables, »

RESUMEN DEL PRESENTE INVENTO

De acuerdo con el presente invento, se crea un |:

mecanismo de propulsidén de dispositivo indicador, tal cowo |-

para un reloj, que incluye conjuntos de engranajes orbita- .

les Gnicos o mlltiples que son extremadamente ficiles de -. |

montar con {tiles de montaje normales, o incluso a mano.,

El reloj es propulsado por un motor bor escalones con la

-~

segunda aguja indicadora colocada directamente sobre el ar ||

bol del motor por escalones, que gira una vez por minuto, .

-~

preféﬁiblemente a 60 escalones de 1 segundo. Un primer con
a 1-de la segunda aguja a la aguja de minutero, En este -
conjunto de tren de engranajes orbitales se dispone un en-
granaje anular o corona dentada de salida que tiene un nﬁmg
ro de dientes diferente del de uno de los engrénajes de la
unidad de eﬁgranaje en 6rbita. Un segundo conjunto de en-
granajcé en &rbita proporciona la relacidn de 12 a 1 de la

aguja de minutero a la aguija horaria.
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-una transmisidn de engranaje de reajuste que puede ser colo

. 3 ' 16027
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Con el fin_de‘feajus%ar-el reloj, se dispone '

cada selectivamente de maﬁera que puega hacer girar a coro-
nas dentadas normalmente estacionarias en el tren de engra-
najes orbitales de aguja de minutero o el tren de engranajes
orbitales de aguja horaria. Un mecanismo de trinquete estéd
dispuesto de modo asociado con la corona dentada normalmen-
te estacionaria'en el tren de engranajes orbitales horario

de manera que la aguja horaria puede ser réajustada una hora
en una sola vez con Uma accidn de salto eldstico que elimina
la posibilidad de disponer la aguja de minutero en ia posi-
cidn falsa cuandc se va de una zona de tiempo a otra.

En otra forma de realizacibén del presente inven
to, sé crea un dispositivo indicador o reloj digital, que
fambién emplea un tren de engranajes orbital. E1 mo‘tor por
escalones, en esta forma de realizacidn, estid colocado den-
tro de los cuadrantes digitales para el reloj, proporcionag

do una unidad extremadamente compacta.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La figur; 1 es una vista delantera del conjunto
de reloj'de acuerdo con el presente invento;

La figura 2 es una vista laterdl del conjunto
de reloj mostrado en la figura 1; |

La figura 3 es una seccidn longitudinal a escala
aumentada del reloj mostrado en las figuras 1 y 2;

La figura 4 es una vista despiezada de la trans-
misidn de engranajes en el reloj mostrado en las figuras 1 a

R :
La figura 5 es una'seccién transversal tomada ge

neralmente a 1o largo de la linea 5-5 de la figura 33
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figura 6 es una’ seccidn transversal tomada

" generalmente a lo largo de 14 lipea 656 deila figura 3

figura 7 es una seccidn transversal tomada
lo largo de la linea 7-7 de la figura 1;

figura 8 es una vista fragmentaria a escala

aumentada del mecanismo de reajuste del reloj de las figu-

ras 1 a 3;

La

#

figura 9 es una seccidn longitudinal de un

reloj digital de acuerdo con otra forma de realizacidn del

presente invento;

La
generalmente a
La
-generalmente a
La
generalmente a
la
generalmente a
‘La
genéralmente a
La
generalmente a
La

generalmente a

La’

generalmente a

La figura 18 es una vista extrema tomada general

figura 10' es una seccidn transversal tomada
1@ largo de la linea 10-10 de la figura 9;

figura 11 es una seccidn transversal tomada
lo largo de la linea 11-11 de la figura 9;'
figura 12 es una seccidn transversal tomade

lo largo de la linea 12-12 de la figura 93

figura 13 es una seccidn transversal tomada .|

lo largo de la linea 13-13 de la figura 9;
figurg 14 es una seccidn transversal tomada .
lo largo de la linea 14~14 de la figura 9;
figura 15 es una seccidn transversal tomada -
lorlargo de la linea 15-15 de la .figura 9;
figura 16 es una seccidn transversal tomada
lo largo de ia linea 16-~16 de la figura é;
figura 17 es una seccibn transversal tomada

lo largo de la linea 17-17 de la figura 9;

mente a 1o largo de la linea 18-18 de la figura 9;

La figura 19 es una vista extrema opuesta tomada

generalmente a

lo largo dé la linea 18-19 de la figura 9;

16027]
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- todavia otra forma de realizacibn del presente inventoj y

‘fales 15 que indican las horas y los minutos,

trica 21y es propulsado en movimiento orbital por ella, Ll°

- ‘l-l‘ojn 'n\':m. -:-5- . ot ‘ 16027 .

La.figuré'zb es un réldj'digital de aclerdo con

La figura 21 es una seccidn transversal tomada
generalmente a lo largo de la linea 21-21 de la figura 20.

DESCRIPCION DETALLADA DE LAS FORMAS PRETERIDAS DE REALIZA-

’

CIOoN

Haciendo referencia a los dibujos, y particular
mente a las figuras 1 hasta 8, se ilustra un mecanismo de
reloj analdgico de acuerdo con el presente invento, El re
loj 10 incluye.un alojamiento eilindrico 11 que tiene un mo
tor por escalones 12 colocado dentro de &l, para propulsar
al mecanismo de relojeria. Un cuadrante 14 estd fijado a

1a.parte delantera del alojamiento 11 y tiene indices o se

Un alojamiento_secundabie arqueado 16 esti fija
do mediante elementostsujetadoreé 17 a la poreidn inferior
del alojanmiento 11, y el alojamiento 16 aloja a un mecanis-
mo de reajuste que aparecerd con mayor claridad mds adelan-

te.

El motor por escalones 12 tiene un a&rbol motor
18 -que soporta permanentemente un rotor cilindrico 19 mos-
»

trado con claridad en las figuras 3 y 4,

El &rbol motor 18 propulsa directamente a una
segunda aguja 20 y el metor 12 gira a una revolucidn por mi
nuto.

Enterizamente con el &rbol métor 18 ge encuen~
tra una excéntrica 21. Un mecanismo de engranajes en rbi-

ta 22 esti montado de manera capaz de girar sobre la excén-

engranaje en Orbita 22 tiene un primer juego de dientes de
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engranajes 23 que tienen aplicacidén o engrane orbital con

una corona dentada normalmente estacionaria 24, -Cuando gi-

ra el &rbol motor 18, el engrane entre los dientes 23 y los
dientes 26 situados en la corona dentada 24 causa el movi-
miento orbital y rotatorio del miembro de engranajes en or
bita 22.

Deberd entenderse que los nlmeros de dientes. en
elzengranaje 23 y en el engranaje 24 son diferentes para -
daf lugar a la rotacién del miembro en Srbita 22. Enteri-
zaménfe con el miembro en &rbita 22 se encuentra un segundo
engranaje 26 que, desde luego, se mueve en érbita cén el -

miembro de engranaje 22. Los dientes del engranaje 22 tie

‘1 nen engrane con una corona dentada de salida 28.. La corona

dentada 28 tiene dientes 30, Deberi entenderse que el nii-

mero de dientes en el engranaje és es diferente del ntmero |
de dientes 30, dando lugar de este modo a una rotacidn reJ;'
lativa entre el miembro de engranajes en drbita 22 y la co-

rona dentada de salida 28. )

La corona dentada de salida 28 tiene un salieh—~’
te 31 al que estd fijada una aguja de minutero 32,

Este tren de engranajes orbitales proporciona
la necesaria relacién de 60 a 1 entre el Arbol dé propul-f._j
sidén 18 y la coronﬁ dentada de salida 28, Las relaciones
de engranajes en los trenes de engranajes orbitales son de-
finidas por .

N N3 .

R:.i_....?_.......

NlNu

en gue Nl es igual al nimero de dientes en la corona denta~-

da de salida 3C; NZ es ipgual al nimero de dientes,en el ~-
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engranaje orbital.zﬁi Né es igua;Aal hGmero de dientes en
1a_éorona dentada estacionapia 24, y Ny gs'iguél al nimero
de'dientqs en el éngranajé en 5r$ita 23, Para el engrane
apropiado, y con dientes idénticos en los cuatro engranajes,
es deseable que Ni—N2 sea sustancialmente igual, o al menos
no diferente en-no mds de unos pocos dientes, que Na-ﬁu.

Un segundo tren de engranajes orbitales es dis-
puesto para propulsar el indicadp£ horario 33 mostrado en .
la figura 1. A este fin, se forma una excéntrica 34 enteri-
zamente con la corona dentada de salida 28. Montado de ma-
nera capaz de girar en esta excéntrica 24 se encuentra otro
miembro de engranaje en Srbita 36. El miembro de engranaje
en O6rbita 36 tiene un engfanaje enterizo grande 37 que tie-
ne engrane orbitai con otra coropa dentada normalmehte esta
éioharia 39. El engrane entre los dientes de engranaje 37 By
y el engranaje 39, normalmente estacionario, da lugar al mo~-|
vimiento orbital del segundo miembro en &rbita 36. Un segua|’
do engranaje 38 menor, esti formado enterizamente con el -~ |
miembro en drbita 36 y tiene engrane orbital y rotatorio con|
res?ecto a una segunda corona dentada de salida 41, La re-
lacién de engranajes de este segundo tren de engranajes orbi —
tales proporciona una.relacién de engranajes de 12 a 1, de‘
acuerdo con la férmula antedicha, para propulsar al indica-
dor horario 33 que puede ser formado directamente sobre'la
cara delantera 43 de la segunda corona dentada de salida 41,

Con el fin de reajustar el reioj 10, se dispone
un mecanismo de reajusté 45, Bl mecanismo de weajuste W5

incluye un &rbol de reajuste 46 susceptible de deslizar axial]

ta un engranaje de dientes rectos 48, EL engranaje 48 es -
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" manera qYe después de rotacidn del Arbol 46 girarid la coro-

- se dispong un anillo anular 51 que tiene 11 rebajos S54. El

mecanismo de relojeria.

" motor 12 es insertado dentro del extremo trasero del aloja-

Hoju ntm. «B= . ' ol

susceptible deé engranar con los dientes de engranaje 50 de

na.dentada normalmente estacionaria 2% y la transmisidn de
engranajes orbital de aguja de minutero reajustard los indi
cadores del reloij.
Otra caracteristica mds del presente invento con
siste en que el mecanismo de reajusfe 45 puede trabajar tam
bién para reajustar el reloj en_ incrementos de .una hora,
impiﬁiéﬁéé de esta manera cualquier ajuste falso del reloj
que pudiera ocurrir cuando se reajuste mediante la transmi-

sidén de engranajes de la aguja de minutero., A este fin;

anillo 51 estd colocado entre las coronas dentadas 24 y 39,
Un empujador de tringuete 52 es.éusceptible de deslizar'e$‘~;
una abertura en la corona dentada 3¢ y es empujado hacia fugg
ra por el resorte 53 de manera que puede ser recibido y alé
jado en una de las rendijas S4. Asi, cuande el &rbol 46 es|
empujado hacia fuera proporcionando engrane entre el enéra~3

naje 48 y los dientes 50 en la corona dentada 39, la corona.| .

dentada 39 es hecha girar 1/11 de una revolucidn hasta que °

el empujador de trinquete 52 caiga dentro de otra rehdija ]
o T
proporcionando de esta manera reajustes de una hora para cl

Durante el montaje, las coronas dentadas 24 y

39 son colocadas en el alojamiento'il. Después de ello, el

miento que mantiene en posicidn a las coronas dentadas, nor
malmente estacionarias., Después de ellp, el Arbol motor 18,|
juntamente con el rotor 19 y la excéntrica 21, son inserta-

dos cdentro del conjunto desde el extremo abierto. Después
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'sobre la excéntrica 21 la corona dentada de sallda 28 es

.ducida 72. Como parte de la transmicidén de engranajes orbi

. girar libremente alrededor de la porcidn de drbol reducido

72. Una corona dentada estacionaria 7% estd fijade al extre

concéntricos 75. De modo susceptible de girar y propulsado

. 16027
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de ello, el mlembro de engranaje en orblta 22 es colocado

apllada sobre el extremo 1zqu1erdo del drbol motor 18, el
miembro de engranaje en drbita 36 es colocado sobre la ex-
céntrica 34, y la corona dentada de salida 41 es colocada
sobre el saliente concéntrico 31, Después de ello, las agu
jas para los indicadores son colocadas sobre el saliente'Bi
y gl 4rbol 18. Obsérvese.que la segunda aguia sirve‘paré
mantener la transmisidén de engranajes en la posicibén apro-
piada. |

Refiriéndose a las figuras 9 hasta 19, se ilus-
tra otra forma de realizacidn adicional del presente inven-
to, que adopta la forma de un reloi digital 60, El.reloj
digital 60 consiste bésicamente en un motor por escalones

61; er una transmisién de engranajes de propulsién orbital
62, mecanismos de cruz de malta 63, 64 y 65 que propulsan
a las ruedas 67, 68 y 69 del indicador digital. :

Un aspecto 1mportante de este invento con51 ste
en que el motor por gscalones 61 estd colocado dentro de -
los cuadrantes 67, 68 y 69 proporcionando‘ﬁﬁ ﬁﬁﬁjunto de re
loj muy compacto. El motor por escalones 61 esté colocadqw
dentro de un alojémiento cilindrico 70. E1 motor 61 tiene
un &rbol motor estacionario 71 con una porcidén saliente re-

.

tal 62, una excéntrica 73 estd fijada al rotor X, que puede

mo de la porcidn de drbol 72 y tiene dientes de engranajes

en érbita por la excéntrica 73 ee encuentra un miembro de -
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- engranaje en &rbita 77. .El miembro de engranaje en drbita

. formada enterizamente con un miembro cilindrico 83 que pue-

' rio 87 y que define una porcidn del mecanismo de cruz de Mal

ttaja min. ~10- T . : +16027

-

. tiene .un pequefio engranaje enterizo 78 susceptible de engra|

nar con 105 dientes de la'corona:dentada-75 con el fin ﬁe
propulsarlos en movimiento de rotacidn, Tambié&n se encuen- |
tra: formado enterizamente con el miembro orbital 77 un en-
granaje grande 80 que tiene dientes 81 en engrane de propul
sidn con la corona dentada 82, Debido al movimiento de ro-
tacidn del miembro en Orbita 77, y a la diferencia en el n@
mero -de~dientes entre el.éngfanéje 80 y la corona dentada

82, gira la corona dentada 82. La corona dentada 82 estd

de llevar indices o seflales correspondientes a los segun-

dos.

" E1 miembro cilindrico 83 est& formado enteriza- |.

mente con un engranaje 84 mostrado con claridad en la figu-.

ra 15, El engranaje 84 engrana con un engranaje 85 montado:|

de manera capaz de girar sobre el &rbol secundario 87, Fi-

-

jado -al engranaje 85 se encuentra un dispositivo de propuiff_

s16n de cruz de Malta 90 que tiene una eapiga 91 en aplica-

’

c¢idén de propulsidn con una rueda de cruz de Malta propulsadal .

92X montada de manera capaz de girar sobre el alojamientp ..
70. El mecanismo de cruz de Malta 73 proporciona la apro-
piada relacidén de propulsidn entre la segunda rueda 83 y lau
rueda de minutero 67'a través de un mecanismo de embrague
N,

La rueda de minutero 67 tiéne formado enteriza-.
mente con ella un engranaje 93 que engrara con el engranaje

35 montado de manera capaz de girar sobre el &rbol secunda-

ta 64 segln se muestra en la figura 16, El mecanismo de -

~a -
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cruz de Malta U esta 1lustrado en la flgura 11 e inecluye

. el engranaje 95 que deflne el dlSpOSlthO de propu151on que

'67. E1 manguito 105 es hecho girar por el engranaje de re-

"~ 9 hasta 19 excepto que el motor por escalones estd dispués-

: l-lo‘!a nlun. _11_ . v_ o . o 1:602;7-

‘n

incluye la esplga 96 susceptlble de apllcarse en rendijas
en la rueda de cruz de Malta propulsada 97 formada enteriza-
mente con el cuadrante 68 de unidades de 0 é 15, y propor-
ciona una relacién de ﬁropulsién entre la rueda de minutero
67 v la rueda de decenas 68 de 6 a 1, tal como se muestra -
en la figura 11,

El cuadranté 68 tiene formado enterizamente
con &l un engrangie 99 que engrana con un enéranaje 100 y
un &rbol secundario 87 que define una porcién del mecanis-
mo de cruz de Malta 65. El dispositivo profulsor de cruz

de Malta incluye una espiga 101 susceptible de abliéarse

en rendijas en la rueda de cruz de Malta propulsada 102 for|

mada enterizamente con el cuadrante horario 69, Las doce |’

rendijas en la rueda 102 proporcionan la relacidn de 12 a :
1 entre el cuadrante de decenas 68 y el cuadrante horario .,

69,

-
¥

Con el fin de reajustar el reloj 60, un man-

F

s

guito 105 se extiende axialmente alrededor del alcjamiento

70 y estd formado enterizamente con la rueda de minutero

ajuste 106 propulsado por el &rbol de beajuste 107, El en:
granaje 106 engrana con un enafanaje 109 formado enteriza-
mente sobre el manguito 105,

Otra forma de reallzac1on adicional del pre—
sente invento eslllustrada en las figuras 20 y 21, general

mente similares a las formas de realizacidn de las figuras

to exfermonmante con pespecto a los cuadrantes de digitos,

[
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Tal como sé vé en la figura 20, se crea uUn re-

-‘loj ‘digital 120 que incluye Qn»mﬁtor por escalones 121 que

tiene un rotor 122, El rotor 12%.est$ formado enterizamen-
te con una excéntrica 123 que soporta de manera capaz de
girar y propulsa a un miembro de engranaje en drbita 12u,
El éngranaje i2u tiene.un primer engr&naje 126 que engrana
con una corona dentada estacionaria 127 con el fin de pro-
porcionar movimiento orbital y rotatorio del miembro en ér-
bifa‘t?q.“ También estd formado enterizamente con el migm—'
bro'en drbita 124 un engranaje menor 129 que engrana con
una corona dentada 130 que tiene una porcidn cilindrica 131
que puede llevar indices o sefiales correspondientes a los
segundos. El engranaje 132 formado enterizamente con la

corona dentada 130 propuisa al mecanismo de cruz de Malta

134 que, a través del embrague 136, propulsa a un cuadrante| -

de decenas 137. “El engranaje 138 formado enterizamente cont

el cuadrante de minutero 137 propulsa a un mecanismo de -

cruz de Malta 139. El mecanismo de cruz de Malta 139 proJV"

~

pulsa al dial de decenas o dial de 0 a 5 140, Formado en

terizamente con el dial de decenas 140 se encuentra un en-

granaje 141 que propulsa "a un mecanismo de cruz de Malta
144, que a su vez propulsa a un cuadrante horario 145. El
&rbol motor 146 no proporciona ninguna funcidn propulsora

en- esta forma de realizacidn,

.
- e




10

15

20

25

 presentan para que sean objeto.de esta solicitud de Paten-

propulsados por dicha corona dentada de salida, caracterizg

43— . 16027
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva que se

te de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los que se
fecogen en las reivindicacioﬁes siguientes:

1%.- Perfeccionamientos introducidos en un con
junto indicador accionado por motor, del tipo que tiene me-
dios de alojamiento, medios dé motores en dichos medios de
alojamiento, un &rbol motor, uné excéntrica soportada por
dicPo arbol motor, engranajes orbitales propulsados.por di
cha excéntrica, incluyendo dicho sistema de engranajes or-
bitales un primer engranaje y un segundo engranaje, - una co~
rona dentada estacionaria, engranande dicho primer engrana-.|’
je orbital con dicha corona dentada estacionaria, una corc-
na dentada de salida, engranando dicho segundo engranaje or|. .

bital con dicha corona dentada 'de salida, medios indicadores

dos porque el nimero de‘dientes de la corona dentada esta-
cionaria es diferente del nlmero de dientes del primer en-
granaje orbital, y porque el nlmero de dientes de la corona
dentada de salida es diferente del nlimero de dientes del se
gundo engranaje Qrbital; '

2a.-~Perfeccionamientcs segln se definen eﬂ la
reivindicacidn 1%, caracterizados ademés por el hecho de qué
el segundo engranaje orbital es de dildmetro menor que el del

primer engranaje orbital..
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lacidén de engranajes en los engranajes estd definida por la

_dentada de salida, y medios de engranajes susceptibles de

Hojn nlmn,

T ST 18027

3a.—‘Perféccionamientos'segﬁn se definen en la’

reivindicacién 19, caracterizados por el hecho de que la re-

férmula.

en que Nl es igual al niinero de dientes en la corona denfa-
da de salida; N, es igual al nimero de dientes del segunﬁo
engranaje orbital; N3 es igual al nimero de dientes en la
corona dentada estacionaria; Ny, es igual al nimero de dien
tes en el primer engranaje orbital; y Nl‘Nz es sustancial-
mente igual a Ny=Ny, .

. 42, . Perfeccionamientos segln se definen en la °
i 1

e s s . a . o s .
reivindicacidén 1%, seglin los cuales el conjunto indicador -

esté caracterizado ademd@s por unos segundos medios indica-"-
dores de reloj que son propulsados por dicha segunda coronﬁ‘

1y

engranar con ambas dichas coronas dentadas estacionarias pz-

ra reajustar a cada uno de dichos medios indicadores de re- | :
loj. | e

5%, . Perfeccionamientos seglin se definen en la-.
reivindicacién 4%, caracterizados por medios de engranajes
de reajuste que incluyen un Qnico engranaje axial suscepti-
ble de deslizar.

52, - Perfeccionamientqs segilin se definen en la
reivindicacién 5%, caracterizados porque dicho engrénaje de
reajuste individual es susceptible de engranar selectivamen
te con cada una de dichas ‘coronas dentadas eétacionariés,

teniendo dichas coronas dentadas estacionarias unos dientes
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- reajuste individual.

propulsién a dicha transmisidn de engranajes orbitales y a |-

najes orbitales un segundo engranaje que se aplica con pro-

.

Ho:iﬂ nam.’ -15-’ = - . ) - 1602_:7 ‘

extéfnos'susceptibles de éhgranar.con diqho engranaje de:'-

78, - Perfeccioﬁamiéntos segﬁn se definen en la
reivindicacién 4%, caracterizados pof un mecanismo- de trin-
quete para una de dichas coronas dentadas estacionarias de
manera que es reajustado por escalones.

8%, - Perfecéionamientos segiin se definen en la
reivindicacién 72, caracterizados porque dicha corona denta
da estd en el conjunto de ehgraﬁajes orbitales que controla
los medios indicadores horarios. _

9%, Perfeccionamientos segln se definen en la
reivindicacién 1%, caracterizados por una pluralidad de rue
das que tienen medios indicadores digitales que rodean a di

chos medios de alojamiento, y medios que interconectan ccn

dichas ruedas de digitos.

106.- Perfeccionamientos segln la reivindicaj‘
cibn 9%, caracterizados por el hecho de que dicha transmi-‘
5i6n de engranajes orbitales incluye una excéntrica SOpOf;;
tada por"dicho érboi motor, una corona dé%féd&mde entrada
fijada adyacentemente al extremo del érb§1 motor, una com: 1
binacién de engranajes orbitales montada de manera capaz
de girar sobre dicha excéntrica que tiene un primer engrana
je que engrana con dicha corona.déntada de entrada, una co-

rona dentada de salida, teniendo dicha combinacidn de engra

pulsidn a dicha corona dentada de salida, estando dicha co-

rona dentada de salida conectada con propulsidn con dichas

ruedas de digitos.

112,- Perfeccionamientos segln la reivindica-
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" medios de propulsidn.que proporcionan la deseada relacidn

‘ Hojt; nim, -16—- o ' . . . . ‘ .-3;,9...2

éiéﬁ ga; cardcterizados bérque ;l thjunro compréﬁde'unds.
de propulsidn entre las ruedas de digitos.

122, Perfeccionamientos segln la reivindica-
ciéh 112, caracterizados por@ue dichos medios de propulsidn
para dichas ruedas de digitos incluyen una pluralidad de me
¢anismos de cruz de Malta. '

132, - Perfeccionamientos segﬁn la reivindica-
cién'ga;-caracterizados porque el conjuﬁtd'coﬁbfende un man
guito alrededor de dicho alojamiento fijado a una de dichas
ruedas de digités, medios de engranajes sobre el extremo de
dicho manguito, y medios de engranajes de reajuste que se
aplican a dichos mediosg de engranajes para reajustar a di-
cho dispositivo indicador digital.

14®,- Perfeccionamientos introducidos en un d@;,;
junto indicador accionado por motor.

Tal y como se ha desérito en la Memoria que and -
tecede, representado en los dibujoquue se acompaﬁgn y par;l
los fines que se haﬁ especificado.

-~

Esta Memoria consta de dieciséis hojas escritag

a méquina por una sola cara, : -2

Madrid, 23.FER1G77

P.A. Alberty’de Elzaburu
Por Poedef, z(,

¥

N
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