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MEMORTA DESCRIPTIVA

Ia presente invencidn se refiere a un dispositi-
vo de memoxia dptica ¥y mas particularmente & un dispogi-
tivo pars suministrar una magnitud de salida en funcibn
de los valores de dos pardmetros.

Exigten numerosos sistemas cuyo funclonamiento
depende del valor de una magsnitud de entrada. Bgta magni-
tud de entracda puede ser suministrada gl sistems, ya sea
directamente por un opoerador, ya sea por mediacidn de
un digpositivo anexo, sobre el cual actiia el operador.
Egte ceso eg partlicularmente el de los moﬁores de coubug-
tL6n intema con inyeccidn de combustible, en el chal la
magnitud de entrada es_la cantidad de combustible in-
yectada en el cilindro, en tento que el operador actia
gobre un elemento que acciona la apertura de gas.

81 se quisre optimizar el funcionamiento del
gistoma, puede no hacerse depender la magnitud de entrada
{micamente del pardmetro de mando, sino igualmente de un
pardmelro de egbtado del gistema. En el ejemplo anterior
del motor de combustidn interna, este pardmetro de estado
podria ser la velocidad de robtacidn del motox,

En el caso en que interviene un tal pardmetro de
egtado del glestema, el dispositivo anexo anteriormente
mencionado suministra pues una magpituﬂ de salida; que es
la magnitud de entrada del gistema, en funcion de los
valores de dos parametros, que son ¢l parametro de mando
v el pardmetro de estado del sistema.

La pregente invento tiene por objebtivo 1z sporta-
cidn de un disgpositivo de esie clege. Para ello, el dig~

Ay -
e,



10.

15,

20.

pogitivo al cual se rcfigre dol tipo anteriormente citado
comprende un chesis fijo, un soporte de informacidn cuyos
puntos son locglizados por medio de Aos gistemas de lineas
de coordengdas, repregentativas cada ung de uno de los
parametros, lag informaclones codificadas gohre esto
soporte permitiendo a un descodificador ol suministro

del valor de la magnitud de galida en funcidn de los

dos pardmetro, un lector adecuado para leer lag infor-
meciones codificadas sobre el cltado soporte y medios
adecuados para garantlzar uma corrcspondencia biunivoca
entre el par de valor de los pardmetros y las posiciones
relativag del soporte de informecidén y del lector, por
degplazamiento de por lo menogs une de estos dog elenmentos
en relacldn conrel chasig fijo paralelemente a las lineas
de coordenadas, comprendiendo el citado soporte una place
que posee una trangparencia variable en egtos distintos
puntog, el lector y el descodificador comprendiendo un
emigsor de luz y wna célula fotoeléetrica digpuestas en
ambog lados d9 la citada placa.

Asi, a cada par de valor de los pardmetro corres—
ponde una posicidén relativa de la placa transparente por
wne parte y del emisor de luz y de la célule fotoeldctrica
por la otra parte. Ia célula foto-ecléctrica suministra
un voltaje que es funcidn de la transparencis de la
place en el punto enfrente del cual estd situada. Por
consigu;ente, gi la transparencla de la placa es una
funcidn, en cada uno de sus puntos, del valor de los dos
pardmetros, el voltaje de salida de la célula Ffotoelde—

trica estd determinado por el valor do estos dos para—
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metros. Ia placa trensparente es pues wna memoris, gobre
la cual ostd representade una funcidn de dos variables,

Preferentemente, lag dos coordenadag son dngulos
medidos alredcdor de dos ejes fijos en relacidn con el
chagis, estando realizados el soporte de informacidn y
el leétor cada uno, pars pivotar slrededor de uno de eg-
tog ejes.

Bs asi posible oxplorar toda la superficie de la
placa transparcnte gi se desea, manteniendo para la parte
mecdnica del citado dispositivo dimensioncs rolativamente
pequefias. Por obra parte, es mds fécil situar con pro-
clgidn olomentos mecdnicos rotativos que con traslacidn.

Bn ¢l caso de que uno de los paréyetros gea trang-
mitido al dispositivo por un mando de cable, el lector
puede estar soportado por un elemento montado rotativa-—
mente sobre uno de los ejesg, el extremo del cable estando
fijado a este clemento. '

Ia pregsente invencién se reflere iguolmente a un
motor de combustidn interna de inyeccldn de combustible
que ubiliza para su scclonamiento wun dispositivo como
¢l anteriormente descrito.

En esbte caso, uno de los parametros es preferente-~
mente la velocidad dc rotacidén del motor, siendo el se-
gundo pardmetro la apertura de los gases y siendo la
magnitud de salida un volitaje eléetrico aplicado al cir-
culto de mando de cada inyector.

Se puede tembién optimizar el par obtenido sobro
el eje de salida del motor, en funcidn de su velocided

de votacidn y de la aporturs de los gasos.
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En su realizacidn preferida, el soporto de infor-
mecidn es rotativamente solidario del eje de salide de
un taquimetro que mide la velocidad do rotacidén dol motor.

Ia pogicidn angular de la placa trangparento on
relacion con ol chasis cstd determinada por consizuiente
por la velocidad de rotac;én del motor.

Preferentomente, la transparoncia de la placa &g
una funcidn uniforme de la caniidad de combugtiblo in-
yectada. .

El descodificador es entonces sumamentc gcneillo,
pucsto que el voltaje de salide de la célula fotoolde-
trice puede ser aplicado dircctamentc al circulto de
mando de los inyeetores.

30 pucde prever indigtintamente que la mezels in-
yectada en el cilindro del motor se hega mdg Dobre o
més rica cuando la placa sc hace de mde on mds transparente.
Scrd clogida la versidn que simplifiquo al mdximo ol
clreulto dec meno de log inycctoxes;

30 todos modog, la invencidn seré bien compromne
dida por medio de la descripcién que sigue, do una forma
de rcallzaclidn de la invencidn, aplicada al mondo dc un
motor do combustidn intcrna con inygccién de combustiblc,
En log plemos esquemdticos adjuntoss apdrbades e.titule.
de ojomplo no limitativos:

Ia figura 1 cg una vigta latoral de un dispogitivo
gogln la presonte invencidng

Ia figura 2 es una vista desde arriba del mismo
disposiltivos

Ig figura 3 ilugtra ung placa transparentc scgin

-



la presente invencidn; y

Ia figura 4 es un disgrama que ilustra las conexio-
neg entre el dispogitivo y el circuito de mando de los in-
vectores. ‘

5. Como se ilugtra en_las figuras 1y 2, el digpo-
gltivo comprende un chasig 1, que tiene aqui le foxma de
ung caja en el interior de la cual egtdn conbenidos los
ofrog elementos. Bgta caja presenta dos orejas 2, pro-
vigtag de orlficios que perniten f£ijarla, por ejemplo;

10. gobre un vehiculo impulsado por 6l motor que dirlge el
dispogitivo. Una armadura de chapa doblada 3 es soli-
daxia de la caja 1 y soporta los otros elementos.

En la caje estd montado un tagquimetro 4, que mide
la velocidad de rotacidn del motor. Ia aguja usual de

15. este taguimetro es aqui sugtitulda por una placa trans—
parente 5 gque serd descrita mds detvallacamente a conbi-
nuacidn., Bgta placa estd montada de modo que ses rotati-
vamente golidarie del eje de galida 6 del taguimetro.

Un segundo ejec 7 estd montado scbre lasg amaduras

20, 3 de modo a poder glrar en relmcidn con la caja. Dos
armaduras 8 y 9 estdn montadag sobre el eje T, de modo
a ger arragtradas rotetivamente por este ejes Ia amadurs
8 soporta un elemento emisor de luz 10, en tanto que la
armadura 9 soporta una célula fotoeldetrica 1ll. ILas

25, armofuras 8 y 9 egtdn digpuestas de parte y otra de la
placa transparente 5 y los elementos.emisores ¥y recep—
tores de luz 10 y 11 respectivamente, ostan dispuestos
uno enfrente del otro, de cada lado de la placa transpa-

rente, de modo que ol elemento receptor 1l reciba del
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elemento emisor 10 la fraccién de luz cmitida que no haya
sido abgorbida por la placa 5.

Bl eje 7 soporta igualmente un brago 12 sobre el
cual estd fijado el extremo de univable de mendo 13: El otro
extromo del cable 13 cstd comncctado al mando de apertura
do gas del motor, Una traccilén ejorcida sobre el cgble 13

producc por comsigﬁienho ol pivotamlento del ejo 7, scpa-

rédndose- log elementos omlsor y rocopbor de luz &el ojo 6

do la placa transparento 5; Un digpositivo do tipo ya cono=-
cido 14 pormite rogular la longitud do la fumda del cable y
la posicidn coro: El brazo 12 pregsente igualmontec un topoe 15
que permite limitar ol dogplazamionto de los elemontos 10 y
11 hacia .cl cje 6., Un muclle 16 permitc volver a conducir
¢l brazo 12 al tope cuando eg aflojada la tonsidn del cable
13

Se comprende que a wna determinada volocildad de ro-
tacién del motor corrosponde una pogldidén angular de le placa
transperente 5 en relaclén con la caja 1. Por obtra parte, a

cada pogicidn de la empuiiadura de mando de la aperturs de

gEs, corresponde uns posicidn angular del eje 7, ¥ por congiw

guiente, una posicidn de log elementos emisores 10 y recep-
tores 1l de luz que ge desplazen sobre um arco de eireulo 17.

Por congiguiente, a un par de valores velocidad de rotacidn

fael motor/apertura de gas, le vorresponde un punto del disco

transparente 5 gitvado entre los elementos 10 y 11. Si el vol-
taje de gsalida del elemento receptor 1l es wbilizado como mag-—
nitud para el mando del motor y la placa 5 tiene una trané—

parencia variable que habxd gido previamente elegida conve—



nientemente, el motor 9staré dlrigido de modo Sptimo en
funcidn, por una.parﬁe, de su velocidad de rotacidn real
y por otra parte, de la aspertura de gas, es decir, del
deseo de acelerseldn o de.aceleracidn del operador.

5, Ia figura 3 ilugtra mds detallademente la placa
de ‘trangparencies variable 5.

Ia zona Ubtil de la placa estd delimitada inte-
riormente por un eireulo 20. BL radio de este circulo es
igual a la distancia de los elementos 10 y 1l cuando el

10. brazo 12 estd contra el tope, Beta zona Gtil estd igual-
mente delimitada angularmente por dos arcos de circulo
2l y 21 correspondientes al arco de circulo 17 de la fi-
gura 2, respectivamente para el régipan de ralenti y el
régimen mdximo dcl motor. Ia zona 23, comprendida entre

15. el arco de circulo 21 y ol arco de circulo 24 correspon-
diente al cero del taguimetro, no es utilizada en la préc-
tica; dado que el motor gira sieﬁpre a una,veloeidad
por lo menos igual a su velocidad de ralenti. Ia zomm
25 comprendida entre los arcos dc¢ circulo 22 y 24 no

20. llega nunca a estar entre los elementos emisor y recep-
tor de lug, dado que corresponde a éngulog que no son
descritos por el eje 6 del taquimetro.

Cuando el disco(esté fijo y el operador hace
variar la apertura de gas, el punto gituado entre los clew-

o5, mentos 10 y 11l se desplaza sobre los arcos de cireulo 17.
Cuando la ape?tura de gas eos constante pero varia el.rdel .:
men del motor, este punto se desplaza gobre arcos de cir-
culo 26 centrados sobre el eje 6. BL punto 27 corrosponde

a la pogicidn de los elementos 10 y 11 cuando el motor
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estd al ralentl y la aperture de ges estd ol minimo. I&
curra 28 corresponde al régimen continuo del motor o tam~—
bién a le trayectoria de los elementos 10 y 1l para ace-
leraciones y desaceleraciones reyersibles. la cuxwa 29
eg la t;ayectoria gegulde cuando, el motor estando al
ralenti, la apex“uu.ra_ de gas es llevade brugcamente al
méximo. Inve;‘samwn'te, la cuwa 30 eg la trayec'boxig, g6=
gulda cuando, egtando el motor a su régimen mdximo, ol
gas og cortado bruscamente. ;as zonag situadas entre lasg
cuwas 28 y 29 por wna parte, y 28 y 30 por otra parte,
corraegponden respectivamente a todag lag fases de acelow
racidn y desaceleracidn posibles del motor.

~ Proferentemonte, la absorcién del dlsco es varig
ble en infrarrojo. En oste caso; el clemento omlgor os un
diodo de emisidn infrarroja y el elemento receptor 11
puedc ser un fobotrangistor sengible al infrarrojo. Ia
trangparencia del digco puodc variar ya gea dc modo dig-
continuo, como estd roprescntedo en la figura 3, ya sea
de modo continuo.

Si el voltaje enltregado por el elemento recep-
tor de luz 1l aumenta cuando recibe menos luz y el circui=
to de mando de los inyectores es tal que la mezcla eg mdg
pobre cusndo el valtgje alimentado en la entrada de este
circuito es mds alto, 1a zona 31 es la mis clara y la
gona 32 es la mds oscurs, variando la transparencia del
digeo de modo uniforme ep‘bre estas dos zonas.

En la figura 4, el dispositivo de la presente
invencidn estd representado de modo general con el nimero

40, Bl taquimetro posce una bobina de awboinduccidn (self)
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41 y un eje de salida 6 sobre el cual estd montado el

disco transperente 5, el elemento emlgor de luz 10 y el
elemento receptor de luz 1l estando dlspuestos de parte

v otra del disco 5. Bl cuadro 42 representa el elrecuito

5. de mando de log Lnyectores del motor.
Bgte circuito comprende una alimentacidn 43 que gu-

minigtra uno o varios voltajes de corriente coptinua Y
sabllizados partiendo de una corriente alterng, suminis-
trada, por ejemplo, por un alternador (no representado).

10. Bsta alimentacidn tembién puede estar ssegurada por una
bateria. Un circulto 45 suministra a la self 41 una co=-
rriente en funcidn del régimen del motor, caracterizada
por ejemplo por una frecuencia proporcional a la velocl
dad de rotacidn del motor. Finslmente, el elemento recepbtor

15. 11 suminigtra, por medio de un circuito de adaptacion de
lmpedancia 44, un voltaje de salida & un circulto 46 do
control de la corriente en los iﬁyectoros. Bgte ci:cuito
46 puede ger, por ejemplo, del tipo descrlto en la patenF
to francesa T2 38265. '

20, Como es natural, la presente invencidn mo estd
limitade a la forms de realizacidn anteriormente descrita,
gino que gbarca por el contrario todas las variantes
de realizacidn.

- =

- .

25,  RELVINDICACTONES

Descrito el objeto del pregente invento se de-
claran nueves y depropla invencidén las sigulentes reivin-
dicaciones,

1. Porfecclonamlentos en dlspositivos de mcmo=
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rla Optica pars el mendo de motores de combustidn intexna;
y més perticularmente para suministrer une magnitud de
galida en funeidn de los valores de dog pardmotros, con~
prendiendo un chasis f£ijo, un soporte de informacldén cu~
yog puntos son localizados por medio de dos slatemas de
lineas de cooxdenadas representativa cada una de uno de
log parémetros, las informaciones codificadas sobre oste
goporte permitiendo a un descodificador el suministro del
valor qa la magnitud de salida éen funcidn de los dos pard-
metrog, un lector adecuado para lecer las informaclones co-
dificadag gobxe el citado soportc, y medios adecuados para
agegurar ung correspondencia biunivoca entre los pares de
valorcg do los paramctros y lag posiciones rclativas del
soporte de informacioncs y dcl lector, por desplazamicnto d
de por lo menos uno de estos dos clementos cn rvelacidn con
ol chagis f;jo paralelamente a los sistemas de lincas de
coordenadas, caracterizados por el hocho de comprendcr ol
cltado soporbe una placa que presenta une trangparencla
variable on gus disgtinbos puntos y por el hecho de que ol
loctor y el dcscodiflcador comprenden un emisor de luz
y una célula fotocldetrice dispucstos do partc y otra
de la citada placa.

' 2, Porfecclonemiontos segin la reivindicacidn
1, caracterizados por el hecho de gquc las dos coordenadas
son dngulos medidog alrededor dc dos ejes fijos on rcla-
cién con el chasis, el soporte de informacioncs y el lec~
tor cgtando realizados cada uno para pivobar alrcdcdor do
wmo egtog ejes.

3. Porfoccionamicntos segin la reivindicacidn 2,
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on dondoe uno do los paréme‘c?:-os cg transmitido al disposi-—
tivo por un mando por cable, caracterizados por ol hecho
de cgstar soportado el loctor por tm elemento montado ro-
tativamontc sobro uno de los ojes, estandoe ol oxtremo dol
cable fijado a esgte clemento.

4o Porfeeciopamion*bos, de conformidad con las '
rolvindicacliones 1 a 3, caractorizados porglic on ol motor,
cuyos oyoctorcs cstan controlados por ol dispositivo, uno
do los pardmetros os la volocidad de rotacién del motor y
el segundo pardmetro e la aportura do gas, siendo la magni-.
tud de la salida un voltajo oldéetrico aplicado al circuito
de mando de cada inyector.

5. Porfoccionamiontos soglin la roivindicacidn 4,
caracterizados por el hecho d¢ gor solidario rotativamone
te ¢l soporte do informageiones del ecje do salida deo un tg
quimetro que mide la velocidad de rotacidén del motor.

6. Perfeccionamientos segin uma cualquiera de las
reivindicaciones 4 y 5, caracterizsdog por el hecho de ser
la transparencia de la placa una funcidn wniforme de la
cantidad de combustible que debe ser inyectada en el mo~
tor. '

7. Perfeccionamientos segin la veivindicacidn 6,
carachterizados por el hecho de corresponder las partes os—~
curag de la placa transparente a una mezcla pobre inyecta—
da en el motor. ‘

8. Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 6,
caracterizados por el hecho de¢ que las zonas oscuras de la
placa transparente corrcsponden a una mezcla rica inyecta-

da en el motor.



9. Perfecclonamientos en dispositivos de memo—
ria dptica pawa 6l mando de motores de combustidn interns.

Segln se¢ describe y velvindica en la progente
memoric descriptiva que conste de 13 pdeinas foliadas ¥
esoritas a mdquina por una sola de sus caras.

Madrid, a 26 BE 977

D. 2 Jal EKS
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