
@  s o l i c i t a n t e : (s i

CHARBONNAGES DE FRANCE (Etabllasement public)

D O M IC ILIO  D E L  S O L IC IT A N T E

9, Avenue Perder, 75008 PARIS (Francia)

(? J) IN V E N TO R  (ES)

(t s ) T IT U L A S  IES)

el solicitante

(74) R E P R E S E N T A N T E

VICTOR GIL VEGA

UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA \
U N E  A * *  M O D . 3100

POOR
QUALITY



5

10

15

20

25

2

ffemoria Descriptiva
El invento tiene por objeto un elemento 

de sostenimiento móvil que asegura un servicio con­
tinua do apuntalamiento y que incluyo por lo menos 
dos carros provistos de orugas, constituidos cada 
uno por una viga con extremidades redondeadas y una 
oruga que rodeo directamente la viga y que esta mojn 

tada de manera que usté guiada con frotamiento sobre 
la viga, estando dichos carros dispuestos el uno en­

cima del otro para constituir, respectivamente, una 
soleta y úna tapadora aplicadlos, respectivamente, 
al sucio y al techo de una galería y unidos conjun 
tamente, por medio de sus vigas, gracias a, por lo 
monos, un gato de aprieto.

So conoce ya, en particular por la solí 
citud de patente DI 1.139.004, un soporte de apunta 
lamiento móvil quo incluye elementos del tipo descri 
to más arriba. Sin embargo, los elementos de osle ti 
po incluyen una viga rígida on el suelo y, en el t¡3 
cho, una viga con un solo punto de articulación de 
eje horizontal, y por tanto los carros se adaptan - 
inadecuadamente a las irregularidades de la superfi 
cío del tedio o del suolo, en particular cuando el 
techo o el suelo presentan superficies en declive 
orientadas en sentidos opuestos con relación a la 
parte delantera y a la parte posterior del carro, 
hasta el punto do que la oruga dejo de apoyarse de
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manera plana sobre el techo o sobre el suelo. Además, 
loo cambios de dirección provocan unas fuerzas perju. 

dicialos para lo articulación de la viga articulada, 
en particular on la situación de declive mencionada 
mas arriba. En resumen, el conjunto csreco de flexi, 

bilidad y es difícil guiarla en las curvas.
El objeto del invento consiste en propo 

ñor un nuevo soporte de apuntalamiento móvil, del - 
tipo descrito más arribe, cuyo funcionamiento este 
asegurado en cualquier circunstancia. El nuevo sopojr 

te deberá tener igualmente una buena flexibilidad de 
adaptación a las desigualdades del techo y del suelo 
y doborá ser capaz de desplazarse por sus propios me

dios, incluso en las curvas.
Estas metas se alcanzan en un elemento 

do apuntalamiento móvil segón el invento, debido a 
que cada viga está dividida en elementos longitudi­
nales no juntos, unidos por un elemento do unión y 
porque el gato o los gatos de apriete ensamblan el 
elemento de unión de la tapadera con ol elemento de

unión de la soleta.
De acuerdo con el invento ol elemento

tío unión es un bogie.
Es ventajoso que los elementos longitu

dinalos no juntos están unidos cada uno con ol bo- 
gio correspondiente por unas articulaciones pivota£ 

tos dotadas do un eje transversal horizontal y que
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los dos bogios estén unidos el uno frente al otro 
par medio de, por lo monos, dos gatos alineados 
longitudinalmente.

De acuerdo con un modo do realización 
del invento, la unión entre bogies y gatos es una 
unión articulada.

De acuerdo con una característica, ca 
da carro de oruga incluye por lo menos un mecanis 
tno lineal de arrastre da la oruga, estando este 
mecanismo constituido ventajosamente por un gato 
que actúe directamente sobre, por lo menos, un - 
patin de la oruga por medio de un órgano engati- 
llable.

Es ventajoso que el órgano engatilla- 
ble sea reversible de tal modo que el desplazamien 
to del soporte pueda ser controlado a voluntad en 
ambos sentidos do marcha.

Do acuerdo con otra característica, - 
por la monos una de las extremidades redondeadas 
de las vigas que sirven de reenvío incluye un me­

dio director constituido por un órgano accionable 
de desplazamiento transversal ajustable de ls oruga 
mediante coincidencia de perfiles.

Es ventajoso que el órgano accionable 
de desplazamiento transversal de lo oruga esté - 
constituido por una polea loca con desplazamiento 
axial controlada.
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En este caso, de acuerdo con el invento, 
el perfil de guiado de la oruga por la viga se enco_r 

va hacia la extremidad de la viga para conectarse - 
si perfil del árgano do desplazamiento, supuesta en 
cada una do sus posiciones extremas do desplazamien 

to.
Dg acuerdo con otra característica del 

invento, los patines do cada oruga están conectados 
los unos a los otros por medio de una articulación 

que permite, además del reenvío de la oruga en los 
extremos de la viga, un movimiento angular lateral 
relativo de los patino3 sucesivos, y los patines - 

tienen una forma que les pormito realizar este mo­
vimiento angular relativo.

Otras características y ventajas del - 
invento podrán verso claramente en la siguiente des 

cripción que se da únicamente a título de ejemplo, 
do unos modos de realización del invento. >< este e- 
focto se hará referencia a los dibujos adjuntos bh 

los cuales:
- la figura 1 representa una vista la­

teral esquemática de un soporte segón el invento - 
en dos posiciones, representándose la posición más 

alta en líneas interrumpidas.
- la figura 2 representa a mayoér escala 

y en sección vertical longitudinal una de las dos - 
partes extremas de uno do los dos carros del sopor-
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te de lo Figura 1.
- la Figura 3 representa una sección - 

vertical transversal, tomada a la largo de la línea 
III-I1I de la Figura 2.

- la Figura 4 representa una vista en 
sección vertical transversal, tomada a lo largo da 
la línea Hi-IV de la Figura 2.

- la Figura 5 representa una vista en 
sección vertical longitudinal, que ilustra de mano 

ra simnliFicada otro carro de acuerdo con el inven 
to.

- la Figura 5 representa una sección 
horizontal, igualmente simpliFicada, del carro de 
la figura 5.

- la Figura 7 representa las caracte­
rísticas del carro que permiten asegurar su diroc 

tividad y representar el plano de dirección.
- la figura 8 representa una vista de 

detalle en planta de la articulación de los patines 
de una oruga destinada a un soporte según el inven­
to.

Un soporte según el invento, tal y como 
se representa en las Figuras 1 a 4, incluye dos ca­
rros provistos de orugas 1 y 2, provistos cada uno 
de una oruga 3, dotada de patines. Los carros 1 y 2 
están dispuestos en posiciones invertidas el uno ejn 
cima del otro, apoyándose el carro 1 sobrs el suelo
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y ol carro 2 encina dal carro 1» do tal manara que 
constituyan respectivamente la soleta y la tapado­
ra ds un marco móvil con simetría longitudinal quo 

puede permanecer en contacto bajo presión con el 
suolo y el techo de una galería gracias a dos gatos 
o púntalas de aprieto 5 alineados longitudinalmente. 
El soporte incluye además un mecanismo de arrastre 
tío las patines de la oruga 3 del cual se tratará dja 
talladamente en lo que sigue.

Los carros de oruga 1 y 2 son idénticos 

aunque podrían tenor longitudes y/o anchuras dife­
rentes, como os bien conocido. Cada uno do los ca­
rros 1 y 2 incluyo una viga designada on su conjun 
to por 1G, quo está dotada de extremidades redondea 
das 11.

Cada viga 10 está constituida por dos 
elementos longitudinales 12, 13 entre los cuales es, 

tá formado un espacio o una holgura 14, y que estén 
unidos por un bogie 4.

Por consiguiente ol bogie 4 sirvo como 
elemento do ensamblado do los elementos 12, 13 de 
cada carro 1 o 2. El ensamblaje entre los bogíes 4 
y los elementos longitudinales 12, 13 está asegura 
do por unos ejes 15 horizontales de articulación « 
pivotante, dispuestos perpondicularmente a la direc; 

cien longitudinal del soporte.
Los puntales 5 estén unidos a los carros
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I y 2 par medio de los bogies 4» ñ este efecto, los 
extremos de los cilindros 5 y de los vastagos de ém, 
bolo de los gatos se terminan cada uno por una rótu 
la 0 aprisionada en un alojamiento 9, previsto a es. 
te efecto en las partes de los bogies montadas en 
sentidos inversos, la una respecto a la otra. Las ajr 
ticulaciones de rótulas así constituidas tienen ca­

da una un ángulo de articulación limitado por un to 
pe anular 7 provisto de muelles, de un tipo conoci­

do .
Cada elemento longitudinal 12, 13, está 

constituido por dos cajones laterales 21, unidos on 

cada extremo por una placa dB unión 22 y oventualmeji 
te por unos tirantes suplementarios.

Las vigas 10, constituidas cada una por 
dos elementos longitudinales 12, 13 cuyos oxtremos
II están redondeados para constituir las extremida­
des do coda viga 10, ostán rodoadas directamente, - 
cada una, por su oruga 3 del tipo de patines.

Las orugas 3 están compuestas pgr pati­

nes 30 cuya anchura os igual a la anchura da los alg, 
mentes 12 y 13. Los patines 30 incluyen unas protube 
rancias 31 orientadas hacia la viga 10, incluyendo - 
dichas protuberancias unas caras laterales de guiado 
32 que cooperan con unos carriles 23 de guiado late­
ral, empotrados longitudinalmente en los bordos ex­
ternos de las caras enfrentadas de los dos cajones 21.



Cada par de carriles de guiado 23 constituye por - 
consiguiente una corredera en la cual pueden desple 
zarse con frotamiento las protuberancias 31 de guia, 
do do los patines 3C. Do manera idéntica» las protu, 
berancias 31 sirven para guÍ3r los patines 3C y, - 
por tanto, la oruga 3 en las extremidades 11 que sir 
ven do extremidades de reenvía do la oruga» -'ara fa 

cilitor el deslizamiento de los patinas quo frotan 
sobre la viga, las partes en contacte pueden ser - 

tratadas mediante sulfonitroción.
Uno do los elementas longitudinales 13 

de la viga incluye un gato hidráulico 40 sujoto en 
39 sobro una de las placas 22, y cuyo vastago do - 
émbolo 41 incluye en su extremidad 42 un trinquete 
43 con ojo 44 horizontal situado transvorsslmente, 
quo puedo atacar mediante presión la protuberancia 
31 do cada patín 30 o un hueco 33 previsto en la - 
protuberancia» se ve que la extensión dol gato 40 
tiendo a empujar el soparte desde la derecha hacia 
la izquierda en la figure 3. La extremidad 42 del 
vastago do emboló 41 del gato 40 llevo un rodillo 
doble 45, guiado por los carriles de guiado 23.

Cuando se contrae el gato 40, el trin­
quete se escapa dB las protuberancias y puede encía 
vareo do nuevo para hacer progresar nuevamente el 

soporto.
En las figuras 5 y 6, se ha representa
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do de manera simplificada una variante qqe incluye 
dos gatos 40 cuyas extremidades e3tán dotadas cada 

una do un trinquete doble 45 cuyo sentido de encía 
vamiento puods ser invertido, lo que permite accio 
nar el soporto en cada uno de los dos sentidos de 
marcha posibles.

Volviendo ahora más particularmente s 

la figura 4, se ve en ella un modo do realización 
de la extremidad 11 quo permito asegurar la diroc, 
tividad del artefacto. Esto modo de realización - 
puede aplicarse a una sola o a las dos extremidades 
tío cada viga 10.

En la placa de unión 22 está soldada - 
una placa 51 que soporta dos placas laterales redoji 
deadas 52, en las cuales está mentado, estando sujo, 
to por sus dos extremos, un vastago 53, do un émbo­
lo central 54, que constituyo un émbolo fijo de un 
gato de doble efecto. 01 émbolo 54 está rodeado por 
una polca loca 55, un forma do carrete, dotada de 
placas laterales 56 cuya separación corresponde a - 
la anchura do las protuberancias 31 do los patines 
30. El carrete 55 incluyo un cilindro central 50 - 
que coopera con el émbolo 54 para constituir el gys 
to de doblo efecto. Un intervalo 55 ha sido previs 
to entro las placas laterales 56 del carrete 55 y 
los placas laterales fijas 52. Una placa 59 que - 
sirve pBra limpiar, mediante rascado, la polea 57,



puede deslizar en una corredora transversal GO de 
la placa 51.

5e ve que aplicando una presión hidráu 
lica en una u otra de las dos cámaras dsl gato do­
tado de embolo central 54 as posible desplazar hacia 
la derecha o hacia la izquiorda la pelea 55 de reori 
vio da la oruga, lo que permite orientar la máqui­
na modiantg desplazamiento en las extremidades do 
los patines do oruga como se ha representado en la 
figura 7.

En la misma figura 7, se ve que los ca 
rrilos de guiado 23 tienen, en los' extremos do la 
vigo 10, un perfil encorvado por lo monos on 25, p_a 
ra conectarse con el perfil de guiado de la polea 
55, la cual se supone está on cada una do sus posi­
ciones extremas derecha o izquierda do desplazamiqn 
to, siendo precisamente una de estas posiciones la 

quo se representa en la figura 7.
En osta misma figura 7, lo mismo que on 

la figura G, so ve igualmente que los patines 30 do 
la oruga 3 tienen uno posibilidad de desplazamiento 

angular . Esto so obtiene gracias a una forma - 
convexa tíe las superficies enfrentadas de los pati 
nes 30 y gracias a ls conexión central exfcremadamen 

to flexible do estos patines. Esta conexión repre­
sentado en las figuras 2, 3 y 0 se obtiene por unos 
pasadores horizontales 35,.montados los unos fronte



a los oíros on los patines sucesivos 30, y que es­
tán unidos por unos anillos 36 dispuestos en ol pía 
no de simetría de la máquina.

La descripción que antecede permito e,n 
tender que el soporte móvil según el invento puede 
avanzar o retroceder, permaneciendo apoyado 3obre 
el techo y sobre el suolo, y adaptándose a las desjL 
gualdades del terreno, gracias a la flexibilidad re 
lativa de sus vigas -carros y a la articulación de 

unión entre púntalos y hogies. Por consiguiente, - 

permite asegurar un apuntalamiento ininterrumpida, 
al mismo tiempo quo puedo ser guiado en su desplaza 
miento gracias a sus propios modios do dirección.

61 soporte unitario descrito podrá ser 
utilizado en batería para realizar por ejemplo un 
apuntalamiento móvil continuo en una mina, lo mismo 
que podrá ser utilizado en galerías gracias a su ch 
pacidad de adaptarse a las curvas.

sin salirse del margen del invento po­
drán realizarse soportes del tipo de pila3 con cuj3 

tro puntales.

Sin salirse del invento se podrá igual, 
monte realizar vigas incluyendo mas de dos elemen­
tos longitudinales no juntos, asociados con unos - 
bogies dotados de tantos ejes de unión como ciernen 
tos se incluyen.

Los materiales, forma, tamaño y dispo-
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sición de los elementos serán .susceptibles de varia 
ción, siempre que ello no suponga una alteración en 

lo o3encialidad del invento.
Los términos en que se ha redactado es- 

5 ta memoria deberán sor tomados siempre en sentido

amplio, no limitativo.
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RCIVIPiDI: ACIONES
:<G reivindica como ds propio y nueva 

invención, a fauor de EHARB0HANGE3 DE FRAUDE (Eta 
blissemont public), con domicilio on 9, avanue 
Perder, 750DB PARIS (Francia), lo especificado 
on Isa siguientes reiuindicscionesí

1. - Soporto unitario para apuntalamiqn 

fco móvil, capaz de asegurar un servicio continuo de 
apuntalamiento, quo incluye por lo menos dos carros 

dotados de orugas, constituidos cada uno por una vi 
ga con extremidades redondeadas y una oruga que en­
vuelve directamente la viga y que esta montada de 
modo qua esté guiada por frotamiento sobre la viga, 
estantío dichos carros dispuestos el uno encima del 
otro para constituir respectivamente una soleta y 
una tapadora aplicables respectivamente al suolo y 
al techo de una galería y asociados entre'si por - 
la unión de sus vigas mediante por lo monos un ga­
to de apriete, caracterizado porque cada viga (10) 
esté dividida on elementas longitudinales (12, 13) 
no juntos, unidos por un elemento de unión (4) y 
porquo ol gato o los gatos de aprieto unen el ele­
mento tío unión (4) de la tapadera (2) con. el olemejn 
to de unión de la soleta (1).

2. - Soporte unitaria para apuntalamiqri 
to móvil, según la reivindicación 1, caracterizado 
porque ol elemento de unión (4) es un bogio.



3. - Soporto unitario pora apuntalamioji 
to móvil, aogfin la reivindicación 2, caracterizado 
porque cada uno do las clomantos longitudinales no 
juntos (12, 12) está unido al bogie (4) correspon­

diente, por medio de unas articulaciones pivotantes, 
con eje transversal horizontal (15).

4. - Soporte unitario para opuntalamien 

to móvil, según una cualquiera de las reivindica­
ciones 2 y 3, caracterizado porque los dos bogies 
(4) ostán unidos el uno frente al otro, par lo me­
nos por dos gatos (5) alineados longitudinalmente.

5. - Soporto unitario para apuntalamieji 
te móvil, según la reivindicación 4, caracterizado 
porque la unión entre bogies (4) y gatos (5) es una 
unión articulada (B, 9).

6. - Soporto unitario para apuntalamien 
to móvil, según una cualquiera do las reivindica­
ciones 1 a 5, caracterizado porque cada carro de - 
oruga (1, 2) incluye por lo monos un mecanismo li­
neal de arrastro do la oruga (3), constituido por 
un goto (4&), que actúa directamente sobre por lo 
monos un patín (30) de la oruga (3), per medio de 
un órgano engatilladle (43, 45).

7. - Soporte unitario para apuntalamien 
to móvil, según una cualquiera do las reivimJicacio 
nos 5 y 6, caracterizado porque el órgano engatilla 
ble (45) es reversible y por tanto ol desplazamiento
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del soporte puede efectuarse a voluntad en anbos 
sentidos de marcha.

8. » Soporte unitario para apuntalamion 
to móvil, según una cualquiera da las reivindica-

5 ciónos 1 a 7, caracterizado porque por lo monos una
de las extremidades redondeadas (11) de las vigas 
(10}, que sirven do rconvío, incluye un medio dirqo 
tor constituido por un órgano controlable dol des­
plazamiento transversal regulablo de la oruga 

10 mediante coincidencia de perfiles.

9. - Soporto unitario para apuntalamic¿ 
to móvil, según la reivindicación Q, caracterizado 
porquo el órgano controlable de desplazamiento trano 
versal de la oruga es una polea loca (55) con desoía

15 zamiento axial controlable.

10. - Soporte unitario para apuntalamieri 
to móvil, según uno cualquiera da las raivindicacio 
nos 0 y 9, caracterizado porquo ol porfil de guiada 
(23) de la oruga (3) por la viga (10) se encorva -

20 (25) hacia la extremidad (11) de la viga, para canee
tarso con el perfil del órgano de desplazamiento (55), 
el cual se supone está on cada una de sus posiciones 
extreman de desplazamiento.

11. - Soporto unitario para apuntalamion
25 to móvil, según una cualquiera de las reivindicado,

neo 1 o 10, caracterizado porque los patines (30) - 
de cada oruga (3) están conectados los unos a los -
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10

otros por una articulación (35, 35) lo que permite, 
además del reenvío de la oruga (3) on loa extremos 

do la vía (lü), un desplazamiento angular (©<) la­
teral relativo de los patines (30) sucesivos, y po.r 

que los patines (3G) están conformados pora permitir 

este desplazamiento angular relativo (o<).
1 2 . -  "Bonanir ijfUTñRIQ V̂-RA Â UfiTALAf.'IEN,

TC TOl/IL".
Tal y como so dejo doscrito on la memo­

ria precedente, que consta de diecisiete hojas folia 

das y mecanografiadas por una sola de sus caras y - 
planos de forma y tamaño reglamentarios.

Madrid, 25 de Enero do 1577
P.ft. de CHARGONHAGES DE FRANGE 

(Etablissemenfe^p^blic)
15
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