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‘se desplazsn durente el emenojedo en una leva de mando con

H.Oju ridtm.

La presente invencién se refiere a una méquine
de- henificacidn bafa'el henaje y peras &l émanojaao de fo}
rreje, que compréndé une o veries ruedss.restrilledorss,.
sccionedes en rotecidén, sobre las gque brazos porfadores de
aperos de tfabajo se extienden hacisa el exterior, ¥y estéﬁ
montados giratorios eﬁ co jinetes de soporte srticuledos a
un cubo de sccionemiento, presentsndo cada uho de los ci-
tados brezos portadores de herremientas o aperos de trabaf
jo, en su extremo dirigido hacia el eje de rotacidn de la
rueda restrilladore correspondiente, une menivels de mando
provista de un rodillo.

En méquinas conocidas de este tipo, los rodillos

de les manivelas de mando de los brazos porte-~herramientes,

uns sola pista de gufa, a fin de hecer girar lss herremien-
tas de trabajo, en une regidén percisl de su trayectorie, hg
cia arribe y en direccidn opuesta sl sentido de rotecidn de
la ruede rastrilladora correspondiente. Para el henaje, es
necesario sacar los rodillos de les manivelss de mando de
la leva de mendo por desplagemiento de los citados rodillcs
hacia el exterior. Esta transposicidn de los rodillos para
engranerlos con le leva de manao pare el emeno jado, y desep
grenerlos con la citade leve de mando pera el henaje, exige
delicados ajustes.

Ademés, cada uno de los brazos porta=-herramientes,
debe lleverse por separado 2 la posicidn de henaje y ser
inmovilizado en la citade posicidn, & fin de no poder girer
aglrededor de su eje longitudinal, lo que rerresenta una frg
cuente pérdida de tiempo pers el ususrioc. En otra méquina
conocide de este tipo, los rodillos de les maniveles de

mando de los brazos porte~herremientas, se aplican durente

el amenojado contra une leve de mnendo, con una sole pists
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|de gule, por medio de resortes de torsidn, a fin de hacer

de emanojado. Por otra parte, durante le transposicidn des—
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. v .
girer las herremientes de trabajo, en une regidn parciel

de su trayectorias, hacia arriba, y en direccion opuesfg el
sentido de rotacidn de la rueda rastrilledora correspondien
te.

En esta méquina, los brazos porta-herramientes de
une misma ruedas restrilladora, pueden ser llevados, desde
la.posicién de smanojedo @ le posicidn de henaje, mediante
un desblogqueo hacia abajo de la leva de mando, hasta que los
rodillos de las maenivelas de mando de los brazos porta-he-
rremientas, se encuentren desengrenados de la citade leva.

Un gren inconveniente de esta forma de resliza-
cidn reside en el hecho de que, eﬁ el curso de la transpesirt
cién de le mdouine desde la posicidn de emsnojado & la posit
¢idn de henaje o a le ihverse, es necesario desplazer axiel
mente la leve de mendo. Ello no es desesble, teniendo en
cuenta que la posicidn de le citede leva, y la rigidez de
ests Ultime respecto & su eje de soporte, condicionen la
treyectoria descrita por las herremientas de trabzjo duran-—

te el &menojedo, y por consiguiente, la calidad del trabejo

de 18 posicidn de amenojado a la posicidn de henaje, el én-
gulo formado entre el eje longitudinal del alojemiento de
los brazos porta=herramientas en los cojinetes de soporte,
cuando este oje se extiende en un plano perelelo &l senti=-
do de avance de 1l& mdquina, con un plano perpendiculer el
sentido de avance que pasa por el eje de rotacion de la rug
da rgstrilledoré corregpondiente, no varia. Debido a ello,
es necesario desplzzar la ruedecilla de apo&o en el suelo

hecie sbajo, a fin de poder proporcioner 2 les ruedas restri




10

15

20

25

30

E Hf))'l.-; ntin. 4' . .t ' ‘ '9.027 —

lledorass, una inclinecidén epropiadé para el trebajo de heng

je. Ademés, debido & que el éngulo citado no varias en el

‘curso de le trensposicién de le'posicién de emanojado a

le. posicidn de henaje, las herremientas de trabejo conser-
van, tanto en la parte delentera como en la parte trasere
de le rueda rastrilladors - viste en el sentido de evance -
une misma posicidn, sensiblemente perpendicular respecto &
un plano perpendicular &l eje de rotacidén de la rueda rastr
1llsdora, y que paesa por los extremos de las herremientas

de trebajo, lo que impide, simulténeemente, una buena pren-
gién del forraje en la parte delentera de la ruede rastri-
lledore, y un buen desprendimiento del citado forraje en
1s perte tresera de ésta Ultime. En esta méquine, ls trans-
posicidn de-la posicidn de ememojado a le posicidén de hena-
je, no sumenta el didmetro de les trayectorias descritas
por las herramientas de trebajo, lo que perjudica la cali-
dad del trebajo de henaje en una méquina de dos o més rue-
das restrilladoras. Ademéds, los rescrtes de torsidn que erl
can los rodillos contra la leva de guia, son continuemente
solicitados durante el trebajo, lo que ocesiona una fatiga
répida de los citados resortes, seguida por un sensible
descenso de la calidad del trebajo, en especial durente el
hena je, cuando el forraje que debe desplazarse se encuen—
tre ain verde y, por consiguiente, pesado.

A En otra miquine del tipo a que se refiere la in-
vencidn, los rodillos solidarios de las menivelas de mendc
de los brazos porte-herramientas, se desplazen sobre una
leva de mando de ferfil varisble. En esta miquins, hay que
intervenir sobre la leva de mando para la trensposicién de

12 posicidén de emenojado & la posicion de henaje, o a la

=
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;nversa, lo que no es desesble, teniendo en cuenta qﬁe'
la.rigidez de esta leve condiciona la ceslidad del traba-.
jo. Ademds, en este méquina, no hay sumento del diédmetro
de las trayectorias descritaes por las heframientas de tfé-
bajo, y no hay variecién del éngulo formedo por el eje lon-
gltudinal del elojemiento de los brazos porta-herremientas
en los cojinetes de soporte, cuasndo este eje se extiende
en un pleno paralelo el sentido de avance de la méquina,
con un pleno perpendicular al citado sentido de avance,
que pasa por el eje de rotecidn de la rueda ragtrilledora
correspondiente, en el curso de le trensposicidn de la po-
gicidn de amanojedo @& la posicidn de henaje.

En ung yltime méquina conocida, los rodilles de
las meniveles de mendo de los brazos porta-herramientas, s9
desplazaen sobre una leva de mendo, que comprende dos pistag
de guia. Una de elles permite guier & los citedos rodilloes
durénte el amanojedo, y la otra permite llever todas las hg
rremientas de trabasjo fuera del contacﬁo'con el suelo, en
una posicidn elevada de trensporte. Por consiguiente, esta
méquina tiene una funeidn y un resultado diferentes de los

de la presente invencion. Ademéds, en esta méquina conocida,

‘en el curso del paso de los rodillos desds la pista de

guis de emanojedo a la piste de guie de transporte, el én=
gulo formado entre el eje longitudinal del alojamiento de
los brazos porta-herramientas en los co jinetes de soporte,
cuendo este eje se extiende en un plano paralelo al senti~-
do de avance de la méquina, con un plano perpendicular el
sentido de avance que pasa por el eje de rotacidn de le
rueda ragtrilladora correspondiente, no veris.

La finelidad de la pfesente invencion consiste

en obtener una méquina de henificacidn pers el henaje ¥y
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para el eamenojedo, del tipo descrito en le intro@uccién, qu
no tenga los inconvenientes citados de las méquinss conoci-
des. ' ' . |

A este efecto, une de les cerscteristicas de la
invencidn consiste en que los rodillos de las menivelas de
mando de los brazos porta-herremientas se desplezen duran-
te el trebajo en una leva de mando, que presenta dos pis~
tas de guls, estendo destinada una de las citadas pistas
de guis 2 guisr los rodillos de las menivelas de mando Qe
una misme rueda restrilledora durante el irabajo de emenojg
do, y estando destinada la otre de las citadas pistas de
guia & guisr los citados rodillos durante el trabajo de
henaje, y en que el éngulo formedo durante el emanojado
poxr el eje iongitudinal del alejemiento de los brazos portg
herremientaes en los cojinetes de soporte, cuando este eje
se extiende en un plano paralelo.al sentido de avance de
la méquinz, con un plano perpendiculer & dicho sentido de
avance que pasa por el eje de rotacion de la rueda restrill
dora correspondiente, es superior al édngulo formado duren-~
te el henaje por el citado eje longitudinel del alojamiento
de los brazos porta-herrcmientss en los cojinetes de sopor-
te, cuesndo este eje se extiende en un pleno paralelo al
sentido de avance, con el citado plano perpendicular sl
sentido de evence, que pasa por el eje de rotacion de la
rusda rastrilladora correspondiente.

Segin otra ceracteristice de la invencidn, los
rodillos de las manivelas de mendo de los brazos porta-~he-
rremientss de una misma rueda rastrilledors, son trenspues-
tos desde la pistae de gula, destinada & guisrlos durante

el smanojado, & la pista de gufa, destinada & guiarlos du-

114
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rante el amenojedo, por giro nacia el exterior de los bre-
Zos porta-herramiéntés & sus cojinétes de soporte elrededor
de sus erticuleciones al cubo dé arrastre, bajo el efecto
de la fusrza centrifuga, cuéndo ia citade ruveda fastrilled;
ra es arrsstrada en rotacidn, y los citados brazos porta-
herramientas y sus cojinetes de soporte son desenclavados
de la posicidn de amano jado.

Segin otra carscteristica de la invencidn, los
rodillos de las manivelas de mando de los brazos porta-he-
rramientas de une misma rueda restrilladora, son transpues-
tos desde la pista de guia, destinada a guiarlos durante
el henaje a la pista de guia, destinade a guiarlos duran~
te el emanojado por giro hacia el interior de los brazos
porta~herramientas y sus cojinetes de soporte alrededor de
sus erticulaciones 8l cubo de gccionsmiento, principalmen~—
te bajo el efecto del propio peso de los citados brazos
porta-herremientas, de los cojinetes de goporte, y de las
herramientas de trabajo, cuando la citada rueda rastrilla-
dore se encuentra sensiblemente parada, y los citados bra=-
zos porta-herrsmientas y sus cojinetes de soporte se hen
desenclavado de la posicidn de henaje.

Otras caracteristicas y ventajas de la invencion
ge deducirdn de la siguiente descripeidn, con referencia
a los dibujos anejos que repreéentan, a titulo de ejemplo
no limitativo, una forma de reslizacién de la invencidn.

En estos dibujos:

- La figura 1 representé una vista, desde arriba,
de una méquine segin la invencidn, en posicidn de amano ja-
do.

- Da figura 2 represente une visia, desde srri-
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| rueda rastrilladora en posicidn de amanojado, segin el ple-~
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ba, de una méquina segﬁn la invencidn, en posicidn de hene-
jes - , ‘ .

- Ia figura 3 representa, a mayor escala, un cor-
te de una ruedas rastrilladors segun la invencidn, en posi-
cién de smenojedo, segin el plano de corte A-A de la fig.
1. . .

- Ia figura 4 representa, a mayor escala, un cor-
te de una rueda rastrilladora segin la invencidn en posicié
de henaje, segin el plano de corte B-B de la figura 2.

~ La figura 5 representa, esqueméticamente, el
perfil de uns variante de reslizacidn de la pisia de guls
para el henaje, asi como la posicidn de las herremientes
de trabajo cuando sus rodillos de mando respectivos se si-
tian en loz diferentes desniveles de esta pista de guia,

~ La figurs 6 representa un corte parciel de una

no de corte C~C de la fig. 3.

- La figure 7 representa un corte parcial'de une
rueda rastrilladora, en posicidn de henaje, segin el plano
de corte D-D de la fig. 4.

- La figura 8 representa un corte parcisl de una
rueda rastrilladora en posiciéﬁ de henaje, con un segundo
ejemplo de realizacidn del dispositivo de enclavamiento del
oérgano de posicionamiento de los brazos porta-herrsmientas.

- La figura 9 representa un corte parcial segin
el plano de corte E-E de la figura 8. '

La méquina de henificacidn para el henaje y pera
el amanojado de acuerdo con la invencidn, que se represen—
te en las figuras i y 2, comprende a titulo de ejemplo no

limitativo, dos ruedas rastrilladoras (1 y 2), unidas entre
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sl por una viga trensversel (3). Esta mdquina puede estar
acbpiada e un tractor de arrastfé no representado, por
e jemplo por medio de un dispositivo de eﬁganche en tres
puntos (4). Durente el frabajo, la méquina’puede'desoanéar
sobre el suelo, por medio de ruedecillas (5), situadas ba-
jo las ruedes rastrillsdores (1 y 2). Estas ruedas rastri-
1ladoras (1 y 2) son erresiradas en rotacién glrededor de
su eje de rotacidn respectivo (6, 6)y de un modo conocido,
por drganos de accionamiento no representados, que van des-
de la toma de fuerza del tractor & las citades ruedas ras~
trilladoras (1 y 2), pasando por los cérteres de engranajes
(8, 9 y 10), & fin de girar, bien en sentidos contrarios,
o bien en sentidos idénticos.

Do este modo, en el ceso de una méquina de dos
ruedas rastrilladores, éstas dltimaes pueden girar en convery

gencia en la parte delantera — vista en cl gentido de avan-

podrén girarse las ruedas rastirilledoras de la mdquina de
acuerd& con la invencidn en convergencia en la parte delan-
tere para el henaje — vista en el sentido de avance - y en
el mismo gentido de rotacién pars el emanojado, pera depo-
gitar la hozada laterslmente. Bn este ultimo caso, ls viga
(3) podré colocarse oblicuemente respecto al sentido de
avance de la méquine, de tal modo que una rueda rastrille-
dora se coloque més adelantada que la otra, a fin de que
el forraje que debe emanojerse, sea bien transnitido de
una rueda rastrilladores a oitra.

En cada rueda restrilladora (1 & 2), brazos portat
dores (11) de herremientes de trsbajo (12), tales como hor-

quillas, dientes o elementos anélogos, estdn montados gire-
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torios en COjineteé de soporte (13) (ver las figurss 3 y
4),'Cada cojinete de soporte (13) estéd articulado e un cu~
bo"de acéionsmiento (14), por mediacidn de'una srticulacidn
(15). Ceda brazo portedor (11) de herremientses de trabsjo
(12), comprende, en su extremo dirigido hacia el eje de ro-
tacidn (6 é 7) de la rueds restrillasdora correspondiente
(1 6 2), une manivela de mando (16) provists de un rodillo
(17, 7

Segin la invencidn, los citados rodillos (17) se
desplazan durante ol trabajo, es decir, cuendo las ruedes
restrilladoras (1 y 2) son errastrades en rotacidn, en una
leva de mando (18) que presenta dos pistas de guia (19, 20)}
estando destinada una de laes citedas pistas de gula a guiar
los rodillos (17) de una misme rueds rastrilladora durante
el trebajo de emanojado, y estando destinada la otra de
las citades pistas de guia a guier los citados rodillos
(17) durante el trsbajo de heneje. De este modo, las ruedas
rastrilladoras (1 y 2) pueden ser trenspuestas desde 1z joleickR
cidn de amenojado & la posicidn de henaje, sin que sea ne=-
cesario sacar los rodillos (17) de las menivelas de mendo
(16) de 12 leva de mando (18), o intervenir sobre la cita-
da leva de mendo (18), & fin de desplszarla axislmente o
modificar su perfil.

Segin une importate caracteristica, el dngulo X),
formado durente el ameno jado por el eje longitudinal (21)
del slojamiento (22) de los brezos porta-herrsmientas (11)
en los cojinetes de soporte (13), cuando este eje (21) se
extiende en un plano (P) paralelo sl sentido de avance de
la méquina, con un plano (L), sensiblemente perpendicul ar

al citedo sentido de avance que pasa por el eje de rotacidn
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(6 & 7) de 1a rueda restrilladora correspondiente (1 6 2)

1 (figuree 1 y 3), es superior &l dngulo (A), formado duran-

| cojinetes de soporte (13), cuando este eje (21) se extien~
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te el heneje, por el citado eje longitudinal (21) del alo-

jemiento (22) de 1los brezos porte~herremientas (11) en los

de en un pleno (P), parslselo el sentido de avance, con el
citado plano (L) sensiblemente perpenﬁicular al sentido de
avance que pasa por el eje de rotacidn (6 6 7) de la rueda
ragtrilladors correspondiente (1 § 2) (figuras 2 y 4). Es-
te caracteristica permite inclinar les ruedas rastrilladoras
(1 y 2) hacia la parte delsnter, en el sentido de avance,
en un 4ngulo apropiado para el trabajo de henaje, por medio
de un dispositivo, tel como une menivela roscada (25), que
hega girer la viga trensversel (3), respecto el dispositi-
vo de enganche de tres puntos (4), a fin de favorecer el
esparcimiento del forraje y obtener, simultdneaments, une
buena prensidn del forraje en la parte delantera de las ruest
des rastrilledores (1L y 2), y una buens selida del citado
forraje en la parte trasers de éstas, sin que'sea necesa~
rio desplazer hacie abajo las ruedecillas (5) de apoyo en
el suelo. ,

Segin la invencidn, la leva de mendo (18) se rea-
1iza de tal modo que el difmetro (A) de la pista de guia
(19), que esté destinade a guier los rodillos (17) de las
menivelas de mando (16) de los brazos porta~herremientas
(17) durente el henaje, es superior al diémetro (B) de la
pista de guia (20), que estéd destinada a guiar los citados
rodillos (17) durente el amanojedo. Debido & ello, la trang
posicién de los rodillos (17) de les menivelas de mando

(16) de la pista de guia (20), destinada a guiarlos duren-
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te e1 emano jado, sobre la pista de gula (19) destlnada 8
gularlos durante el henage, provoca un aumenjo del dlametro '
de la trayectorla (T), descrlta por las herramlentas de
trabajo (12) durente el henaje. Este sumento del diémetro
de la trayectoria (T), descrita por less herramientas de
trabzjo (12), garantizae un henaje de excelente celidad,
teniendo en‘cuenta que, en el caso de uns méquina de dos

o més ruedes rastrilladoras, la distancia entre las trayec-
tories descrites por las herramientas de trabajo de dos
ruedes restrilladoras proximes queda considerablemente re-
ducidaj pudiendo, incluso, las citadas treyectorias,; super-
ponerse profundemente entre los ejes de rotacion de dos
ruedas rastrilladoras préximes.

, Gracias a la leva de mando (18), que tiene dos
pistas de guia (19 y 20), les herramientas de trebajo (12)
de la mdquina segin la invencidn son ventajosamente accio-
nsdes, simulténeamente, durente el smanojado y durante el
henaje. A este efecto, la piste de guia (20), que estd des-
tinada a guiar los rodillos (17) de las menivelas de mando
(16) de los brazos porta-herramientas (11) durante el ama~
no jado, comprende, de forma conocida, un desnivel (24), a
fin de hacer girar las herremientas de trabajo (12), en
un émbito parcisl de su trayectoria, por medizcidn de las
menivelas de mando (16), hacia arriba y en direccidén opues-
ta 8l sentido de rotacidn de la rueds rastrillsdore corres-
pondiente, pare depositar el forraje rastrillado en uns
hozada. La pista de gufa (19), que estd destinada a guiar
a los rodillos (17) de las manivelas de mando (16) de los
brezos porte-~herramientas (11) aurante el henaje, es sensi-

blemente plana en tods su longitud, & fin de mentener les
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herremientas de trabdajo (12) en une posicién sensiblemente

pérpendicular respecto al. suelo en su trayectoria, a fin
de obtener un henaje enérgico del forraje. Sin embargo,
seglin une vsriente de reelizacidén representads esquemdti-
cemente en le figura 5, la piste de guia (19), que esta
destinada & guier a los rodillos (17) de las manivelas de
mando (16) durente el henaje, puede llevar un ligero des~-
nivel (36), a fin de aumentar la longitud de la zona de
trabajo W-X, en la que las herramientas de trabajo (12)
estdn cercas del suelo, en la parte delantera de su trayec-
toria (ver figura 2). A este efecto, este desnivel (36) es
realizado de tal modo, que les herramientas de trabajo (12)
giran 1igeramente hacia arriba y hacia la direccidn opues-
ta gl sentido de rotacidn de la rueds rastrilladora corres-
pondiente, a medida que se acercan gl punto de su trayec-
toria que se encuentra situado més hacia delante ~ visto
en el sentido de avance de la méquina - y gue, cuando di-
cho punto ha pasado, wuelven progresivemente & su posicidn
iniciel. Teniendo en cuenta que durante el henaje, las rue-
das rastrilladoras (1 y 2) estén inclinedas hacia adelan~
te en el sentido de avance, se llega agi & hacer trabajsr
a las herrsmientas de trabajo (12) de une misma rueda
rastrilladora, de modo sensiblemente peralelo al suelo,
gobre un arco de cierta longitud, @ fin de que la totali-
dad del forraje esparcido en le longitud de este srco sea
glcenzeda por las citadas herremientas de trabejo (12).
Esta pista de gufe (19) puede, comprender asimis-
mo, un desnivel (37), que hace girar ligeramente las herra-
mientas de trabajo (12) hacia erribe y en direccidn al sen-

tido de rotacidn de la rueda restrilledore correspondiente,
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cuando se sitden en la zona de trabajo X-Y, en la que las
trayectorias descrites por las hefremieﬁtaé de trabajo (12)
de las'doa ruedes rastrillsdores (1, 2) pféximas Se super—

ponen (ver fig. 2). Mediente este giro, las citadas herre~

sive, lo que les permite trater més enérgicemente el forra-
jes ¥ garantiéar una me jor extensidn de éste. La citade
piste de guia (19) pars el heneje puede, ademds, llevar un
desnivel (38), que hace girasr, de nuevo, ligeramente las
herramientas de trebajo (12) hecia arriba y en la direccidn
opuesta el sentide de rotecidn de la rueda rastrilladora
correspondiente, en la zons de trabajo Y-Z, que sigue a la
citada zona de superposicidn de las trayectorias descritas
por las herramientes de trabajo (12) (ver figura 2). Gra-
cizs a este giro, le velocidad de rotacidn de los extremos
de las herrsmientes de trsbajo (12) es disminmida, a fin

de faciliter el desprendimiento del forraje de lag citedas
rerremientes de trebajo (12). '

En 18 gzcona situades entre los puntos Z2 y W, las
herremientes de trsbajo (12) vuelven progresivemente a su
posicidn de partide, es decir, gensiblemente pérpendicular
respecto al suelo.

A fin de permitir el paso de los rodillos (17) de
las manivelaé de mando (16) de los brazos porta-herremientas
(11) de la pista de guia (20), destineda a guier & los ci-
tadcs'rodillos (17) dursnte el amano jado, sobre la pista de
guie (19), destinads o guierlos durante el hensje, el dié-
metro (C) de los citados rodillos (17) es, sl menos, igual
o superior a la sums de ls altura (H) del desnivel de le

pista de guia (20), destineda a guier los rodillos (17) du-
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rante~ei ameno jado, y‘ael diémetro (D) del brazo porita~he-
rremientes (11). Segdn une importente ceracteristice de la
invencién, los rodillos (17)_de ias meniveles de mando (16)
de los brazos porta—herramientas:(ll) de une misma rueda
restrillsdors (1 & 2), son transpuestos desde la pista de
guie (20) destineda a guier los citedos rodillos (17) durent
te el smanojedo & ls piste de guis (19) destineda a2 guier
los citades rodillos dursnte el hensje, por giro haciz el
exterior de log brazos porte-herramientas (11) y sus cojined
tes de soporte (13) elrededor de sus articuleciones (15) al
cubo de arrastre (14), bajo el efecto de la fuerza centrifu~
ge, cuendo la citade ruede rastrilleadora es arrestrade en
rotacién y los citedos brazos perte~herremientas (11) y eus
cojinetes de soporte (13) son desenclavsdos de la posicidn
de amanocjsdo. De este modo, todas las herremientas de ira-
vajo de una misme rueda rastrillsdora (1 é 2) son llevadas,
simulténeemente, & le posicidén de hensje sin que haye que
efectuar ajustes individusles para ceda uno de sus brazos

porte-herramientas (11). A le inversa, los rodillos (A7) ae

(11) de uns misme rueda restrillsdora (1 § 2), son trans-
puestcs desde la pista de gufa (19) destinada a guiarlos
durente el henaje a la pista de guia (20) destinada a guiars
los dursnte el amenojado, por giro haciz el interior de los
brazos porie-herramientas (11) y sus cojinetes de soporte
(13) slrededer de sus articulsciones (15) al cubo de arras-
tre (14), principslmente bejo el efecto del propio peso de
los citedos brazos porta=herramientas (11), de los cojinetes
de soporte (13), y de las herremientas de trebajo (12), cuep

do la citeda ruedas rastrilledora se encuentre gensiblemente
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parede y los citedos brazos porte-herremientes (11) y eus
cojinetes de soporte (13) son desenélevedps de la posicidn
de heneje. Durente el trabejo, los rodillos (17) gde ias.
meniveles de mendo (16) de los biazos porte-herrsmientes
(11), son mentenidos scbre la pista de gufa (19) destina~
da 2 gularlos durente el henaje o sobre la pista de guia
(20) destinsda a guisrlos durante el amonojedo, por medio
de un drgeno de posicioneamiento (25), montado libre en rota-
cién.sobre el eje de soporte (26) de lz rueda rastrilladora
correspondiente (1 é 2) (fig. 6 y 7). Este drgeno de posi-
cionamiento (25) estd enlazado a los cojinetes de soporte
(13) de los brazos porte~herramientss (11) de una misma
rueda restrilladora (1 & 2) por medio de verillas (27), y

pusde inmovilizer a les citsdos brazos porta-herremientas

ferentes, una cercens el eje de soporte (26) de la rueds
rastrilladora (1 & 2), en 12 que los citados rodillos (17)
se sitiden sobre la pista de guia (20) destinada a guierlos
durente el amanojedo (fig. 3 y 6), y la otra més alejede
del citado eje de soporte (26), en 1z que los citados ro-
dillos (17) se sitden sobre la piste de guis (19) destina-
de a guiarlos dursnte el hensje (fig. 4 y 7). Teniendo en
cventa que todos los cojinetes de soporte (13) de los bra-
zos porta-herremientes (11) de una misma ruede rastrillado-
ra (1 & 2), estén unidos 2 un mismo Srgeno de posicionemien
to (25), y todos los citados brezos (11) rueden, esimismo,
ser trenspuestos, simulteneamente, desde la posicidn de
emano jedo & le posicidn de henaje, ejerciendo una traccidn
menual sobre uno o varios de estos brezes (11), & fin de

hacerlos girer slrededor de lzeg srticulecicnes (15) a1 ou~
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bo de errastre (14). Debido & ello, le citeda trensposicidn

no exige ajustes individuales para cada brazo porte-herremic

tes (11).

Cade tremsposicién de los rodillos (17) de las
menivelas de mendo (16) de una pistae de guia a la otrs,
provoca ung rotacidén engular del drgeno de posicionemiento
(25) slrededor del eje de soporte (26) de la rueda restrills
dora correspondiente (1 6 2). A fin de mentener los rodillos
(17) de les meniveles de mando (16) sobre la pista de guia
(19) destinada a guiarlos durante el henaje, o sobre la pis~
ta de guia (éO) destinada a guisrlos dursnte el emeno jado,
el drgano de posicionemiento (25) puede ser enclavado en
rotacidn respecto &l cubo de arrastre (14).

7 En un primer ejemplo de realizacidn, el citaedo
enclavamiento puede ser efectuado por medio de un cerrojo
de resorte (28), dispuesto sobre un protector (29), solide-
rio del citado cubo de arvestre (14). A este efecto, el ciw
tado cerrojo de resorte (28), comprende al menos un hierro
plano (30), y puede introducirse sutométicemente en aloja~
mientos (31 y 32) de una plece de posiciocnemiento (33), so-
liderizeda con el drgeno de posicionamiento (25) por medio
de un brezo (34). TLos citados alojemientos (31 y 32) tienen
el mismo perfil que el cerrojo de resorte (28) y estén dise-
puestos simétricamente respecto a un eje’ (35), que pasa en-
tre los citados elojemientos (31 y 32).

De este modo, cuando el cerrojo de resorte (28)
es introducido en el &lojemiento (31) de la plece de posi-
cionamiento (33), el drgano de posicionemiento (25) mentie-
ne todos los rodillos (17) de les meniveles de mendo (16)

de una misma rueda rastrillsdora (1 6 2), sobre la pista de

Ie
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guia'(2o),'destinada.a guiarlos dprante.el.amanojado.(fig,s
Cuaﬁdo_el érgeno de,posicionamiento_(25) he sufrido un .
desPIézémiento engular y el cerrojo de resorte (28) es in-
troducido en el elojamiento (32) de ls plasca de posicione-
miento (33), todos los rodillbs (17) de lss manivelas de
mendo (16) de una misma rueda restrilladors (1 6 2) quedean
inmovilizados sobre la pista de gufa (19), destinada & guiar
los durente el henaje (fig. 7).

Para desenclevar el érgano de posicionamiento (25
de la posicion de smznojado, basta con retirer el cerrojo
de resorte (28) del alojamiento (31) de la placa de posi-
cionamiento (33) e imprimir una rotacién de 1802 al citado
cerrojo de resorte (28). Gracias &l hierro plano (30), el
cerro jo de resorte (28) no puede, entonces, alojarse més
que en el glo jsmiento (32) de 12 placa de posicionamiento
(33), que corresponde & la posicién de henaje.

A la inversa, para desenclavar el drgano de po-
sicionamiento (25) de 1ls posicidn de henaje, basta con re~
tirer el cerrojo de resorte (28) del elojemiento (32) de la
placa de posicionamiento (33) e imprimir una rotacidn de
1802 a1 citado cerrojo de resorte (28). Greciss el hierro
pleno (30), el cerrojo de resorte (28) no puede, entonces,
alojerse més que en el alojemiento (31) de la plsca de po-
sicionamiento (33), que corresponde a la posicidn de emano-
jedo.

Segin un. segundo ejemplo de realizacion, represent
tado en las figurss 8 y 9, el enclavamiento &el Srgano de
posicionamiento (25) puede efectuerse por medio de un ce-
rrojo (39) erticulaedo al cubo de arrestre (14). Este erti-

culscion puede, ser realizeda ventzjosamente, por medio del
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eje de 1z erticulacidn (15) de uno de los:cojinetés de sopor
te (13). | o |

E1 citado cerro jo (39)zlleva una horquilla-(40),
que ccopera con dos resaltos (41 y 42), solidarios del or-
gano de posicionamiento (25), con vistes al enclavamiento

en rotacidn de éste. Cada uno de los citsdos resgltos (41 ¥y

'42), corresponde & una de las posiciones de trabajo de la

méquine. De este modo, cuendo la horquills (40) del cerro-
jo (39) engrens con el resalto (ﬁl), enclava el drgeno de
posicionamiento (25) en la posicidn en la que éste mantiene
los brazos porta-herramientas (11) en la posicidén de henaje.
A le inversa, cuando la citada horquills (40) engreana con

el resalto (42), enclava al Srgeno de posicionemiento (25)

en 1a posicidn en la que éste mentiene los brazos porta~he~-

rremientas (11) en la posicidn de eamanojado. Este cerrojo

K39) es atreido a la posicidn de bloqueo por medio de un

resorte (43).

Para tresnsponer a lés brazos porite-herremientas
(11) desde la posicidn de henaje & la posicion de ameno jedo,
besta con retirer le horquilla (49) del resalto (41), a fin
He libersr el 5rgano de posicionemiento (2%5). El cerrojo
(39) es, entonces, mantenido en la posicidn desenclavade por
hedio del extremo (44) de un resorte plemo (46), que rodes
b1 eje de soporte (26) de la rueda restrilladoras (1 ¢ 2)
sorrespondiente. En efecto, desde el momento en que se reti-
ba 1a citada horquilla (40), el extremo (44) del citado re-
sorte pleno (46) se coloca contre el reselto (41) e impide,
e este modo, gue la horquilla (40) vuelva inmediastamente

£ engraner con aquél. Cuando los brazos porta-herrsmientas

11) llegan 2 le posicidn de smanojado, la horquilla (40)

¢
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deje libre lateralménte; por medio de sﬁ flenco, el extremo

(45) del resorte (46), que se apoyeba contre el resalto

o (42) Esta horquilla (40) engrens, entonces, con el cltado

reselto (42), bajo la accidn del resorte (43).

Psra transponer los brezos porta—herramientés
(11) desde le posicidén de smenmojedo @& la posicidn de henaje,
ge procede de modo similar. A fin de permitir le liberscidn
de los extremos (44 y 45) del resorte plano (46) por medio
de la horquilla (40) del cerrojo (39), estos extremos (44 y
45) se extienden mds 2118 de los resaltos (41 y 42) del
érgeno de posicionamiento (25).

Segin una importante caracteristice, el intervalo
entre log resaltos (41 y 42) es inferior a la enchurz total
de la horquiila (40), a fin de evitar que ésta se introduz-
ca-entre los citados resaltos (41 y 42) en el curso de los
cambios de posicidn de trabajo.

Este ejemplo de reslizacidn descerga al protector

(29) de todas les solicitaciones de funcionemiento, y per-

mite, en consecuencia, una construccién mds ligera y més
estance de equél. .

£l no limiterse la invencidn & la forma de reali-
zecién ilustreds en las figures anejes, se podrd, prever
evidentemente, una méquina que tenga, por e jemplo, cuatro

ruedas rastrilladoras. En este ceso, las ruedss restrille-

‘ldores peodrén girer de dos en dos en convergencia en la par-

te delantera - visto ennel gentido de avance = pera el he-=
naje, y girar de dos en dos en un mismo sentido para el
emeno jado, a fin de depesiter una hozada lateresl a embos

ledos de le mdquina o una hozada centrsl de gran volumen.
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CIONES

ettt ] = =

" Lios puntos de invencidén propia y nueva, que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-

te de Invencidn en Espaifia, por VEINTE afios, son los que se

18,~ Méquina de henificecién perfeccionada pars
el henaje y el smenojado de forraje, que lleva une o varias
ruedas rastrillsdoras errastredas en rotacidn, sobre las
cuzles, brazos portadores de herramientas de trabajo se
extienden hacla el exterior, y estén montados giratorios
en cojinetes soportes articulados & un cubo de accionamien-
4o, presentando cada uno de ios citados brazos portadores
de herramientes de trabajo, en su extremo dirigido hacia
el §je de rotacidn de le rueds rastrilladora correspondien
te, una manivela de mando provista de un rodillo, caracte-
rizada por el hecho de que el citedo rodillo se despleaza
durante el trabajo en una leva de mendo que presenta dos
pistas de guis, estando destineda una de las citadas pis-
tag de guia & guiar los rodillos de las manivelas de mendo
de los brezos porta~herramientes de una misma ruede rastri-
lladora dursnie el trabajo de amanojedo, y estando desti-
nada la otra de las citades pistas de guie a gular los ci-
tados rodillos durante el trabajo de henaje, y por el he-
cho de que el éngulo, formado durante el smanojado por el
eje longitudinal del elojamiento de los brazos porta~herra-
mientas en los cojinetes de soporte, cuando este eje se
extiende en un plano, peralelo el sentido de avance de la
méquina, con un plano sensiblemente perpendicular el cita-

do sentido de avance que pasa por el eje de rotecicn de lm
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ruédé,rastrilladora qorrespondiéﬁte, es superior &l #ngulo,
formedo durente el henaje por el citedo e je longitudinel
del albjamiento de los brazoé pqrta-herraﬁientas-en-los.co-
jinetes de smoporte, cuando este eje se extiende en un pla-
no peralelo €l sentido de avance, con el cibado plemno,
sensiblemente perpendiculer el sentido de avance que pasa
por el eje de rotacidn de la ruede rastrilladora correspon-
diente.

28,- Mdquina segin la. reivindicacidén 18, csracte=
rizeds por el hecho de que el didmetro de la pista de guia
destinada a guiar los rodillos de las ﬁanivelas de mando
de los brazos porta~herramientas durante el henaje, es
superior 21 didmetro de la pista de guia, destinada a guiar
los citados rodillos durente el amano jedo.

38.,~ Méquine segin una cualquiera de las reivindi]

pista de gula que se halla destineda a guiar los rodillos
de las manivelas de mando de los brazos porta-herramientas
durante el emanojado, comprende de forma en &i conocida
un desnivel, & fin de hacer girar las herramientas de fra-
bajo, por mediacidn de les maniveles de mendo, hacia la pagr
te superior, y en direccidn opuesta al sentido de rotacidn
de la rueda restrilladora correspondiente, sobre unz regidn
parcial de su trayectoris.

48,~ Méquiﬁa segin una cualquiera de las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizada por el hecho de que
la pista de guia, que se halla destinade a guiar los rodi-
llos de les meniveles de mando de los brazos porita=herrae-

mientas durante el henseje, es sensiblemente plana en toda
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‘en una posieidn sehsibiemghte perpendibglar respecto &l
suelo en toda su trayectéria.

58,- Méguina segin unz cualquiera de les reivin=
dicaciones 12 2 38, caracterizada por el hecho de que la
piéta de guias, destinada & guier los rodillos de lass meni-
veles de mando de los brazos porta-herramientas durente el
hena je, lleva un ligero desnivel a fin de aumenter la lon-
gitud de laz zona de trabajo, en ls que las herramientas de
trabajo se encuentran cerca del suelo en la parte delante-
ra de su trayectorias, durante el hensaje.

628.,- Mdquina segin una cuslquiera de las reivin-
dicaciones 12, 28, 32 § 58, ceracterizada por el hecho de
que la pista de guia, que estd destinada a guiar los rodi-
llos de les meniveles de mando de los brazos porta-herrg-
mientas durente él hens je, lleva un desnivel, a fin de
proporcionar una incidencie mds agresiva a las herramien-
tas de trebajo en la zona de trabajo, en la que las trayec-
torias descritas por las herramientas de trabajo de dos
ruedas restrillsdoras prdximas se superponen.

78,- Mgquine segin una cuslquiera de les reivin-
diceciones 18, 28, 38, 52 § 68, carscterizada por el hecho
de que la pista de gula, destinada a guiar los rodillos de
las manivelas de mando de los brazos porta~herramientas
dursnte el henaje, lleva un desnivel o fin de disminuir
la velocidad de rotacidn de los extremos de las herramien-
tas de trabejo, cuendo éstes se sitden en la zona de tra-
bajo.

8e.~ Méquina segin une cuelquiera de las reivin-
dicaciones anteriores, csaracterizada por el hecho de que

el didmetro de los rodillos de las menivelas de mando de
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los brazos porte=herramientas, es igual o superior a la

guma de le altura del‘desnival de la pista de guia, des-
tinadata guiar léé~éitados'rodillos durente el amanojadb,
y del diémetro de los brezos porta-herrsmientes.

9e,- Migquina segin una cualquiera de les reivin-
dicaciones anteriores, caracterizeda por el hecho de gue
loé rodillos de las manivelas de mando de los brazos por—
te-herramientes de una misma ruede resitrilladora, se trans-
ponen de la pista de gula destinada a guisr los citados ro-
dillos durante el emenojado a la pista de guia destinada
a guisr los citados rodilleos durante el henaje, por giro
hecia el exterior de los brazos porta-herramientes y de
gus cojinetes de soporte alrededor de sus erticulaciones
8l cubo de arrasire bajo el efecto de la fuerza centrifuga,
cuando la citada rueda rastrilladora es arrasirada en ro-
tacién, ¥ los citedos brazos porta-herramientas y sus co-
jinetes de soporte son desenclavados de la posiciég de gma-
no jedo.

108,~ Méquine segin las reivindicaciones 28 y 98,
ceracterizada por el hecho de que la transposicidn de los
rodillos de las menivelas de mendo de los brazos porte-he-
rramientaes, de la piste de guias destinads & guiarlos dursn-—
te el smanojado, sobre la pista de guis destinada a guiare
los durente el henaje, provoce un sumento del didmetro de
la trayectoria descrita por les herramientas de trabajo
durante el henaje.

11&.- Méquina segin une cualquieras de las reivin-
dicaciones anteriores, carescterizada por el hecho de que
los rodillos de las manivelas de mando de los brazos porta~

~herramientzs de une misme rueda restrilladores, se trans-
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ponen de 1la pista.de.guia destineda a guierlos durante el
henaje & la pista deAguia‘destinéda e guiarlos durante el
emeno jedo, por giro haéia el'intgrior de los bfazos porta=—
-heiramientasly sus eojinetes de soporte slrededor de sus
erticulaciones al cubo de arrasgire, principalmenté bajo el

efecto del propio peso de los citedos brazos porta-herra=- .

jmientas de los cojinetes de soporte y de las herremientes

| de trabajo, cuando la citada rueda rastrilladora se encuen-

tra sensiblemente parada y los citedos brazos poria~herra-
mientas y sus cojinetes de soporte son desenclavados de
la posicidén de henaje.

128,-Méquina segun una cualquiera de las reivine
dicaciones enteriores, caracterizada por el hecho de que
los rodillos de las menivelas de mendo de los brazos porta-
~herramientas, pueden ser mantenidos sobre la pista de guis
destinada a guiarlos durante el henaje o0 sobre la pista
de guia destinada a guiarlos dursnte el zmanojado, por me-
dio de un Srgeno de posicionemiento, montado libre en rota-
cidn sobre el eje de soporte de la rueda rastrilladora co-
rrespondiente, que inmoviliza por medio de varillss todos
los brezos porta—herfamientas y sus cojinetes de soporte
de la citeda rueda resirilladora en dos posiciones dife-
rentes, una proxima al citado eje de soporte de la rueda
rastrilladore, en la que los citados rodillos se situan so-
bre la pista de guia, destineda a guiarlos durante el ama-
nojado, y la otra més alejada del citedo eje de soporte,
en la que los citados recdillos ée sitien sobre la pista de
guia, destinada a guisrlos dursnte el henaje.

138.- Méquine segin la reivindicacidén 128, carac-

terizade por el hecho de que el drgano de posicionamiento
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puede ser enclavedo en rotecidn e fin de mentener los ro-
dillos de laérmaﬁivelas de mendo sobre la pista de guia,
destinede a guierlos durante el henaje, o sobre la pista
de guia, destineda a guiarlos durante el amanojado, por
medio de un cerrojo de resorte, dispuesto sobre un protec-
tor, solidario del cubo de errsstre, pudiendo el eitado
cerro jo introducirse en alojamienfos de una placa de posi-
cionamiento, solideria del. drgéno de posicionamiento.

148.- Méquine segin la reivindicacién 128, carac-
terizada por el hecho de que el érgamo de posicionamiento,
puede ser enclavado en rotecidn, a fin de mentener los ro-
dillos de l2s manivelass de mando sobre la pista de guis,
destineda a guiarlos durente el henaje, o sobre la pista de |
guia destineda a guierlos durente el amenocjado, por medio
'de un cerro jo, articulado 8l cubo de arrasire, y que coope-
ra con dos resaltos, solidarios del drgano de posicionemien
to con vistas sl enclavemiento de éste.

158.,- Miquine segin le reivindicacidn 14¢, cerac—
terizade por el hecho de que los extremos de un resorte
plano se apoyan contra los resaltos del organo de posiciow
nemiento, e impiden que la horquille del cerréjo vuelva
inmediatemente & la posicion de enclavemiento cuando ha
sido maniobrada con vistas a un cembio de posicidn de tra-
be jo. .

168,- Mdquina segin la reivindicacidén 1528, carac-
terizada por el hecho de que los extremos del resorte ple-
no, se extienden mds alld de los resaltos del drgano de
posicionemiento.

178.- Méquina segin uns cualquiera de las reivin-

dicaciones 148 a 168, caracterizada por el hecho de que el




MSG

Hoja nam. 27 ‘ . - . 9b£.j.-..

intervalo entre los dos resaltos es inferior 2 la anchura
total de le horquilla del cerro jo.
18e.- MAquina Ge henificacidn perfeccioneda.
Tel y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representado en los dibujos que se acompeilan y pa-
re los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de Veintisiete hojos escrites

& maquina por una sola cara.
Madrid,!8.FER. 1877
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