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solicitadzs en Espafla a favor de SYSTEN S.n.c. di STEFANI F.
& Cey 3o nacimalidad italisna, domiciliadas en Via Braida,
22/28, Ficrano, Modena, Italia, per "Perfeceicnmmientos en
logs aparatos elevadores de armsdurss pars la extracceidn y
transporie do baldosas cerdmicas ¢ similarss™, con priovi-
dad de la solicitud italiana 19365 4/76 de fecha 19 Enevc

HEHURIA DESCRIPTIVA

Ia presents invencidn tiene por objeto un aparato
glagvador, de funcionamiento automitice, particularmente ade
cuado para ¢l movimlento de armajurag c_‘ie carga ¥ Srougporte
de bzldosas cerfmicas o manufacturados similares; uis exac-
tamente, dicho slevador estd pax"simlé;mte afecusdo pera
permitiv, aut&aéémte. 1a ingsercifn de armeduras vacias
entrag log rodillom de un tramsportador de rodillcs, lag ela~
vacién de las mismas armaduras com la simultdnes carge de
baldooas gque corren gobre los rodillos y el depdsito de lag
armaduras cargsdas schre carros ¢ paletas desitinadas sl al-
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macenamiento temporal de las baldosas en sopora do suceoli-

vor olaboracionEDe = = o s o o oo v o - e e e e

Idds precisowenies ol aparato elevador objeto de
1la invenciln ssid eotructurado de medo que ssa utilipndo en
asociaciln con wa tranaporiador de rodillos particular para
ol téansports e baldosas cubierts por la correspondiente
solicitud de paiente, para el movimiento de aymadurag espe-
ciales con estantes tanbién protegidas por la corrempondien
te solicitud de patente o nombre del solicitonte. = = « w =

Como @3 conoeido, un ciclo completo de produccidn
¥ elaborgoidn de baldomas cerdmicas en forzadamenie discon=
$imio por muchas y ecnocidas ramones; solamente la fase de
coctidn en horno se realize en continuo ssto es por perio-
dows de 24 horas dimriag. Todo esto provoca la necepidad de
tener gue almacenar tempnralménte cantidados de baldosas,
tautc ankes como despuds de la fase de coccidn en @l horno,
en espers de ser nugvamente tomadam y enviadns s sucesivos
eiclos o Lineme dg elaboracifn. GCeneralmento 1 tdcuica
usual parn almacenar las baldcses se vale de inotalaciones
gepeciales que toman baldonas de transporiadores de rodi~
1log o c¢intaa de trénsporta y las carvgan solre symesduray
plonag las cuzles son despuén, con otras inastslaciones, api
ladas sobtre carros o paletan; &sias son finalmente enviadas

Ia tdonica conocida por tanto utiliza diversom ti
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po3 de instalaciones, de funcionsmicnto discontinmuo y no, al
tomdtico y siempre muy voluminosas. Ui objeto por ’i;sn-*w de
la presente invenciln es el ds reslizar wm mparato elevedor
de funcicnamiento ausomibtico, apbo parz permitir ls reslisn
cifa G todas las aperacionee de srtraccidn y carga de bale
dosas sobre armadurss directamante desde un fransporiedor
de rodillos, la inserciém de armsduras vaciss en pomicidn
de carga ¢ inmedisto mpilamiento de las armedurss cargedss
scbre los cerros usuales o palelas; en la prdciica sc obtig
ne la venilaja econfmica y prictica de no reguerir las usua—
les instalaciones complejss suplementaries y de permitir

una productividad LY SUDGIIOT. = = = = = = = - - - - - - -

gtro objeto de la imvencldn eos el de rosiizer un
elevador del vipo antes empecificado de limitadfsimo volu~
men en plano y de funcionamiento completanonte auntendiico.-

Estos y olres objetos 2, que sparecerdn mis clg
ramente, podrdn sor evidenciados en la deScripeifn detnlle-
da gque sigue, sSe alcanzen con un gpevato slevedor de avmsdu
ras para lg extraccién y irausporte de baldosas cerdmicas o
similavaes, caracisrisado porgue estd eonstituide porwan bg
ge sobre la Eua?,,,gsté montada, gim%&ia &n toxno o un eje
vertical y por medio de un modtorreducior, wig columis que
soporta lateraimente dos cuerpos an forma de oaja ipusles
entre =f dicpuesios a 999, estando cada cusrpe ou forma de
enjn agsociados s w brago horizontal trasladebls verticalmen
to on voladiso por méaio de ruedns deniadas y cadenns sceio
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nadne por un motorreductor y mamtenido sl guindo por meidion
de podillos o mupdas locas gue declizan sobre pistas vertl-
cales practicadns sobre la euperficle interna de dicho cuer
yo on formz da caja. egbtado cada brazo hordzontal en wolae
dige provisto de drganve Ga engannha subsfancinimonic on
fmrm de véaﬁageaa, de abartum o separaciln reguickle por
media 4o tnn fuente neundiica separada ¢ similores bajo pre
8ién, siendo dichom Srgancs en forma de vistagos de engan—
che aptos pars acoplarse bejo el mande impartido por ws
central gldctrica, con correspondientes Srzancs planos de
oma asm&aéfm # wng oromedurs de eotantorin. « = w w w w -

Previato emto, la invenciln se demcribird ahors
detalisdanente sogdn una forma de realigacifn preferida y
ne exclusiva oo referoncia a los planes anexos, dados a ¢f
tulo puramente indicative y no limitativo, o 1os ques = =

la £ig. 1 es una vista lateral, parciclmente seo=
eiomadn, de un elevador con dos bhragos ndviles, realizado
segin la invencidn, Bieniyas (UE = « w o o w = - - o - -

la fige 2 o8 wna viota en planta del aisno slevaw

Con referencin a dichas figuras, el aparato eleva
dor objeto 4s la invenciln estd constituido por wna Lase
plana 1, provists de tornillos de regulacifén 2, 3 otc., pa~-
ra la colocacidn plana sobre el pavimento, = = « = w « w -
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Rigidomente sobre la base esid calade una rueda
denteda 4, de eje vertical, cim iz cual eatd dispusstn siem
pre en engrane una rueda denteda 5 fovide por un wotorreduc
tor 6. El motorreductor 6 eptd dispuesto verticalmente go-
bre wna plataferna 7 que compreonde dom nlas slavgadas 8 y
9y que forman entre sf wns L (J0%); cada wa de las ewales
cotd constituida por wna armadurs rectangular plena. is
plataforms 7 (con el correspondiente motorreiuctor 6 y las
alas 8 y 9) eatd montada giratoris mlrededor del sjo verti-
cal de 1o zueda dentadn fija 4 y cotd nantenida y guisfin
per uag serie de rodilles clnicos 10 (fig. 1) zlojados ene=
tre 1z base 1 y la plataforms T. Don dicha disposicién, wna
rotacidn del Arbol motor del motorrefuchor harf girar alre-
dedor de 1la rueda fija 4 1g plataforma 7 con las dog aigs B
J 9y al mismo motorraductor G, w w = m w o o omw e o - -

Sobre la plateforaa 7; y contvalmenis a la rueds
fija 4y esti monfada wnza columz conatitwida por vn cuerpe
en forma de caja realigado medignite tres perfiles 41, 12 ¥
13, dispuestos en loo vértices de un trifngulo y do seccidn
trancvergal mubstomeialmente en *0® ¢ en grecs, Dientras
que en los extremos de coda wua de las-des glaa de bese 8 y
S eotd mant&ﬁam soluma, mspeemvamema indicada con 14
¥ 15, cuya estructurs y funciones serdn explicmdss uis ade-
lante. la parts superior de lg columma central (perfiles
1%y 12 ¥y 131) o5i8 despulno wnida & la parte superior de laa
dos columnas latersies 14 y 15 por medic de draviesss o
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nlag 16 y 17, sinmilares s las alag mferiares By 9« Da e~
te modoy, so cbiisnen don grmaduras cuadrangulares vertica-
los, iguales y dlspuestan segin un dngulo dg 502 entre sf.-

Siendo lus dos columae 14 y 15 sxactamente igua~
les entre 8f desde ¢l puntd diz vista estructurel y funcice
nal, & continuacidn se descridirén detelladsmente solamente
la colume 14 montadn sobre el ala de bace 8. Data columa
aentd realizada medisnte amples de doa perfiles 18 y 19, de
peocldn transversal en "CO® con glas divergentse o, mAS pre-
vigamnte, segin wna lines quebrads en forma de “grecn®. =

Loa dos perfiles estdn dispueston antre sf on po-
gicidn opupnia y mantentidos en posieifn por anclajs supo-
rior al ala horigoutal 16 e inferior al ala 8. ia colums
que de gllo se deriva presenta dos aberiuras lumgitudinales
opuestas y dispucetan segin el ejs longitudinal del als 8.

dentro de la columna 14 e¢atf mondtado, desligable
vorticaloente, ol exiremo 20 de un brazo horigontal 21 el
cunl resulta sel scetenido cn volediso por la polumna 14.
¥l extreme 20 del braso es substancislmente un cuerpc en
forma de cnjs paralelepipfdica el cual estd guindo dentro
de ln colume, superiormenite, por medle de cuatro rodillos
¢ rusdas looas 22y 23, 24 & 25 y, inferiormentes por otras
cuntrs rusdas lecas 26, 27, 28 (la cuarta no os visidtle en
la figura 1). Como mucstra claramente ln figurz 2, las rue=
das de guln encuentran una base adecuadn, en toda 1la slturn
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de lz columna, deatro de leos perfiles de lfnen quebrada 18

319' e di A P G S e WY W e A RN DN WP GRS IR GE K A R Ok N AT e um G

HJobre el ala 8 de bage ¢utd dispuesio w motorre—
ducter 29, de eje horismial, a cuyo Arbol motor estd cala-
G una raeds dentada 30; o esta rusis esid psociada wna co-
dena 37 (£ig. 1), reenviada por otrs rusds dentads locs 32,
dispuenta e iz parte superior de 1z columma 1fe = = = =

Log extremon de la cadena 31 sobtdn ancladow ocom
interposicién de un tensor 33, al exlremo 20 del bramo hori

zmm 21- B M M WD O SN R G e WS S R G G SN O RS W B SR W D A e

Ia rotacidn de la rueds dentada 30 hace por santo
recorrer al brago 21 un desplazsemiento vertical igusl a
eprozimadazente tods la altura de la colummas 14 ¥y, puesio
que el moterreductor 29 es de veloeidad varisble y tiens
dos sentidos de rotacidn, el bmac 21 pusde tantc cubir como

dencender a 1o largo de 5032 1a COLUMIG. = = ~ = = = = o o

ig gpoluma 14 estd después m;awgiaa de log ggen=~
teé atmoef8rices (polvo, humos y otros) por una lémina fig~-
xible 34, tenssda entre Los cuatre rodilics loces 35, 36,
37, 38 (fig. 1); los extremes de la léming eotdn anclados
en 39 ¥ 40 5l cuerpO (6l LXANC 2f¢ = = e = = = = o = - -

Cen dicha disposicidn, las dos sberturss opussias
entre los perfiles 18 y 19 permanccen sismpre protegidas in
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eluso duremte log desplazamientos del brazo 2%. Il btraze 21
(¢ también el braze soportale por la columa 15) 6oid conpe
tituido por wn cuerpo en forma de caja dentro dai cuat eatd
dispuesto un dispositivo, de abarmm' regulable, para la
elevacifn de ameduras de cargs de las baldomas. Lete diepg
pitive .'aaté formsdo por &a; v&atagos cpusston 41 y 42, S0
‘breséiiwtaa inferiormente al brazo y erdicniadom en 43 &
44 sobre iraviesazs interuns al cuerpo del ratte = = o« « =

talls, véatago (41 6 42) soporin, tranoversalmente
al eje longitudinal del brago, una pequefin traviesas rectill
nen 45 & 46 do lengitud tal que correspende sabstoncialmens
te 3l desarrollo de los medion de Homa previgtcs sobre lann
arsaduras. Los vdstagos 41 y 42 estdn unidos entre sf por
el tlrante 47 y son capaces do soparaciones y poroximanicw
nes medionte sl tirante 48 wnido a wr pistdn de un gatc ac-
ciotiado por una fuente de alre a presifn 49 (motoccmpresscr

0ﬁimil&r}'-&ﬂ'ﬂ‘-ﬂ-ﬂ-n—uﬂﬂﬂnﬁuWQv&cﬁﬂﬂ

Ia necesidad pars log vdstagos 4t & 42 de poderse
poparar y aproximar es debida al hecho de que lag traviesas
45 ¥ 46, pura poderse llevar debsjo de las dos alas horieon
tales sobresalientes en el exterior de lop bordee de wia ar
radura o fin de levantar la nisma arsadura, debon primoro
alejarse entre sf 7 despufs aproximarse ung ves juntos bajo
ins respectivao alsg de la armadura. Como ya se hn dicho,
1la columa 15 satd estmcturain de modo exnctanunte ipunl a
la columng 4 que ha oldo dosorita on datallge = » e m w -



El elevador objeto de 1a invencidn cotd previsdo
para ofectuar en cjercicic wua rotaciin slrededor de la rug
da £ija 4 de S0% en los dos sentides y permitir desplozae
mientos en vertical de cnda brazo independicuntemgnie el uno

I la précz':iea; el ¢levedor us puestc delante de
wa trangportador de rodilliozs da trensports de baldosas, oo
tructuradc como se ha deserido en la yo citals copresponr
dienta sclicitud de patente, con el brpsc 21, por ejermplo,
10 dipigido perpendicuiameanie gl iaterzl del transporizior de
rodillics esto es con las traviesas 45 y 46 paraisias a las
alas horizcndales e toma (e uma axmedurs insertads, como
¥a 86 hg dicho, entre loz rodillom. En correspondencis con
ia columa 15 se digponen, en posicifn adecusda prra Ser
15« plevadas, armeduras vacias apiladas ¥y, e posicién opucsia
a la colums 15, uwn carre o palebts propzradc para recibir
armaduras oargadne = = = = w = - - - o .- -- o - --- -

Seginn el wande impartido por el itrmnsporbador de

roiillos, cuando las baldomas estdn preporades pors S8y oX-

204 trafdas de la ermadura, ¢l motoccmpresor 49 hace covrar 1ss

traviesas de brags bajo la ermsdura inserteds eatve los ro=

dillos y simmlidnecanente se envie ua impulac, bajo prograuas
preegiableocidog gl motorreductor 20 para levantar sl braszo

21 y extrger la armadura del tromnsportedor de rodillos mien

25w tras a8l mtarmducto; del ofro bram hace exirssy g RITS—~
durn vacfa; cuando las dos armaduras estdn leventadas otro
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imoulno envigds gl sotorreductor € boce girar on 902 loa
dos brozes ot las armoduras opuestas. Al fingl de carrera,
el btrazo 2% deposita la armedura cargads sobra wn carro la-
toral, separando las traviesas, mientras que sl ofro rago
ingerts gimltdneamente ma amadnra vacia mtra log rodi-
llos, en la poon donde habia aido extraida ln aroadurs care
gada. ‘Efectuada la operacifn, el motorreductor € ileva de
rugvo la columg ¥ log bragos g la posicidn de partida con
rotaviln Inversn de SO0, = = w e« w o - - - -- "o - -

Programando adecuadamente lg velocidad do movie
miento de lcm brazos y de les columas cun lg velocidad de
rotacidn del transportador de rodillos es posible extrasr
armaduras cargadas o insertay armsiures vacias con regulari
dnd y comiipuidad y sobre todo asubcmdticomonta@. «— e = w = -

Obviaments, o la invenelin descrita sateriormente
pueden, en la realisacidn prdctica, aportarse modificacioe
nos y variontes egtructuraimente o funcimalmente sowivalen
tes sin salir por ello del dwbito de profecciln de la inven

ciénr'¢.~nﬂ-u~¢u'—~n-mmnounqnﬁn-mumunum

A log efecton conmiguientos se declaran da nove-
dad y propiedsd para Espafia, sus territorios y plazas de sg
berania, las reivindicaciones que BigUENs =~ = = = = =~ w -

\
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1~ Perfecciunamientcs en los aparatos elevadores
de armaduras para la extracciln y transporie de baldosas cg
rimicas o similares, caracterigados porgue el mparsto estd
canstituide por una bass scbre la cusi estd montads, giraio
rias alrededor en tomo a un gje verilecal y por medic de un
notorreductor, wa colwma gue scperde lateralmente gdos
cuerpos en forma de caja iguales entre si, dispuestos a 9de,
estandoe cada cuerpo en forma de caja asociado & un brazo hg
rizontal, trasladable verticalmente en voladize por medio
de ruelas dentadas y cadenas accionzfns por un motorreduc—

tor y mantenido ¢l guiado por wedis de rodillos o ruedas lo

_cas que deslizan sobre pistas verlicales practicaizs sobire

la superficie interna de dicho cuerpo en foruag de caja, es~
tando cada braso horizental em voladizo provisto de Organcs
de enganche, substancialmente ed forma de véstagos de aber—
‘ura o separacifn rTegulable por medio de una fuente nenadti
ca separada o gimilares bajo presidn, s:endc dichos Srganos
en forma de védstagos de enganche aptos-'para accplarse, bajo
el mandou impartido por una central e}éctrica, con correspan
dientes {rganos planos de toma asociadts o wa araadurs de

2.~ Perfeccionamientus segin la reivindicaciln 1,
carscterizados porgue dicha columma giratoria estd montads
eckre una plataforma substancialmente en Lorma “L", que S

hace giratoria por medio de wna rueda dentada de eje verti-
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cal, fijada a 1la base, y acoplada com uma rusda dentads ae-
ciwnada por dicho motorreductor taabidn moniado sobre dicha

o= Forfeccimanmientos seglin las reivindicgciones
1y 2, caracterizgados porgie dichos doz cuerpos en forms de
caja "\';;rtieales e3tdn soportados por dicha plataforma en
ni# inferiormenta, y rigidiesdos por traviesas de wiidn ho-
rizamtal entre columma giratoria y la parte superior de los
cuerpus en forma de caje mismos, supsriormente, estando di-
chos cuerpos en forma de caja posicionagdos entre sf o 900 y

giendo giratorios com dicha plataforma. = w = = = = = o = =

.~ Perfeccivnamientos segin laes reivindicaciones
1 a 3, caracterizados porque cada cuerpo en forma ds caja
estd constituido por dos perfiles en forma da una grecs o
Lfnea guebrada, encarados entre sf verticalmente y camteniw-
dog distanciados para permitir a los respecfivoe brazos ho~

rizontales deslizar verticalmente entre dichos pexrfiles. -

5.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones
1 a 4, caracterizados porque cada brazo horigontal estd man
tenido guisfc en voladizo entre dichos perfiles preferente-
ments por dos grupos de ruedas locas, desiizables dentro de

agientos practicados en el interior de dichos perfiles. - -~

6.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones

anteriores, caracterigados poraue cada brasgo horigontal es
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trasladable en toda la altura con respecto a U cuerpo en

fornz de caja pOor una cadens scoplads 2 dos rusdas dentedas
opuestzg de 1as que unz es de reenvio y 1= oira em accimma-
da por el correspondiente moborreduchor, estando dichs cadg
nez, de anillc cerrado, unida al extrema, zlrededor del cuer
po en forma ds caja, del lrazo deslizable con interposicidn

7e= Perfeccionamientos segin las reivindicacionea
anteriores, caracterizados poruue cada cuerpo en forms de
caja prevé una l4mina, de materigl flexible, tendids entre
cuatre rodillos locos, puestos en los vértices opuestos del
cuerpo en forma de ozja y can los extremes umidozm al braze
horizontal, de modo gue cubran las abarturas verticales en—
tre loo doz perfiles opuestos, que constituyen el cuerpo en
forma de caja mismo, incluse duranie el desplazamisnic del

braﬁahcrizontal.--——---,--—--—‘---—----

8.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones
gnteriores, caracterizados porgue cada. brezo horigonisl se
hace deslizable independientiemente del otro por medio de
respectivos motorreductores posicionados en la base del prg

pio cuerpo en.forma de caje y externaments sl mismo. = - -

9.~ Perfeccionzmienios seglin las reivindicscioses
anteriores, caracterizados porgue dichos Jrgence de engmn-
che en forma de vdstago de cada bragze horizonial estdn cong

tituidos por pares de palancas sobresalientes hacia sbajo,
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arsiculadas en ol inferior del respective brawo ¥ hechas 88
parables por medioc de juegos de palancas, substanclalmenis
on paralelogramo articulade, sccicoadas por una 'ﬂwnte de
sire & presids o similary yr estands cada palanca sobresa~
liente Vasruciw!a aun w(.vé;érbag‘cgz :&__ransversal al eje dsl Ybraso,
apto para constituir el ve;daﬁei*b Srgano de enganche bajo
1as alag planas opuestas sobresalientes de wna srmaiura de

gg‘tanterfa‘,un—-nu-nu--u—unn—-u-n---ﬁn

100= *PEEFLCCIDNAMIBRTOS EX IOS APARATOS ELEVADI-
LES 04 ARMASURAS PARA L4 EXTRACCION Y IRANSPOHIE 2% BALDU-

SAS CERAMIGADS O STHLLANES™: = = = = o ow e e e o e o e

Dods ello conforme se degeribe y reivindica en ls
presente memoriz que cunsia de catorce hojas, folisins y me
conogrefiadas por una sola de sus caras, y de dos fipuras
que la ilustran. .
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