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P A S E N T E I N V E N C I O NO E

por VEINTE sfíos

solicitada en. Espa&a a favor de SYSEEfa S.n.c. di STEFáNI F. 
& C., de nacionalidad italiana» domiciliada en Via Sraida» 
22/289 Fiorano» Moáena» Italia» por "Perfeccionamientos en 
los aparatos elevadores de armaduras para la extracción y 
transporte de baldosas cerámicas o similares", coa priori­
dad de la solicitud italiana 133^5 4/76 de fecha 19 Sacro
m e .  - - ----------------------- *---------- ------ - - *

ISSHORIA DESCRIPTIVA

la presente invención tiene por objeto un aparato 
elevador» de funcionamiento automático* particularmente ade 
cuado para el movimiento de armaduras de carga y transporte 
de baldosas cerámicas o manufacturados similares; más exac­
tamente» dicho elevador está particularmente adecuado para 
permitir» automáticamente» la inserción de armaduras vacías 
entre los rodillos de un transportador de rodillos* la ele­
vación de las mismas armaduras con la simultánea carga de 
baldosas que corran sobre los rodillos y el depósito de las 
armaduras cargadas sobre carros o paletas destinadas al al-



aaeenataiento teoporal de Xas baldosas en espera do sueeei- 
vas elaboraciones*

láás precisamente, el aparato elevador ohjjeto de 
la invención está estructurado de modo «jue sea utilizado «a 
asociaci&a coa un transportador; de rodillos particular para 
el transporte de baldosas cubierto por la correspondiente 
solicitud de patente» piara si movimiento de armaduras espe­
ciales con estantes también protegidas por Xa correspondien 
te solicitud de patente a nombre del solicítente* —

Como es conocido, un ciclo completo de producción 
y elaboración de baldosas cerámicas es forzadamente discon­
tinua por muchas y conocidas rascones; solamente la foso de 
cocción en borne se realiza en continuo esto es por perio­
dos de 24 boros diarias* Todo esto provoca la necesidad de 
tener que almacenar temporalmente cantidades de baldosas, 
tanto antes como después de la fase de cocción m  el horno» 
«a espera de ser nuevamente tomadas y ««viadas a sucesivos 
ciclos o lineas de elaboración* Generalmente la técnica 
usual para almacenar las baldosas se vale de instalaciones 
especiales que tomen baldosas de transportadores de rodi­
llos o cintas de transporte y las cargan sobre armaduras 
planas las cuales son después, con otras instalaciones, api 
lados sobre corroa o paletas; éstas son finalmente enviadas 
al almacén*

La técnica conocida por tanto utiliza diversos ti



pos de instalaciones» de fisaoioaasieato discontinuo y no, an 
temático y siempre muy voluminosas, l&t objeto pos* tanto de 
la presente invencí ¿a es ©1 de realisar »a aparato ©levador 
de funcionamiento automático» apto para permitir la realiza 
ciÓn de todas las operaciones de ©atracción y carga de bal­
dosas sobre armaduras directamente desde un transportador 
de rodillos» la inserción de armaduras vacias en posición 
de carga e inmediato agilamiento de las armaduras cargadas 
sobre loa carras usuales o paletas? en la práctica se obtie 
ae la ventaja económica y práctica de no requerir las usua­
les instalaciones complejas suplementarias y de permitir 
«na productividad muy superior* — —

otro objeto de la invención es el de realizar un 
elevador del tipo antes especificado de limitadísimo volu­
men en plano y de funcionamiento completamente sntossático*-

Ssíos y otros objetos aán* que aparecerán sis ola 
rameóte* podrán ser evidenciados en la descripción detalla­
da que sigue» se alosasen con un aparato elevador de armad» 
rae para la ©atracción y transporto de baldosas cerámicas o 
similares* caracterismo porque está”constituido por’una ba 
s@ sobre la’cual, .está montada, giratoria en tomo a un eje 
vertical y por medio de m  matos-reductor, ima columna que 
soporta lateralmente dos cuerpos en forma da caja iguales 
entre si dispuestos a 902, estando cada cuerpo en forma de 
caja asociado a un braso horisoatoL trasladable verticalmen 
te en voladla© por medio de ruedos dentadas y caimas necio
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nadas por m  aatorreáuctor y mantenido al guiado por «odio 
de rodillo» o rueda» loca» que deslizan sotea pistas verti­
cales practicadas sotes la superficie interna de dicho caer 
po «n ítem de caja, estando cada tenso horizontal en vola- 

3* diso provisto de órganos de engancho sutetancíaiaeGte en 
forma de vástateos* de abertura o separación rogulahis por 
sodio do una fteate neumática separada o similares bajo pre 
sida, siendo dichos Órganos en forma de vastagos de engan­
che aptos para acoplarse bajo el mando impartido por una 

to. central eléctrica* con correapondimtes órganos planos de 
toma asociado» a una armadura de estantería* - - - - - - -

Previsto esto* la invención se describirá ahora 
detalladamente según una forma de realisaeidh preferida y 
no exclusiva coa referencia a los planos anexos» dados a tí 

15* tulo puramente indicativo y no limitativo* en los que: - -

la fig* 1 es toa vista lateral» parcialmente sec­
cionada* de un elevador con dos brazos móviles* realizado 
según la invención, mientras que - - — - — - — —

la fig* 2 es una vista m  planta del mismo eleva- 
20. dor representado en la fig*

üm  referencia a dichas figuras» el aparato eleva 
dor objeto de la invención está constituido por una base 
plana 1, provista de tomillos de regulación 2, 3 etc** pa­
ta Xa colocación plana sobre el pavimento. - - -  - -  - -  -



Rígidamente sobra la tes® está calaba una rueda 
dentaba 4» de eje vertical, c m  la cual está dispuesta ©le® 
pro ea engrane una rueda dentada 5 movida pos* ua laotorreduc 
tos* 6. El aotosreductor 6 está dispuesto verticalmente so­
bre una plataforma 7 que comprando dos alas alargadas 8 y 
9, «pe forman entra sf una L (903) 3 cada una && Xas cuales 
está constituida por una armadura rectangular plana* ¿a 
plataforma 7 (con el correspoadieate motomaductor 6 y las 
alas 8 y 9) está montada giratoria alrededor del eje verti­
cal de la rueda desatada fija 4 y está mantenida y guiada 
por una serie de rodillos cínicos 10 (fig. f) alocados ca­
tre la base t y la plataforma 7. Oca dicha Sispcaieiáa, una 
rotación del árbol motor dsl motorrefiuctor hará girar alre­
dedor de la rueda fija 4 la plataforma 7 c m  las dos alas 8 
y 9 y al sisma motorreductos* 6. -

Sobre la plataforma 7, y cmtraliBmte a la rueda
fija 4, está montada una columna constituida por un cuerpo
en forma de caja realisado mediante tres perfile® 11, 12 y
13, dispuestos m  los vértices &@ va triángulo y da sección
transversal subsíascialmeate ©a **£’” o m  greca, mientras
que @1 los extremos de cada una á@ las -dos alas de báse 8 y • -
9 está montada7una columna, respectivamente indicada coa 14 
y 15». cuya estructura y füaciaae© serán «aplicadas más ade­
lante. la parte superior de la columna central (perfiles 
11, 12 y 13) está después unida a la parte superior de las 
dos coliasnas laterales 14 y 15 por medio d® traviesas o
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ala® té y 1?, similores, a las olas Inferiores 8 y 9* Be es­
te modo* ee obtienen dos ¡armaduras ©uadrengulares vertica­
les* Iguales y dispuestas según, un ásgale de 90a «aire sí.*.

Siendo los dos eolumae 14 y 19 exactamente igua- 
5» les entre sí desde el punto de visto estructural y funcio­

nal* a continuadla se describirá» detalladamente eoliamente 
lo columna 14 montado sobre el ala de baso 8. Sato columna 
está realisada mediante empleo de dos perfiles 18 y 19* de 
sección transversal m  **c* can alas divergente® o, más páre­

lo. clsamente* según uno línea quebrada m  forma de "greca** -

Boa dos perfiles están dispuesto® entre sí en po­
sición opuesta y mantenidos en posición por anclaje supe­
rior al ala horisontal 18 e inferior al ala 8* ¿a columna 
que de ello se deriva presenta dos aberturas longitudinales 

15* opuestas y dispuestas según, el eje longitudinal del ala 8*

Dentro de la columna 14 está montado* deslisable 
vorticalxaento* el extremo 20 de un toroso boxlsantal 21 el 
cual resulta así sostenido en voladles por la columna 14*
El extremo 20 del toroso es sulstanoialaeate un cuerpo m  

20. forma de cajo paralelepipádica el cual está guiado dentro
de la columna* superiormente, por medio de cuatro rodillos 
o ruedas locas 22, 23* 24 Ó 25 y» inforiormoate, por otras 
cuatro ruedas locas 26» 27, 28 (la cuarta no es visible m  
la figura 1). como muestra claramente la figura 2* las ruó- 

25. dos de guía encuentran una base adecuado* en toda la altura



&© Xa columna* dentro de los perfiles d© línea quebrada 3fí
y 1 9 , ---------------------------

Sobre el ala 8 de base está dispuesto m  raobcrra- 
ductor 29» de eje horizontal» & cuyo árbol motor está cala­
da urn rueda dentada 30J a esta «leda está asociada m a  ca­
dena 31 (fig* 1)* reenviada por otra rueda dentada loen 32» 
dispuesta en la paste superior de la educas 14* - - - - -

los extremos de la cadena 31 estés anclados coa 
interposición de un tensor 33» al entreras 20 del brasa hori 
santal 21. - - -

la rotación de la rueda dentada 30 hace por tanto 
recorrer al brasa 21 un desplazamiento vertical igual a 
aproximadamente toda la altura de la columna 14 y» puesto 
cus al jaGtorrectactor 29 as de velocidad variable y tiene 
dos sentidos de rotación» el brazo 21 puede tanto subir como 
descender a lo largo de toda la eoluasa. — — — — — — — — —

Lá columna 14 está después protegida de los agen­
tes atmosféricos (polvo* bísaos y otros) por tana léalas fle­
xible 34» tensada entre loa cuatro rodillos locos 35* 36»
37* 30 (fig* 1)í’loa extremos de la lámina estén anclados 
ea 39 y 4Q al cuerpo del brasa 21* - - - - - - - - - - - -

Gen dicha disposición* las do© aberturas opuestas 
entre los perfiles 1$ y 19 permanecen eisispre protegidas in
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cluso atirante los desplazamientos del brazo 2t* El brazo 21 
<o también el brazo soportado por la columna 15) esté cene*» 
titúlelo por un cuerpo en forma de oaja dentro del cual está 
dispuesto un dispositivo, de abertura regulable, para la 

5* elevación de armaduras de carga de las baldosas* Este diego 
altivo, esté formado por dos vastagos opuestos 41 y 42, so­
bresalientes inferioraente al brazo y articulados en 43 6 

44 sobro traviesas internas al cuerpo del brazo. - - - - -

Cada váatago (41 é 42) soporta» tranaversalmente 
10. al eje longitudinal del brazo, una pequefía traviesa reetílf 

nea 45 é 46 de longitud tal que corresponde oubstoncialoen- 
te al desarrollo de los medios de torna previstos sobre las 
armaduras. boa vastagos 41 y 42 estén unidos entre si por 
el tizante 47 y son capaces de separaciones y aproximacio- 

15* nes mediante el tirante 43 unido a un pistón de un gato ac­
cionado por una fuente de aire a presión 49 (motoccapreoor 
o similar). - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la necesidad para los váatagos 41 ó 42 de poderse 
separar y aproximar es debida al hecho de que las traviesas 

20» 45 y 46* para poderse llevar debajo Se las dos alas horizcn
tales sobresalientes en el exterior de loa bordes de una or 
madura a fin de levantar la súma, armadura, deben primero 
alejarse entre sí y después aproximarse una vez juntos bajo 
las respectivos alas de la armadura* Cano ya se ha dicho,

25. la columna 15 está estructurada de modo exactamente igual a
la columna 14 que ha sido descrita en detalle. - - - - - -
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SI elevador objeto de la invención. está previsto 
para efectuar en ejercicio rna rotación alrededor de la rug 
da fija 4 de SG& m  loa dos sentidos y permitir desplaza­
mientos en vertical de cada braso independientemente el uno 

3* del otro. - - -  « —  —

&t la práctica, el elevador es puesto delate d® 
ua transportador de rodillos de transporte de baldosas# es­
tructurado como se ha descrito en la ya citada corrospen­
diente solicitud de patente# coa el braso 21» por ejesrplo» 

10* dirigido perpendiculannsnte al lateral del transportador de
rodillos esto es con las traviesas 45 y 46 paralelas a las 
alas horiaontales de toma d@ una armadura insertada# coto 
ya s© ha dicho» entre los rodillos, m  correspondencia con 
la caluma 15 se disponen# m  posición adecuada para ser 

15* elevadas# armaduras vacías apiladas y#, en posición apuesta
a la columna 15# un carro o paleta preparado para recibir 
armaduras cargadas*

Sogtía ©1 mando impartido por el transportador de 
rodillos» cuando las baldosas están preparadas para ser ©s- 

20* traídas de la armadura# el motaccs^resor 49 hace cerrar las
traviesas de braa© bajo la armadura insertada entre los ro­
dillos y simultáneamente se savia ua ¿s^uLso* bajo programa 
preestablecido# al motorreductor 29 para levantar el brazo 
21 y extraer la armadura del transportador da rodillos ralea 
tras el aotorreductor del otro braso hace extraer tma arma­
dura vacía; cuando las dos armaduras están levantadas otro

25
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impulsa «aviado al aotorreduetor 6 1ms& girar m  90$ loa 
dea brazos coa loa armaduras opuestas. Al final de carrera» 
el brazo 21 deposita la armadura careada sobra m  carro la- 
toral* separando las traviesas* mimbras que el otro brazo 

3» inserta aiowltáneaaeate una armadura vacía entre loa rodi­
llos* en la zona donde babfa sido extraída la armadura car­
gada» Efectuada la operación* el motorreductor 6 lleva de 
nuevo la caluma y los trazos a la poaicidn de partida con 
rataciSa inversa de 9üs«

10. Programando adecuadamente la velocidad de movi­
miento de Ico brazos y de las columnas con la velocidad de 
rotación, del transportador de rodillos es posible extraer 
armaduras cargadas o insertar arcadoras vacías esa regular! 
dad y «aatinuidad y sobra todo autt&áticsnente.

15» Obviamente* a la invencife descrita antsrioroente
pueden* m  la reolizaci&i practica* aportarse modificacio­
nes y variantes estructuraUnent© o fUneionalmente equivalen 
tes sin salir por ello del ámbito de protección de la inven 
ciáis» — —  — —

20. & los efectos consiguientes se declaran de nove­
dad y propiedad para Espada* sus territorios y plazas Ó© so 
beranía, las reivindicaciones que siguen» - - -  - -  - -  - -



-w
>-

-  11 -

S E  i Y I N  »  I  C k G X O B K S

1*- Per £eccionamientos en los aparatos elevadores 
de armaduras para la extracción y transporte d® baldosas ce 
rúnicas o similares» caracterizados porque el aparato está 

5* constituido por una base sobre la cual está mea-cada» girato
ria alrededor en tomo a un eje vertical y por madio de un 
aotorreductor, una caluma- que soporta lateralmente dos 
cuerpos en forma de caja iguales entre sí» dispuestos a 9QS* 
estando cada cuerpo en forma de caja asociado a un brazo ha 

10. rizón tal» trasladable verticalaent© en voladizo por medio
de ruedas dentadas y cadenas accionadas por un motorreduc- 
tor y mantenido el guiado por medio de rodillos o ruedas lo 
cas que deslizan sobre pistas verticales practicadas sobre 
la superficie intensa de dicho cuerpo en forma de caja» es- 

15* tan&o cada brazo horizontal en voladizo provisto de órganos
de enganche» substancialaente exi forma de vástagos de aber­
tura o separación regulable por medio áe una fuente neumáti 
ca separada o similares bajo presida* siendo dichos órganos 
en forma de vástalos de enganche aptos para acoplarse» bajo 

20* el mando impartido por una central eléctrica, con correspcn
dientes órganos planos de toma asociados a una armadura de 
estantería. ------- —  - - - --- — - -  ------

2«- Perfeccionamientos segán la reivindicación 1, 
caracterizados porque dicha columna giratoria está acatada 

25. sobre una plataforma substancialmente en forma que se
hace giratoria por medio de una rueda dentada de eje vertí-

‘•i ■



cal* fijada a la base, y acoplada can una rueda dentada ac­
cionada por dicho motorreduetor también montado sobre dicha 
plataforma giratoria. -

3.- i-erfeccioaamientos según las reivindicaciones 
1 y 2» caracterizados porque dicho» dos cuerpos en forma de 
caja verticales están soportados por dicha plataforma en 
nL” inferiormente* y rigidizades por traviesas de uniéh ho­
rizontal entre columna giratoria y la parte superior de los 
cuerpos en forma de caja mismos, superiormente, estando di­
chos cuerpos en forma de caja posicionados entre sí a 90# y 
siendo giratorios con dicha plataforma* - - - - - - - - - -

4>~ Perfeccionamientos según las reivindicaciones 
1 a 3» caracterizados porque cada cuerpo en forma de caja 
está constituido por dos perfiles en forma da una greca o 
línea quebrada, encarados entre sí verticalmente y manteni­
dos distanciados para permitir a loa respectivos brazos ho­
rizontales deslizar verticalmente entre dichos perfiles* -

5. - Perfeccionamientos según las reivindicaciones 
1 a 4, caracterizados porque cada brazo horizontal está man 
tenido guiado en voladizo entre dichos perfiles preferente­
mente por dos grupos de ruedas locas, dealizables dentro de 
asientos practicados en el interior de dichos perfiles* - -

6. - Perfeccionamientos según las reivindicaciones 
anteriores, caracterizados porque cada brazo horizontal es
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trasladable en teda la altura coa respecto a un cuerpo en 
forma de caja por una cadena acoplada a dos ruedas dentadas 
opuestas de las que tsia es de reenvío y la otra es acciona­
da por el correspondiente saotorreductor» estando dicha cade 

5. na, de anillo cerrado, unida al extremo» alrededor del cuer
po en forma de caja» del Iras o deslizable coa interposición 
de un tensor de cadena. - - - - - - - -------

Perfeccionamientes según las reivindicaciones 
anteriores» caracterizados porque cada cuerpo en forma de 

10* caja prevé una lámina» d© material flexible» tendida entre
cuatro rodillos locos, puestos ea los vértices opuestos del 
cuerpo en forma de caja y con los extremos unidos al brazo 
horizontal* de modo que cubran las abortaras verticales en­
tre loa dos perfiles opuestos, que constituyen el cuerpo en 

15* forma de caja mismo, incluso durante, el desplazamiento del
brazo horizontal.----------- .---- ■------------------

8.- Perfeccionamientos según las reivindicaciones 
anteriores» caracterizados porque cada brazo horizontal se 
hace deslizable independientemente del otro por medio de 

20* respectivos motorreduetores posicicnados en la base del pro
pió cuerpo eh-foma de caja y externamente al sismo. - - -

9*- Perfeccionamientos según las reivindicaciones 
anteriores» caracterizados porque dichos órganos de engan­
che en forma de vástago de cada brazo horizontal están coas 

25» tituidos por pares de palancas sobresalientes hacia abajo*
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articuladas «a el interior del respectivo brazo y bochas sg 
paráblea por raedlo de juegos de palancas* subsíonoialaente 
en paralelograao articulado* accionadas por una fuente da 
aire a presida o sirailar, y estando cada palanca sobresa­

lí,, lieate asociada a un vastago transversal al eje del brazo,
apto para constituir el verdadero árgano de enganche bajo 
las alas planas opuestas sobresalientes de usa armadura de 
estantería* -

10.- wl}EmrCCI0HAíaISM203 m  IOS APAEA20S L'LEVAD-O-
o. BSS sss m m m  m s a  u  miuccxoH y  m r n m m  as mao-

sás cwjmcaS' o sjhiwses*.--------------- ■---

i>oáo ello ccnforae m  ¿escribe y reivindica en la 
presente memoria que consta de catorce hojas, foliadas y rae 
canografiadas por una sola de sus caras* y de dos figuras 

19, que la ilustran*

MADRID 1 9 ENE. iü/V 
P,Á, M. OJRELL SUÑOÍ

AJLl-C

mí.
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