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La presente patente de invencidn son unos
mecanismos giratorios y sustentadores de mGltiples
aplicaciones, los cuales se distinguen bésicamente
d; todos los mecanismos convencionales creados hasta
la fecha con un propésito similar, ya que en su ver-

sién mé&s elemental, los que originan la presente me-

moria, estén constituidos por un par de cuerpos, en~-

tre los cuales media una masa liquida sobre la que des-
cansa‘gno de los aludidos cuerpos, que asimismo gira
sobre ella, mientras que el otro cuerpo se mantiene
fiﬁo, aspecto totalmente original que permite que no
tan sblo sea absorbido el peso del elemento destirado

a8 descansar sobre los aludidos mecanismos giratorios,.
sino que a la vez, estos mecanismos giran sin que préc-
ticamente exista rbzamiento entre sus distintas partes
constituyentes, lo que hace que su duracibén sea préc-
ticamente ilimitada.

Los mentados mecanismos giratorios pueden
servir de punto de apoyo y deslizamiento a platafor-
mas méviles destinadas a soportar cargas de cualquier
magnitud, pudiéndose mover dichas plataformas bien en
sentido rotativo o lineal. En el primero de los casos
bastaréd disponer los mecanismos giratorios convenien-
temente repartidos en circulo bajo la plataforma, mien-
tras que cuando ésta se desplace en sentido lineal,
se dispondrén en posicidén paralela equidistantemente

repartidos con el fin de conformar una pista. Poxr

otro lado, los aludidos mecanismos giratorios pueden
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acoplarse directamente a cualquier plataforma o cha=-
sis destinado a trasladarse de un lugsr a otro por

sus propios medios o bien a ser arrastrado por cual-
qﬁier vehiculo convenéional. En el primero de los ca~
sos mencionados, bastard con que el motor de que es=
té dotado el chasis, mediante el concurso de los dis-
positivos convencionales adecuados actlie sobre la par-
te mévil del mecanismo giratorio, que se comportaré
como una rueda motriz que segln las caracteristicas que
presente, podrd aplicarse a cualquier vehiculo conven-
¢ional existente.

Aunque como particularidad puramente indica-

tiva se haya traido a colacidén una plataforma o cha-

“sis mdvil sustentada y deslizante sobre los referidos

mecanismos giratorios, 0 bien con éstos incorporados,
dichos mecanismos giratorios y sustentadores de car-
gas a la vez pueden aplicarse a cﬁalquier otro comple-
jo mecénico que se trasiade o se halle fijamente ins-
talado, quedando el complejo mecénico mejorado en los
siguientes puntos: vibracidén y engrase casi nulo, re-
duccién sonora y una disminucidén acentuadisima de la
potencia del motor empleado para ponerlo y mantenerlo
en marcha, puesto que tal como se ha dicho, el roza-
miento es casi nulo, factor que también repercute en
la duracidn précticamente ilimitada de los rodamien-
tos descritos, la cual cosa no sucede con los rodamien-
tos convencionales existentes, concebidos a base de co-

Jinetes de agujas o bolas que, aparte de necesitar en-
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engrase, estdn sujetos a un proceso de desgaste a pe-
sar de estar fabricados con materiales de extrema du-

reza.

Para mejor comprensién de la presente memo-

- ria descriptiva se acompafian unos dibujos en los que,

esquemdticamente y tan sélo a titulo de ejemplo, se re-
presentan una serie de realizaciones précticas relacio-
nadas con los mecanismos giratorios y sustentadores de
mﬁltibles aplicaciones brevemente aludidos.

, En dichos dibujos, la figura 1 es una vista
en‘alzado parcialmente seccionada donde se representa

un mecanismo glratorio compuesto por dos cilindros, de

los cuales, el interior gira y flota sobre una masa de

- 1iquido contenida por el exterior, que es fijo. las fi-

guras 2, 3 ¥y 4, soﬁ sendas secciones transversales,
convenientemente indicadas, de la figura l. La figura
5 es un alzado de un mecanismo giratorio parcialmente
seccionado, asimismo conformado por dos cilindros, de
los cuales, el interior es fijo mientras que el exte-
rior es mévil, quedando ubicada entre ambos cuerpos uﬁa
masa liquida sobre la que presiona y gira el mentado
cilindro exterior. La figura 6 es una vista en alzado
parcialmente seccionado de otro mecanismo giratorio
compuesto por uh par de c¢ilindros, uno én el interior
del otro, de los cuales, el interior es mévil, mientras
que el exterior es fijo, disponiéndose sobre este Glti-
mo cuerpo dos porciones cilindricas idénticasque giran

al unisono del cilindro interior, mediando entre éste
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y el cilindro fijo que lo envuelve una masa de liqui-
do. La figura 7 es una seccién donde parcialmente se
representa una variante de la figura 5, diferenciéndo-

s; tan sblo de ella porque el rodamiento representado

" en dicha figura lleva adherido en cualquier parte de

su giratoria una rueda dentada destinada a engranar
en un mecanismo impulsor. ba figura 8 es una seccién
donde se halla representadb un dispositivo compuesto
por ddq esferas, la interior flotando sobre una masa
liquida contenida en la exterior, la figura 9 es una
vista en seccidn donde las dos esferas representadas
en la figura anterior estén suplidas por dos porcio-
nes esféricas dispuestas de igual modo, mientras que
la figura 10 es un mecanismo giratorio compuesto por
dos cilindros dispuestos verticalmente, el uno en el
interior del otro y flotando el iqterior sobre una ma-
sa de liquido.

De la observacién de todas las figuras que se
acaban de especificar se desprende que los mecanismos

giratorios y sustentadores pueden afectar las mids va-

"riadas formas y disposiciones, seglin se apliquen a uno

u otro complejo mecdnico, por lo que, en primer lﬁgar,
se detalla un mecanismo giratorio aplicable a la sus—
tentacién y deslizamiento de plataformas mdviles, que
se desplmzan en sentido rotativo o lineal. Para ello

se ha creado un mecanismo giratorio que, afectando for-
ma de rodillo, estéd compuesto por dos cuerpos cilindri-

cos huecos 1 y 2, uno en el interior del otro, presen-
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tando, el interior, axialmente, conformacidén tubular,
con ¢l fin de que pueda asentarse con posibilidad de
giro libre sobre un eje 3, en cuyos extremos se hallan
perpendicularmente solidarizadas unas pletinas 4 que
se ubican y se deslizan, en sentido ascendente descen-
dente, en unas guias 5 configuradas en las bases del
cilindro exterior 2, que es fijo, para lo cual se asien-
ta en una peana 6 que lo inmoviliza convenientemente.
En el espacio que media entre ambos c¢ilindros hue-
cos, se aloja una masa liquida 7, en la que flota el
interior giratorio, mientras que, superiormente, el
cuerpo fijo 2 ofrece una abertura 8 por la que pene-~
tra un canto 9 perteneciente al cuerpo de la platafor-
ma, migquina, chasis o vehiculo destinado a deslizar-
se spbre ios referidos rodamientos. En el caso de tra-'
tarse de una plataforma que efectlle un movimiento de
rotacidén, los mecanismos giratorios se dispondrén equi--
distantemente repartidos en circulo-bajo ella, quedan-
do, por lo tanto, el peso de la mismé'repartido entre’
todos ellos, 1lo que, naturalmente, producira el des-
censo de los cilindros giratorios 1 y el ascenso de la
masa liquida en que flotan. Es evidente que cualquier
cuerpo -la plataforma en este caso- cuyos puﬁtos de
apoyo se hallan flotando y ademés giran eh la masa de
liquido en-la que estén inmersos, seglin los principios
més elementales de la fisica, es fhcilmente puesto en
movimiento mediante el empleo de un minimo de energia,

por lo que el sistema que se acaba de describir es
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ideal para hacer girar sobre si mismos edificios y com; ‘
plejos mecanicos que se asienten_directamente sobre la
plataforma aludida, que a su vez se halla sustentada
pSr los mecanismos giratorios especificados.

Cualquier otra estructura asimismo puede des-
plazarse en sentido lineal sobre unos rodillos idénti-
cos a los que se acaban de aducir, los cuales, en es-
te caso, se reparten equidistantemente conformando
un péf de hileras paralelas, con el fin de constituir
una pista de deslizemiento que puede presentar, tal
como sucede con las vias y carreteras, tramos ascen-
dentes, descendentes y curvos, pudiéndose verificar

la traccién del conjunto destinado a deslizarse por

" encima de ellos, mediante la utilizacidén de un siste-

ma de cable, cremallera o cualquier otro, sin que sea
necesario sefialar, y por los mismos motives aducidos
anteriormente, que la potencia del motor destinado & . .-
moverlo serd mucho menor que la necesaria para mover
trenes y vagonetas convencionales, que se adhieren con
todo su peso sobre los railes de la via.

Aparte de los rodillos que se acaban de deta-
llar, los cuales estén encargados de girar soportando
un peso que actfia sobre ellos en sentido descendenté,
se han concebido otros rodillos capaces de girar igual-
mente recibiendo empujes o resistencias en sentido as-
cendente. Estos filtimos rodillos estén conformados por
dos cuerpos cilindricos huecos, de los cuales, el in-

terior 10, es fijb, mnientras que el exterior 1l es gi-



10.

15.

20.

25.

ratorio, para lo cual el interior se halla inmovili-
zado en un eje axial fijo 12, cuyos extremos sobresa-
lientes se anclan en una estructura que, segin el ca-

so, puede descansar sobre los referidos extremos o bien

© asentar todo su peso en cualquier lugar independiente

de los mismos. Entre el cilindro exterior giratorio y

‘el interior fijo, se dispone una masa liquida 13, so-

bre la cual presiona y gifa el aludido cilindro exter-
no, que tiene la capacidad de desplazarse en sentido
ascendente sin que su eje de giro sufra inclinacidén

aléuna respecto al eje fijo del cilindro interior in-

- mévil, ya que para ello se han dispuesto entre los ci-

lindros unos elementos de centraje, que pueden ser los
representados en el dibujo o cualesquiera otros, que
impiden que sus coﬁtornos entren en contacto ante
cualquier contingencia. El desplazamiento ascendente del
cilindro giratorio exterior se verifica en virtud de que
las bases de éste presentan, Qx;almente, unos orificios
14 por los que pasan holgadamente los extremos del eje
fijo 12. En una posicidén concéntrica a los referidos
orificios se han previsto unas juntas flexibles 15, que
impiden que la masa de liquido que contiene en su inte-
rior el rodamiento especificado pueda escaparse al ex-
terior. Feriféricamente y de una forma optativa, los
salientes tubulares donde se hallan practicados los ori-
ficios 14 pueden estar provistos de unos cojinetes 16,
cuyos contornos reshalan y giran sobre las paredes de

unos colisos pracéicados 17, en los lugares donde se
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hallan anclados los extremos del eje fijo 12.
Este tipo de rodillo que se acaba de descri-
bir, entre otras muchas otras aplicaciones, puede ser-

vir para compensar los efectos desequilibradores que

' sobre las plataformas giratorias o cualquier otras de

las que se apoyan y deslizan sobre los rodillos espe-
cificados en primer lugar, pudieran provocar las car-
gas dispuestasexnantricaméhte sobre ellas, ya que unos
cuanﬁdq de dichos rodamientos, en un momento dado, que-
darian sometidos a una presién mayor, que haria incli-
nai, aunque 1évemente, las plataformas. Con el f£in de
conservar siempre su perfecta horizontalidad,equidis-
tantemente repartidos y colocados de la forma mas con-
veniente, se disponen los rodillos especificados en se-
gundo lugar, los cuales, al reaccionar en contra al ver-
se sometidos a un empuje ascendenye, impiden o contra-
rrestan las posibles inclinaciones que pueden afectar
a las aludidas plataformas.

Por otra parte, los rodillos ded cilindro exte-
rior giratorio, pueden acoplarse directamente en cual-
quier chasis o estructura que no tenga otro punto de
apoyo que el que le ofrecen los aludidos rodillos, por
lo que, mediante el giro de los mismos se podri tras=-
ladar de un lugar a otro con el minimo esfuerzo. Ade-
més, tal como se representa esquemdticamente en la fi -
gura 7, dichos rodillos, que afectan la forma y las di-
mensiones que mds convengan, pudiendo estar provistos

también de neumiticos, por lo que de hecho y en el ca-
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so de presentar mayor el didmetro que su eje axial,
quedarén convertidos en ruedas, pueden presentar en
cualquier parte adecuada de su cilindro giratorio ex-

terior, o bien en una de las dos prolongaciones axia-

* les que este presenta, una rueda dentada 18 solidaria-

mente dispuesta, la cual se hallaré conectada a un en-

granaje impulsado por un motor convencional.

Finalmente, otro tipo de rodillo, figura 6, es-
t4 cdnétituido también por dos cilindros huecos, de los
cuales; el interior 19 es giratorio, mientras que el
exterior 20 se halla fijado en el suelo mediante una
peana 21. Alrededor del mentado cilindro envolvente fi~

jo, se disponen, en posicidén enfrentada, un par de ci-

" lindros exteriores 22, los cuales, estando desprovis-

tos de una de sus bases, se mantienen unidos por la
tnica que presentan al cilindro giratorio 19, por lo
que giran al unisono del mismo. Para que esto sea po-..
sible, el cilindro fijo 20 presenta en sus bases, axial~
mente, unos cuellos cilindricos en los que se han practi-
cado unos colisos 2% por los que emergen los extremos
del eje 24 del cilindro giratorio 19, que por otro la-
do flota en una masa liquida 24' contenida por el ci-
lindro fijo 20. En el rodillo descrito se han previsto,
asimismo, unas Jjuntas elésticas convencionales 25 para
impedir la salida de la masa liquida referida, y, ade-
mis, cuantos elementos de centraje idéﬂtigos o semejan-
tes a los especificados anteriormente. Al apoyarse y

discurrir cualquier cuerpo por encima de los cilindros
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exteriores 22, el peso del mismo queda absorbido al
descender el rodillo flotante 20, que gira sobre el
liquido que comprime.

Todos los mecanismos giratorios que se han

" descrito hasta este momento afectan forma cilindrica,

pero segin las necesidades y con el fin de facilitar

la consecucidén de curvas cuando se hallen configuran-

do pistas deslizantes, podrén afectar forma troncochd-
nica>é;n que ninguna de las particularidades detalla-
das hasta el momento sufra variacién alguna.

) Aunque en la confeccién de los dibujos que
acompafian la memoria, por motivos de mayor claridad
expositiva, se hayan tenido que exagerar los mirgenes

de separacibn existentes entre las distintas partes
constitutivas de los mecanismos giratogios descritos,

se ha de especificar que la distapcia existente entre
las bases del cilindro fijo y el giratorio que los com-
ponen, es la menor posible, con el fin de que. lz masa
liquida que queda interpuesta entre ellas sea minima;
mientras que por otro lado la diferencia de diémetros

de los cuerpos cilindricos estarf adecuada a la canti-
dad de masa liquida que ha de contener uno de ellos, asi
como al movimiento ascendente-~descendente que habré de
efectuar el giratorio, recalcindose que la aludida ma~
sa liquida, segln la aplicacibén del mecanismo giratorio
y segln el peso de la estructura que tend;é'que S0pPOT~
tar, variarid de densidad, y que, por lo tanto, dicho

1{quido podré ser agua, aceite, mercurio, etc., incor-
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poréndose en aquel liquido de fécil evaporacidn cual-
quier glicol con el fin de evitarla.

Basado en los mismos principios ¥ quedando al
mismo tiempo englobado en el enunciado de la patente,
se ha creado también un mecanismo giratorio compuesto

por dos esferas huecas, una en el interior de la otra,

‘flotando la esfera interior 26 en una masa de liquido

27 que contiene la exterior 28, la cual, estando fija-
da péf’cualquier sistema convencional, presenta en su
polo superior un orificio 29 por el que emerge un vis-
tago 30 .solidario de la esfera flotante interior, el
cual presenta una plataforma donde se solidariza cual-
quier estructura 31 destinada a describir movimientos
angulares, en todos los sentidos, teniendo como centro
el dispositivo esférico descrito, el cual estd dotadu
de cuantos dispositivos convencionales se crean conve-
nientes con el fin de impedir que los contornos de am--
bas esferas entren en contacto. .

Otra versibn ihspirada en la que se acaba de
describir esti constituida por dos porciones esféricas
que pueden presentar igual forma o diferir entre si,
dispuestas de igual modo y constando de los mismos
elementos.

Los dos mecanismos tipo rétula que se acaban
de describir pueden constituirse perfectamente, entre
otras aplicaciones, en unos puntos de anclaje y arti-
culacidén para los trailers que arrastran los camiones

de gran tonelaje..



10.

15.

20.

- 13 -

En otras de las versiones, los mecanismos gira-
torios estén constituidos por dos cilindros huecos dis-
puestos el uno en el interior del otro, pero afectando

ambos posicién vertical, -de los cuales el exterior 32

" es fijo, mientras que el interior 33 es movible y flo-

ta, convenientemente guiado, en unas masa de liquido que
contiene el exterior, que presenta un orificio en su
base.superior por el que émerge un vastago 34 previsto
asimiéqo en la base del cilindro flotante y giratorio,
siendo en este véstago, que presenta una plataforma,
en.el que se fija o queda asentado cualquier cuerpo.
Todos los mecanismos giratorios descritos, op-

tativamente, pueden estar provistos de unas vilvulas de

escape y admisién de masa liquida, con el fin de adap-

tar le cantidad de la misma, mediante cualquier proce-
dimiento convencional, al peso que en determinado momen-
to ha de soportar el mecanismo giratorio intentado.
Serdn independientes del objeto de la presente
patente de invencidn los materiales, formas y dimensio-
nes, tanto absolutas como relativas de los distintos
elementos que intervienen en su consecucién y, en gene-
ral, todo cuanto no altere, cambie o modifique la esen-

cialidad de la misma.
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REIVINDICACIONES

1. Mecanismos giratorios y sustentadores de
mﬁltiples aplicaciones, que se caracterizan porque en
) uha de sus versiones estén constituidos por unos roda-
mientos que afectando forma de rodillos se hallan con-
5. 'formados por dos cuerpos cilindricos huecos dispuestos
el uno en el interior del otro, siendo el exterior in-
m6vii ¥ el interior giratorio, para lo cual, este 1~
timo, presenta, axialmente, una conformacidn tubular que
le‘permite asentarse libremente sobre un eje no girato-
10. ' rio, en cuyos dos extremos se hallan solidarizadac unas
pletinas perpendiculares que se ubican en unas guias
verticales configuradas en las bases del cilindro exte-~
rior inmévil, al tiempo que en el espacio que media en-
tre ambos cilindros se ubica una cantidad de liquido
15. de la densidad que se crea conveniente, en el cual flo-
ta el c¢ilindro giratorio interior, existiendo unse aber-
tura superior practicada en el contorno del cilindro
exterior inmévil, la cual posibilita que el canto per-
teneciente a un cuerpo movible se deslice sobre el con-
20, - torno del cilindro giratorio interior flotantes
2. “ecanismos giratorios y sustentadores de
m@ltiples aplicaciones, segfin la reivindicacién ante-
rior, que se caracterizan porque dichos rodamientos,
en otra de sus versiones., también se hallan configu=
25. rados de tal manera que el cuerpo cilindrico interior

es inmévil mientras el exterior es giratorio, para lo
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cual el cilindro interior est4 solidarizado a un eje
axial cuyos extremos quedan fijamente ubicados,en unos
lugares adecuados que presenta la miquina, plataforma

0 chasis que queda sustentado por una serie de roda-

" mientos semejantes al descrito, estando ocupado el es-—

pacio existente entre los dos cilindros del rodamien-

to por un liquido que presente la densidad que se crea

conveniente, al tiempo qué el c¢ilindro exterior gira-
torio Qresenta en sus bases unos orificios axiales por
lqsque.pasan holgadamente los extremos del eje fijo
perteneciente al cilindro inmovil interior, estando
provisto el mecanismo giratorio descrito de las per.
tinentes juntas elésticas que impiden que se escape el
liquido que se cobija en su interior, ubicéndose asi-~
mismo entre los dos cilindros conformantes cuantos ele-
mentos convencionales se crean convenientes con el Yin
de que sus correspondientes contornos no entren en con-
tacto. .

3. Mecanismos giratorios y sustentadores de
mlltiples aplicaciones, segfin las reivindicaciones 1
¥ 2, que se caracterizan porque cualquier mecanismo se-
mejante al descrito en la reivindicacidén segunda, pue-
de llevar solidarizada, en el lugar mis conveniente de
su parte giratoria; una rueda dentada en la que conec-
ta el engranaje provinente de un mecanismo impulsor.

4, Mecanismos giratorios y sustentadores de
miltiples aplicaciones, segln las reivindicaciones 1,

2 vy 3, que se caracterizan porque en otra de sus ver-
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siones el mecanismo esti conformado por dos cuerpos
cilindricos huecos, dispuesto uno en el interior del
otro y siendo el interior giratorio y el exterior in-

mévil, asi como por dos porciones asimismo cilindri-

- cas pero desprovistas de una de sus bases, las cuales

se disponen alrededor de los cuerpos anteriormente

'mentados, quedando enfrentadas entre si y con la par-

ticularidad de que giran al unisono del cilindro in-
terioi; ubicéndose entre este c¢ilindro giratorio ¥
el cilindro fijo que lo envuelve, un liquido de la
densidad. que se crea adecuada, en el que flota el
primero de los mencionados, siendo dicho cilindro,

giratorio ¥y flotante a la vez, el que presenta en sus

"bases unas proloneaciones axiales que, tras pasar por

unos orificios colisos dispuestos en las bases del

cilindro inmbvil, sirven de punto de anclaje a las

dos porciones cilindricas enfrentadas, sobre las que

queda apoyado un cuerpo gue, al deslizarse, las hace
girar, quedando el conjuntovespecificado provisto de
las pertinentes Jjuntas elésticas convencionales para
evitar la salida del liquido que se cobija en su in-
terior, asi como de los dispositivos de centraje des-
critos en la reivindicacidén segunda.

: 5. Mecanismos giratorios y sustentadores de
miltiples aplicaciones, segin las reivindicaciones 1,
2, 3 ¥y 4, que se caracterizan porque en lugar de afec-—

tar forma cilindrica, pueden presentarse bajo forma

troncocbnica o cualquier otra que se crea conveniente.
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6. Mecanismos giratorios y sustentadores de
miltiples aplicaciones, segfin las reivindicaciones 1,
2, 3, 4 ¥y 5, que se caracterizan porque en una de sus

diversas versiones estan constituidas por un par de

- esferas huecas dispuestas la una en el interior de la

otra, flotando la esfera interior en una masa de liqui-
do que contiene la exterior, la cual, en su polo supe-
rior presenta un orificio por el que emerge un vastago
solidario de la esfera interior, en el que se fija un
cuerpo éue describe movimientos angulares en todos los

sentidos, teniendo como centro el dispositivo esférico

'descrito, que se halla provisto de cuantos elementos

convencionales se crean convenientes con el fin de im=-

‘pedir que el contorno de ambas esferas entre en con-

tacto.

7 Mecanismos giratorios y sustentadores de
maltiples aplicaciones, segin las feivindicaciones 1y
2, 3, 4, 5y 6, que se caracterizan porque otra versidu
de los mismos la constituye una variante que tan sélo
se diferencia de la especificada en la reivindicacidn
sexta, porque en lugar de estar constituida por dos es=
feras, lo esté por dos porciones esféricas dispuestas
de igual modo, pudiendo presentar idéntica forma dichas
porciones esféricas o ser diferentes entre si.

8. Mecanismos giratorios y sustentadores de
miltiples aplicaciones, segin las reivindicaciones 1,
2, 35 &4, 5, 6 y 7, que se caracterizan porque en una de

las variantes el mecanismo giratorio estd constituido
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por dos cilindros huecos dispuesto el uno en el inte-~
rior del otro afectando posicién vertical, de los cua-
les el exterior es fijo y el interior movible, flotan-

do este Gltimo, convenientemente guiado, en una masa de

* 1iquido que contiene el exterior, que presenta un orifi-

cio en su base superior por el que emerge un vistago
previsto en la base superior del cilindro flotante y gi-
ratorio a la vez, ofreciendo el aludido véstago una pla-
taforﬁé:en la que puede fijarse o descansar un cuerpo

determinado.

v

.9, Mecanismos giratorios y sustentadores de

miltiples aplicaciones, segiin las reivindicaciones 1,

2, 3, 4y 5, 6, 7 7 8, que se caracterizan porque todos
los dispositivos descritos en las reivindicaciones an-
teriores, pueden estar provistos de unas vélvulas de es-

cape y admisién del liquido en que flota alguna de sus

partes conformantes, con la finalidad de adaptar la can-

tidad del aludido liquido al peso que en un determinadoc
momento ha de soportar el mecanismo giratorio sustente-

dor.

10. Mecanismos giratorios y sustentadores de

mlltiples aplicaciones.
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La presente memoria consta de diez y nueve hojas
foliadas, escritas por una sola cara.
Madrid, a 4§ EyE 1977
ENRIQUE PEDRO PALOMER

p.a.

(st




Ires hojas
D.ENRIQUE PEDRO PALOMER Hoja n° 1

/ 8 —

g e I
2 == |
5 | \ L
4 Al '
L[ . } d— 5
3\ :
| . FIC.1
- __.__}_j

Enrique J?qdcar@ggomer
P a. p o
(T
B iNAR

/

:/ ’



Hwow? 1 IUJM-J

D.ENRIQUE PEDRO PALOMER  Hoja ne2

il

. T

AN 7=],
IS

e e . e Vo e ke

i
\
|
‘ k FIG.5
10 \13 12 S
20
m————— FIG.6
(
\\
22
T2/
Hadrid,

Enrigue J?edro ?aéomer
p.. ./ ~
L&

-
r-n




I n
D.ENRIQUE PEDRO PALOMER Hroejcs:l ngjgs

Hadrid, s
Pf;zrique .Z”edgg‘ ,_7T-’%Ko§ner F16.9
.a. .

i i_ ) -
LU

A Gy L EUMAB /




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



