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El presente invento se refiere a ﬁna fotocopia~
dora en la cual la exploracién del original se lleva a cabo
ajustando el movimiento relativo, a lo largo de wna trayec-
foria de exploracidn longitudinal, entre un documento ori-
ginal que ha de ser explorado, por una parte, y una rendija

de -exploracién y lente, por otra parte, de modo que el miem

bro de exploracidén movible ejecute un movimiento de "salida
lenta-retorno ripido" para ser situado dispuesto para el
siguiente ciclo, '

En el disefio del tipo de mecanismo de explora-
cién de documentos de “carro de movimiento alternativo", en
el gque el carro debe soportar ya sea el documento original
ya sea la rendija de exploracidn, es un problema gue la
transicién del carro del modo estacionaric zl modo en movi-
miento reouiere ya sea el uso de miembros de embrague de
abgorcidén de impacto, los cuales exigen un cuidadoso ajus-
te después de un uso prolongado a fin de garantizar una ac-
ceién imperativa, ya sea, alternativamente, un accionamiento
directo en el cual la aceleracién desde el modo estédtico al

modo de movimiento es brusca y puede dafiar las delicadas
labores de la copiadora.

Uno de tales sistemas que no exige un embrague
de absorcién de choque se ha descrito en la Patente para
los EE.UU., N2 3,918,805, donde un miembro de accionamiento

sin fin se gplica en una ranura vertical en un miembro de
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exploracidén gue se mueve horizontalmente para arrastrar el
carro para las carreras hacia adelante y hacia atrés.

Para el caso de que se requ}era una carrera de
retorno r4pido se ha usado una modificacién del citedo sis-

tema de la técnica anterior, por ejemplo, como el que se ha
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deserito en la Patente para los EE.UU. Ne 3.635.554, donde
el miembro sin fin acciona solamente al carro para movi-.
miento hacia fuera, siendo iniciado el retornoc por un con-
trapeso de equilibrado. En esa exposicién, el arrastre y
la 1iberaci5n del carro son ambos bruscos, y se requiexre
un amortiguador de choqﬁes gl final de la carrera de re-
torno,

Es descable superar los problemas de acelera-
cién y retardo sin chogues del carro de exploracién, en la
carrera de retorno répido, sin necesidad de medios de ab-
sorcidén de choques,

De acuerdo coﬁ el presente invento, hemos pre-
visto una copiadora de documentos que comprende un miembro
de exploracidén accionade para movimiento para definir una
exploracidén de un original sobre una platina, un paxr de
miembros de accionamiento sin fin para accionar el miembro
de exploracién a lo largo de una itrayectoria de exploracién
horizontal, teniendo cada miembro sin fin un tramo horizon-
tal paralelo a la trayectoria de explorécién del miembro
de exploracidn, incluyendo el miembro de exploracién dos
partes ranuradas cada una de ellas destinada a recibir un
miembro de accionamiento soportado por uno asociado de los
miembros sin fin, siendo accionado uno de dichos miembros
de accionamiento sin fin para movimiento de constante cir-
culacién que produce desplazamiento a lo largo de Q}cho
tramo horizontal en direccién hacia adelante durante un
ciclo de copia y siendo el otro accionado para movimiento
de constante éirgulacidn a una velocidad mds alta que la
de dicho un miembro y en direceién hacia atrids durante un

ciclo de copia, y comprendiendo cada una de dichas paries
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|tes principales de la copiadora, tal como la rotacidn del
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renuradas del miembrp de exploracién uma Fanura tal que
cada una de las ruedas en los extremos del citado tramo
horizontal de un miembro sin fin tiene un radio-més corto
que la longitud de la ranura de la parte ranurada gsociada
del miembro de exploracién. »

~ Asf, al moverse el citado miembro sin fin hacia
arriba alrededor de una rueda al principio de su desplaza~
miento a lo largo de dichd tramo horizontal, el mismo en-
trard en la fanura ¥ arrasirard simultédneamente al carro
para aceleracién siguiendo una pauta de un cuarto de onda
sinusoidal, y la deceleracidn del carro en el exiremo opues
to del tramo tendrd lugar simulténeamente de acuerdo con
una pauta de cuarto de onda sinusoidal, mucho mis suave que
1la brusca aplicacibn por apoyo a ﬁobe de un miembro de ac-
cionamiento en movimiento constante y un carro estacionario
en la Patente para los RE.UU, N? 3.635.554, al principio de
1z exploracidén, y también mucho més suave al final de la
exploraciGn.- ' -

Més convenientemente, el miembro sin fin de

"exposicién" de movimiento més lento puede llevar més mien-

bros de accionamiento que el miembro gue se mueve mis répi-

bro més répido.

Preferiblemente, los dos miembros sin fin son
ambos cadenas conectadas imperativamenté para el acciona-
miento de la copiadora. Més preferiblemente, las cadenas

sirven para sincronizar el funcionamiento de los componen-

tambor del c¢ilindro fotoconductor, el funcionamiento de la

alimentacidn de hoja primaria, el funcionamiento de lg zli-
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mentacibén de hoja secundaria, el funcionamiento del fusio-
nador y el funcionamiento de un rodillo revelador de esco-
billa magnética. '

_ A fin de que el presente invento pueda ser mis
f4cilmenie comprendido se da la descripcibn cue sigue, sim-—
plemente a modo de ejemplo, haciéndose referencia a los di-
bujos que>se acompaiian, en los cuales:

La FPig. 1 es una vista en alzado lateral, par-—
cialmente esqueﬁética, de unz copiadora electrostatogrifica
mostrando los componentes principsles de la copiadora cuyo
carro de exposicién ha de ser accionado por el mecanismo
propuesto de acuerdo con el presente invento;

La Fig. 2 es otra vista en alzado lateral que

carro de exposicidén al principio'de un ciclo de explora-
cién; o

La Pig, 3 es una vista en planta que ilustra el
mecanigmo de accionamiento en la configuracién de la Fig.
23 » 4

‘La Pig., 4 es una vista en perspectiva del accidT
namiento del carro de.exposicidn en la configuracidn de 1la
Fig. 25 y ’ ,

la Fig. 5 es otra 41sta en perspectiva, corres-
pondiente a la de la Fig. 4, pero que ilustra el carro de
exposicién al final del movimiento de exposicién, mientras
que las Figs. 2 a 4 lo ilﬁstran al principio de tal pasada.

Con referencis ahora a los dibujos, y en parti-
cular a la Fig. 1, la cual ilustra los componentes princi-
pales.de la copiadora, se ha ilustrado en ellos el cilindro

fotoconductor 1 que tiene un recubrimiento, en este caso de




10

15

20

25

30

‘| 6xido de cinc, en su superficie periférica. Al mirar el ci-

se ha indicado mediante la flecha 8, estd la unidad revela-
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1indro 1, su superficie queda cargada negativamente por la
wnidad 2 de carga de efecto de corona de pre-exﬁosici6n ¥y
es luego expuesta al haz 3 modulado por la imagen de luz

refle jada desde el original en movimiento sobre el carro

de exposicidén 4. Bl haz 3 se obtiene de luz que ha sido emi-
tida desde la l4mpara de exposicién 5, reflejada en el ori-
ginal apoyado en el carro 4, y reflejada luego en un espejo
6 sobre un objetivo de lentes especuiares 7 desde el cual
emerge el haz de exposicidén 3. BEn algin sitio entre la lém-
paré de exposicidn 5 ¥y el objetivo de lentes especulares 7
hay una rendija (no représentada) para limitar el campo del
haz.3. '

' Aguas abajo desde la posicidn de exposicidn,
considerado en el sentido de rotacién del cilindro 1 como

dore 9, la cual incluye el bien conocido miembro 10 de aplif

cacidn de virador, en forma e escobilla masnética. De este
modo se aplica virador desde una tolva 11 a la superficie
del cilindro, para revelar la imagen electrostédtica latente
formada en la posicidén de exposicidn. ‘
La imagen revelada‘es 1ﬁego recogida por una
hoja 12 de papel de copia liso de una pila 13 de tales ho- !
jas en la unidad 14 de alimentacién de rapel. La hoja supe—f
rior dg la pila es separada de la hoja siguiente y hecha |
avanzar por un rodillo 15 de alimentaciédn primario hacia
el espacio de agarre entre los rodillos de alimentacién se--
cundarios de accionamiento 16 y accionado 1l6a, los cuales
aplican la hoja a la: superficie del cilindro 1 sobre el

cual es llevads para pasar entre el cilindro y una unidad
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17 de efecto de coroha de transferencia. La carga aplicada
e la hoja de papel por la unidad de efecto de corona de
transferencia 17 atrae las partfoulas de virador hacia fue-
ra del cilindro 1 y sobre el papel, de modo que el papel
pueda entonces pasar a través del fusionador 18 y una ban-
deja de entrega.

Una vez gue se ha retirado del cilindro la hoja
de covia que lleva la imagen y se ha alimentado hacia el fud
sionador, la rotacién continuada del cilindro lleva esa par-
te determinada de la superficie del cilindro a coincidencia
con’ una 1émpafa 19 de descarga del cilindro, la cuasl ilumi-
na al cilindro con radiacidén para borrar la imagen electros-
tdtica latente que permanece sobre la capa de la superficie
fotoconductora del cilindro. ' '

| Cualesquiera particulas de virador en exceso
son iuego retiradas mecénicamente por un-cepillo 20 de lim-
pieza y después, posiblemente con ayuda de accidn.eiectros~
t4tica, por ejemplo de carga triboeléctrica, las particulas
son retiradas de las cerdas del cepillo, '

) BEn las Pigs., 2 a 5 se ilustra que hay dos sistse
[mas de accionamiento de cadena diferentes que usan cadenas
21 y 22, representada la cadena 2l por una sola cabeza de
flecha que es parte de un accionamiento a velocidad lenta

izquierda desde la posicién 4a en las Pigs. 2 Y 4 a la posi-
cién 4b en la Fig. 5. La cadena 21 lleva dos miembros 25a 9,
25b de accionamiento espaciados por igual para aplicacién
al ‘earro 4.

La cadena 22 es pafte de un sistema de acciona-

miento de “retorno répido" que tiene Jos cabezas de flecha
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por todo €1 y que est4 destinado 2 accion=ar el carro de ex-

| posicién 4 en el modo de "retorno répido® al Pinal de um

ciclo de exposicién a fin de garantizar el répido retorno
del carro a su posicién de partida 4a antes de la siguiente
operacién de copia. La cadena 22 lleva un solo miembro de
accionamiento 26. '

_ Como se ha ilustrado en la Fig. 3, la cara in-

| ferior del carro 4 inecluye dos soportes de ménsula 23 y 24,

de los cuales solamente se ha representado el soporte de-
lantéro 23 en la Fig. 2. Los dos =zoportes, como se ha ilus-
trado en las Figs. 3 a 5, estédn espaciados lateralmente dé
tal modo que el miembro de accionamiento 25a 6 25b de la
cadena 21 encajari en una ranura 23’ en el soporte delan-
ter? 23, y el unico miembro de accionamiento 26 de la ca-
dena 22 encajard en una ranura 24’ en el soporte trasero
24, '

Cada uno de los miembros de accionamiento 25a,
25b y 26 consiste en un pasador que pasa a través de la ca~
dena y cue lleva en sus exiremos dos rodillos 27 libremente
giratorios, _ .
' Gomo se ha ilustrado en la Pig. 3, en el extre-

mo izquierdo de la copiadora elebtrostatogréfica hay dos

ruedas 28 ¥ 29 para cadena coaxiales espaciadas lateralmen-

te, de las cuales solamente puede verse wna, la rueda 28
para cadena, en la Fig. 2. En el otro extremo, es decir,

en el de la derecha, de la copiadora, debajo de la posicién
4a de partida del carro de exposicidn 4, hay otras dos rue-
das para cadena 30 y 31, respectivamente, siendo por tanto
la rueda para cadena 30, dispuests frente a la rueda para

cadena 31, la Unica visible en la Fig, 2.

4
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Se apreciari que les ruedas 28 y 30 para cadena
delanteras soportan la cabeza 21 del sistema de transmisién
de velocidad lenta, mientras que las ruedas para cadena tra

seras 29 y 31 soportan la cadena 22 del sistema de transmi-

1)

sién de "retorno répido".

La cadena 2] de transmisidén de "exposicién" de
velocidad lenta pasa desde la rueda 28 para cadena a una
parte 32 periférica dentéda del cilindro fotoconductor de
la copiadora y desde ahf a una rueda 33 para cadena de ac—
cionamiento inferior directamente debajo de la rueda 30 pa-
re cadena superior delantera dexrecha, El camino de circula-~

cién de la cadena 21 se completa luego mediante un tramo

do de cadena cargado por resorte por un resorte helicoidal
'35-de tensién para ejercer una fuerza lateral T sobre la
cadenea 21.

Durante un ciclo de funcionamiento de la copia~
dora, el miembrd de accionamiento 25b de la cadena 21 de
transmisidn de "exposicidn® parte de la posicidn ilustrada

en las Figs. 2 y 4, justamenie debajo del soporte delanterc
23, ¥ pasa luego hacia arriba y alrededor de la beriferia ,l
de la rueda para cadena 30 y horizontalmente a lo largo del
tramo superior de la cadena Zi para pasar hacia abajo y al-
rededor de la rueda 28 para cadena superior izquierda du-
rante una primers parte de "exposicidn" del ciclo de fun-
cionamiento, para terminar en la configuracién representada
en la Tig., 5. _ '

El carro de exposicidén 4 es luego accionado pa-
ra movimiento de retorno por medio del miembro de acciona-
miento 26 de la cadena 22 de transmisién de "retorno répi-
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dé", mientras que la cadena 21 ée'transmisién de "exposi-
cién" continda hacisndo circular a sw miembro de ascciona-
miento 25b a la posicidn 25a ilustrada en las Pigs. 2 ¥
4. -

Durante el siguiente ciclo de copia completo
el miembro 25b de accionamiento pasa de la posicidn 25b de
las Figs. 2y 4, de vuelta a la posicidn 25b de esas figu-
ras, por medio de la parte 32 dentada del cilindro 1, de
1ls, rueda 33 para cadena derecha inferior y del pifién 34 de
tensado. |

La cadena 22 del sistema de transmisidén de "re-—

torno ripido" tiene un circuito cerrado més largo, el cual

.| (tal como se ve en la Fig. 2) se extiende desde la rueda 29

{para cadena izguierda trasera a lo largo horizontalmente

hasta la rueda 31 para cadena derecha trasera, bajando has-

ta una rueda 36 para cadena de accionamiento trasera dere-

cha inferior, la cual estd a un nivel por debajo de la rue-
da 33 para cadena delantera derecha inferior y luego hacia
la izguierda.a lo largo de wn tramo horizontal hasta una

rueda 37 para cadenag izouierda inferior, Desde la rueda 37

.|para cadena, la cadena 22 pasa alrededor de una rueda 38

para cadena de didmetro grande, luego hacia arriba a una
segunda rueda 39 para cadena de didmetro grande, alrededor
de la cual pasa la cadena en su camino hacia una rueda 40
para cadena de menor didmetro, alrededor de la cual pasa
antes de entrar en el tramo horizontal de vuelta a la cara
inferior de la rueda 29 para cadena trasera izquierda. '
La sincronizecidn entre la alimentacién de las
ho jas 12 de pépel liso desde el alimentador 14, la aplica-
¢ién de las hojas sobre el cilindro 1 y el funcionamiento
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del revelador de escobilla magnética 10 se consiguen total-
mente en virtud de la misma cadena 22 de transmisidn de
alta velocidad ilustrada en las Figs. 2 a 5. Para este fin,
el rodillo 16 de alimentacidén secundarie de accionamiento
de la Fig. 1 (ilustrado también en la Fig. 2) es solidario
para rotacién con la rueda 38 para cadena, y la rueda 39
para cadena estd conectada al rodillo revelador 10 de es-
cobilla magnética.

La rueda 37 para cadena egtd cargada por resor-
te hacia la izquierda en las Figs. 2, 4 y 5, para mantener
la tensibén requerida en la cadena 22 de transmisién de altdg
velocidad,

’ El accionamiento para las dos cadenas 21 y 22
viene de las ruedas 33 y 36 para cadena, cada una de las
cuales estd sobre un eje comin 43, 44, respectivamente,
con Yrespectivos pifiones de engrane constante 41 y 42 cuyos
didmetros estdn en relacidn con las longitudes de las ca-~
denas ¥y con el espaciamiento entre los diversos miembros
de accionamiento 25a, 25b, en este caso dos, en la cadensa
21, de modo gue las cadenas circulan a velocidades tales
que en un ciclo de copia completo el miembro 26 de acciona~
miento de la cadena 22 completa un circuito de la miquina
¥ cada miembro de accionamiento en la cadena 21 avanza un
paso pars ocupar la posicidﬁ anteriormente ocupada por el
elemento préce&ante, en virtud del hecho de que sus veloci-
dadeé son diferentes y por tanto también lo son las longi-
tudeé de los circuitos, es decir, ias respectivas longitu~
des de cadena,

Aﬁnque en la realizzscidén actualmente descrita
se aplica el accionamiento a las cadenas 21 y 22 poxr medio
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rio a una o mds de las ruedas para cadena en cada cireuito
de cadena vor medio de un engranaje apropiado, para obtener
la deseada relacidén de velocidades de.circulacidn de cade-~
nas, . ’

El control de la parada y el arrancue de las doT
cadenas 21 y 22 se efectuard, al igual oue el control de to<
dos los demds componentes de la copiadora, desde la unidad
de control 43 de la Pig. 1. .

De lo que antecede, se apreciari que las dos
cadenas proporcionan, entre ellas, unos medios de sincroni-

zaci8n del funcionamiento de los componentes principales de

toconductor 1, del funcionamiento del rodillo 15 de alimen-
tacién primaria de papel, de los rodillos 16, 16a de alimen
tacién secundaria de papel, del miembro 10 revelador de es-
cobilla magnética y de los rodillos de alimentacidn en el
fusionédor 18 (mediante transmisiones articuladas no repre-—
sentadas) proporcionando al mismo tiempo unos medios suma—
mente sencillos para garantizar que el carro de exposicién
4 sea acelerado suave pero répidamente a un movimiento de
“"exposicién" de velocidad constante de derecha a izquierda
a lo largo de la parte superior de la copiadora, tal como
se ‘ve en la Fig. 1. ‘ ' -
' Esta aceleracién suave pesulta a). moverse el
miembro de accionamiento 25b de la cadena 1 de velocidad
lenta desde la posicidn de las "tres en punto" del reloj
ilustrade en las Figs. 2 ¥ 4, & la posicién de las "doce

en punto" del reloj con relacidn a la rueda 30 para cadena
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en el soporte 23. Para cuando el miembro de accionamiento
25b ha alcanzado el punto superior de su movimiento en la
ranura definida entre los dos soportes triangulares y esté
en la posicidn de las "doce en punto" del reloj con rela-
cién a la rueda 30 para cadena, el carro 4 habrd alcanzado
su velocidad lineal constante requerida a través de la co-~
piadora y puede comenzar la operacién de exposicidn.
Anflogamente, el final de la operacidn de ®expo-
sicidn" tiene lugar a la llegada, o justamente antes, del
carro 4 g una posicidén donde el miembro de accionamiento
25b -de la cadena 21 llega a la posicién de las "doce en
punfo". Al pasar de la posicién de las "doce en punto" a
la posicién de las "nueve en punto" alrededor de la rueda
28 para cadené, el miembro de accionamiento 25b caers hacia
abajo y fuera de la ranura 23' en el soporte delantero 23
¥, al hacerlo asi, habrd retardado el carro 4 hasta dejarlo
en reposo en un tiempo relativamente breve, si se mide en
términ&s del tiempo total de desplazémiento del carro 4 ‘
desde la posicidén 4a de las Figs. 2 y 4 a la posicidén 4b
de la Fig. 5.
Lag cadenas 21 y 22 estdn cuidadosamente sincro-
nizadas mediante las ruedas dentadas 41 y 42, de modo que el
Ynico miembro de accionamiento 26 de la cadena trasera 22
estd en la posicidén ilustrada en la ?ig. 5 simulténeamente
con la desaplicacién del miembro de accionamiento 25b de la
cadena 21 desde la ranura 23’ en el soporte delantero 23. '
La aplicacién del miembro de accionamiento 26 con el sopor=
te trasero 24’comienza inmediatamente y permite ademds el
minimo tiempo poéible derparada al final del cidlo de expo-
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sicidn y antes del mbvimien%o dé’retorno, de modo que des-
pués de un solo ciclo de copia o al final de una pasada de
"miltiples copias" el carro 4 estard cuanto antes de nuevo
en la posicién en lineas de trazo lleno para sustitucidn
de gn’nuevo original cue haya de ser copiado.

Tuego la cadena 22 de "retorno répido", al mo-
‘verse én el sentido inverso de circulacidén, lleva su miem-
bro de accionamiento 26 en un recorrido de elevacién desde
la posicién de las "nueve en punto™ del reloj a la posicidn
de las "doce en punto" del reloj dentro de la ranura 24’
en el goporie trasero 24 y simultdneamente acelerard el ca-
rro 4 para movimiento en direccién hacia la derecha para
conseguir muy rdpidamente el deseado movimiento de répido
retorno constante desde la posicién 4b de la Fig. 5 a la
ﬁosicidn 4a de las Pigs, 2 ¥y 4. -

Al aproximarse el carro 4 a la posicién 4a del
miembro de accionamiento 26 de la cadena de "retorno répi-
do" pasard cesde la posicidén de las “doce en punto" del re-
loj a la posicidén de las "tres en punto" de la rueda 31 pa-
rs cadena ¥, al hacerlo asf, saldrd de la ranura 24’ en el
soporte trasero 24 después de haber detenido el movimientc
del carro 4, ‘

Durante el movimiento de retorno del carroc 4
desde la posicién 4b a la posicién 4a, bajo el accionamien-
0 del miembro de accionamiento 26 de la cadena 22, el miem+
bro de accionamiento 25b de la cadens 21 habréd iniciado su

desplazamiento de retorno a la rueda 30 para cadena sigulen-

cilindro fotoconductor 1 y la rueda 33 para cadena delante-
ra Qerecha inferior. '
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Disponiendo los” dos ‘miembros de accionamiento:
25a y 25b de la cadena 21 de velocidad lenta y un solo miem-
bro de accionamiento 26 de la cadena 22 de alta velocidad;
es posible hacer gque no haya retardo al final de una pasa-
da de exposicidén, es decir, entre la desaplicacién del miem}
bro de accionamiento 25a § 25b de la ranura 23’ en el go-
porte delamtero 23, del carro 4, y la aplicacién del miem-
bro de accionamiento 26 de la cadena 22 de alta velooidad:
en la ranura 24’ del soporte trasero 24 del carro 4. Anédlo-
gamente, al final del tramo de retorno répido, al desapli-
carse el miembro de accionamiento 26 de la cadena 22 de al-
ta velocidad de la ranura 24’ en el soporte traseré 24, el
otro, el 25a, de los dos miembros de accionamiento que lle~
va la cadena 22 de velocidad lenta puede aplicarse simultéd-
neamente a la ranura 23’ del soporte delantero 23, de modo 4
que se comience sin pausa el siguiente ciclo de copia.

Avnque el presente invento no estd destinado a
quedar limitado a una disposicidén en la cual son llevados
dos miembros 25a y 25b en la cadena de velocidad lenta 50= |
lamente con un miembro vinico 26 en la cadena de alta velo-
cidad, la configuracién ilustrada en las Pigs. 2 y 4 permi~f
te por este medio una carrera lenta hacia adelante del ca-
rro 4 durante la exposicidn, seguida inmediatamente por una
carrera de retorno répida cue, a su vez, va seguida de nue-
VO por la siguiente carrera lenta si las cadenas estén to-
davia circulando. ‘

Asi, en el modo de mﬁltiplés copias, las dos
cadenas circulardn dbﬁfinuamente de modo que la siguiente

rasada de exposicién del carro 4 desde la posicidn de las
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mente.que se complefe la pésada preceden%e de retorno répi-
do desde la posicién de la Fig, 5 a la posicién de las Pigs
2 ¥ 4 hasta que se haya hecho el ndmero requeriéo de expo-
siciones dél_cilindro 2 y hayan sido reveladas las imégenes
lafentes producidas por esas exposiciones y transferidas a
papel y haya sido luego limpiada la imagen del cilindro.
Esta @isposicidén se proporciona de un modo es-
pecialmente conveniente disponiendo las longitudes de los
circuitos de las cadenas 21 y 22 y la circunferencia de la
parte dentada 32 del cilindro fotoconductor 1 como sigue.
Eligiendo una unidad de longitud arbitraria E,
la longitud del cirecuito desde la posicién de las tres en
punto del reloj en las ruedas 30 6 31 para cadena de la de
recha a la posicién de las nueve en punto del reloj en las

I

ruedas para cadena 28 6 29 izquierdas, es 3E. Ia circunfe-
rencia de la parte dentada 32 del cilindro 1 es 4E, La lon-
gitud total de la cadena 22 de alta velocidad es 128, in-
cluyendo la parte 3E durante el movimiento del carro., La
longitud del circuito de retorno de la cadena 21 estd cons~
tituida por dos secciones, una primera de longitud E entre
la posicién de las nueve en punto en la rueda 28 para ca-
dena y la pogicidén que lleva como referencia 25a en las

Tigs, 2 y 4, y una segunda seccidén de longitud 4E desde la .

| posicién 25a de las Figs. 2 y 4, sobre la rueda para cadena

33 y el pifién de tensado 34, y de vuelta a la posicién de
lag tres en punto del réloj en la rueda 30 para cadena.

‘ Bsta combinacién de dimensiones hace posible
que al iniciarse un ciclo de copia el cilindro 1 comience
un movimiento de rotacién de velocidad constante, gl cual

termina después de exactamente una revolucién. Simulténea-
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mente con la iniciacién de la révolucién, el carro 4 ace-
lers répidamente para ejecutar una pasada de "exposicién"
hacia la izquierda de velocidad constante, tal que el ca-
rro queda en reposo despudés de haberse movido el miembro
25b de accionamiento de la cadena 21 de velocidad lenta a
lo largo de una distancia 3E, es decir, después de tres
cuartos de la revolucidén del cilindro 1. Durente el cuarto
finél de la revolucidn del cilindro 1, el miembfo de accio-]
namiento 25b de la cadena 21 se mueve a la posicidn 25a de
las Figs. 2 y 4 y el miembro de accionamiento 26 de la ca-
dena 22 de alta velocidad acciona simulténeamente el carro
hacia la derecha, de vuslta a la posicidén de las Figs. 2 ¥
4 en el tramo de “"retorno".

En el modo de miltiples copias, el cilindro 32
Eontinuaré la rotacién y durante los tres primeros cuartos
de la siguiente revolucién el miembro de accionamiento 25a
de la cadena 21 de velocidad lenta moverd al carro 4 hacia
la izquierda. Durante el Wltimo cuarto de esa revolucién,
el carro serd accionado hacia la derecha en una carrers de
retorno r4pida, bajo la influencia del miembro de accione-
miento 26 de la cadena 22, Esta secuencia continda hasta
el final de la pasada de miltiples copias.

En el modo de una sola copla, las dos cadenas -
serdn detenidas inmediatamente después de haber completado
el cilindro 1 una revolucién, de modo que la siguiente ves
gue se oprime el botdén para obtener copia, para iniciar un
ciclo de exposicién, serd el miembro de accionamiento 25a
de la cédena 21 de velocidad lenta el que comience la pésadﬁ

de exposicidén, y no el miembro 25b como se acaba de descri-

bixr.
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En esta realizacidh'del aparato, el Ultimo cuardi
t6 de la revolucidén del cilindro 1 es necesario para (a)‘
restituir el cilindro a su posicidn de partida y (b) garan-
tigar el revelado y la transferencia de la imagen latente
cuya formacién acaba de ser completada al final de la pasa-
da de exposicién cuando se expone al original la superficie
de)l cilindro cargada. Para cuando se ha completado esa ni-
ca revolucién del cilindro 1, la hoja de copia habri pasa-
do a través de la estacién de transferencia entre la unidad
de efecto de corona 17 y el cilindro 1, y habrd librado el
fusionador 18 para llegar a la bandeja de entrega.

Aunque la longitud del circuito de cadena du-
rante la cual los miembros de accionamiento respectivos es-
tardn en aplicacidh con los soportes 23, 24 6 237, 24' del
car%o 4 es una distancia 3B, se apreciard que, debido a que
el cilindro 1 estd girando a una velocidad constante cuando
se expone primeramente la imagen a la superficie fotocon-
ductora uniformemente cargada del c¢ilindro, la propia ope-
racibén de exposicidn debe ocupar solamente aguella parte
del movimiento de la cadena durante la cuel el carro se es-
t€é moviendo a una velocidad constante ¥ por consigulente en
la cual la cadena 21 esté en un tramo horizontal., Por esta
razén, la dimensién A representa la médxima longitud posible
de original que puede ser acomodada sobre la copiadora de
la Fig. 1. '

Las fransiciones desde la posicién de partida
8 movimiento hacia adelante, desde movimiento hacia adelan-
te a reposo, al final de la carrera de exposicién, desde la
posicidp de reposo a movimiento hacia atrdis y desde movi-

miento hacia atrds a la posicién de partida, a2l final de la
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carrere de relorno, son todas aplicadas suavemeﬁte y gin
necesidad de mecanismo alguno de embrague complicado, cuya
sincronizacidn exija un cuidadoso ajuste. Todo el funciona-
miento de la copiadora es sincronizado por las mismas dos
cadenas cuya relacién de velocidades sersd giempre mantenids
correctamente por medio del engranaje 41 y 42, _

Aunqué en la descripcién hecha en lo gue ante-
cede ge especifica que los sistemas de accionamiento em-
plean cadenas 21 y 22, se comprenderd cue puede emplearse
cualguier otra forma de miembro sin fin con tal de cue sea
susceptible de gccionamiento imperativo y de la misma es-
trecha supervigién de sincronizacién del movimiento del
carro 4 y también preferiblemente de los diversos compo~
nentes principales de la copiadora electrostatogrifica.

Por ejemplo, el miembro sin fin puede comprender correas
dentadas que lleven salientes adecuados para encajar en
ranuras 23’ y 24' en los soportes 23 y 24 del carro de ex-
posicidn.

El miembro sin fin 21 que acciona el carro 4
para su pasada de exposicién puede ademds tener cualouier
mimero de miembros de accionamiento, incluyendo ﬁnicamentev
un miembro y no simplemente los dos miembros de la realiza-

cién ilustrada.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva cue se

presentan para cue Sean objeto de esta solicitud de Patente
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cogen en las reivindicaciones siguientes:

12 .- Perfeccionamientos intro&ucidog en una
méquina copiadora de documentos aque comprende un miembro
de exploracién accionado para movimiento para definir una
exploracién de un original sobre una platina, siendo accio-|
nado-él miembro de exploracién por al menos un miembro sin
fin gque tiene un tramo horizontal que se extiende a lo lar-
go del circuito deseado del miembro de exploracidn e inclu-
yéndo el miembro de exploracién una parte ranurada para re-
cibir un miembro de accionamiento en el miembro sin fin
asociado, caracterizados porgue hay dos de tales miembros
de accionamiento sin fin, circulandoe vwno de ellos constane-
temente en direccidén hacia adelante durante un ciclo de co-
pia Y circulando el otro constantemente en direccién inver-
sa a una velocidad mids alta que la del miembro oue va "ha-
cia adelante" durante un ciclo de'copia, ¥y porque el miem-
bro de exploracidn tiene dos ranuras abiertas por los ex-
tremos para recibir los respectivos miembros de acciona-
miento de los miembros sin fin al desplazarse el miembro
de accionamiento sobre una rueda respectiva en un extremo
del tramo horizontal del respectivo miembro sin fin,

28 ,~ Perfeccionamientos segiin la reivindicacion
18, caracterizados porgue cada uno de los dos miembros sin
fin consiste en una o mis cadenas de transmisidn provistas
de miembros de accionamiento apropiédos para aplicaecién en
las ranuras.

38,~ Perfeccionamientos segin las reivindica-
ciones 1% o 22, caracterizados porque el primer miembro sin
fin tiene dos miembros de accionamiento en puntos diametral-

mente opuestos en el miembro, y el niembro sin fin de "re-
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torno" tiene un solo miembro de accionamiento,

‘42 .- Perfeccionamientos segin la reivindica-
cidn 38, caracterizados porque la 1oﬁgitud del miembro sin
fin de "retorno" es 1,5 veces la del miembro sin fin de
circulacién "hacia adelante".

5&,.- Perfeccionamientos segiin cualquiera de
las reivindicaciones 12 a 42, caracterizadeos porque los
miembros sin fin estén sincronizados de modo que al salir
un miembro de accionamiento del miembro sin fin de circu-
lacién hacia adelante de la ranura, el miembrode acciona-
miento del miembro sin fin de retorno entra en su ranura.

62 .- Perfeccionamientos segin cuslquiera de
las reivindicaciones 12 a 52, caracterizados porcue dicho
miembro de accionamiento sin fin de cireculacién hacia ade-
lan%e estd sincronizado con la rotacidén del cilindro foto-
conductor para que tenga la misma velocidad periférica ague
la del cilindro fotoconductor.

T2.- Perfeccionamientos segin la reivindica-~
cién 62, juntamente con las reivindicaciones 42 o 52, de
acuerdo con los cuales el eilindro fotoconductor tiene una
circunferencia de 4E, caracterizados porgue la longitud
del circuito de cada miembro sin fin entre posiciones ex-
tremas al principio y al final de un movimiento de explo~

sin fin de cireulacidén hacia adelante tiene una parte de

circuito arqueado que tienme el mismo radio de curvatura y
centro de curvatura que el cilindro fotoconductor; porgue
la longitud del circuito del miembro sin fin de circulacién
"hacia adelante" desde la posicidn extrema al final de su

exploracidén al principio de la citada parte de circuito es
E; y porque la longitud del circuito de retorno del citado
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miembrb sin fin de circulacién "hacia adelante", desde el
principio de su parte de circuito argqueada a la posicién -
extrema al principio de un movimiento de exploréci6n es
4B, . -

. 82,~ Perfeccionamientos segin la reivindica-
cién T2, caracterizados porcue el miembro sin fin de "re-—
torno"” tiene una velocidad cue es tres veces la del miem-
bro sin fin de circulacién "hacia adelzante".

) 08,~ Perfeccionamientos segin cualcuiera de
las reivindicaciones precedentes, caracterizados poraue
dicho miembro de exploracién es un carro de exploracidén

qué soporta un documento que ha de ser explorado por un

| manential de luz estacionario, més all4 del cual se mueve

el carro portador del documento,

! ' 108.~ Perfeccionamientos segin cualouiera de
las reivindicaciones precedentes, caracterizados ademis
porque dicho miembro sin fin de "retorno" esté4 en aplica-
‘¢cién constante con miembros de accionamiento gitratorio
para la unidad de revelado de imagen, el alimentador de
ho jas secundario y el alimentador de hojas primario de la
copiadora. '

118,.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de

las reivindicaciones precedentes,y caracterizados ademis

| por medios para mantener tensibén constante en los dos miem-

bros de accionamiento sin fin durante todo el uso de la
copiadora. . -
128 ,~ "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN UNA
MAQUINA COPIADORA DE DOCUHENTOS". ' '
' Tal ¥ como se ha descrito en la HNemoria cue

antecede, representado en los dibujos que se acompafian, y
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‘para los fines que se han éspecificadb.
Esta Memoria consta de veintitrés hojas escri-

tas a miquina por una sola cara,

I

Madrid, y9pp1977  /,
P.A' /

Fernan Elzatst
Bor Pode Pt
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