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vento por el hecho de que estd previsto un dispositivo que

levanta wn saco con vélvula vacio desde una pila de sacos P

Hoja adme. 2 ‘ ) . . ) 12.91'_?_

~ E1 invento se refiere a un dispositivo para enchy
faf sacos con vilvula vacios sobre los tubos de llenado de
una ensacadora rotativa.

' El invento se basa en el problema de configurar
un dispositivo de la clase citadae de modo gue la ensacado-
ra trabaje con elevado rendimiento ¥ con poca propensidn a
averias como consecuencia de movimientos sencillos para le
vantar el saco, abrir la vélvula y enchufar el saco sobre
el cafioc de llenado.

Este problema se resuelve de acuerdo cen el in-

desde una cinta frensportadora y que abre la vélwula en el
fondo superior del saco, y a cada cafio de llenado de la en
sacadora estd asociada una palanca basculable equipada con
un drgeno de agarre de sscos y en torno a cuyo eje longitu
dinal estd zpoyado de menera girstoria el drgsno de aga-~
rre, y porque este 6rgaho de agarre recibe del dispositivo
el saco con vilvula abierta en unaz posicidn tengencizl res
pecto al circulo de giro de la ensazcadora y sus mordazas
de apriete cogen el saco por debajo del fondo superior del
saco, moviéndose el drgano de agarre a una posicidn radial|
resvecto al circulo de giro de la ensacadors y enchufdndo-
se el saco desovuéds sobre el cafio de llenado por medio de
la palanca basculable,

Tan nronto como el drgeno de agarre con SUS mOr-—
dazas de apriete ha recibido el saco desde el disvositivo
elevador, este dispositivo elevadsr se mueve haciz atrds
en direceldn a le pila de sacos o a2 la cinta tronsvortaedo

ra, que ha tronsportado un nuevo saco a la gona del dispo
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sitivo elevador, de modo que las regletas de aspiracidn
del dispositivo elevador pueden coger un nuevo saco vacio
en la zona de los fondos de los sacos. En el transcurso
del moviwmiento de rotacién de ls ensacadora sé aproxima en
tre tento otro cafio de llenado al dispositivo elevador,
que estd equipado también con una palanca basculable y un
drgeno de agarre. El drgzno de sgarre recibe entonces el
saco vacio desde el diépositiVo elevador en el trenscurso
del movimiento de giro de la ensacedora en una posicidn
tangencisl respecto al circulo de giro y lo enchufa sobre
el cafio de llenado en el transcurso de un movimiento co-
rrespondiente de su palanca basculable.

Ejemplos de ejecucidn del invento estén represen
tados en los dibujos y se describen a continuscién.

Muestren: . .

‘Le Figurae 1, el dispositivo elevador y la ensa-
cadora en una representacidén esquemdtica,

la Figura 2, el dispositivo elevador y la ensa-
cadora en una posicidén en la que un saco con vélvula sbier
ta es tomado del dispositivo elevador por un érgamo de aga
rre de la ensacadofa, o

la Figura 3, un drgano de agarre en vista en
planta con aguildn parcialmente seccionado y caperuza de
conexidn seccionsda, o

la Pigura 4, parcialmente una seccién segin la
1inea IV-IV de la Figura 3 y parcislmente una seccidn se-
gin la linea IVa-IVa de la Figura 3,

le Figura 5, el drgeno de-agarre accplado a la
palanca basculable en la posicidn de cierre,

la Figura 6, el drgano de agarre acoplzdo a la
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palanca basculable en la posicidh de =apertura,

la Figura 7, una seccidn segin la linea VII-VII
de la Pigura 1, o ’

la Figura 8, wna representacibén esquemdtica de
las regletas de aspiracidn del dispositivo elevador en una
posicidn de servicio inferior y en la posicién de servicio
superior, y '

las Pigurss 9'a 12, otro ejemplo de ejecucién de

" un dispositivo elevador, a saber, en diferentes posiciones

de servicio.

La ensacadora 1 estd apoyada de manera giratoria

“en torno al eje central vertical 2 y se halla equipada con

una corona de cafios de llenado 3. A cada cafio de llenado
estd asociado un drgmno 4 de agarre dq sacos que es girato
rio en torno al eje longitudinal 5 de una pélanca bagcula-
ble 6. ILa pzlanca basculable 6 estd apoysda de manera gi-
ratoria en forno a un eje horizontal 7 en una ménsula 8 que
estd fijada a la envolvente exterior de la ensacadora 1.
E) movimiento de giro de la palanca basculable 6 en torno
al eje 7 se realiza por medio de un grupo de aire comprimi
do 9 cuyo cilindro est4 apoyado de mznera basculable por
el punto 10 en la ménsula 8. ’

El drgano 4 de agarre de sacos estd fijado a un
aguildn 11 que estd unido con una caperuza 12. BEsta cape-
ruza 12 se fija a un 4rbol que estd apoyado de manera gira
toria en la palanca basculable 6, realizada en forma de tu
bo cilindrico, ¥y que puede ser accionado por medio de wn
accionamiento giratorio 13.

El drgeno 4 de =zgarre de sacos presenta'&os noy~

dazas de gpriete 14 que constituyen una boca de retencibn




10

15

20

25

30

de forma de V en la posicidén de cierre mostrada en la Figu
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ra 3. BEstas mordazas de apriete cogen con sus bordes de
apriete inferiores 15 al saco por debajo del fondo superio
equipado con una vdlvula.

Las mordazas de apriete 14 estédn apoyadas de ma-
nera basculable en torno a pivoteé 156 que estén guiados a
través del aguildn 11. . Para mover las mordazas de apriete
14 a una posicidén de aperturz, estdn previstas unas 6reje—
tas 17 que estdn unidas nor un lado afticuladamente con
las mordazas de apriete 14 y por otro lado con una pileza
de acoplamiento 18 que estd fijade al extremo libre del
véstago de émbolo 19 de un grupo de zire comprimido 20.
El cilindro 21 del grupo de aire comprimido estd fijado a
un bastidor 22 que estd sujeto a2l aguildn 11, Si se in-
troduce el véstago de émbolo 19 en el cilindro 21, las mox
dazas de apriete 14 son movidas por medio de las orejetas
17 & la posicién de apertura del drgano de egarre de sa-
cos. " ‘ o

Se desprende de la Figura 4 gue las mordazas de
apriete estdn realizadas en forms de dngulo y estdn cons~
tituidas. por chapas 23 que estdn sujetas a uhos puentes
25 por medio de tornillos 24.

 La ensacadora 1, que gira en servicio, lleva

asociado con ella un dispositive estacionario 26 para ele-
ver un ss8co con vilvula vécio desde una vila de sacos o
desde wna cinta Yransportadors, por medio del cual se
dbre la vélvula prevista en el fondo sunerior del saco.

El dispositivo 26 presenta un brazo basculable
27 que puede ser hecho girar en torno a un eje horigzonutal
28 por medio de wn grupo de aire comprimido 29. En el bra

3
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"~ %4 unida articuladamente con el armazdén 37 del dispositivo

‘rior 40 del saco 39, que estd equipado con una vilvula,
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z0 basculable estdn previstas regletas &e aspiracidn 30 y
31 que se extienden libremente en sentide lateral en dngul
recto con el brazo baseﬁlable. Estas regletés de aspira-
cidn estin equipadas con varias ventosas 32. o

La regleta de aspiracidén 30 estd suieta rigida-
mente al'braéo basculable 27, mientras que la regleta de
aspiracidén 31 puede rezlizar un movimiento de giro en 902
con respecto al brazo basculable 27. ©Por este motivo, la
regleta de aspiracién 31 estd apoyada en el brazo bascula
ble 27 de menera baseulable en torno a un pivote 33. En
el aguildn 34 que conduce desde la regleta de aspiracién
31 al pivote 33 ataca una palanca 35 a la que estd conecta
da articulademente wna barra 36 que por el otro extremo eg
20,

Al bascular hacia arriba el brazo basculable 27
por medio del grupo de aire comprimide 29 a la poéicidn
mostrada en la Figure 2 se gira la regleta de aspiracién
superior 31 en 902 con respecto zl brazo basculable 27.

) - Se ﬁesprende de la Figura 8 que la regleta de ag
piracidn 30 coge el fondo inferior 38 del saco 39, mien-

tras que la regleta de aspiracidn 31 coge el fondo supe-

Bn el trenscurso del movimiento de basculacién del brazo
basculable 27 hacia la posicidén mostrada en la Figura 2 y
durante el movimiento de giro de la regleta de aspiracidn
31 en 902 ce extiende el fondo 40, como muestra la Figura
8, y se abre la vilvula prevista en este fondo.

En esta posicidn, el saco 39 es tomado por él

6rgano de agarre 4 de la ensacadors 1, que gira en torno
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vido hacia fuera de la zona del dispositivo 26.

saco lleno desde la ensacadora.
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al eje central vertical 2. El grgano.de agarre 4 se mueve
por medio de la palance basculable 6 hacia la posicidn mos
trada en la Figura 2. Sus mordszas de apriete se encuen-
tran situadas tangencialmente al circulo de giro de la en-—
sacadora 1. Ias mordazas de apriete, todavia abieftas en
la Figura 6, adoptan la posicidn de cierre segin la Figura
2 y agarran al saco con sus bordes de apriete 15 de modo
que permanezca abierta la vélvula en la zona del fondo su-
perior 40 del saco. Tan pronto como el drgano de agarre
coge el szco 39, se desconectza el vacio en las regletas de
aspirécidn 30 y 31, de modo que en el itranscurso del movi-
miento de giro de la ensacadora 1 el saco 30 puede ser mo-

Por medio del accionamiento giratorio 13 se gira
alldrgano de agarre 4 llevindolo desde la posicidn tangen—~
cial 2l circulo de giro de la ensacadora 1 a la posicidén
radial que estd mostrada en la Pigurz 1. El brazo bascu-
lable 6 es hecho retroceder entonces a la posicidn mostra
da en la FPigura 1, de modo que el saco 39 es enchufado so
bre el cailo de llenado 3 y este cafio de llenado encaja en
la vélvula abierta del saco. . ’

El lugar de entregé del ssco 39 con vélvula des-
de el dispoéitivo éstacionario 26 a la ensacadora girato~
ria puede encontrarse en cuaiquier punto gue se desee en
la periferia de la ensacadora y no depende del punto de deg
carga de log sacos llenos desde la ensacadors. La opera-
cidn de enchufar el saco con vAlvula vacio sobre el tubo
de llenado deberd realizarse poco deswuds de descargar el

En las Figuras 9 a 12 estd representada otra for
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regletas de aspiracidén 30a y 3la, de las cuales la regleta

de aspiracidn 30z coge el fondo inferior 38 y la regleta

- 9 las regletas de aspiracidn 30a y 3la estén ilustradas en

' co’ se extiende laterzlmente desde un brazo 42 que estd apo

- namiento del brazo 42 se realiza por medio de un grupo de

te por un extremo a ung pieza conformada 51 que es regule~
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ma de ejecucidn del dispositivo estacionario 26a por medio
del cual se eleva el saco con vélvula vacio desde wna cin-
ta transportadora y se abre la vdlvula prevista en el fon~

do superior. T . ~

“Este dispositivo estd equipado tembién con dos

de espiracidn 3la el fohdo,supgrior 40 del saco 39 que ha
sido transportedo a la zona de dispositivo 26a sobre una

cinta transportadora 4l.

En la posicidn de servieio mostradz en la Figura

una posicidn superior elevada resyecto 2l saco 39. Ia re-

gleta de aspiracidn.30a para el fondo inferior 38 del sa-

yado de menera giratoria en torno a un eje horizontal 43.

La regleta de aspiracidn 30a estd spoyada de monera girato
ria en el brazo 42 y se halla wnida articuladamente con ba
rras de guia 44, 45 por medio de las cuzles se realiza wna
guia paralela de la regleta de aspirszcidén 30z, la cual cogg
con sus ventosas 46 el fondo inferior 38 del saco en la po

sicidn de servicio representada en la Figura 10. E1 accio

aire comprimido 47 cuyo vésfago de émbolo 48 estd conecta-|
do articuladamente a un aguildn 49 del brazo 42.

La regleta de aspiracidn 3la paras el fondo supe-
rior 40 del saco 39 estd fijada a un balancin 50 en forma

de dngulo. Este balanein 50 estd conectado articulademen-

ble en altvra por medio de un grupo de =zire comprimido 52
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"La regleta de .aspiracién 3la, que mantiene sujeto el fondo
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¥ que estd apoyada de manera deslizsble sobre pistas de
guia 53. EL otro extremo del balancin 50 estd equipado
con una espiga 54 que enéaja en un agujero alargado 55 de
una parte de armazdén estacionaria 56. '

| Aparte de la regleta de aspiracién 3la, que se
extiende libremente en sentidb latersl desde el balancin
50, este balancin presente una barra 57 que sobresale tam
bién libremente en sentido lateral y estd unida fijamente
con el balancin 50. Como sé>desprende de la Figura 12, es
ta barre 57 sirve para desviar el saco,

En la Figura 11 se ha representado una posicidn
de servicio en la que la regleta de aspiracidén 30a coge el
fondo inferior del saco y el brazo 42 ha movido la regleta
de aspiracién'con'el fondo del saco a la posicidn superior.

inferior 40 del saco, no ha alcenzado todavia su posieién
més altz. .

Le posicidén mds alta de la regleta de aspiracidn
31la estd representada en 1a Figura 12, en la que estd ex-
tendido el fondo 40 del saco y se halla abierta la vdlwvula
prevista-en este'fdndo. En esta posicibn el saco es toma-
do por el Srgemo de agarre 4 de la ensacadora 1. Tan pron
to como las mordazas de apriete 14 del drgano de agarre co
geﬁ el saco por debzjo del fondo supérior del saco, se des
conecta el vacfo en las regletas de aspiracidén 30a y 3la,
de modo gue el saco puede ser traneportado hacié fuera de
la zona del dispositivo 26a en el trsnscurso del movimiento

de giro de la ensacadora.
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.cos o desde una cinta transportadora y abre la védlvula exig

' cidén tangencial resnecto al cireulo de giro de la ensacado

' aguildén de la palanca basculable y aue se encuentran uni-
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta soliecitud de Paten
te de Invencién en Espafia, por VEINTE éﬁos, son los que se
recogen en las reivindicaciones siguientes:

1l2,- Dispositivo para enchufar sacos con vilvu-
la vacios sobre los tubos de llenado de una ensacadora ro-
tativa, caracterizado porque estd previsto un dispositivo

que leventa un saco con vilvula vaclo desde una pila de sa

tente en el fondo superior del‘saco, ¥y a cada caiio de lle-
nado de la enéacadora estd asociada una palanca basculable
equipada con un drgano de agarre de sa&os Yy en torno a cu~
yo eje lbngitudinal estd apoyado de manera giratoria el dr

gaeno de agarre, y porque el drgeno de agsrre, en una posi-

ra, toma el saco con vdlvula abierta desde el dispositivo
elevador y sus mordazas de apriete cogen el saco por deba~
jo del fondo superior del saco, moviéndose el drgano de
agarre a una posicidn radial respecto*al cireulo de giro
de la ensacadora y enchuféndose el szco después sobre el
cafio de llenzado por medio de la palanca basculable.

28,~ Dispositivo segin la reivindicacidn 12, ca
racterizado porgue los drgenos de agerre vresentsn dos moy

dazas de apriete que estén conectadas articulademente a un

das articuladsmente a través de orejetas con el vdstago de
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manera basculable en torno a un eje horizontal por encima

- estd apoyada de maners giratoria respecto zl brazo bascula

Hojs ndm. 11 . 1’% 1'_7..

émbolo de un grupo de aire comprimido.

- 38,- Dispositivo segin la reivindicacidn 28, ca
racterizando porque el cilindro de aire comprimido del gru-{
po de aire comprimido estd sujeto al larguero superior de
un bastidor que estd fijado al aguildn.

48,- Dispositivo segin las reivindicaciones 28
o 38, caracteriéado porgque el aguildén estéd fijado por medi¢
de una caperuza a un Arbol qué estd apoyado de manera gira
toria en la palenca basculable fubular y que puede ser mo-
vido por medis de un accilonazmiento giratorioc previsto en
el extremo superior de la palsnca basculable.

58,~ Dispositivo segun la reivindicacidén 18, ca
racterizado pbrque la palanca basculable estd apoyada de

del cafio de llenado y puede ser movida por medio de un gru
po de aire comprimido.

62.- Dispositivo segin la reivindicacidén 18, ca-
racterizado porgue el dispositivo para elevar el saco con
vélvula vacio presenta dos regletas de aspirascidn que co-
gen los fondos superior e inferior del sace, ¥ la regleta
de asplracién que coge el fondo superior equipado con la
vélvula puedeVser movida con relacién al fondo inferior ha
cia la posicidn de aﬁertura de la vélvula por medio de un
sistema de mando y un mecanismo de hransmisidn.

78.~ Dispositivo segin la reivindicacién 62, ca
ractérizado porque la regleta de aspiracidén que coge el
fondo inferior estd unida fijamente con un brazo bascula-

ble, la regleta de aspiracidn que coge el fondo superior

ble y el dngulo de giro de la regleta de aspirsecidn supe-
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rior con respecto a la regleta de aspiraciébn inferior estd
fljado en 902 por medio .de un varillaje.

88,~ Dispositivo segﬁn las reivindicaciones 62
o 78, caracterizado porque las rezletas de aspiracidn es-
tén dispuestas en 4ngulo recto con el brazo basculable y
se extienden libremente en senfidd lateral desde el hrazo
basculable. )
' 98, - Dispositivd seéﬁn la reivindicacién 18, ca-
racterizado vorque la regleta de asﬁiracidn oare el fondo
superior del saco estd fijada a un balencin de forma de-ég
gulo que estd conectado articuladamente por un extremo a
una pieza conformada regulaple en altura y que presenta en

el otro extremo una espiga que encaja en un agujero alarga

. 8o _de una parte de armazdén estacionaria.

108,~ Dispositivo seamin lé reivindicacién 98, ca
racterizado porque en el balancin estéd sﬁjeta una barra
que se extiende libremente en sentido lateral y en la cuzl
es desviado el saco. .

ll8.- Dispositivo ségﬁn las reivindicaciones 9%

o 108, caracterizado porque la pieza conformada se desliza

_sobre pistas de guia y se puede trasladar oblicuamente ha-

cia arriba con respecto a la cinta transportadora.

128,- Dispositivo segln una de las reivindieacio
nes 92 g l1ll8, caracterizado porgue la regleta de aspira-
cidn para el fondo inferior del saco se extiende lateral-
mente desde un brazo apoyado de manera giratoria en forno
a un eje horizontal y estd apoyada de forma giratoria en

este brazo, y la regleta de aspiracidn lleva asociada con

- ella una guia paralela.

138, Dispositivo segin la reivindicacién 128,
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caracterizado porque el brazo pfesenté un aguilén sl que
va conectado articuladamente el védstago de émbolo de un
grupo de aire comprimido. : ,

148,~ "DISPOSITIVO PARA ENCHUFAR SACOS CON VALVU
LA VACIOS SOBRE LOS TUBOS DE LLENADO DE UNA ENSACADORA RO-
TATIVA". ,

Pal y como se ha descrito en la Memoria que ante
cede, representado en los dibujos que se acompdifan, y para
los fines que se han especificado.

Este Memoria consta de trece hojas escritas a md

guina por una sola cara.
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