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El invento se refiere a un dispositivo para la in=-|
versién del movimiento del agarrador inversor para mdquinas 2
impresoras de tirada en blanco v retiracidn con elementos PLo
pulsores oscilables alrededor de espigas de rotacién para el’

movimiento del agarradior, llevando cada elemento propulsor un

rodillo de marcha, que son aplicables a eleccidn a curvas de
maniobra dispuestas axilmente.

En una ejecucidn conocida de esta clase (memoria ex
positiva de patente alemana 24 14 998) los rodillos de marcha
son individualmente ajustables en las caras frontales del tam]
bor inversor frente a las curvas de maniobra. En cllo se re--
quiere que al tronsponer desde tirada en blanco a tirada en -
blanco y retiracidn o viceversa, en cada caso, se aplique un
radillo de marcha sobre cada cara frontal del tambor inversor
contra la correspondiénte curva de maniobra. El inconveniente
de esta transposicidn es gue al desplazar solamente un rodi--
1lo, pueden manifestarse trastornos en el movimiento del aga=-
rrador y vor lo tanto en el transporte del pliego.

Otro dispositivo de inversidn para el movimiento de}
agarrador se ilustra en la memoria expositiva de patente ale-
mana 2133693 en que las curvas de maniobra se corren frente a
los rodillos de marcha y los cojinetes de tambor. BEsta ejecu~
21én tiene el inconveniente de que, para la disminucidn de la
holgura de cojinete entre curva de manicbra y cojinete de tam
bor, se exige una exactitud muy ajta en la fabricacién de las

partes. Adends requiere esta transposicién un mecanismo despl]

=

zador voluminoso, que iguslmente adolece de holgura de cojine

te, que es costoso y susceptible de tener averfas.

El objeto del invento es evitar inconvenientes y -
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crear un dispositivo sencillo y de costes favorables para la

inversidn del movimiento del agarrador, con que se exd¢luyen -
trastornos en el transporte del pliego y la transposicién de

tirada en blanco a tirada en hlanco v retiracién ée simplifi-
ca sin afectar a la entrega de pliegos ajustada.

. Segén el invento, el problema se resuelve porqgue -
los elementos propulsores estdn apoyados en un puente, que se
extiende por la longitud del cuerpo del tambor y porque el -
puente estd dispuesto corredizamente de modo longitudinal en
un foso en el cucrpo del tambor de acuerdo con la distancia -
de las curvas de maniobra entre sf, Por ello, se alcanza un -
desplazamiento simultdneo de ambos rodillos de marcha sin -
gran gasto técnico y ademds se garantiza un apoyo estable de

los elementos de naniobra y depropulsidén, por lo que se garan

‘tiza la conservacidn del ajuste,

En una ejecucidn ventajosa del invento, los elemen-
tos propulsores estdn apoyados por medio- de espigas de rota--
¢idbn alineadas axilmente en las caras frontales del puente v
estén tensados entre sf mediante resortes de barras de tor- -
sibn., Con esta ejecucidén puede alojarse el dispositivo inver-
sor dn el espacio minimo posible dentro del tambor.

Para hacer posible que la persona de servicio efec-
tue un corrimiento ligero y rdpido del puente, en é&ste estd -
apoyado un perno excéntrico cuya espiga excéntrica engrana -
con un piaca de hendidura fijada en el foso. Por giro del per
no excéntrico, el puente puede correrse en cada caso a una de
sus dos posiciones terminales.

Otro desplazamiento sencillo y seguro del puente =
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consiste en que en el foso estd £ijado un cojinete con un hu
sillo roscado atornillado, que estd apoyado en el otro ex—-
tremo en otro cojinete en el puente, de modo giratorioy . =~
axilmente ssegurado,

En otra ejecucidn del invento, el puente estd fijg
do por medio de piezas de deslizamlento o rodillo, regulables
por medio de pernos excéntricos y estd fijado, despuéds del -
corrimliento, medliante tornmillos. Por ello se alcanza una con
duceidn exacta del puenie en el tambor y una fijacién.segura
del mismo, . '

Un ejemplo de ejecucidn del invento se ilustra es-
qgquemdticamente en los dibujos. Muestran:

La fig. 1, una vista lateral de la instalacién in-
versora para miquinas impresoras de tirada en blanco y reti-
racidén en posicidn de tirada en blanco.

La fig. 2, una seccién longitudinal por el tambor
inversor.

La fig. 3, una vista de arriba sobre la instalacién
desplazadora.

La fig. 4, una seccidn trénsversal por la instala-
cidn desplazadora segin A-3,

La fig. 5, una seccidn longitudinal por otra insta
lacién desplazadora.

La fig. 6, una seccién transversal parciél por el
tambor inversor.

La forma de ejecucidén ilustrada en los. dibujos de
la instalacién inversora consiste, como ilustra la fig. 1, -

en el tambor envolvedor 1 y el tambor inversor 2, estando -
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dispuesto este dltimo entre el tambor envolvedor ! y el subsi
guiente cilindro impresor 3. Los otros cilindros de los meca-
nismos impresores, entre los que cstd prevista la instalaciédn
inversora, no estdn ilustrados. Igualmente falta en el dibujo"
para wejor visibilidad, ctro tambor entregador, que ticne qué
estar situado entre el mecanismo impregsor precedente y el tam
bor envolvedor 1;

El tambor envolvedor 1 presenta dos superficies guig
doras de nliego 4 vy 5. Estdn separadas entre sf por dos pane-
les 6 de tambor opuestos diametralmente. En una pared de cada
canal 6 de tambor estdn dispuestos los agarradores 7; en la -
pared opuesta se extiende por toda la anchura del tambor una
barra aspiradora 8. En la superficie guladora de pliego 4 del
tamhor envolvedor 1 se encucntra un pliego 9, impreso unilate
ralmente, cuyo canto delantero se sujeta por los agarradores
7 v cuyo extremo trasero se sostiene por la bharra aspiradora
8, dispuesta en el extremo de la superficie 4 guiadora de -
pliego,.

Como el tambor inversor 2 presenta sélo la mitad =
del didmetro del tambor envolvedor 1, el mismo también posde
solamente un canal de tambor 10, en que estdn dispuestos los
cojinetes 11 para las mitades 12, 12' de los agarradores de -
tenaza. En el canal no ilustrado del cilindro impresor 3, es-
tdn igualmente provistos agarradores.

Como ilustra la figura 2, los tambores, respectiva-
mente cilindros 1 a 3, de la instalacidén inVepsora, estdn apo
vados en las pafedes laterales 13 y 14, de la méquiﬁa impreso

ra estando el tambor inversor 2 apoyado por medio de las espi
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gas del &rbol 15 v 16. La propulsidén del tambor inversor 2 se
efectda por una rueda dentada propulsora fijada scbre el 4r--
bol no ilustrado.

Entre una pared frontal 17 de tambor in&erSOr 2 ¥ -
la pared lateral 13 del lado de propulsién, se encuentra un -
elemento propulsor 18 para la mitad 12 del agarrador de tena-
za. Estd apoyado girztoriamente sobre la espiga 19. En el la-
do de servicio se encuentra entre la otra pared frontal 2C del
tambor inversor 2 ¥ la pared lateral 14, un correépondiente -
elemento propulsor 21 prra la mitad 12°' de agarrador de ltena-
za. Bstd igualmente apoyado oscilablemente sobre una espiga -
22. Ambos elementos propulsores 18 v 21, evanzan las espigas
de 4rbol 15, respectivamente 16 del tambor inversor 2.

De la fig. 1 puede deducirse la constitucién de los
elementos propulsores 18, respectivamente 21 en detalle. Am~--
bos elementos propulsores presentan, en sus cxtremos opuestos
a las espigas 19, 22, en cada un segmento dentado 23, respec-
tivamente 24,

Segdn la fig. 1, éen el elemento propulsor 18 por en
cima de la espiga 19, estd previsto un cojinete de ojal 25 -
hendido, en que estd dispuesto apretablemente un perno 26 me-
diante un tornillo de apriéte 27.6 estd enchavetado en el ca-
so de un cojinete de ojal no hendido . Sobre este perno 26 es
td apoyado giratoriamente un rodillo de marcha 28. Este rodi-
llo de marcha ﬁuede cooperar a eleccidn don .dos curvas de ma-
niobra 29, respectivamente-Bo. Las dos curvas de maniobra es-
tdn fijadas coaxilmente al tambor inversor 2 en la cara inter

na de la pared lateral 13.
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En el lado de servicio estdn previstos iguales me--
dios de maniobra. El cojinete de ojal 25 hendido, para el per
no 26 del rodillo de maréha 28, aquf, sin embargo, se encuen-
tra, no por encima, sSino por debajo de la espiga 22:porqpe'el
elemento propulsor 21 estd dispuesto en la otra cara del tam-
bor simétricamente. Entre la pared lateral 14 v el elemento -
propulsor 21, estdn fijadas igualmente dos curvas de maniobra
31 v 32 en la pared lateral 20 coaxilmente al taﬁbor inversor
2, El rddillo de marcha 28 puede aplicarse en cada caso con--
tra una de'ambas curvas de ﬁaniobra 31 v 32.

Un resorte de barra de torsidn 33, dque se extiende
dentro del puente, actda sobre los elementos propulsores 18,
respectivamente 21, de tal modo que sus rodillos de marcha ~-
23 siempre se comprimen contra las curvas de maniobra 29, res
pectivemente 30 y 31 respectivamente 32. El resorte 33 de ba-
rra de torsidn estd apoyaco en ello en cojincztes 34 de reso?-
te que, a su vez, estdn fijados en las espigas 19 y 22. Por -
la fuerza de torsidn del resorte de barra de torsién 33, los
dos elementos propulsores 18, 21, se tensan entre sf respecto
a la espiga 19, 22.

El segmento dentado 23 del elemento propulsor 18, -
engrana con una rueda dentada 35, que estd uﬁida fijamente coi
un 4rbol 36 del agarrador. Este &rbol 36 del agarrador trans-
curre coaxilmente a través de un tubo 37 de agarrador y estd
apoyado en éste rotativamente como puede deducirse en detalle
de la fig. 2. El tubo agarrahor 37 se extiende a lo largo del
canal 10 del tambor inversor 2 y estd dispuesto rotativamente|

en los cojinetes 11, ya mencionados. A ambos lados, sobre los

extremos libres del tubo 37 de agarrador, estd fijada una ruel
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da dentada 38, que engrana con el segmento dentado 24 del ele
mento porpulsor 21 y respecto al nUmero de dieﬁtes correspon-
de plenaménte a la antes mencionada rueds dentada 35. Los dos
elementos propulsores 18, 21, maniobran por medio de los seq-
mentos‘dentados 23, 24 y las ruedas dentadas 35 vy 38, el movi
miento de las mitades 12, 12' de agarrador de temma, de acuer
do con las respectivas curvas de maniobra 29 y 30 § 31 v 32,
Los elementos propulsores 18, 21, estdn anoyados -
pof medio de las espigas 19, 22 y los manguitos 39 de cojine-
te en el puente 40, que se extiende a travéds de la longitud -
del éuerpo de tambor. El puente 8std fijado en un pozo 41 en
el cuerpo del tambor 2 mecdiante tornillos 42. Los tornillos -
42 estdn dispuestos en hendiduras 43 que permiten un‘corri- -
miento longitudnal del puente 40. Por ello es posible despla-

zar ambos rodillos de marche 22 conjuntamente desde las cur--

- vas 30, 32 a las curvas 29, 31.

Para el corrimiento longitudinal del nuente 40, en
un cojinete de ojal 44, en la cara inferior del mismo, estd -
apoyado rotativamente un perno excéntrico 45 que, con su espi
ga excéﬁtrica 46, engrana en una placa de hendidura 47, fija-
aa en el foso 41 (figs. 3 y 4). La hendidura 4$ en la placa -
de hendidura 47.esté dimensionada de tal modo, que el perno -
excénirico 45 puede ejecutar una rotacidn de 1802 y en ello -
corre el puente, correspondiendo a la distancia de ambas cur-
vas de maniobré 29 vy 30, respectivamente 31 y 32. La placa de
hendidura 47 estd f£fijada en el foso 41 mediante tornillos 49.

Otra ejecucibdn para el corrimiento longitudinal del

puente 20, utiliza un husillo roscado 50, que estd enroscado

| con su rosca en un cojinete 51 que estd fijado en el foso 41.
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Con su otro extremo el mismo estd dispuesto rotativamente en
otro cojinete 52, que estd fijado en la cara inferior del -
puente 40. Para asegurar axllmente el husillo roscado en el -
cojinete 52, éirve‘un anillo ajust~dor 53. Por rotacidn del -~
husillo roscado 50, segin la fig, 5 puede correrse hacia. la
derecha el puente 40 en el ejemplo ilustrado por laredida de
la distancla de las curvas de maniobra. Al volver, acolocar -
el puente 40 a la posicidn ilustrada, el desplazamiento se -
limita por la longitud de las hendiduras 43. Con ambas ejecu
clones de las instalaciones de desplazamiento puede desplazar
se el puente 40,y, por lo tanto, los rodillos de marcha 28 =
frente a las curvas de maniobra 2, 31, respectivamente 30, -
Y 32, de manera sencilla y segura. Despuds de cada proceso -
de desplazamiento se aprieta fijamente el puente 40 mediante
los tornillos 42 en el foso 41, de modo que se garantizma un
apoyo seguro y exacto de los elementos propulsorez 18, 21.
Para el corrimiento m&s ligero, el puente 40 puede
estar gulado en el foso 41 sobre piezas deslizanﬁes 54 § ro-
dillos 55. Las piezas deslizantes o rodillos soprregulables
en ello por medio de pernos excéntricos 56. bespués de la re
gulacién, los. pernos excéntricos>&6 se aseguran mediante con
tra-tuerca 57 contra torsidn. En ello, las piezas deslizan--
tes 54 o rodillos 55, estdn dispuestos, en cada caso, a pares
en el alcance de los dos extremos del puente 40, en los que
los pernos excéntricos 86 estdn apoyados rotativamente en el
cuerpo del tambor inversor 2 y para las éontratuercas 57 es;
tdn previstas, en cada caso, cavidades 59. Con este apoyo pue

de regularse el puente 40 libre de holguras ek el foso y pue-




1 | de correrse de manera ffcil. Después del corrimiento el mis-

pulsores 18, 21.
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mo se asegura apretando los tornillos 42, de modo que tambidn

Se garantiza un apoyo exacto y estable de los elementos pro-

== =0000000=~=
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La presente patente de invencidn cqnprendé las si=-
gulentes reilvindicaciones:

l.- Dispositivo pora la inversidn del movimiento -
del agarrador en un tambor inversor para miquinas impresoras
de tirada en blanco y retiracldn, con elementos propulsores
para el movimiento del agarrador oscilable alrededor de espi
gas de rotacidn, llevando cada elemento propulsor, un rodi--
llo de marcha, que es aplicable a eleccidn a curvas de manio
bra dispuestas coaxilmente, car-cterizado porque los elemen-
tos propulsores estdn apoyados en un puente, que se extiende
por la longitud del cuerpo Je tambor y porque el puente estd
dispuesto en un foso en el cuerpo de tambor de modo corredi-
zo longitudinalmente entre sf de acuerdo.con la distancia de
las curvas de maniobra,

2.~ Dispositivo segin la reivindicacidén 1, caracte
rizado porque los elementos propulsores estdn apoyados por -
medio deesplgas Qe rotacidn, alineada axilmente en las caras
frontales del puente y estdn tensados entre sf{ mediante re--
sortes de barra de torsién.

3.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 1, caracte
rizado porque en el puente estd apovado el perno excéntrico,
cuya espiga'excéntrica engrana en una placa deuhendidura, £i
jada en el foso.

4.- Diépositivo seqin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque en el foso estd fijado un cojinete con un =

husillo roscado atornillado, que estd apoyado en el otro ex-

tremo en otro cojinete eh el puente de modo rotativo v axil-
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mente asegurado.

5.- Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracte
rizado porque el puente estd guiado en ei foso sobre piezas
deslizahteé 0 rodillos regulables por medio de pérnos excén-
tricos y se sujeta mediante tornillos deséués del corrimien-
to. '

6.~ Dispositivo para la inversién del movimiento -
del agarrador en un tambor inversor para méquinas impresoras
de tirada en glanco v retiracidn.

Segdn se.describe y reivindica en la presente memo
ria descriptiva y se ilustra con los planos reglamentarios -
que a la misma se acompafian.

Consta la presente memoria-de once hojas foliadas

v escritas a mdquina por una sola de sus caras.

mapriD 13 ENE. 1977
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