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Beta memoria tiene por objeto doeoribir ciertos 
perfeceionamientcs introducidoe en aparatos elevadores d# 
contensdoros* que son la base da ana realización robusta y 
versátil* destinada a soy dispuoataea la parta trasera da 
la puerta de un camión reooloctor de basuras* femando un 
bastidor horinoatal que sostiene toda la mecánica del coa^ 
guato* que actáa son un nuevo dieefíc de tiro vertical* dota 
do de expulsado? automático de contenedores*

Básicamente, el aparato constituido de acuerdo ** 
coa los perfeccionamientos que so preconicen* comprendo un 
pilar horizontal de sustentación* que vincula brasas deel& 
sables en horisontal, maganto unas correderas que permiten 
adaptar su separación a las medidas del contenedor y cuyos 
brazos* además* son plegables cobro el pilar* con lo cual, 

15,-* en posición de reposo* queda totalmente despegada la tolva 
del camión recolector* lo que permite la recogida abierta 
de basuras.

Los brazos propuestos* por otra parte* presentan 
la peculiaridad de permitir la emulsión del contenedor* ** 

20**" una ves descargdde cu contenido* para lo cual existe un 1̂  
mitador de presión que al final del desceña? del contenedor 
proporciona un impulso muy reducido a loe brazos del al#%& 
dor* que. resulta suficiente para desenganchar el referido -** 
contenedor*

25*- El pilar antes referido* está sustentado por so***
portes de fijación a la tolva* que son de tipo articulado y 
están actuados por cilindros hidráulicos de doblo efecto* -* 
mediante los que ae logra el movimiento ascendente y el de& 
cendente que determinan la subida y la bagada del contone-̂ - 

30*+* dor*
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Uaa ves se haya comprendido con mayor claridad - 
el conjunta del Inventé* clapos detelles y características 
Col mismo* se Arda poniendo do manifiesto on el transcurso 
do 3o doscripcidn que ce da a oontimacidn* en la que se - 
exponen los detallee 'más particulares del Invento# costo# - 
asimismo* de loa medios que pava su. puesta en práctica pq& 
dan wploavBe. Estos detalles so dan a titule ds ejemplo# 
naciendo referencia a un caso posible do reaüsaoida pedo- 
tica# pavo al Invento# no queda limitado# exactamente# a - 
los detalles que aquí so expones# debiendo sev considerada: 
por tanto# cata deaorlpeidn desde un ponto de vista ilus­
trativo y sin limitaciones de ninguna cines#

1!na idea más amplia do la invenoidn* la propor­
ciona la deoeripoián siguiente en la que se baos roferenoia 
a la lámina, de dibujo ilustrativo que a cata gaaoria as —  
acompaña# en la que de manara un tanto esquemática y oxo3g 
sivamente pov vía de ejemplo* se representan los detallas 
preferidos per al invento.

En estos dibujos* se usan marcas de referencia - 
-semejantes* para indicar piscas conjuntos o partos* que se 
corresponden en las distintas vistas presentadas* cuyas —  
piceas* detalle y ovganisaoldn* se definen de una manera - 
específica en. el transcurso de la memoria* y Raspuda se — . 
concretan en las notas reivindicatorías finales.

Rn dichos dibujos!
ha figura 1* muestra una vista lateral del meca­

nismo.
la figura 2* representa un detalle de la corred& 

va y de les brazos plegables.
La figura 3* ilustra el esquema del circuito hi-
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Segán se aprecia el aparate comande lea siguiera 
tea eleacntos esenciales!

1o Miar horizontal de sustentación (1).
%o Brazos plegables y deslisables en horizontal 

con dispositivo do expulsión do contenedores (2),
2 Cilindros hidráuliccs de- dable efecto garanti­

zando la sabido y la bagada (3).
2 Correderas pera adaptar loe brasas a las medi­

das del contenedor (4).
2 soportes do fijación a la tolva. ($3# articula­

dos que perg&ta el giro del dispositivo para la subida y..la 
bagada del contenedor#

2 Soportes de fijación de cilindros (6) a la pa^g 
ta de la caga roeolectora#

1 Bistribuidor hidráulico (7).
1 Conjunte de tubos y raccres (8)#
1 Bomba hidráulica do, por ejemplo# 27 L/íainuto# 

(9) coactada a la toma de fuerzas de &a caga de ean&doe * 
(70).
7EBTMA2!

- Adaptación a contenedores de varios tamaRcs* <* 
por ogemple# 450 Litros a 1.100 Litros.

- En posición de reposo# despega totalmente la - 
tolva del camión recolector# lo que permite efectuar la x& 
cogida abierta, de basuras#

Funcionamiento rápido y silencioso (24 segaa-i** 
dos en un ciclo complete)#

- Simplicidad en la pacata en servicio.30.—
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- Rendimiento máximo gracias a la absorción con- 
tima de la caja reccleotora (14) durante el vaciado*

- Radie de gire del vehículo el mismo como el no 
dispon* del aparato*

Retando en reposo, y gracias a en mecanismo de - 
plegado de brazos# no sobresale ningún panto que dificulte 
en absentó la recogida normal manual# Al desear su iUncig, 
namiento se despliegan loe bramos# as aproxima el coataa** 
dor a los bracos (2) y se manipula el mando del distribui­
dor#

ggAEgEBSO'
a) snsiM
- Da toma de fuerza (id) conectada#
<* 81 mecanismo de compresión de la caja recolec­

tora (Peine) 01)# gira bacía adelante#
- Desplegar los brazos (2)#
<* Acercar el contenedor' a loe .brazos (2)#
- Accionar la palanca en posición .de subida (7)#
- El .contenedor engarzado en loe braaos del apata

te sube*
** En su ponto alto bascula en la tolva (12).
- El baaaulaaiento se hace sin parar el peine agt

vil (11).
** De josa girar el peine durante la -vuelta para - 

bien vaciar la tolva (H)*
b)H§SEgao
** Por acción inversa de la palanca de mando (7)# 

el contenedor bascula hacia atróe y desciende# Al llegar - 
al punto bajo, *1 contenedor es expulsado*

^ Da caja recalentara (14) cató dispuesta para -
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la carga ge otro crntenedor.

El circuito hidráulico del eleva contenedores eo 
prácticamente independiente al cirouitó general de la caja.

Se compone de lea elementes slguieateoí
- Un cuerpo de boaiba mide a la bomba hidráulica 

principal ($) alimenta el eleva contenedores*.
- En posición neutra* al aceite mangada por la - 

bomba pasa por el distribuidor (7} y lo envía al depósito 
(1$)*

- En posición de subida el aceite mandado por la 
bemba (9) atraviesa el distribuidor (7) y ea enviado a los 
cilindros del eleva contenedoras (1) que producen el movi­
miento ascendente del contenedor*

- En posición descenso, el asalte ce enviado a - 
través del'distribuidor (7) a la oáaara superior de loe ci 
lindros (3) que producen el descomo del contenedor#

-* Un regulador de caudal (16) está situado en el 
circuito de regreso, de manera que aseguro un descenso con 
velocidad controlada,

- Al final del descenso* un limitador de presión 
(18) da un impulse muy reducido a los brazos del elevador 
de contenedores (2) suficiente para desenganchar el conte­
nedor.

- El distribuidor (7) dispone de un limitador do 
presión (19) que ovacua cuando el contenedor alcanza su —  
yunto máximo alto.

Se comprenderá fácilmente* después de observar - 
loo. dibujos y la descripción procedente que la actual con­
cepción proporciona una construcción sencilla y efectiva* 
susceptible do poder ser llevado a la práctica con gran fa



cllidad, asegurando la obtención de ama manufactura rel& 
tivamente barata#

Bata detalle de economía adquiere gran importa^ 
cia ai ae considera en loa témanos de una producción en 

5.- escala, ya que ea evidente que el mercado puede abaorvw 
en cantidades muy considerable# el objeto que constituye 
la invención y cualquier pequeHo ahorro logrado mediante 
la aportación de ciertas mejoras durante aa fabricación, 
puede adquirir elevadas proporciones*

10.<* se reitera, que en el objeto que constituye el
actual Invento, serón susceptibles de introducirse todas 
aquellas modificaciones de detalle que las circunstancias 
y la práctica pudieran aconsejar, siempre y cuando que, <* 
con las variantes que ae introduscan, no se cambie, alte- 

15.- re c modifique la eseneialidad del invento descrito*
R-aJLA

Se declara come de propiedad y novedad para to­
do el territorio espaael, el contenido de las siguientes#

'*** ' -
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1#.- Perfeccionamientos na aparates pana clava—  

sida de contenedores, de acuerdo cea cayos perfeocionamiqn 
tes, se constituyen loa aparates elevadoras interesados, ̂  
de modo que comprendas, al menos, un pilar horizontal de - 
Etmtcataaiáa, que se dispar en la parís traerá de un ca­
mión recolector, y que vincula. los lasaos de elevación, —  
que con aAHiiwíhi¡ea en sentido horizontal, mediante sondas 
piezas correosas, al objeto de adaptar sa separación a —  
3aa medidas de les contenedores.

Ferfeccionsasientca en aparaos para eleva—  
cMn de contenedores, segón apartado anterior, gpa esencial 
Mmte se caracteriza porque los liases de elevación de con 
tañedores, se sitian sobre las piezas corredizas mediente 
un enlace meeáaiae que permite su poaicionamiento ortogo­
nal y paralelo d  pilar horizontal de sustentación, por el 
hé!dm de ser #egables aobm el mismo, lo que permite que 
en posición de reposo quede tormente despajada la tolva 
del camión y Me# posible la recocida abierta de basuras.

3**- Perfeccionamientos en aparatos para eleva­
ción de contenedores, aegdn apartados anteriores, que osen 
ciaRmenta se carscteriza porque los bra^s corredizos y —  
plegables, están dotados de medies para permitir la expul­
sión automática del contenedor una ves descargada su conte 
nido dentro del camión recolector, estando constituidos óg, 
tos medios por un limitador dé presión que al final del —  
descenso del contenedor proporciona a dichos brazas un im­
pulso relativamente regueida, pero suficiente coma para de 
aengaachár ei contenedor situado en óse momento sobro ellos.

4C.- Forfoooionaniontoa en aparatos para clava—
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eidn de contenedora#, según apartadas anterioroa, que #aa^ 
cialmento as camcterican porque al pilar horizontal da -** 
suctentaciún está vinculado macáBicamente a soportas aa — . 
^  invertida, fijados articuíadamonte a la tolva, y agyo# 

9*** soportes son actuados por cilindros hidráulicos da dobla ** 
efecto, superiormente anclados a dicha parte, mediante los 
que se logan un metimiento ascendente y descendente, de %  
pe vertical, a travda de los que se consigo# la sabida y - 
la halada, respeotivamante, del contenedor.

10.- 5*.- ̂ PERFECCIONAMIENTOS EN APARATOS PARA ECUA­
CION PE CONTENEDORES".

Todo ello conforme se describe y reivindica en - 
la presenta memoria que consta de NUEVE hagas, escrita# a 
máquina; per una sola de su# cara#, y dihagos que la ilustran.

Madrid, 11 de Enero de 1.977
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