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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un mecanismo destinado
a2 la traslacidén de los husos en mAquinas de bolillos, cuyo mecanismo
ofrece varias e importantes ventajas con respecto a todms las ejecuw
ciones conocidas hasta la fecha para lo misma finalidad. En efecto,
se trata de una reslizacién simple, mecédnicamente robusta y de gren
precisidn, compuesia por piezas couvenientemente conformadas para
producir aquel traslado de una maners suave y exacta,

Esencialmente, el objeto de la demanda estd constitufdo
por tres grupos principales, determinado uno por el elemento trasla=-
dador de los husos, dotado, en este caso, de wun pifién cénico plane~
tario, otro compuesto por un juezo de piﬁones'cénicos satélites y
el tercero, formado por el pifibn motor dependiente de la transmisidn
de la miquina, el cuml, en esta ejecucidén, se halla provisto de otro
pifién cénico planeterio, figurando en los elementos primero y segun-
do sendos sistemas de entrantes o alojumientos para cooperar con unos
topes oscilantes situados en un eje giratorio oscilante comin para-
lelo 8l que es fijo y que atraviesa los aludidos tres grupos, sobre
el cual éstos giran locos, siendo portedor ademds el indicado eje
giratorios oscilante de un medio de seguridad para garantizar el re-
térno del conjunto a una posicién de no traslado de husos y poseyen—
do también dicho mismo eje un sistema tensor para aquel retorno y
otro. de traccién normal por varilla, que enlaza el mecanismo con la
correspondiente maquinite Jacquard incorporada a la de bolillos,

El elemento que se destina al traslado, describiendo un
giro Qe 180 grédos, de los aludidos‘husos estd formado por la usual
plajina y por una pieza discoidal o leva dotada de dos enirantes dia-
metralmente opuestos, poseyendo ademés esfe conjunto un cuello pro-

visto dr su extremo del respectivo pifién cénico planetario y halldn-

"dose perforada toda esta pieza pars su libre giro sobre el eje fijo

de soporte.
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EL elemento portador de los pifiones cdénicos satélites estd
formado por un cuerpo tubular gue, en uno de sus extiremos, poses unos
entrantes en cruz que dan lugar a otros tantos galientes de topey, vie
niendo ocupado el interior de esie cuerpo por aquellos satélites, mon-
tados en un soporte perforado para paso del eje fijo general. 7

El elemento motor estd compuesto por un pifién cilfndrico por-
tador del restante cénico planetario, entre los cuales queds situada una
love de disparo, halldndose todo este conjunto también berforado axiale
mente para paso del eje princlpal fijo,

Los pares de entrantes diametrales del disco o leva propio de
la platina tresladadora de los husos, asf como con los entrantes en cruz
que figuran en el cuerpo poseedor de los pifiones satélites, cooperan las
dos ramas de una Unica pleza a modo de 4ncora oscilante, ramas que se
encuentran e diferente nivel para actuar alineadas con aquellos grupos
de entrantes de detencién, hallédndose fijada dicha dncora a un eje para=
lelo al de los grupos antes referidos y movido, por una parte, por un
sistema tensor suténomo y, por otra, por la oportuna varilla dependiente
de la maquinita Jacquard.

Bl mismo eje oscilante portador del dncora de doble rama pre-
senta un dedo fijado también al mismo y dispuesto sobre el pifién cilin-
drico motor, a fin de ser accionado, en su momento, por la leva de dig-
paro que aparece entre tal pififn y el correspondiente planetario.

La oscilacién de pocos grados del eje que depende del medio
tensor, usvalmente un resorte, y de la varilla de traccidén enlazada con
la maquinita Jacquard, determina el que cuando la correspondiente rama
del 4ncora penetra en uﬁo de los entrantes del grupo trasladador, éste
se detengm mientras contimian glrando en el mismo sentido, y por efecto
del sistema diferencial formado por los pifiones planetarios y éatélites.
el elemento intermedio alinexdo con la otra ramé y el pifién motor, en

tanto que otra oscilacifn en sentido opuesto provoca la inactividad de



la primera rama y la accién de la segunda, con detencién del elemenyo
poseedor de los satélites y rotacién en distinta direccibn, merced igsdl
mente 81 propio sistems diferencial, del trasladador de husos respecto
al pifién motor.
5e ' El mismo eje osoilante estd unido a un brazo que determina
el punto de apoyo para el medio tensor, formado normilmente por un.
resorte, ¥y para la varille combinada con;la maquinite Jacquard, de
‘los cuales el primero tiene por éfecto.provoear el retofno automdiico
del trasladador desde su fase de accidn a la del mismo en fésé de paro,
10, : viniendo coadyuvado el aludide retorno pér el efecto de disparo pro-
ducido, en su momento, por parte de la leva que apérece entre el pi=
filn motor ¥y su planetario al chocar con el dedo solidario de aqueln
mismo eje oscilante, el cual es solicitado parz pasar el trasladador
de la fase de detencidn a la de giro mediante la repetida varilla trac
15. tora. ' '
' '?ara ia mejor comprensidn de la presente memoria descrip-
tiva, se acompafian unas hojas de dibﬁjos en las que, tan sélo a ${tu-
lo de ejemplo y no limitativo, se representa un caso préctico de eje-
cucidn del mecanismo objeto de esta demanda¢
20, | En dichos dibujos, la Fig. 1 es una vista en perspectiva
de todas lds piezas que integran el mecanismo, separadas las unasg de
las otras para mayor claridéd; la Fig, 2 es una vista en alzado, semi~
seccionado, del aludido'mecanismo con sus partes montadas; la Fig, 3
corresponde a una seccidn transversal por la linea III-III de la figu~
.25, raAanxerior; lag Figs, 4 & 5 son vistas en alzado exterior del conjun-
0, mediante las cuzles se explican los movimientos del citado meca-
nismo; las Pigs, 6 & 8 son vistas de los principales elementoé en la
fase en que no se produce traslado alguno de los husos; las Figs, 9
a 1l equivalen a las anteriores pero mostrando la fase en que tiene

30; lugar dicho trasladoe; y la Fig, 12 es una vista en planta muy esque=
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mftica del montaje del mecanismo en la correspondiente néquina de boli=
1llos.. 7

El mecanismo en cuestifn consta de tres plezas fundamentales
(1), (2) y (3), de las ouales la primera estd formada per un cuerpo tubu=-
lar dividido en la platiman (4), en wna leva discoidel (5) dotada de
unos entrentes diametralmente opuestos (6) y en una prolongacibn (7)
con un pifidn planetario eénico (8). La platina (4) coopera con las pla~
quitas biconvexas (9) (Fig. 12), portadoras de los husos o bolillos (10),
las cusles encajan en los entrantes em arco normales (11) que aparecen
en aquella platina (4)e Toda esta pieza (1) estd mxialmente perforada en
(12) pare poder girar loca sobre el eje (13), que toma apoyo en un sopor-
te apropiado (14) de la méquina,

E) componente (2) wstd constitufdo por un cuerpo asimismo tubu=
lar que, por una parte, posee una cavidad (15) para alojamiento y giro
de la prolongacidn eilindrica (7), mientras gque, por otra, presenta una
zZone pérfilada en cruz, en la gque se definen cuatro brazos de tope y
escape (16), Dentro de la misma pieza (2) figuran dos pifiones cénicos
satélites (17), giratorios sobre ejes epoyados en la misna pared del
cuerpe (2) y en un soporte central (18), con orificio (19) para paso
del eje principal fijo (13).

El elemento (3) viene determinado por un pifién cénico plane-
tario (20) y otro mayor c¢ilindrico (21), apareciendo entre ambos wna
leva (22). EL conjunto se halla abierto axialmente en (23) para paso
del eje de soporte (13). '

En esta Pig. 1 se aprecia claramente la forma que presentan
tanto los entrantes o alojemientos de detencién (6) del disco o leva
(5) como los salientes de tope y escape (16) del cuerpo (2), asf como
el perfil de la leva (22), que obra de disparador, como mds adelante se

explicard.
En lag Figs, 2, 4 y 5 se observa que la platina (4) queda
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enrasada con la superficie (23) de la mdquina, debajo de cuya super-
fieie figuran todas las piezas hasta ahora desecritas,

Paralelo al eje fijo (13), el mecanismo po;ee otro girato-
rio oscilante (24), asimismo montado en los soportes generales (14) ¥y
(23) y wnido 2 una horquilla o 4ncora (25), con dos brazos 0 iamas
(26) y (27) a diferente nivel (pars trabajar com el disco (5) y con
la parte en cruz de la pleza (2)). Este mismo eje (24) es solidario.
de un dedo (28) aque actda junto con la leva (22) del componente (3).
Por dltimo, al referido eje (24) se encuentra inmovilizado un brazo
final (29) que, por una parte, va unido a un muelle tractor (30),
mientras que, por otra, lo estd a 1a'correspondiente varilla (31)
que es accionada por la maquinita &acqugrd (32) para el cambio autond-
tico de dibujo en la formacién de la puntilla por medib de los bolillos
(10) en sus distintos traslados para el cruzamiento de los hilos.

' El pifién (21) gira siempre en un solo seﬁxido movido por
la transmisién motriz genepal de la méquina. En la Fig, 1 se han in-
dicado con fleéhas los puntoé donde ejéroen su funcidén las piezas
(25) y (28), asf como se han sefialado los giros de que‘las mismas son
susceptibles, al igual que la movilidad del brazo (29)m al compéds de
la traccién del muelle (30) Yy éel arrastre por parte de la varilla
(31).

En las Figs, 2, 4 ¥ 5 se aprecia el aparato montado y en
posicidn de trabajo. Como puede verse, la rama (26) coopera con la llan
ta del disco (5) y, por tanto, con sus entrantes o alojamientos (6).
La rams (27), &1 estar a un'nivel inferior 2l de la (26), pasa a ac-
tuar en los espacios entre los salientes (16), as{ como sobre la peri-
feria de los mismos, El dedo (28) queda situado sobre el pifién ciline
drico (21) y, por comsiguiente, coopera con la leva (22), al igual
que puede deslizarse poxr la periferia de la misma,.

Uno vez las piezas ajustadas, forzosamente los pifiones
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ednicos planetarios (8) y (20) engransn con log saiélites (17), for~
méndose un sistema diferencial de capital importancia en este mecanis-
mo,

El comportamiento cinemético del conjunto descrito es, en
1li{neas generales, el aiguientei'

Fase on la que no hay traslado de los husos,~ En esta fase
(Figs 4), y en iirtud de la traccidn del muelle (30) (no contrarrege
trada por el tiréhte o varilla (31), sin accién en este momento desde
la maquinita de Jacquard (32)), el 4ncora (25) se encuentra en la po=~
sicidn en la aue su rama (26), al estar comprimida contra la llanta

del disco (5), penetra en uno cualquiera de los entrantes o alojamiune
tos (6) ¥, ejereiendb efecto dé tope, mantiene a toda la pieza (1) in-
movilizada, 0 sea que no se produce cambio alguno de posicidn de las
plaguitas (9) portadorss de los usos o bolillos (10).

EL giro constante del pifidn (21) (véase flecha en la Fig,
1, 4 y 5) se transmite naturalmente a su pifidn planetario (20), el
cual, a2l estar engranado con los satélites (17) y al encontrar &stos
detenido el otro planetario (8), debido al mismo efecto diferencial,
provoca el giro de la pileza (2) en igusl direccidn que dicho pifién
cilfndrico motor (21). Ia rotacidn de la pieza intermedia (2) no enw
cuentra ningdn obstdculo por perte de la rama (27) del dncora (25),
pues eeta rama, debido a la posicién del eje (24) obligada por el
muelle (30), se mantiene separada de los topes (16), o sea que Unica-
mente tiene efecto un libre deslizamiento periférico.

Page en que ha de tener lusar el traslado de los husos.-

En esta fase (Figs 5), en virtud de la traccidn que la ma-

quinite Jacquard imprime a su varille (31), se produce un automitico
airo en el eje (24) (provocado a través del brazo (29)), con lo cual
1a rama (26) del dncora (25) se separa del entrante en el que se alo-

Ja (6) ¥y queda en friccién libre con s6lo la llante del disco o leva
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(5). Por el contrario, la otra rama (27) ha avanzado y se bha intiqdu—
cido en wno cualquiera de los espacios de la cruz (16), encontrando
tope y deteniendo & la pieza (2), Ia fransmisién desde el pifidn pla-
netarie (20) contimia hacla los satélites-(17), pero al no poder frag-
1édarse éstos debido al paro de su soporte (2), hacen que la platina
(4), a través de su respectivo planetario (8) y por el efecto diferen~
clal, gire en sentido contrario al del pifién principsl (21) El re-
sultado es el cambio de posicién, por traslado, de las plaquitas (9),
que pasan & ocupar un lugar diametralmente opuesto, que es lo que in-
teresa en orden el cruzamiento de los hilos en-la formacién de la pun~
tilla. | | '

Al cesar la traceidn en la varilla (31), el retorno del con-
junto a la fase que muestra la Fig. 4 (pars de la platina (4)) ha de
correr a cargo vYnicamente del muelle (30), perv paras évitar la fatiga
del pismo o cuslquier fallo que podris ser perjudicial parh el apara~
t0, se ha previsto la leva (22), que, al chocar con el dedo (28), 1o
fuerza 2 moverse en el sentido deseado, ayudando de este modo al cita-
do muelle (30), para asegurar asi gue las piezas pasen de la fase de
traslade (Fig, 5) 2 1la de pero (Fig, 4) de los husos,

Las posiciones explicadas vienen claramente representadas
en las Figs, 6 a 8 (fase de detencién) y 9 a 11 (fase de traslacién),
En ellas se aprecia la penetracidn de la rama (26) en el alojamlento
(6) (mientras queda libre para girar la pieza (2)),.viéndose, al mismo
tiempos que la leve (22) no actfa sobre el dedo de retorno (28), Tam-
bidn se indica el momento en que, por el camblio de posdcidn ya expli-
cado por efecto de la traccibén de la maguinita Jacquard la rama (25)
se apérta del alojamiento .(6) en tanto que la otra (27) penetra en
uno de los de la pleza (2), gue asf{ se detiene., Por efecto diferencial
el conjunto (1) gira en sentido contrarie al del pififn (21) hasta com-

pletar un giro de 1809 y durante el mismo el resorie (30) presiona la



rama (26) sobre el anillo (5). En el momento en que la rama (26) en-
cuentra en su giro el entrante (6) debido a la presidén del resorte
(30) y al efscto de la leva (22) con el dedo (28) se introduce volvien
do todo el mecanismo a su posicién primera,

Se En la Fig, 12 se indica con toda clar;dad como funcionen to-
dag las verillas (31) dependientes de la maquinite Jacquard para prove
car los retornos explicados, as{ como se aprecia el modo de actuacién
de los muelles (30).

Debe sefialarse que el pifin motor (21) gira a doble veloci-

104 dad que el elemento (2), o sea que describiendo la platina (4) y dicho
piftién (21) 1802. el porta~satélites describe unicamente una rotacidn de
902, Por tal motivo, en el mismo se hen formado cuatro salientes de to-
pe y escape (16).
Ias ventajas que presenta un mecanismo concebido de confore
15, midad con lo expuesto son, en lineas generales, las siguientes:

a) Gran segurided mecénica debido a que basta un simple giro
de pocos grados del &ncora u horauilla (25) para que sus ramas puedan
actuar asincr6niéamente sohre log correspondientes elementos que han
de inmovilizar, Ia posicidn diametral de los entrantes (6) permite

20, siempre que el elemento trasladador describs una rotecidén de 130 gra-
dos., '

b) Ia adopeién de un sistema diferencial a base de piﬁones‘
ednicos planetarios y satélites gerantiza el que, en la fase de detenw
cidn, dnicamente giren el pifién motor y el cuerpo portador de los saté

25, lites, mientras que en la fase de traslado, permanece parado aquel poxr
ta~satélites y giran, en distinto sentido, el pifidn motor y el elemenw
to trasledador de los husos o bolilloss

¢) No c¢cabe enclavamiento indeblido aljuno en él momento de

_ pasar de la posicidn de traslade de holillos e la detencidn de los mig
30; mos merced al medio eldstico ayudado por el disparo auxiliar provocado
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sobre el mismo eje giratorio oscilante (24) mediante la leva (22) unida
al pifibn motor, '

d) En esta ejecucidn, no se emplean piezas que se despladan
axialmente para efectusr las detenciones y puestas en marcha, pues los
medios utilizados para ello estdn siempre alineados con las partes ac-
tivas, aunque ¥nicamente actlian con ellos en el momento exacto, Ello im-
plica un mejor trabajo mecdnico.

o) Se emplean piezas robustas, de cualquier material aaeouédo,
pudiendo utilizarse yentajosamente los pldsticos debido a ser silencio-
sos y de elevada resistencia, Ademds, hay que hacer notar que los roces

son minimos, pues el contacto tangencial entre las partes cilindricas

o circulares ¥y los medios oscilantes es muy reducido,

Serdn independientes del objeto de la invencidn los materig-
les, formas y dimensiones de los elementos gue integran el mecanismo
deserito, siempre que las varisciones que se introduzcen no afecten a
su esencialidad,

N OT A
REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto de la presente patente de invenciédn:

13 ,-Mecanismo para el movimiento de traslacién de los husos
en mAquinas de bolillos, que se caracteriza esencialmente por constar
de tres grupos principales, determinadb uno por el elemento trasladador
de los husos, dotado, en este caso, de un pifién cénico planetario, otro
compuesto por un juego de pifiones cénicos satélites y el tercero, forma
do por el pifién motor dependiente de la transmisién de la miquina, el
cual, en esta gjecuciGn ge halla provisto de otro pifién cénico plaoneta=
rie, figurando Qn los elementos primero y segundo sendos sistemas de
entrantes o alojamientos para cooperar con unos topes oscilantes situva-
dos en yn eje giratorio oscilante comin paralelo al que es fijo y que
atraviesa los aludidos tres grupos, sobre el cual éstos giran locos,
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siendo portador ademds el indicado eje giratorio oscilante de un medio
de seguridad para garantizar el retorno del conjunto & uns posicidn

de no traslado de husos y poseyendo también dicho mismo eje un sistema
tensor para aguel retorno y otro de traccién normal por varilla, que
enlaza el mecanismo con la correspondiente maquinita Jacquard iﬁoorpo~
rade a la de bolillos,

28 ,~Mecanismo para el movimiento de traslacién de los husos
en miquinas de bolillos, segin le reivindicacién anterior, que se cae
racteriza por el hecho de que el elemento que se destina al traslado,
describiendo un ziro de 180 grados, de los aludidos husos estd formado
por la usual pletina y pbr une pieza discoidal o leva dotada de dos en-
trantes diametralmente opuestos, poseyendo ademds este conjunto un cue-
1llo provisto en su extremo del respectivo pififn cénito planetario y
halldndose perforada toda esta pieza para su libre giro sobre el eje

fijo de soporte,
38,~Mecanismo para ol movimiento de traslacidén de los husos

en miquinas de bolillos, segin la reivindicacién 1, que se caracteriza
por el hecho de que el elemento portador de los pifiones cénicos satéli-
tes estd formado por unm cuerpo tubular que, en uno de sus exitremos, po-
see unos entrantes en cruz que dan lugar a otros tantos salientes de tg
pe, viniendo ocupado el interior de este cuerpo por aquellos satélites,
montados en un sdporte perforado para peso del eje fijo general,

48,~Yecanismo para el movimlento de traslacién de loa husos
en miquinas de bolillos, segin la reivindicacién 1, que se curacteriza
por el hecho de que ¢l elemento motor estd compuesto por un pififn cilfn
drico portador del restante cénico planetario, entre los cuales queda :.°
situada una leva de disparo, halldndose todo este conjunto también pers
forado axialmente para paso del eje principal fijo.

58,~Mecanismo para el movimiento de traslacién de los husos

en miquinas de bolillos, segin las reivindicaciones 1 y 2, quevse carag
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teriza por el hecho de que con los pares de entrantes diametraies del
disco o leva propio de la platina trasladadora de los husos, asi como
con log entrantes en cruz que figuran en el ouerpo poseedor de los pific-
nes satélites cooperan las dos ramas de una unlca pieza a modo de dncora.
ogcilante, remas que setencuentran a diferente nivel para actuar a.l:l.nea-r
das con aquellos grupos deentrantes de detencién, halldndose fijada di-
cha dncora a un eje paralelo al de los grupos antes referidos y movido,

~ por una parte, por un sistema 'iiensor auténomo y, por otra, por la oportu- .

na varilla dependiente de la maquinite Jacquard.

68 ,Mecanismo pa.rﬁ ¢l movimiento de traslacidn de los husos
en miquinas de bolillos, segin las reivindicaciones 1 y 5, que se carac=-
teriza por el hecho de que en el mismo eje giratorio Bscilante portedor
del 4ncors de doble rama presenta wn dedo fijado tombién 2l mismo y dise
puest;a sobre el pififn ellfndrico motor, a fin de ser aceionado, en su
momento, por la leva de disparo que aparece entre tal pififn y el corres-
pondiente planetaﬁo.

78 ,~Mecanismo para el movimlento de traslacién de los husos
en méquinas de bolillos, segin las reivindicaciones 1, 5 y 6, que se ca-
racteriza por el hecho de que la oscilacién de pocos grados del eje que
depende del medio tensor, usualmente un resorte, y deé la varilla de trac~
cién enlazada con la maquinite Jacquard, determina el que cuando ;I.a CO=
rrespondiente rama del #ncora penetra en uno de los entrantes del grupo
trasladador, dste se’détenga mientras contimian girando en el mismo sen=-

tido, y por efecto del sictema diferencial formado por los pifiones plane-

. tarios y satélites, el elemento intermedio alineado con la otra rama y el

pifién ;notor, en tanto que otra oscilacibn en sentido opuesto provoca la
inactividad de la primera rema y la accién de la segunda, con detencién
del elemento portador de los satélites y rotacién en distinta direcciédn,
merced igualmente al propio sistema diferencial, del trasladador de husos
respecto al pifién motor,
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88 ,~Macanismo para el movimiento de traslacion de los husos
en miquinas de'bolillos; gegin las reivindicaciones 1, 5, 6 y 7y que
se caracteriza pOr‘el hecho de que el mismo eje oscilante estd unido
a un brazo que determina elipunto de apoyo para el medio.tensor,!forma-
do normalmente por wm resorte, y para la varilla combinada con ia maqai-
nite Jacquard, de los cuales el primero tiene por efecto provocar el
retorno automftico del trasladador desde su fase de accién a la del mis-
mo en fase de paro, viniendo coadyuvado el aludido retorno‘por el efeﬁ—
to.de diepafo producido, en su momento, por parte de la leve que‘apareee
entre el pififn motor y su planetarié al chocar con el dedo solidario
de aquel mismo eje oscilante, el cual es solicitado para pasar €l iras-

ladador de la fase de detencién & la de giro mediante la repetida vari-

1lla tractora.
91;-1\!EGANISMO PARA BL MOVIMIENTO DE TRASDACION DE LOS HUSOS

EN MAQUINAS DE BOLILLOS.
Sean cuales fueren las circunstancias que concurran con la

esencialidad propla de la misma,
Consta la presente Nemoria deseriptive de trece piginas fo-
liadas y mecanografiadas por una sola cara y va acompafinda de unas

hojjas de dibujos aclarativos.
| Madrid, - 8 enero fle 1977
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