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“MOTOR DE MOVIMIENTO GRAVITALM.

La presente invencidn, segin se expresa en el enun-
ciado de esta memoria descriptiva, se rgfiere a un motor de -
movimiento gravital, el cual ha sido concebido ¥y realizado en

5. orden a obtener una energia que es producida por la propia —-
gravedad, de modo que dicha energls puede ser splicada al 4r-
bol de un alternador, dinamo, etc. y asi transformar la ener-
gia obtenida en cualquier otro tipo de energia de multiplés -
aplicaciones industriales.

10, Dicho motor, objeto de la invencidn, se basa en la
fuerza de la gravedad aplicada a elementos méviles, que mutug
mente gravitan, impelen ¥ elevan para de esta forms suminis—-
trarse por si mismo un movimiento de rotacidén continuo, ya --
que la energia para sﬁ marcha la produce tnicamente la propia

15. gravedad.

’ El conjunto de elementos que constituyen el motor -~
proplamente dicho o sistema productér del movimiento gravital
son los siguientes:

- Un volante impulsor de gran didmetro, el cual va

20. dotado de una serieide aspas solidarizadas sobre la llanta _—
que constituye el prépio volante, las cuales aspas van dis—--
puestas internamente g la llanta y en sentido radial. Dicho -
volante impulsor esté montado sobre el eje motriz del conjun—
to.

25. - Un plato elevador sobre el que van solidarizados
adecuadamente unos rodillos que gravitamdn sobre las aspas =-
del volante impulsor dando origen a una rotacidén de éste. Di-
chos rodillos van unidos a un dispositivo-guia que hace contac
to, en el giro del plato elevador, con un soporte y los eleva

30« para lanzarlos sobre las propias aspas; de tal modo que para
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el acoplamiento de tales rodillos y aspas, se ha previsto un
carril de acoplamiento debidamente realizado y emplazado.

El giro del plato elevador se realiza g través de -
une serie de engranajes que saliendo del propio volante impul
sor llegan al mencionédo plato elevador para producir el movi
niento de giro en éste y as{ girar los rodillos que golpeardn
las aspas del volante impulsor.

Del eje motriz asobre el que montado el volante im--
pulsor sale un pifién que hace girar a otro engrane montado sg
bre otro-eje, en cuyo éxtremo opuesto presenta un pifién dentg
do de forma tronco-cdnica que en su giro arrastra a un nuevo
pifién unido a otro. engrane montado sobre el mismo eje nue el
enterior. El dltimo piﬁdn mencionado engrana con otro montado
sobre el eje de un pequefio volante dotado de dientes de engra
ne gue engrana con oiro volanté mayor dentado montado golida-
riamente sobre el propio plato elevador donde van los rodi--—-
1los de gravitacidne

Con esta estructuracidn, cuyo funcionamiento se de—
tallari posteriormente, se logra un movimiento basado unica--
mente en la fuerza de la gravedad, estando ésta_aplicada g —-
los elementos mehcionados, que mutuamente gravitan, impelen y
elevan.

Por lo tanto, una de las caracterigiicas de la pre-
sente invencién, es la de que el sistema que constituye el mo
tor se suministra asf mismo la rotacién, ya que la energia pa
ra su marcha la pro&uce la propia gravedad.

Otra caracteristica, ademds de su auto-rotacién, es
la de poderse aplicar al drbol de un alternador, dinamo, etc.,
y asi producir cualguier clase de enérgia aplicable a la indug

tria.




p

10.

15.

20.

25,

304

Otra caracteristica es la de que basindose solamen—
te en la gravedad, el motor tiene una marcha constante, sin -
alteracidén alguna y por tiempo indefinido. »

Tanto el material a utilizar en la constitucidn del
motor, como el tamafio, forma y demds caracteristicas, pueden '
ser variasbles, ya que la caracteristica principal que define
al propio motor es la de obiener un movimiento constante con
una serie de elementos cuyo movimiento es producido por la --
gravedad. '

Para complementar la descripeién que seguidamente -
se va a realizar y con objeto de syudar a una mejor compren——
sién de las caracferisticas del invento, se acompafia s la pre
sente memoria desceriptiva de un jﬁego de planos cuyas figuras
representan lo siguiente:

Pigura 1l.- muesirs una vista esguemitica en alzado
ia%eral de los elementos que integran el motor reslizado se--
gin la invencién.

Figura 2.- muestra otra vista esquemftica en alzado
lateral de ‘los olementos anteriores, con la particularidad de
ger ung vista qpqeétg a la anterior, es decir por su otra ca-

ra r.‘;:‘_',;;ll_;a:beral,; S

Sobre i;s figuras mencionadas, se han referenciado
numéricamente cada uns de'las partes y elementos principzles
que congtituyen elrconjunto del motor, siendo tales reféren——
cias las siguientes: .

1ls=- Volante impulsor.

2.~ Plato elevador.

3e= Eje motriz.

4.- Pifién montado sobre el eje motriz (3).

5.~ Pifién.
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6.= Pifidn tronco-cénico montado sobre el eje del pi

fén (5).

7.~ Engrane.

8.~ Pifién tronco-cénico montado sobre el eje del en
grane (7).

Q.= Pifién montado sobre el eje del pe@ueﬁo volante
dentado (10).

10.~ Volante dentado.

1l.~ Volante dentado montado sobre el eje del plato
elevador (2)}

12.- Rodillos.

13.- Dispositivo-guia de los rodillos (12).

14.~ Soporte.

15.~ Aspas del volante impulsor (1).

16,= Carril de acoplamiento de los rodilles (12) y -
aspas (15).

17.~ Mando de control. .

A la vista de las figuras, puede observarse el vo--
lente impulsor (1) de gran tamafio, el cusl va montado sobre -
el eje motriz (3) y va dotado sobre su llanta de una serie de
aspas (15) dispuestas internamente y en gentido radial. En el
extremo Bal eje motriz (3) va montado un pifidn (4) que hace -
girar al pifién (5) en su engrane con éste, estando este pifién
(5) montado en otro eje en cuyo extremo opuesto va solidaria~
mente montado un pifién tronco—cénicor(G) que impulsa al engra
ne (7) montado sobre el eje en el que gsimismo va montado el
pifién tronco-cénico (8). Este pifién (8) hace girar al volante
dentado (10) a través del engrane con el pifién (9) montado so
bre el eje del referido volante dentado (10), de tal forma —

que en el giro de este volante (10) engrana con otro volante
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(11) de mayor tamaflo solidarizado gl propio eje del plato elg
vador (2), el cual girsra por la accidén de su volante mencio-
nado (11) y es el que lleva los rodillos (12) que en su movi-
miento de giro gravitardn sobre las aspas (15) del volante im
pulsor (1).

. Dichos rodillos (12) estdn unidos a un dispositivo-
~guia (13) que al hacer contacto con un soporte (14) les ele-
va ¥y lanza sobre las propias aspas (15), con la particularidad
de que el acoplamiento entre tales rodilles (12) y aspas (15)
se realiza mediante un carril (16) aebidameﬁte realizado pars
su finalidad, -

Egteé conjunto de elementos o componentes que defer-

minan el motor, en su realizacidn generalizada, se complemen=—

ta con un dispositivo de mando de control (17) dispuesto late
ralmente y que sifve para la puesta en marcha y frenado del -
motor asi cqnstituidb.

Dicho motor ha sido concebido preferentemente pars,
en grandes dimensiones y anclaje fijo, mover alternadores y -
dinamos, aunque puede ser aplicado a cuglquier tipo de apara-
%o o dispositivo de multiples aplicaciones in&ustrlales, ya -
que se obtlene una energla que puede ser apllcada indistinta~
mente y de cualquier forma.

Por “otra parte, el armazdén conjunto puede adoptar —
cualquier forma y estructurs sin variacidn de la finglidad, -
conceptidn y funcionamiento del sistema. Asi, por ejemplo, los
dientes de los engranes pueden ser rectos, cénicos ¥ helicoi-
dales; las agpas pueden ser asimismo de cualquier forme siem~ -
pre que determinen elementos de asiento adecuados para gre
tar sobre las mismas los correspondientes rodillos.

Los referidos rodillos (12),. que en el punto més ——
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elevado de las aspas (15) descienden por gravedad, impelen al
volante impulsor (1) haciendo girar al mismo; de tal modo que
tales rodillos (12) al llegar a la parte mis baja del plato -
elevador (2) quedan libres, en cuyo momento las guias (13) =
elevan a los mismos lanzéndoles sobre las aspas (15) del vo--
lante impulsor (1).

Cadé aspa (15) toma un rodillo (12) ai mismo tiempo
que otra aspas desplde el suyo, todo ello eh ciclos sgin inte~—
rrupeidn y entendiéndose por ciclo de marcha cada vuelts com-
pleta del volante impulsor (1). Ia rotacién'de dicho volante
impulsor (1) y plato elevador (2) estd sincronizada mecénica-
mente por los engranajes anteriormente mencionados, de acuer-
do con las agpaé (15) y dentado de los mismos.

’Ei/volante impulsor (1), en su rotacién, siempre --
tiene varios rodillos (12) en gravedad, es decir que siempre
hay rodillos (12) apoyando y haciéndo fuerza sobre otras tan-
+tas aspas (15) de dicho volante impulsor (1), el cual puede -

ser senecillo, como es el caso concreto de realizacidn expues-

40, o bien puede ser doble, es decir que su llgnta sea o ten
go doble anchura, radios al centro y aspaé a ambos lados.

El solicitante se reserva el derecho de extender es
ta demands =& los paises extranjeros, reivindicando la misma -
prioridad de la presente solieltud al emparo del Convenio In-
ternaciongl para la proteccidén de la Propiedad Industriale

Igualmente el solicitante se reserva el derecho de
introducir en la presente invencién cuantos perfeccionamien--
tos sobre la misma puedan derivarse, mediénte 1a solicitud de
los correspondientes Certificados de Adicién en la forma sefia

lada por la Leys
00'/'.0

LY
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La Patente de Invencién, que se solicita por veinte
afios, para Bagpafia, de acuerdo con la vigente Iegislacién, de-

bers recaér sobre: "NMOTOR DE MOVIMIENTO GRAVITAL", segin las

caracteristicas esenciales de las siguientes:
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REIVINDICACTIONSES

12,~ Motor de movimiento gravital, que estando con~
cebido y basado en 1la fueiza de la gravedad aplicada g varios
elementos méviles, que mutuamente graviten, impelen y eleven,
originando un movimiento de auto-rotacién y siendo de espe——-
cial aplicécidn pars mover alternadores y dinamos, pudiendo -~
ser aplicado asimismo a cualquier otfa forma de utilizacidn -
industrial, esencialmente se caracteriza porque comprende un
gran volante impulsor dotado de una serle de aspas radiales -
dispuestas internaments sobre el contorno de su llanta, estan
do acoplado dicho volante impulsor al propio eje motriz del -
conjunto, cuyo eje motriz va dotado asimismo de un pifién que
hace girar a otro pifién montado en un eje independiente sobre
el que también se haya montado un pifién tronco-cénico que ——-
arrastra a un engrane sobre cuyo eje se ha previsbo otro pi--
fidn tronco-cédnico cue a su vez engrana con el pifién de un eje
sobre el que va montado un pequefio volante dentado, en cuyo -
giro engrana y arrastra a un nueve volante de mayor tamafio y
asimismo dentado que se encuénira solidarizado al eje de un -
plato elevador, el cual comporta una serie de rodillos que en
Bsu movimientorde rotacidén gravitan sobre las aspas del propio
volante impulsor.

22.- motor de movimiento gravital, segin reivindica
cidn 1, caracterizado porque la rotacién del volante impulsor
vy plato elevador estd sincronizada mecénicamente por el meca-
nismo de engranajes de acuerdo con las aspas y dentado de los
referidos engransjes, con la particularidad de que los rodiw-
llos en €l punto mds elevado del plato elevador descienden —
por gravedad impeliendo sobre el volante impulsor, de tal mo-

do que al llegar a la parte mis baja de dicho plato elevador,
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gon elevados por un dispositivo-~-guia debidamente realizado -
gue los lanza sobre las propias aspas del volante impulsor.

38,~ Motor de movimiento gravital, segin reivindica
ciones 1 y 2, caracterizado porque para el lanzamiento de los
rodillos por el dispositivo-guia es necesario que éste contag
te con un soporte previsto en el conjunto, de tal manera que
el acoplamiento de aspas y rodillos se realizs a través de un
carril que emerge del propio soporte mencionado.

2,~ Motor de movimiento gravital, segin reivindicg
ciones anteriores, caracterizado porque cada aspa toma un 1o-
dillo gl mismo tiempo que otra aspa despide al suyo, todo —--
ello en ciclos sin interrupcidn, componiendo cada ciclo de =~
marcha una vaelita completa del volante impulsore

58,~ Motor de movimiento gravital, segin reivindieg
ciones anteriores, caracterizado porque el conjunto va dotado
lateralmente de un mando de control para puesta en marcha y -
frenado del mismo.

2,« MOTOR DE HMOVINIENTO GRAVITAL.

Segin queda sustancialmente deserito en la presente

‘e i/._nc-
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memoria, que consta de diez hojas, escritas a miquina por una

sola cara y acompafiada de dibujos.
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